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Inledning till
anvandarhandledningen

Innehallet i detta kapitel

Kapitlet beskriver tillampbarhet hos, malgrupp fér och syfte med denna
anvandarhandledning. Det beskriver dven innehallet i detta dokument och ger
en lista dver relaterade anvandarhandledningar for ytterligare information.

Tillampbarhet

Anvandarhandledningen galler for ACQ580 pumpstyrningsprogrammet (version 2.18
och senare).

For att kontrollera systemprogramvaruversion for styrprogrammet, se
systeminformation (valj Meny > Systeminfo > Frekvensomriktare) eller
parameter 07.05 Mjukvaruversion pa mandverpanelen.

Fér ACQ580-31 oc ACQ580-34, for att kontrollera den LSU-
systemprogramvaruversion som anvands, valj Meny > Tillval > Vilj
frekvensomriktare > QCON-21 och vélj sedan Meny > Systeminfo >
Frekvensomriktare, eller se parametrarna 07.706 LSU loading package namn
och 07.107 LSU loading package version pa mandverpanelen.
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Sakerhetsinstruktioner

Folj alla sakerhetsinstruktioner

» Lasigenom de fullstandiga sdkerhetsinstruktionerna i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning innan frekvensomriktaren installeras, satts i drift eller
anvands.

+ L&s de varningar och noter som ér specifika for systemprogramvaran innan
parametervardena andras. Dessa varningar och noter ingar i parameterbeskriv-
ningarna i kapitel Parametrar pa sidan 793.

Malgrupp

Lasaren férvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik, kabeldragning, elektriska
komponenter och elschemasymboler.

Dokumentet riktar sig till I1asare dver hela varlden. | den svenska dversattningen
anges i forsta hand Sl-enheter. Speciella instruktioner for installation i USA ingar.

Anvandarhandledningens syfte

Den har handledningen innehaller information som kravs for konstruktion,
driftsattning och anvandning av drivsystemet.

Innehallet i denna anvandarhandledning

Den har handledningen bestar av féljande kapitel:

* Inledning till anvdndarhandledningen (detta kapitel) definierar den avsedda
malgruppen samt dokumentets syfte och innehall. | slutet finns en lista dver
termer och forkortningar.

» Igangkdrning, styrning med I/O samt ID-k6rning (sidan 21) beskriver hur
frekvensomriktaren startas samt hur motorns rotationsriktning startas, stoppas
och andras och justera motorvarvtalet via 1/0O-granssnittet.

* Manébverpanel (sidan 35) innehaller instruktioner for att avidgsna och sétta tillbaka
assistentens mandéverpanel och beskriver panel, tangenter och kortkommandon.

» Instéliningar, I/O och diagnostik pd4 mandverpanelen (sidan 45) beskriver de for-
enklade installningarna och diagnostikfunktionerna pa assistentmandverpanelen.

» Férvald I/O-konfiguration (sidan 85) innehaller kretsschemat fér standardkonfigu-
rationen for vatten tillsammans med ett kretsschema. Den férdefinierade
standardkonfigurationen sparar tid nar frekvensomriktaren ska konfigureras.

* Programfunktioner (sidan 89) beskriver programfunktioner med en lista éver
tillhdérande anvandarinstaliningar, arvardessignaler samt fel- och
varningsmeddelanden.

» Féltbusstyrning via inbyggt féltbussgréanssnitt (IFB) (sidan 233) beskriver
kommunikationen till och fran ett faltbussnatverk via frekvensomriktarens
inbyggda faltbussgranssnitt med Modbus RTU-protokoll.
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» Faltbusstyrning via en féltbussadapter (sidan 263) beskriver kommunikationen till
och fran ett faltbussnatverk via tillvalet faltoussadapter.

» Fels6kning (sidan 193) listar de varnings- och felmeddelanden som kan
forekomma, samt méjliga orsaker och lampliga atgarder.

* Funktionsscheman (sidan 277) visar parameterstrukturen i frekvensomriktaren.

» Parametrar (sidan 193) beskriver de parametrar som anvands for att
programmera frekvensomriktaren.

 VYitterligare parameterdata (sidan 587) innehaller ytterligare information om
parametrarna.

» Yitterligare information (bakre parmens insida, sidan 629) beskriver hur man
staller forfragningar om produkter och tjanster, hamtar information om
produktutbildning, ger aterkoppling pa ABB Drives handb&cker och séker
dokument pa Internet.

Anslutande dokument

Du kan s6ka handbdcker och annan produktdokumentation i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa Internet. Se Dokumentbibliotek pa Internet pa den bakre
parmens insida. For dokumentation som inte ingar i Dokumentbibliotek, kontakta
ABB.

Handledningar och snabbguider Kod (engelska) Kod (svenska)
Safety instructions 3AXD50000037978
ACQ580 pump control program firmware manual 3AXD50000035867 3AXD50000111862

ACQ580-01 (0.75 to 250 kW, 1.0 to 350 hp) hardware 3AXD50000044862 3AXD50000420582
manual for frames R1-R9

ACQ580-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware 3AXD50000048677 3AXD50000153022
manual

ACQ580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual ~ 3AXD50000045817 3AXD50000105205
ACQ580-31 hardware manual 3AXD50000045935 3AXD50000544677
ACQb580-34 hardware manual 3AXD50000420025 3AXD50001065621

ACQb580-01 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000758692 3AXD50000855681
for global (IEC) product types

ACQb580-01 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000788309

for North American (NEC) product types

ACQ580-04 drive modules (250 to 500 kW) quick 3AXD50000823284

installation guide

ACQ580-31 drives quick installation and start-up guide 3AXD50000803057 3AXD50000956975

ACQ580-34 drive modules quick installation and 3AXD50000424634
start-up guide

ACQ580-01 Quick Start Guide, US 3AXD50000049128
ACQ580 Quick installation guide 3AXD50000048773
ACQ580-34 drive modules quick installation and 3AXD50000424634
start-up guide

Adaptive programming Application Guide 3AXD50000028574

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control 3AUA0000085685
panels user's manual
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http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000105205&LanguageCode=sv&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000544677&LanguageCode=sv&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50001065621&LanguageCode=sv&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000855681&LanguageCode=sv&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000956975&LanguageCode=sv&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Anvindarhandledningar och guider for tillval

CPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module,
Ex Il (2) GD (option +L537+Q971) user's manual

CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual
FDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual

FEIP-21 EtherNet/IP fieldbus adapter module User’s
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's
manual

3AXD50000030058

3AXD50000009929
3AFE68615500
3AFE68573360
3AXD50000158621

3AUA0000093568

FMBT-21 Modbus/TCP Adapter Module User’s Manual 3AXD50000158607

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's
manual

FPNO-21 PROFINET IO fieldbus adapter module
user’s manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 +C135
frames R1 to R3 flange mounting kit quick installation
guide

ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and

ACQ580-01...+C135 frames R4 and R5 flange
mounting kit quick installation guide
ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135,
ACH580...+C135 and ACQ580-01...+C135 frames R6
to R9 flange mounting kit quick installation guide
ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31
+C135 frame R3 flange mounting kit quick installation
guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31...
+C135 and ACQ580-31...+C135 frames R6 and R8
flange mounting kit quick installation guide

ACS580..., ACH580... and ACQ580...+P940 and
+P944 drive modules supplement

Main switch and EMC C1 filter options (+F278, +F316,
+E223), IP55 frames R1 to R5 ACS580-01, ACH580-01
and ACQ580-01 drives installation supplement

3AFE68573271

3AXD50000158614

3AUA0000109533
3AXD50000119172

3AXD50000287093

3AXD50000019099

3AXD50000181506

3AXD50000133611

3AXD50000210305

3AXD50000155132

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000110711
UK gland plate (+H358) installation guide

Handledningar och guider fér underhall

Drive composer start-up and maintenance PC tool 3AUA0000094606
user's manual

Capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installation and 3AUA0000096881

start-up guide


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000030058&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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Koderna nedan 6ppnar onlinelistorna for de handledningar som ar tillampliga for
produkterna.

Handledningar fér ACQ580-01

Handledningar for ACQ580-04

Handledningar féor ACQ580-07

Handledningar fér ACQ580-31

Handledningar fér ACQ580-34

Indelning efter byggstorlek

ACQ580 tillverkas i manga byggstorlekar, vilka anges som RN dar N ar ett heltal. Viss
information som endast avser vissa byggstorlekar ar markerad med motsvarande
symbol for byggstorlek (RN).

Byggstorleken ar markerad pa markskylten som sitter pa frekvensomriktaren, se
kapitel Operation principle and hardware description, avsnitt Type designation label
i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK106713A2709&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9053&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK106930A3150&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK107492A3893&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.aspx?DocumentID=9AKK107492A3895&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Termer och forkortningar

Term/forkortning

Forklaring

ACx-AP-x Assistentmandverpanel, avancerad operatérspanel fér kommunikation
med frekvensomriktaren.
Den forvalda assistentmandverpanelen for ACQ580 ar ACH-AP-H
(hand-av-auto-panel).

Al Analog ingang, granssnitt for analoga insignaler

AO Analog utgang, granssnitt for analoga utsignaler

Bromschopper Leder 6verskottsenergi fran mellanledet till bromsmotstandet nar sa
behdvs. Choppern trader i funktion nar DC-mellanledsspanningen
overskrider en viss maxgrans. Spanningsokning orsakas typiskt av
retardation (bromsning) av en motor med stort troghetsmoment.

Bromsmotstand Omvandlar 6verskottsenergi fran bromschoppern till varme. Viktig kom-
ponent i bromskretsen. Se kapitlet Bromschopper i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.

CAIO-01 CAIO-01 tillvalsmodul med bipolar analog ingang (tillval) och unipolar
analog utgang

Styrkort Kretskort dar styrprogrammet kérs.

CCA-01 Kall konfigurationsadapter

CDPI-01 Kommunikationsmodul

CHDI-01 115/230 V digital ingadngsmodul (tillval)

CMOD-01 Utbyggnadsmodul med flerfunktion (tillval) (extern 24 V AC/DC och
digital 1/0-utbyggnad)

CMOD-02 Utbyggnadsmodul med flerfunktion (tillval) (extern 24 VV AC/DC och
isolerat PTC-granssnitt)

CPTC-02 Utbyggnadsmodul med flerfunktion (tillval) (extern 24 VV AC/DC och
ATEX-certifierat PTC-granssnitt)

CRC Cyclic redundancy check. IPC kontrollerar parametergruppens giltighet

nar det galler CRC.

Likstromsmellanled

DC-krets mellan likriktare och véaxelriktare

DC-mellanledskon-

Energilagringsenhet som stabiliserar mellanledets likspanning.

densatorer

DDCS Distributed Drives Communication System; ett protokoll som anvands i
fiberoptisk kommunikation mellan ABB-frekvensomriktarutrustning,
anvands for ACQ580-31- och ACQ580-34-frekvensomriktare.

DI Digital ingang, granssnitt for digitala insignaler

DO Digital utgang, granssnitt for digitala utsignaler

DPMP-01 Monteringsplattform fér ACx-AP-mandverpanel (flansmontering)

DPMP-02/03 Monteringsplattform fér ACx-AP-mandverpanel (ytmontering)

Frekvensomriktare | Frekvensomriktare for styrning av AC-motorer

EFB Inbyggd faltbuss (Embedded Field Bus)

FBA Faltbussadapter (Field Bus Adapter)
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Term/forkortning

Forklaring

FCAN-01

CANopen-modul (tillval)

FDNA-01 DeviceNet-modul (tillval)

FEIP-21 Ethernet/IP-modul (tillval)

FENA-21 Ethernet-faltbussmodul fér EtherNet/IP (tillval), Modbus TCP- och
PROFINET |O-protokoll

FMBA-01 Modbus RTU-adaptermodul (tillval)

FMBT-21 Modbus/TCP-modul (tillval)

FPBA-01 PROFIBUS-faltbussmodul (tillval)

FPNO-21 PROFINET-modul (tillval)

Byggstorlek Avser frekvensomriktarens fysiska storlek, till exempel R1 och R2.
Markskylten som sitter pa frekvensomriktaren anger frekvensomrikta-
rens byggstorlek, se kapitel Operation principle and hardware
description, avsnitt Type designation label i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.

FSCA-01 RSA-485-modul (tillval)

ID-kdrning Motoridentifieringskdrning. Under identifieringskorningen faststaller
frekvensomriktaren motorns egenskaper for att kunna styra den
optimalt.

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor

Mellanled Se Likstrémsmellanled.

Vaxelriktare

Omvandlar likstrém och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

1/0 Ingang/utgang

IPC Intelligent pump control
LSW Minst signifikanta ord
NETA-21 Fjarrovervakningsverktyg

Network control

Med faltbussprotokoll som &r baserade pa CIP (CIP™), till exempel

DeviceNet och Ethernet/IP, avses styrning av frekvensomriktaren med

objekten Net Ctrl och Net Ref i drivprofilen ODVA AC/DC. Fér mer

information, se www.odva.org, och féljande handledningar:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[engelska]) och

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [engelska])

* FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’'s manual
(3AXD50000158621 [engelskal]).

Parameter Av anvandaren installbar instruktion till frekvensomriktaren, eller signal
som har matts eller beraknats av frekvensomriktaren.
PFC Single pump control. En frekvensomriktare styr flera pumpar med

motorer.

PID-/slingstyrenhet

Proportionell-integral-derivativ styrenhet, aven kallad styrning med
sluten slinga. Styrningen av drivsystemets varvtal bygger pa en PID-
algoritm.



www.odva.org
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Term/forkortning Forklaring

PLC Programmerbar logisk styrenhet

PROFIBUS, Registrerade varumarken som tillhér Pl - PROFIBUS & PROFINET

PROFIBUS DP, International

PROFINET IO

PTC Positiv temperaturkoefficient, termistor vars motstand ar beroende av
temperatur.

R1,R2 ... R11 Byggstorlek

RO Relautgang, granssnitt for en digital utsignal. Implementerad med ett
rela.

Likriktare Omvandlar likstrdm och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

SPFC Soft pump control. En frekvensomriktare styr flera pumpar med motorer.

STO Safe torque off. Se kapitlet The Safe torque off function i
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Ansvarsfriskrivning avseende informationssakerhet

Den har produkten ar avsedd att anslutas till och kommunicera information och data
via ett natverksgranssnitt. Det ar Kundens eget ansvar att tillhandahalla och
kontinuerligt tillgodose en saker anslutning mellan produkten och Kundens natverk
eller nagot annat natverk (vilket kan vara fallet). Kunden maste etablera och
uppratthalla 1ampliga atgarder (till exempel, men inte begransat till, installation av
brandvaggar, tillampning av autentiseringsatgarder, kryptering av data, installation av
antivirusprogram, osv.) for att skydda produkten, natverket, dess system och
granssnittet mot alla typer av sakerhetsbrott, obehorig atkomst, stérningar, intrang,
lackage och/eller stéld av data och information. ABB och dess dotterbolag ar inte
ansvariga for skada och/eller férlust som harrér sig till sddana sakerhetsbrott,
obehorig atkomst, stérningar, intrang, lackage och/eller stéld av data och information.
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Igangkorning, styrning med
/O samt ID-korning

Innehallet i detta kapitel

Kapitlet innehaller instruktioner om hur man:
+ utfor idrifttagning

« startar, stoppar, byter rotationsriktning och staller in varvtalet hos motorn via 1/0-
granssnittet

genomfor en identifieringskérning av frekvensomriktaren.
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Ta frekvensomriktaren i drift

Obs! Automatiskt val av matningsspanning stdds inte i ACQ580-31 och ACQ580-34.
Matningsspanningen maste valjas manuellt med parameter 95.01 Matningsspénning.
Folj instruktionerna nedan.

Ta frekvensomriktaren i drift med Uppstartsassistenten pa hand-av-
auto-manéverpanelen.

Sakerhet

Frekvensomriktaren far endast tas i drift av behorig elektriker.

Las och beakta instruktionerna i kapitlet Sdkerhetsinstruktioner i borjan av
frekvensomriktarens hardvaruhandledning. Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra
personskador och dédsfall samt skada pa utrustning.

Kontrollera installationen. Se kapitlet Installationschecklista i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.

0 Se till att det inte finns nagon aktiv start (DI1 i fabriksinstéllningarna, dvs.
z l 5 vattenstandardkonfigurationen). Frekvensomriktaren startar automatiskt vid
spanningssattning, om externt startkommando ar TILL och frekvensomriktaren ar
installd pa externt styrlage.

Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om
« det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning

» en Normal ID-kérning kravs under idrifttagning nar lastmomentet ar hogre an 20 % eller
utrustningen inte klarar av de nominella momenttransienterna under ID-kérningen.

Tips for anvdandning av assistentmandverpanelen

De tva kommandona langst ned pa displayen
(Alternativ och Meny i figuren till hdger), visar
funktionerna for de tva funktionstangenterna

och nedanfér displayen.

0.0 Hz

(™ ACO580

Funktionstangenternas funktioner beror pa [Er:m"s U.UU]

aktuellt sammanhang. ‘[gﬂmrmm 0_00],

Anvand tangenterna (), (), (4] och (v) for att [Muturmument 0 0]
% .

flytta markéren och/eller andra vardena beroende
pa den aktiva vyn.

Tangenten visar en sammanghangskanslig
hjalpsida.

Mer information finns i ACx-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685
[engelskal]).

Alternativ 12:31 Meny

1 — Installningar med Uppstartsassistenten:
Sprak, datum och tid och motorns markvarden

0 Ha motorns eller pumpens markskyltdata till
hands.

Spanningssatt frekvensomriktaren.
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_Up_pstart_sassistenten leder dig genom den forsta Nederlands
idrifttagningen.
Assi\?tenten startaruau.tomatiskt. Vépta til!s i} Espafiol
mandverpanelen gér in i vyn som visas till hdger. Turkee
Valj det sprak du vill anvanda genom att markera Hussfki
det (om det inte redan &r markerat) och trycka pa Portuaues
(OK). Egechg
OK »

ACQ580-31- och ACQ580-34-frekvensomriktare: |7, % ™ 40500 00 Hz
Valj matning§spénning med parameter 95.01 35,01 Matningsspanning
Matningsspénning: : _
+ Pa Uppstartsassistenten, valj Avsluta och tryck [] DI'“E't'SkI/EJ valt

pa (Nasta). [2] 3800415V
« I startvyn, tryck pa (Meny) for att dppna [3] 440..480Y

huvudmenyn.

* Pa huvudmenyn, ga till Parametrar >
Fullstandig lista > 95 Hardvarukonfig genom Avbryt Spara
att vélja korrekt rad och trycka pa (valj)
flera ganger.

» Valj parameter 95.01 Matningsspénning och
tryck pa (Redigera).

+ Valj matningsspanning 380...415 eller
440...480 med tangenterna @ och @ Tryck
pa (Spara).

» Ga tillbaka till huvudmenyn genom att trycka pa
(Tillbaka) flera ganger.

» Pa huvudmenyn, valj Uppstartsassistenten
och tryck pa (Valj) for att 5ppna menyn
for Uppstartsassistenten.

» Fortsatt med foljande steg for att ta ACQ580 i

drift.
Valj Starta konfiguration och tryck pa Ay ™ ACOSA0 0.0 Hz
Nasta).
(Nasta) Startassistent —
Will du konfigurera frekvensomriktaren
nut

Awsluta och visa inte vid start
Inte nu

12:21 Mista
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Ange datum och tid och visningsformat fér dem.

+ Ga till redigeringsvyn for en markerad rad
genom att trycka pa ().

* Rullaivyn med@ och @

Ga till nasta vy genom att trycka pa (Nésta).

Ay ™ ACOGE0
Datum och tid
Ange aktuellt dawm och td.

Datum

Tid 122101 »
Wisa datum som dag.manad.are
Wisa tid som 24-ummars »
Bakat 12:21 Niista
0 Andra ett véarde i en redigeringsvy: [T ™ AC0500 0.0 Hz
« Anvand (O och (] for att flytta markéren at Datom
vanster och hoger.
« Anvand (4] och (v) fér att &ndra vérdet. Dag Manad  Ar
« Tryck pa (Spara) for att godkanna den . 1 1 201 7
nya installningen eller tryck pa (Avbryt) Onsd
for att ga tillbaka till foregdende vy utan att géra nseag
andringar.
Axbryt 12:21 Spara
0 Andra de enheter som visas pa manéverpanelen P ¥ AC05E0 e
vid behov.
Enheter

+ Ga till redigeringsvyn for en markerad rad
genom att trycka pa ().

Temperatur: °Cw
* Rullaivyn med(4] och (v). Yaluta: Lokal valuta »
Ga till nasta vy genom att trycka pa (Nasta).
Bakat 12:21 Niista
0 Tryck pa (»] for att ange ett namn for Ly ™ ALOSR0 0.0Hz
frekvensomriktaren som visas langst upp. Namnge frekv.omr

Om det férvalda namnet inte ska &ndras,
(ACQ580), fortsatt genom att trycka pa
(Nasta).

Tips: Ge frekvensomriktaren ett namn, t.ex.
Pump 1.

Mamnet visas higst upp pa
panelskarmen och gar det latare at
se vilken motor som
frekvensomriktaren styr.

Bakat 12:21 Niista
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Se motorns eller pumpens markskylt for féljande motordata. Mata in vardena exakt sa som de
anges pa motorns eller pumpens markskylt.

Exempel pa markskylt pa en asynkronmotor:

&

ABB Motors €€ -
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [«
| No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kW | r/min| A |cos PlIAIN| E/s
890Y | 50 |30 |1475 | 325 |0.83
400D | 50 |30 [1475 | 56 |0.83
660Y |50 |30 [1470 [ 34 [083
380D | 50 | 30 [1470 | 59 [o0.83
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 | 0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83
Cat no __ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 dm 6210/C3 [ 180 kg
IEC 34-1 .G)_

&

Kontrollera att motordata ar korrekta. Vardena ar
fordefinierade baserat pa frekvensomriktarens
storlek men du bor verifiera att de motsvarar
motorn.

Starta med motorns typ. Ga till redigeringsvyn for
en markerad rad genom att trycka pa ().

By (™ ACO5ED 0.0 Hz

Motorborviirden [ E—

Ange vardena, som finns pd motorns
namnplat, har:

Asg ¥n kron motar e

) atrdm; 1.2 Aw
* Rulla i vyn med(2] och (=) Spanning: 2300V w
Motorns nominella cos fi och markmoment ar — I
tillval. Bakat 12:22 Mista
Tryck pa (Nasta) for att fortsatta.
Justera granserna efter behov. ) ¥ ACOEAD 00 Fz
+ Ga till redigeringsvyn for en markerad rad Grinser _—

genom att trycka pa (»J.
* Rullaivyn med@ och @

Kantrallera det tillitna driftintervallet:
0.00 Hz w

Min frekvens

Ga till nasta vy genom att trycka pa (Nasta). || Max frekvens E0.00 Hz w
Bak at 12:22 Mista
Om du vill sékerhetskopiera instéllningarna som o) ™~ ACOGRA0 00 Mz

gjorts hittills, valj Sédkerhetskopia och tryck pa
(Nasta).

Om du inte vill géra en sakerhetskopia, valj Inte
nu och tryck pa (Nésta).

Skapa en sdkerhetskop... W

Kop. alla inst. tll en sakerhetskop. |
rmangwerpanelan. Aterst, an
sakerhetskopia: ga tll Meny =
Sakerhetskopior.

lnto nuo U

[Bakit 12:22 Masta
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O

Den forsta starten ar klar och frekvensomriktaren

B ™ ACOBED 0.0 Hz

ar klar att anvandas.
Tryck pa (Klart) for att 6ppna startvyn.

Firsta starten ar klar

Frekvensornriktaren &r redo am kéra
motorn.
Tryck pa Auto for att vaxla tll extern
styrning.

Start/stopp: on U
Boforonc IEraloal Al elealad
Bakat 12:22 Klart
0 S‘tartvyns‘1 6vervaknir]g av vardena for valda [N ™ ACO5E0 00 Hz
signaler visas pa mandverpanelen.
] o ; Frekvens
Det finns fyra olika férkonfigurerade Hz 0 . 0 0
startvydisplayer. Startvy 1 ar standardstartvy. Du M =
kan bladdra genom dem med tangenterna (<) och “Aotorstrnm 0 0 0 ‘}
(»). Se avsnitt Startvydisplayer pa sidan 40. .
Maotarmoment U U
9 .
Alternativ 12:22 Meny

2 — Ytterligare instéllningar pa meny

n Guidade instéallningar

Gor ytterligare installningar, till exempel

pumpskydd, fran huvudmenyn genom att trycka
pa (Meny) for att dppna huvudmenyn.
Vilj Guidade instillningar och tryck pa
(vilj) (eller (%))

Pa menyn Guidade instéllningar, val;j
Pumpfunktioner och tryck pa (Vilj)
(eller ().

Visa mer information om menyalternativen for
Primaéra instéllningar genom att trycka pa @ for
att 6ppna hjalpsidan.

Ly ™ ACO5E0 0.0 Hz
Huvudmeny

ig 170 .
EE Diagnostik -
= E . .

Avsluta 12:22 Vil
L ™ ACO580 0.0 Hz

Guidade instéllningar

‘ , stopp, referens
Motor

[ 3
Purnpfunktioner 3
PID-styrning Ejwvaltw
Multipurmpstyrning By -
Tillbaka 12:22 Vil
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3 — Hand-/Av-/Auto-drift

Frekvensomriktargn kgn fjarrstyras gller styuras. At T ACORE0 07 Hz
lokalt. | lokal styrning finns det ytterligare tva olika T
lagen. [Hz 2970]
Motorstram

Fjarrstyrning: Frekvensomriktaren styrs fran /O 4 A 0 46 | 2
eller faltbussen. o -

otarmomen
« Den dversta raden i vyn visar Auto. o 5 . B
Lokal stvrnin: Frek it tvrs rd Alternativ 12:31 Meny

okal styrning: Frekvensomriktare styrs fran

mandverpanelen. AvO (* ACO580 0.0 H:
+ Den &versta raden i vyn visar Ay, dvs. Er'ak"ens 0 [] 0

£ .

frekvensomriktaren ar i avstangt lage.

Drivsystemet stér stilla. [Motnrstrﬁm ]

« Den dversta raden i vyn visar Hand, dvs. < A U - U U 4
frekvensomriktaren &r i handlage. [Motﬂrmument U U]
Frekvensomriktare &r i drift. Den forsta % .
referensen i handlage kopieras fran Alternativ 1791 Meny

frekvensomriktarens referens.
Symbolen 4 pa den Gversta raden indikerar att
referensen kan &ndras med @ och@.

Hand ¢ { ACO5B0 *27.0Hz

s 27.00

Féljande schema visar statusévergangar nar ‘[Momrsmm U 41 ]}

knappen Hand, Av eller Auto trycks pa: A
Motormoment
- 43
Alternativ 12:54 Meny

of Ao of Hand {2 ACO580 0.0 Hz

A
€ Fel 7081

Hjalpkod: 0000 0000
Panelfirlust 12:04:19

Bortfall maniwverpanel

Hand

Obs! Om fel 7081 Manéverpanelfériust ar aktivt
och frekvensomriktaren ar avstangd andras laget ||pjlj 1215 Aterstill
till Auto nar den spanningssatts igen.
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Styra frekvensomriktaren via I/O-granssnitt

Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga
ingangar, nar:

* motorn &r igangkoérd, och

» de férvalda parameterinstallningarna for vattenstandardkonfigurationen anvands.

Preliminéara instéllningar

Om rotationsriktningen maste &ndras, kontrollera att
begransningarna tillater backriktning: Kontrollera
parametergrupp 30 Grénser och se til att mingransen
har ett negativt varde och att maxgransen har ett
positivt varde.

Standardinstaliningarna tillats bara i framatriktning.
Obs! Effektiv pumprengéring kan krava omvant

varvtal.
Kontrollera att styranslutningarna &r anslutna enligt Se avsnitt Standardkonfigurationen
det kretsschema som galler for vattenstandard. for vatten pa sidan 86.
Kontrollera att frekvensomriktaren &r i extern styrning. | | extern styrning visas texten Auto
Vaxla till extern styrning genom att trycka pa langst upp till vanster pa
tangenten [ Auo ). mandverpanelens display.

Starta och styra motorns varvtal
Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1. o s ACO5B0 206 Hz
Pilen bérjar rotera. Den visas prickad tills bérvardet Frekvens
uppnas. [Hz 1 59]
Reglera frekvensomriktarens utfrekvens (motorvarvtal) Matorsram
via den analoga ingangen Al1. “A 0 . 3 3]}

Obs! OrT frekyensomriktaren inte startf:lr, ko.ntrollera}. Motormorment
att startforregling 1 (parameter 20.417) ar aktiv (1). For o 1 [] 0
standardkonfigurationen for vatten ar startférregling 1 2 =

ansluten till DI4 som férval. Alternativ 1231 Meny

Stoppa motorn

Deaktivera digital ingang DI1. Pilen slutar rotera. Auto ¥ ALO5E0 707 Hz

00
= 0.00p

{;fo'lutormnment 00

Alternativ 12:31 Meny




Igangkérning, styrning med I/O samt ID-kérning 29

Utfora ID-korning

Frekvensomriktaren uppskattar automatiskt motorns karakteristik med Stillastaendel
D-korning nar frekvensomriktaren startas i vektorstyrning forsta gangen och efter varje
gang en motorparameter (grupp 99 Motordata) har andrats. Detta galler nar

+ valet for parameter 99.13 ID-kérn. begérd ar Stillastdende och

+ valet for parameter 99.04 Motorstyrmetod &r Vektor.

| de flesta tilldmpningar behévs ingen separat ID-kérning. ID-kdrning ska véljas
manuellt om:

» vektorstyrning anvéands (parameter 99.04 Motorstyrmetod &r satt till Vektor) och

* permanentmagnetmotorn anvands (parameter 99.03 Motortyp ar satt till
Permanentmagnetmotor) eller

» permanentmagnetmotorn (SynRM) anvands (parameter 99.03 Motortyp ar satt till
SynRM) eller

» frekvensomriktaren arbetar nara nollvarvtalsreferenser eller
+ drifti ett viidmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella moment, inom
ett brett varvtalsomrade kravs.

Utfér ID-koérning med ID-kérningsassistenten genom att vélja Meny > Guidade
instéllningar > Motor > ID-kérning (se sidan 30).

Obs! Om motorparametrarna (99 Motordata) andras efter ID-kGrningen maste
proceduren upprepas.

Obs! Om du redan har parametersatt tilldmpningen med skalart styrningslage
(99.04 Motorstyrmetod &r satt till Skaldr) och du vill &ndra styrningslaget till Vektor,

+ andra styrlaget till vektor med assistenten Styrmetod (ga till Meny > Guidade
installningar > Motor > Styrmetod) och f6lj instruktionerna. ID-
kdrningsassistenten vagleder dig genom ID-kdérningen.

eller

+ satt parameter 99.04 Motorstyrmetod to Vektor och

» 1/O-styrda frekvensomriktare, kontrollera parametrarna i grupperna 22 Val
varvtal referens, 23 Varvtals ref ramp, 12 Standard Al, 30 Grénser och 46
Overvakn./skaln.-instalin..
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ID-kérningsprocedur med ID-kérningsassistenten

Inledande kontroll

VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt nominella
A varvtal under ID-kérningen. Motorn roterar i framriktningen. Kontrollera att
motorn kan koras utan risk innan ID-kérningen paborjas!

[ | Skilj motorn mekaniskt fran pumpen.

Kontrollera att vardena for motordataparametrarna motsvarar vardena pa motorns
markskylt.

Kontrollera att STO-kretsen ar sluten.

Om parametervardena (fran grupp 70 Standard DI, RO till grupp 99 Motordata) andras
fore ID-kdrningen, kontrollera att de nya instaliningarna uppfyller féljande villkor:
[ | 30.11 Min varvtal < 0 rpm

[ | 30.12 Max varvtal = markvarvtal (fér den normala ID-kérningsproceduren kravs att
motorn kérs med varvtalet 100 %.)

O | 30.17 Max strém > Iyp
O | 30.20 Max moment 1> 50 %.
Kontrollera att kortillstandssignalen (parameter 20.40 Kérningstillstand) ar aktiv

0 Kontrollera att panelen ar i styrning med Av-lage (texten Av visas langst upp till vanster
pa mandverpanelens display). Tryck pa Av-tangenten for att vaxla till Av-lage.

ID-k6rning
(7] | Oppna huvudmenyn genom att trycka pa e ™ ACEAD e
(Meny) i startvyn. :
Huvudmeny
V3lj Guidade instillningar och tryck pa . T
(Vilj) (eller (). E] Guidade instillningar
o
mS 1/0
EE Diagnostik -
[ N .-
Avsluta 12:34 Wiilj
[ | Valj Motor och tryck pa (valj) (eller ). |Eo  ALOGRD 0.0 Hz
Guidade instéllningar
Start, stopp, referens -
Matar »
Pumnpfunktioner -
FID-styrning Ejwalt»
Multpurnpstyrning By
Tillbaka 12:34 Wilj
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Om styrningslaget ar skalart, valj Styrmetod och
tryck pa (Vilj) (eller (%)) och fortsatt till
nasta steg.

Ay ® {* ACO580 0.0 Hz
Motor
AMarkvarden

Skalar
Rampstart [normal)
Fasordning: LIl
Waxlingsfrekvens 4 kHz w
Tillbaka 12:34 Vilj
Vilj Vektorstyrning och tryck pa (valj) o % ACER0 e
(cller (2)) Styrmetod ——

Wissa instéllningar ar beroende av
wvald styrmetod. Om metoden dndras
Justeras installningarna.

Skalar styrning

Yektorstyrning

[Bakat 12:35 Viilj |
Varningsmeddelandet ID-korning visas en stund. 2 IDKorming
Yarning AFFA
Hjalpkad: 0000 D000
ID-kirning 12:56:09
Motoridentif karn. ska utforas
Diilj 12:56 Atgard
Kontrollera motorns varvtalsgranser. Féljande ) ™ ACOSE0 0.0 rprm

villkor maste uppfyllas:
* Min. varvtal < 0 rpm
* Max varvtal = motorns markvarvtal.

Kontroll. motorbegréingn, EEC—

Dessa motarbegransningar galler
wektorstyrning. Justera vardena vid
behoy:

Win varvtal

0.00 rpm V

Max varetal 1360.00 rprnw
Bakat 1255 Nasta
Kontrollera motorns strom samt momentgranser. |7, & ™ ACO5E0 0.0 rprm

Foéljande villkor maste uppfyllas:
* Max. strém > Iyp
* Max. moment > 50 %.

Kontroll. motorbegriinsn., W

Dessa motorbegransningar galler
wektorstyrning. Justera vardena wid
behov:

Max strim
Min rmoment 1

Ve e

'|.2E|An-0

Bakat

12:55 Mista
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0 Kontrollera att Al &r skalat korrekt for det styrlage (a7 ¥ ACO5S0 0.0 rpm
som anvands. | varvtalsregleringlage, kontrollera .
att Al1 skalad max = 1500 eller 1800 rpm. | Kontrollera andra funkti... =
skalart styrningslage, kontrollera Al1 skalad Vf_ﬁrﬂtr?yvrﬂlngJan;rande[ rdpm—va_réien !
max = 50 eller 60 Hz. Eeahoe\r' ar Hz. Justera vardena vi
C 0.000 rprrw
Al skalad max; 1500.000 rprm=
Bakat 1755 Nasta
Valj typ av ID-korning (se parameter 99.13 ID- [ ¥ ACO5S0 010 rom
O kérn. begérd) som ska utforas och tryck pa — —F
(Vilj) (eller (3)). ID-kérning? =
Walj vilken typ av 1D-kérning som ska
giras. Tryck pé [7] far mer informanon.
stillastaende 10-kirning
Maormal |10-karning
Reducerad |D-kirning
Bakat 12:55 Mista
0 Kontrollera motorbegrénsningarna som visas pa ([ & ¥ ACO5E0 0.0 rpm
mandverpanelen. Om andra granser kravs under M b - "
ID-korningen kan du ange dem hér. De otor| E_gra'jsn'"gar )
ursprungliga gréanserna aterstélls efter ID- Eg:n?npeé:l;a*lagkr:zg?criekr::v'3;:&;2-nu
kérningen om du inte har valt Ange vérdena De akt%ella vardena ételrstélls efter |D-
som permanenta. krningen.
% I
[Bakit 12:56 Masta
[ | Tryck pa Hand-tangenten () for att starta Jaoy ¥ ACOEED 00 rpm
ID-korni . .
orningen Tryck Hand fér [Dkérn  m—r—

| allmanhet rekommenderas att man inte trycker
pa nagra tangenter under ID-kérningen. ID-
kérningen kan dock stoppas nar som helst

genom att Av-tangenten () halls
nedtryckt.

Under ID-kdrningen visas en forloppsvy.

Nar ID-kérningen ar klar visas texten ID-
korningen ar klar. Lysdioden slutar blinka.

Om ID-kérningen misslyckas visas felet FF61 ID-
kérning. Se kapitlet Fels6kning pa sidan 7193 for
mer information.

Mar du trycker pa Hand roterar
motorn | cirka 40 sekunder och
accelereras upp tll markvarealer,
Efter ID-karningen stoppas
frekvensomriktaren.

Bakat 12:56
Hand<¢ o ACOSBD =0.0 rpm
ID-kérning pégar L |
Det kan drija nagra minuter.
Warvtal amvant 1143.34 rpm
Motorstrim 096 A

12:56
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Nar ID-kérningen &r klar visas texten Klart pa oy ¥ 40580 0.0 rpm
raden ID-kérning. Motor
AMarkvarden
A Styrmetod Yektor
A IDkorning
Startfunktion: Flygande start [autom..
Fasordning: LI iy

Tillbaka 257 Valj
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Manoverpanel

Innehallet i detta kapitel

Det har kapitlet innehaller instruktioner for att avidgsna och satta tillbaka assistentens
manoéverpanel ACH-AP-H eller ACH-AP-W och beskriver kort panel, tangenter och
kortkommandon. Mer information finns i ACx-AP-x assistant control panels user’s
manual (3AUA0000085685 [engelskal).

Avslagsna och sitta tillbaka mandverpanelen

Ta bort manéverpanelen genom att trycka pa fastklamman langst upp (1a) och dra
den framat fran den Oversta kanten (1b).

i),




Oversta kanten (1c¢).

Manoverpanelens layout

p——
Ao * ACQ580 0.0 Hz

O—=

) [ 0.00

(@)—e-

O Alternauv 77 Meny
\—’/
.1
1)

®

1 | Manéverpanelens layout 6 | Piltangenterna
2 | Vénster funktionstangent 7 | Off (se Hand, Av och Auto)
3 | Héger funktionstangent 8 |Hand (se Hand, Av och Auto)
4 | Lysdiod for status, se kapitlet Mainte- 9 | Auto (se Hand, Av och Auto)
nance and hardware diagnostics,
avsnittet LEDs i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.
5 | Hjalp 10 | USB-anslutning
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Mandverpanelens layout

| de flesta vyer visas foljande element pa displayen:

o8\ [ oy 2o

Ay B (™ ACOSR0 2 00 Hz

lllilrzekvens 000
‘jl';%f'lntnrstrﬁm 000" C

Motormorment 0 0
l% " A

Alternatiy 174 Meny

o o

1. Styrplats och relaterade ikoner: Indikerar hur frekvensomriktaren styrs:

C‘?@f?

(

* Ingen text: Frekvensomriktaren ar i lokal styrning, men styrs fran en annan
enhet. [konerna pa displayens Ovre del indikerar vilka atgarder som éar tillatna:

Text/ikoner Start fran den har Stopp fran den har | Ge referens fran den
manoverpanelen manoverpanelen har manoverpanelen
Tillats ej Tillats ej Tillats ej

* Lokal: Frekvensomriktaren &r i lokal styrning och styrs fran den har
mandverpanelen. Ikonerna pa displayens ovre del indikerar vilka atgarder
som ar tilldtna:

Text/ikoner Start fran den har Stopp fran den har | Ge referens fran den
mandverpanelen mandverpanelen hdr mandverpanelen
Av L0 = | Tillatet Drivsystemet star Tillats ej
stilla
Hand 4 & | Tilatet Tillatet Tillatet
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» Extern: Frekvensomriktaren ar i externstyrning, dvs. den styrs via 1/O eller
faltbuss. Ikonerna pa displayens 6vre del indikerar vilka atgarder som ar
tillatna med mandéverpanelen:

Text/ikoner

Start fran den har
mandverpanelen

Stopp fran den har
mandverpanelen

Ge referens fran den
har manoéverpanelen

Auto

Tillatet "

Tillats ej

Auto

Tillatet D
* | Tillats ej

Tillatet

Tillatet

T Den har atgarden kan vara Tillats ej genom att andra parametrarna 19.18 HAND/AV inaktivera kélla
och 19.19 HAND/AV inaktivera atgérd.

2. Panelbuss: Indikerar att det finns fler &n en frekvensomriktare ansluten till den
har panelen. Véxla till en annan frekvensomriktare genom att ga till Alternativ >
Vilj frekvensomriktare.

3. Statusikon: Indikerar status for frekvensomriktaren och motorn. Pilens riktning
indikerar framriktning (medsols) eller backriktning (motsols).

Statusikon Animering Frekvensomriktarens status

e - Stoppad

& - Stoppad, start forreglad

et Blinkar Stoppad, startkommando har getts men starten har
forreglats. Se Meny > Diagnostik pa
mandverpanelen

[ Sad ¥ Blinkar Fel

Mo Blinkar | drift, vid referensvarde, men referensvardet ar 0

{dey Roterar | drift, ej vid referensvarde

e Roterar | drift, vid referensvarde

fﬂ - Foruppvarmning (motortemperatur) aktiv

Z, - PID-vilofunktion aktiv

4. Frekvensomriktarnamn: Om ett namn har angetts visas det pa den dvre delen

av displayen. Som férval ar det "ACQ580”. Du kan andra namnet pa

mandverpanelen genom att vélja Meny > Guidade instéllningar > Klocka,

region, display (se sidan 70).

5. Referensvarde: Varvtal, frekvens osv. visas med den har enheten. Information
om hur du andrar referensvardet pad menyn Guidade instéllningar (se sidan 53).

6. Innehallsomrade: Vyns faktiska innehall visas i det har omradet. Innehallet
varierar mellan vyerna. exempelvy pa sidan 37 & mandverpanelens huvudvy och

kallas startvyn.

7. Val av funktionstangenter: Visar funktionstangenternas funktioner ((=> och

(=)) i ett givet sammanhang.
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8. Klocka: Klockan visar aktuell tid. Du kan andra tid och tidsformat pa
mandverpanelen genom att valja Meny > Guidade instéllningar > Klocka,
region, display (se sidan 70).

9. Sidpilar: Nar sidpilar &r synliga kan du bladdra i andra startvyer med
piltangenterna ((«) och (»)).

Du kan justera displayens kontrast och bakgrundsbelysningsfunktionen genom att
véalja Meny > Guidade instéllningar > Klocka, region, display (se sidan 70).
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Startvydisplayer

Det finns fyra olika férkonfigurerade grundlaggande startvydisplayer. Dessutom finns
det sex forkonfigurerade IPC-startvyer och sju foérkonfigurerade nivareglerings-
startvyer (se avsnitt Ytterligare startvyer fér IPC och nivareglering pa sidan 417).

Startvy 1 ar standardstartvy. Du kan bladdra genom dem med piltangenterna ((©)
och (). Tryck pa Tillval for att redigera startvyn ((=), se avsnitt Menyn Tillval pa

sidan 817.
Startvy 1 (standardstartvy): ) ™ ACORSD 00 Hz
» Utfrekvens (Hz): Parameter 01.06 Motorstréom Frekvens
* Motorstrém (A): Parameter 01.07 Motorstrém Hz 0 . [] 0 ‘
* Motormoment (%): Parameter 01.10 Motormoment Wotarstrom
(. 0.00p
Matormaornent
% 0.0
Alternativ 1/4 Meny
Startvy 2: Ay * AC05E0 0.0 Hz
* Motormoment (%): Parameter 01.70 Motormoment ¥ 00 %
» Parameter 01.14 Uteffekt arormoment il
|-300.0 i 300.0)
Lheffekt 0.00 kw
|-5.00 [ 5.00]
Alternativ 274 Meny
Startvy 3 . . Ay ¢ ACORED 0.0 Hz
» Utfrekvens visas som gn grafisk representation Frekvens 0.00 Hz
under de senaste 30 minuterna: Parameter 071.06 A
Motorstrém :
4 aaon 4
-50.00 30 min
Alternativ 3754 Meny
Startvy 4: _ ) Avdp ¥ ACO580 0.0 Hz
. Motorstrommerj visas som en matare: Parameter 000 750 15.00
01.07 Motorstrém RN LRy
4 >
Maotarstrim
Alternativ 4/4 Meny
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Ytterligare startvyer for IPC och nivareglering

Det finns sex forkonfigurerade IPC-startvyer och sju forkonfigurerade nivareglerings-
startvyer, av vilka de forsta sex &r de samma som IPC-startvyer. Du kan bladdra
genom dem med piltangenterna (1) och (»]). Tryck pa Tillval for att redigera startvyn

(=), se avsnitt Menyn Tillval pa sidan 81.

IPC/nivareglering startvy 1 (forvall startvy):

+ Utfrekvens (Hz): Parameter 01.06 Motorstrém

» Processaterkoppling (bar): Parameter 40.02
Aterkoppling &rv PID-regl

* PFC-systemstatus: Parameter 76.02 PFC-
systemstatus

Py ™ ACOABD 0.0Hz
erek\rens 000‘
<[t{::q:nméltt nivé 005]’

PFC-systemstatus

MNot ready [node missing]

Alternativ 147 Meny
IPC/nivareglering startvy 2: Py ™ ACORE0 0.0 Hz
* Multipump nodnummer: Parameter 76.22 Multipurmp nodnummer
Multipump nodnummer 0 ‘
* IPC-synkronisering kontrollsumma: Parameter IPC-synkronisering kontrallsumma
76.105 IPC-synkronisering kontrollsumma 4[ BC36 67D9 hex 2

» IPC-onlinepumpar: Parameter 76.01 PFC status [lPE—DnIinepumpar ]
0000 0000
Alternativ 247 Meny
IPC/nivareglering startvy 3: Y ¥ ACO530 00 Hz

+ Drifttid pump/flakt 1: Parameter 77.11 Drifttid
pump/flakt 1

+ Drifttid pump/flakt 2: Parameter 77.12 Drifttid
pump/flakt 2

+ Drifttid pump/flakt 3: Parameter 77.13 Drifttid
pump/flakt 3

Dnfrod purmpflake 1
timn

0.00

Orifnd purnpAflake 2

fim

4

0.00p

Oriftid pump#flake 3

Tm

0.00

Alternativ 377

Meny

IPC/nivareglering startvy 4:

« Drifttid pump/flakt 4: Parameter 77.14 Drifttid
pump/flakt 4

+ Drifttid pump/flakt 5: Parameter 77.15 Drifttid
pump/flakt 5

+ Drifttid pump/flakt 6: Parameter 77.16 Drifttid
pump/flakt 6

Ay (™ ACO5E0

0.0 Hz

Orifmd purnpAflake 4

fim

0.00

Drifrnd pump#flake &
timn

4

0.00p

Orifmd purmnpAflake B

fim

0.00

Alternativ LY

Meny
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IPC/nivareglering startvy 5:

piol ™ ACOAE0 0.0 Hz
« Drifttid pump/flakt 7: Parameter 77.17 Drifttid — . -
pump/fiékt 7 Driftid pumpflake 7 tim
« Drifttid pump/flakt 8: Parameter 77.18 Drifttid U . U U
pump/flékt 8 — —)
Drifrud pumptlake 8 tim
Alternativ b7 Meny
IPC/nivareglering startvy 6: o) ¥ AC0500 00 Hz
» Utfrekvens (Hz): Parameter 01.06 Motorstrém Varrtal anvant
» Motorstrém (A): Parameter 01.07 Motorstrém rpm 0 . 0 0 ‘
* Motormoment (%): Parameter 01.70 Motormoment Maotorstram
4. 0.00p
Motormorment
b 0.00]
Alternativ G./7 Meny
NivéregI?ring. startvy 7 . ) ¥ ACO5E0 00Hz
* Uppmatt nl\{é (%) visas som en graflsk' Upproat: niva % 0 %
representation under de senaste 60 minuterna: 0
Parameter 76.06 Uppmétt niva %
4, 4
0 B0 min
Alternativ 147 Meny

Tangenter
Tangenterna pa mandverpanelen beskrivs nedan.
[—',/’ =
a -
<« [ » 7
7 J
v
@
Off J Auto Hand

Véanster funktionstangent

Vanster funktionstangent ((—) anvands vanligtvis for att avsluta och avbryta. Dess
funktion i en given situation visas av valet av funktionstangent pa displayens nedre

vanstra horn.

Om halls ned pa varje vy i turordning tills startvyn kommer tilloaka. Den har

funktionen fungerar inte pa specialskarmar.
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Hoger funktionstangent

Hoéger funktionstangent (&) ) anvénds vanligtvis for att vélja, acceptera och
bekréafta. Funktionen for héger funktionstangent i en given situation visas av valet av
funktionstangent pa displayens nedre hdgra horn.

Piltangenterna

Upp- och nedpiltangenterna ((4] och (v)) anvénds for att markera val pa menyer och
vallistor, for att bladdra uppat och nedat pa textsidor och for att justera varden nar du
ska stélla in tid, ange |6senord eller &ndra ett parametervarde.

Vanster- och hégerpiltangenterna ((«) och (»)) anvands for att flytta markdren at
vanster och hdger vid redigering av parametrar och for att flytta framat och bakat i
assistenter. Pa menyer fungerar (<) och(®] p4 samma sétt som respektive
<.

Hjalp

Hjalptangenten () Oppnar en hjalpsida. Hjalpsidan ar sammanghangskanslig, dvs.
innehallet pa sidan ar relevant fér menyn eller vyn.

Hand, Av och Auto

ACQ580 kan vara i lokalt eller externt styrningslage. Lokal styrning har tva lagen:

Hand och Av [off]. Se dven schemat i avsnitt Lokal styrning kontra extern styrning pa
sidan 89.

Hand-tangenten ((® ] ):

+ | lokal styrning/Av-lage: Startar frekvensomriktaren. Frekvensomriktaren vaxlar till
Hand-lage.

» |l extern styrning: Véaxlar frekvensomriktaren till lokal styrning/Hand-lage och haller
den igang.

Av-tangenten ((@))):

+ Stoppar frekvensomriktaren och véaxlar till Av-lage.

Auto-tangenten ();

+ | lokal styrning: Frekvensomriktaren vaxlar till extern styrning.



44 Manéverpanel

Funktionstangenter

| tabellen nedan listas funktionstangenter och deras kombinationer. Samtidiga
tangenttryckningar indikeras med plustecknet (+).

Kortkom- Tillgangligt i Effekt

mando

+ alla vyer Sparar en skarmdump. Upp till femton bilder kan lagras

+ @ i mandverpanelens minne.
For att 6verfora bilder till PC, anslut assistentens
mandverpanel till PC med en USB-kabel s& monteras
panelen som en MTP-enhet (Media Transfer Protocol).
Bilder lagras i mappen med skarmdumpar.
Fler anvisningar finns i ACX-AP-x assistant control
panels user’'s manual (3AUA0000085685 [engelskal).

+ @, alla vyer Justerar bakgrundsbelysningens ljusstyrka.

+ v

+ (4], |allavyer Justerar displaykontrasten.

+ (v

ller [L] Startvyn Justerar referensen.

o
+| @

parameterredige-
ringsvyer

Aterstéller en redigerbar parameter till standardvardet.

@ ©
¥ ©

+

vy som visar en lista
Over val for en
parameter

Visar/ddljer valens indexnummer.

y

(hall
nedtryckt)

alla vyer

Atergaér till startvyn genom att tangenten halls nedtryckt
tills startvyn visas.
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Installningar, 1/0 och
diagnostik pa
manoverpanelen

Innehallet i detta kapitel

Det hér kapitlet innehaller detaljerad information om menyerna Guidade
installningar, 1/0, Diagnostik, Systeminfo, Energieffektivitet och
Sakerhetskopior pa mandverpanelen.

For att hamta dessa menyer fran startvyn, valj forst Meny for att ga till huvudmenyn.
P& huvudmenyn, valj 6nskad meny.

Ay > (™ ACOAED 00Hz| [Av (™ ACORE0 0.0 Hz
Frekvens Huvudmeny
[HZ 000] E: Guidade instillningar 3
Motarstram

<4, UUU]) Eg 1/0 v
Motormoment [] 0 EE Diagnostik -
% . [ I . -

Alternativ 12:22 Meny | |Avsluta 12:34 Wilj
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Guidade installningar

pito) ™ ACOAB0 0.0 Hz
Guidade instéllningar
Start, stopp, referens
Motor -
Pumpfunktioner 3
PID-styrning Ejwalce
Multipumpstyrning Lo w
Tillbaka 12:34 Vilj

Oppna menyn Guidade instéllningar fran startmenyn genom att vélja Meny >
Guidade installningar.

Nar installningarna med den forsta Uppstartsassistenten ar klara, kan du vélja Start,
stopp, referens > Konfiguration av grundldggande drift och Start, stopp,
referens > Konfiguration av grundlaggande drift och folja startassistenterna for att
konfigurera process- och styrinstallningar.

* Menyn Guidade installningar kan anvandas for att justera och definiera fler
installningar som anvands i frekvensomriktaren.

Med menyn Guidade instéllningar kan du &ven justera instéliningar som relaterar till
motor, pumpfunktioner, faltbusskommunikation, PID, felfunktioner, avancerade
funktioner och klocka, region och display. Dessutom kan du aterstélla fel- och
handelseloggar, mandverpanelens startvy, parametrar som inte ar kopplade till
maskinvara, faltbussinstallningar, motordata och ID-kdrningsresultat, alla parametrar,
egna texter samt aterstalla allt till fabriksinstallningar.

Observera att menyn Guidade instéllningar gor att du kan programmerade flesta av
frekvensomriktarens funktioner: mer avancerad konfiguration gérs via parametrarna:
Valj Meny > Parametrar. F6r mer information om de olika parametrarna, se kapitel
Parametrar pa sidan 293.

Pa menyn Instillningar indikerar symbolen ¢% flera anslutna signaler/parametrar.

Symbolen % indikerar att installningen tillhandahaller en assistent vid modifiering av
parametrarna. Nar du anvander en assistent, se till att alla installda varden ar
sparade genom att slutféra assistenten.
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For att fa mer information om menyn Guidade instéllningar, tryck pa knappen 7| for

att 6ppna hjalpsidan.

| avsnitten nedan finns detaljerad information om innehallet pa de olika

undermenyerna pa menyn Guidade installningar.

Assistenter

Auta ™ ACOAED 5.0 bar
Guidade instillningar

Sakerhet -
Ayvancerade funktioner 3
Klocka, region, display >
Assi er -
Aterstill till standardvarden -
Tillbaka 17:38 Viilj

Undermenyn Assistenter innehaller en mangd olika assistenter som kan anvandas
for att konfigurera frekvensomriktaren.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa undermenyn Assistenter .

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

X Uppstartsassisten-
ten

Koér samma Uppstartsassistent som anvands for
idrifttagning av frekvensomriktaren.

ZKonfiguration av
grundlaggande drift

Utrustningstyp?

Blas

* Ramper

« Styrningsinstallning
Pump

» Sénkbar/turbin

» Snabbramp tillstand 1
* Snabbramp tillstand 2
* Normal ramp tillstand 3
» Styrningsinstallning
Ovrigt

* Ramper

» Styrningsinstallning
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

XKonfiguration av  |Hur styrs?

grundldggande SCADA

styrning

» Referens (Al1) skalning
» Relautgangar
 "Startférreglingssignal”
» "Kortillstandssignal”

Direktstyrning via I/O (standardkonfigurationen for
vatten)

« Referens (Al1) skalning

» Relautgangar

« "Startférreglingssignal”

» "Kortillstandssignal”
Direktstyrning via faltbusskomm.
« Kommunikationsinstallningar
PID-reglering. en motor

« Aterkoppling (Al2) skalning

« Borvardeskalla

» Konstant bérvarde

Z#Nominella varden

Ange motorns nominella varden fran motorns
markskylt.

Definierar om skalar styrning eller vektorstyrning
ska anvéandas.

For information om skalar styrning, se avsnitt
Skalédr motorstyrning pa sidan 149.

For information om vektorstyrning, se avsnitt
Vektormotorstyrning pa sidan 150

99.03 Motortyp ...
99.12 Motor nom
moment

AID-korning

Utfor ID-kdrningen enligt beskrivningen i avsnitt
Utféra ID-kérning (sidan 29).

99.13 ID-kérn. begérd

ZPID-assistent

Konfigurerar sekundar styrplats for att anvanda
PID-reglering.

Aterkoppling: Al2. Justerar skalning av Al2-
signalen for aterkoppling, vid behov.

Borvarde: Valj ett konstant varde, mandverpanelen
eller Al1. Om du véljer Al2, justera skalning av Al1-
signal for borvarde.

Start/stopp: DI

Sakerhet

Se avsnitt Sdkerhet (sidan 67).

A Styrlage

Definierar om skalér styrning eller vektorstyrning
ska anvéandas.

For information om skalar styrning, se avsnitt
Skaldr motorstyrning pa sidan 7149.

For information om vektorstyrning, se avsnitt
Vektormotorstyrning pa sidan 150.

99.04 Motorstyrmetod
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

ZSynkroniseringsins
tallningar

Kor assistenten Synkroniseringsinstaliningar.

96.20 Tidssynk primér
kélla

Obs! Det har menyalternativet visas bara om
vardet for parameter 80.13 har stéllts in till PQ-
kurva.

ZAnge HQ- Kor assistenten for HQ-kurvpunkter for 80.13 ‘
kurvpunkter flodesberakning. Flodesaterkoppling
N . . funktion

Obs! Det har menyalternativet visas bara om

vardet for parameter 80.13 har stéllts in till HQ-

kurva.
XAnge PQ- Kor assistenten for PQ-kurvpunkter for 80.13 ‘
kurvpunkter flodesberakning. gggggﬁfefkopphng

Start, stopp, referens

Auto

(™ ACO5E0

1.6 Hz

Firreglingar/ullstand

Start, stopp, referens

A Kanfiguration av grundlaggande d...
A Kanfiguration av grundlaggande st..
Wal av automanisk sty Endast prim...
Primar automatisk styrplats -

[

Tillbaka

"~ Valj

Anvand undermenyn Start, stopp, referens for att konfigurera start-/stoppkommandon,
referens och relaterade funktioner, till exempel konstanta varvtal eller korningstillstand.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa undermenyn Start, stopp, referens.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

ZKonfiguration av
grundlaggande drift

Utrustningstyp?

Blas

* Ramper

» Styrningsinstallning
Pump

» Sankbar/turbin

* Snabbramp tillstand 1
* Snabbramp tillstand 2
* Normal ramp tillstand 3
» Styrningsinstallning
Ovrigt

* Ramper

» Styrningsinstallning
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

XKonfiguration av  |Hur styrs?

grundldggande SCADA

styrning

» Referens (Al1) skalning

» Relautgangar

 "Startférreglingssignal”

» "Kortillstandssignal”

Direktstyrning via I/O (standardkonfigurationen fér

vatten)
« Referens (Al1) skalning

» Relautgangar

« "Startférreglingssignal”

» "Kortillstandssignal”
Direktstyrning via faltbusskomm.
« Kommunikationsinstallningar
PID-reglering. en motor

« Aterkoppling (Al2) skalning

« Borvardeskalla

« Konstant borvarde

Handlage

Val av automatisk
styrning:

Varifran frekvensomriktaren far signalen att vaxla
mellan styrplatser (Ext1 och Ext2).

19.11 Val Ext1/Ext2

Primar automatisk
styrplats

Installiningar fér den primara fjarrstyrplatsen, Ext1.
Aktivering av Ext eller 1 ger en andra uppséttning
start/stopp/referens-kallor for fjarrstyrning.

12.17 Al1 min
12.18 Al1 max

Sekundar automatisk
styrplats

Installningar fér den sekundara fjarrstyrplatsen,
Ext2. Dessa instaliningar omfattar referenskalla,
start-, stopp-, riktnings- och kommandokallor for
Ext2.

Som forval ar Ext2 satt till Off.

19.11 Val Ext1/Ext2
28.15 Ext2 frekvens ref1
eller

22.18 Ext2 varvtal ref1
12.17 Al1 min

12.18 Al1 max

12.27 Al2 min

12.28 Al2 max

20.06 Ext2 kommandon
20.08 Ext2 in1-kélla
20.09 Ext2 in2-kélla

Forreglingar/
korningstillstand

Installningar for att férhindra frekvensomriktaren
fran att koras eller starta nar en specifik digital
ingang ar lag.

En anpassad text kan anges i stallet for
"Korningstillstand”, "Anvand startférregling 1,
"Anvand startférregling 2”, "Anvand startférregling
3” och "Anvand startforregling 4”.

Se avsnitt Férreglingar pa sidan 145.

20.40 Kérningstillstand
20.41 Startférregling 1
20.42 Startforregling 2
20.43 Startférregling 3
20.44 Startforregling 4
20.45 Startférregling
stopplége

Stopplage:

Staller in hur frekvensomriktaren stoppar motorn:
med ramp eller genom utrullning.

21.03 Stopplédge
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Menyalternativ Beskrivning

Motsvarande
parameter

Konstanta frekvenser|varde som referens. Som standard aktiveras
konstant frekvens/varvtal 1 med DI3.

Se avsnitt Konstanta varvtal/frekvenser pa
sidan 132.

Konstanta varvtal /  |Dessa installningar &r for att anvanda ett konstant |28.21 Val konst frekvens

eller

22.21 Val konst varvt
28.26 Konstant frekvens
1
28.27 Konstant frekvens
2

28.28 Konstant frekvens
3

22.26 Konstant varvtal 1
22.27 Konstant varvtal 2
22.28 Konstant varvtal 3

Startsatt: Anger hur frekvensomriktaren startar motorn.
» Snabb

» Konstant formagnetiseringstid

» Rampstart med momentforstarkning.

» Flygande start

» Flygande start + momentforstarkning

» Automatic + boost

» Flying start (automatic)

» Automatisk

21.01 Startfunktion
21.02 Magnetiseringstid

Startfordrojning: Anger hur frekvensomriktaren startar motorn. 21.22 Startférdréjning
Motor
Ly (™ ACO580 00Hz| |Av® ™ ACOSB0 499 rpm
Motor
rden A Markvarden
A Styrmeto Skalar ktor
Startfunktion: Rampstart [normal] A D karning Ej klart
Fasordning: L Startfunkuon: Flygande start [autom...
Waslingsfrekvens 4 kHz w Fasordning: LIy
Tillbaka 12:34 Vilj| |Tillbaka Vilj

Anvand undermenyn Motor for att justera motorrelaterade instéliningar, till exempel

nominella varden, styrlage och dverlastskydd.

Notera att instéllningar som visas beror pa andra val, till exempel vektorstyrning eller

skalar styrning, anvand motortyp eller valt startlage.

Tre assistenter ar tillgangliga: Styrlage, nominellt varde och ID-kdérning (endast for

vektorstyrningslage).
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| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga installningsalternativen
pa undermenyn Motor.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter
ZNominella varden |Ange motorns nominella varden fran motorns 99.03 Motortyp ...
markskylt. 99.12 Motor nom
moment
A Styrlage Definierar om skalar styrning eller vektorstyrning  |99.04 Motorstyrmetod
ska anvandas.
For information om skalar styrning, se avsnitt
Skalédr motorstyrning pa sidan 149.
For information om vektorstyrning, se avsnitt
Vektormotorstyrning pa sidan 150.
Startsatt: Anger hur frekvensomriktaren startar motorn (t.ex. |27 Start/stoppldge
formagnetisering eller inte). 21.02 Magnetiseringstid
* Snabb
« Konstant férmagnetiseringstid
« Automatisk
« Rampstart med momentforstarkning.
« Automatic + boost
« Flygande start
« Flygande start + momentforstarkning
Fasordning: Om motorn roterar i fel riktning, &ndra den har 99.16 Motorfasordning

installningen for att fixera riktningen i stéllet for att
andra fasordningen pa motorkabeln.

Kopplingsfrekvens

Anger de hogsta och lagsta tillatna
vaxlingsfrekvenserna. For ytterligare information,
se avsnitt Kopplingsfrekvens pa sidan 156.

97.01 Véxla
frekvensreferens
97.02 Minsta
véxlingsfrekvens

U/f-férhallande:

Forhallandeformen mellan spanning och frekvens
under faltférsvagningspunkten. For ytterligare
information, se avsnitt U/f-férhallande pa

sidan 152.

97.20 U/F-férhallande

IR-kompensering:

Anger hur mycket spanningen ska 6ka vid
nollvarvtal. Oka detta for hégre
lossryckningsmoment. For ytterligare information,
se avsnitt IR-kompensering fér skalédr
motorstyrning pa sidan 749.

97.13 IR-komp

Foruppvarmning

Installningar fér motorféruppvarmning.
Frekvensomriktaren kan férhindra kondensering i
en stoppad motor genom att mata ett fast
stromvarde (% av motorns markstréom). Anvand i
fuktiga och kalla forhallanden for att férhindra
kondensering. For ytterligare information, se
avsnitt Startmetoder — DC-magnetisering pa
sidan 154.

21.14 F6ruppvdrmning
av ingangskélla

21.16 Féruppvérmnings-
strém
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Beraknat
Overlastskydd

Instaliningarna pa den har undermenyn &r avsedda
att skydda motorn fran éverhettning genom att
automatiskt I0sa ut ett fel eller en varning éver en
viss temperatur.

Som férval ar motorns beraknade dverlastskydd
pa. Vi rekommenderar kontroll av vardena for att
skyddet ska fungera pa ratt satt.

For ytterligare information, se avsnitt
Overhettningsskydd fér motor pa sidan 156.

35 Term. skydd motor

Uppmatt
Overlastskydd

Instéllningarna pa den har undermenyn ar avsedda
att skydda motorn med en temperaturmatning fran
Overhettning genom att automatiskt I16sa ut ett fel
eller en varning dver en viss temperatur.

For ytterligare information, se avsnitt
Overhettningsskydd fér motor pa sidan 156.

35 Term. skydd motor

Fastlasningsskydd

Installningarna pa den har undermenyn ar avsedd
att skydda motorn vid fastlasning. Overvaknings-
granserna (strom, frekvens, tid) kan justeras och
det gar att valja hur frekvensomriktaren skall rea-
gera pa en fastlasningssituation. For ytterligare
information, se avsnitt Fastlasningsskydd (parame-
trarna 31.24...31.28) pa sidan 184.

31.24 Fastlasn funktion
31.25 Fastlas strém gr
31.26 Fastlasning
varvtalsgréns

31.27 Fastlas
frekv.grédns

31.28 Fastlas tid

Pumpfunktioner

fiilod

(™ ACO5E0

499 rpm

Pumpfunktioner

Fliid |
Tryckskydd
Torrpumpskydd
Kritiska varvtal
Flodesherakning

Ay ow
0.00m* hw

Tillbaka

Vilj

Anvand undermenyn Pumpfunktioner for att justera pumprelaterade instaliningar, till
exempel pumpskyddsfunktioner, funktioner fér mjuk rorfylining och pumprengdérings-

konfigurationer.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéllningsalternati-
ven pa undermenyn Pumpfunktioner.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Flédesskydd

Konfigurerar max och min varden for fléde och
flodesskydd.

80.15 Max. fléde
80.16 Min.flode

80.17 Max. flodesskydd
80.18 Min. flédesskydd
80.19
Flédeskontrollférdréjning
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Tryckskydd

Konfigurerar instéllningar for skydd av pumpen
fran hogt till 1agt tryck.

81.10 Inlopps tryckkélla
81.11 Utlopps tryckkélla
82.30 Min. tryckskydd
fér utlopp

82.31 Min.
tryckvarningsniva for
utlopp

82.35 Max. tryckskydd
fér utlopp

82.37 Max.
tryckvarningsniva for
utlopp

82.40 Min. tryckskydd
fér inlopp

82.41 Max.
tryckvarningsniva for
utlopp

82.45 Max.
tryckvarningsniva for
utlopp

Torrpumpskydd

Konfigurerar instéallningar for torrpumpskydd.
Funktionen for torrpumpskydd sakerstaller att
vattenpumpen inte kors utan vatten och skyddar
pumpen mot skador.

82.20 Torrk6rningsskydd
82.21 Torrkérningskélla

Kritiska
varvtal/frekvenser

Aktiverar eller avaktiverar funktionen for kritiska
frekvenser.

Bestammer dven om de specificerade intervallen
ar effektiva i bada rotationsriktningarna eller inte.
Se aven avsnitt Kritiska varvtal/frekvenser pa
sidan 133.

28.51 Val kritisk frekvens|
28.52 Kritisk frekvens 1
lag

28.53 Kritisk frekvens 1
hég

28.54 Kritisk frekvens 2
lag

28.55 Kritisk frekvens 2
hég

28.56 Kritisk frekvens 3
lag

28.57 Kritisk frekvens 3
h6g

Flédesberakning

Konfigurerar instéliningarna fér sensorbaserad
eller sensorlds flodesberakningsfunktion.
Flodesberakning mater mangden vatten som
flodar baserat pa sensorns aterkoppling eller utan
sensor baserat pa pumpkurvdata.

80.12
Flédesaterkoppling 2
kélla

80.13
Flédesaterkoppling
funktion

80.14
Flbdeséterkoppling
multiplikator

Mjuk rorfylining

Konfigurerar installningar for att fylla réret med
forsiktighet. Detta hjalper till att undvika plétsliga
trycktoppar och minskar risken for tryckslag som
kan orsaka skador pa vattenréren.

40.14 Val 1 borvérde
skalning

40.28 Val 1 borvérde
Okning tid

40.29 Val 1 borvérde
minskning tid

82.25 Mjuk rérfylining
dvervakning
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Pumprengdring

Konfigurerar justeringarna for pumprengdrings-
funktioner. Pumprengdring gér det mdjligt att ren-
gb6ra pumparna automatiskt vid behov. Den har
funktionen minskar avbrottstiden och sanker kost-
naderna for manuell rengéring. Den sénker ocksa
pumpens totala driftkostnader tack vare hogre
genomsnittlig drifteffektivitet hos pumpen.

83.11 Pumpreng6ring
léser ut

83.16 Cykler i rengé-
ringsprogram

83.20 Rengéringshastig-
het steg

83.25 Tid till
rengéringshastighet
83.26 Tid till nollvarvtal
83.27 Rengédring i tid
83.28 Rengdring ej i tid

PID-reglering

Ly

(™ ACO580

0.0 Hz

PID-styrning
AePID-assi

ent

-styrnin

O Amwand FID q

Aktivera |D-styrning frén: Ej walt
Start/stopp/rikin frén Ej walt
Enhet: bar
Tillbaka Vilj

Undermenyn PID innehaller instaliningar och arvarden for PID-regulatorn. PID
anvands endast i fjarrstyrning.

Se aven avsnitt PID-reglering (PID-/slingstyrenhet) pa sidan 141.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa undermenyn PID.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

A PID-assistent

Konfigurerar sekundar styrplats for att anvanda
PID-reglering.

Aterkoppling: Al2. Justerar skalning av Al2-
signalen for aterkoppling, vid behov.

Bérvarde: Valj ett konstant varde, mandverpanelen

signal for bérvarde.
Start/stopp: DI

eller Al1. Om du valjer Al2, justera skalning av Al1-

Anvand PID-
reglering:

Valj om PID-reglering anvands eller inte.

40.07 PID-driftslége

Aktivera ID-styrning
fran:

Anger varifran frekvensomriktaren far signalen att
vaxla mellan styrplatser (Ext1 och Ext2)

19.11 Val Ext1/Ext2
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Start/stopp/riktn fran: [Valjer kalla for start, stopp och riktning. 20.01 Ext1 kommandon
20.02 Ext1starttrigger
typ

20.03 Ext1 in1-kélla
20.04 Ext1 in2-kélla
20.05 Ext1 in3-kélla
20.06 Ext2 kommandon
20.07 Ext2starttrigger
typ

20.08 Ext2 in1-kélla
20.09 Ext2 in2-kélla
20.10 Ext2 in3-kélla

Enhet: PID-enhet 1 (PID-kundenhet). Anger den text som
visas som enheten for borvarde, aterkoppling och
avvikelse.
PID-status: Visa status for PID-reglering. 40.06 PID-reglering

statusord

Aterkoppling:

Visa eller konfigurera aterkoppling fér PID-
regulatorn, dvs. det uppmatta vardet.

40.02 Aterkoppling &rv
PID-regl

40.08 Val 1 aterkoppling
1 kélla

40.11 Val 1 aterkoppling
filtertid

Borvérde: Visa eller konfigurera PID-regulatorns borvarde, fI_0.0S PID-reglering bérv
dvs. malprocessvarde. 33’16 Val 1 bérvérde 1
" o v a . . . a orvarade
Du kan @ven anvénda ett konstant bérvarde i stallet |, 55
for (eller som tillagg till) en extern borvardeskalla. |40.26 val 1 bérvirde
Nar ett konstant borvarde ar aktivt asidosatts det  |min
normala boérvardet. 40.27 Val 1 bérvérde
max
Justering Undermenyn Justering innehaller installningar for |40.04 PID-regl.

forstarkning, integrationstid och avvikelsetid.

1. Kontrollera att det &r sakert att starta motorn och
kéra processen.

. Starta motorn i fjarrstyrningslage.

. Andra bérvardet med ett litet varde.

. Se hur aterkopplingen reagerar.

. Justera forstarkning/integration/avvikelse.

. Upprepa steg 3-5 tills aterkopplingen reagerar
som Onskat.

o g~ WODN

avvikelse bérv &rvérde
40.32 Val 1 férstarkn
40.33 Val 1
integrationstid

40.34 Val 1
deriveringstid

40.35 Val 1
deriveringsfiltertid

Val 1 bérvarde max:

Valj om avvikelse innebar "aterkoppling minus

borvarde” eller "bérvarde minus aterkoppling™:

« Aterkoppling < Bérvarde: Frekvensomriktaren
Okar motorvarvtalet nar aterkopplingssignalen ar
under bérvardet. Exempel: Hjalpflakt eller pump.

« Aterkoppling > Bérvarde: Frekvensomriktaren
Okar motorvarvtalet nar aterkopplingssignalen ar
storre an borvardet. Exempel: Kyltorn.

40.31 Val 1-avvikelse
inverterad
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter
Utgang Visa PID-reglering ut eller stall in omradet. 40.01 PID-reglering ut
&rvérde
40.36 Val 1 utgang min
40.37 Val 1 utgang max
Vilofunktion Vilofunktionen kan anvandas for att spara energi  |40.43 Val 1 gréns
genom att stoppa motorn nar énskat tryck har vilofunk
uppnatts Som forval ar vilofunktionen inaktiverad. 40.44 Val 1
. , . viloférdréjning
Om den ar .aktlveljfad astannar motorh auto_r_natlskt 40.45 Val 1 vilolage
nar belastningen ar lag och startar igen nar aktivera timer
avvikelsen blir for stor. Detta sparar energi i 40.46 Val 1 viloldge
situationer da det ar onddigt att rotera motorn med |aktivera steg
laga varvtal. 40.47 Val 1 ater
. i . . avvikelse
Se avsnitt PID-regleringens vilofunktion och 40.48 Val 1 ater
tidfunktion pa sidan 7141. f6dréjning
Multipumpstyrning
fetgos (™ ACOGE0 00Hz| |Auto ™ ACOSB0 5.0 har
Pumplige  E— Multipumpstyrning
Valj pumplage: APumplage: IPC
Ly Multpurmp comms (121) link: EFB
Intelligent pumpstyrning [IPC) Installningar far den har pumpen  »
Mivareglering (fyllning) IPC delade instillningar
Mivareglering [timning)
Bakat Nista| |Tillbaka 1738 Vilj
Auto ™ ACOSR0 5.0 har| [Auto ™ ACOSR0 5.0 bar
IPC delade instiillningar Konfigurera autoiindring
ZF;talJt antal pum|;ar: " 1 Autoandring utldst av. Jamnt slitage
Kir alltid vid minst: 1 purnp Max. slitagechalans: 10.00 tim
Kér aldrig fler an: 1 purmnp Max. stat!onértld.: 0.0 timn
Bvergingsutamning - Aurodndring &r ulldten under: 1000 %
Tillbaka 17:38 Walj| |Tillbaka 17:38 Redigera

Multipumpsystem (IPC, intelligent pumpstyrning) tillater att upp till 8 frekvensomrik-
tare ar kopplade till varandra. Den har menyn innehaller programmeringsassistenter
for lastdelning, balansering av kortiden mellan pumparna och att halla varje pump i

optimal drift.

Om de aktiva pumparna inte kan uppfylla behovet startar eller stoppar systemet
automatiskt pumparna en och en. Pumpordningen kan stéllas in med effektivitetsklas-
sen for varje pump (till exempel anvands framst pumpar med hdg effektivitet) eller for
att balansera kortiden (pumpar som kor minst startar forst). Detta sparar energi och
férlanger pumpens livslangd.

Se aven avsnitt Funktioner fér pumpstyrning pa sidan 101.
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| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéllningsalternati-
ven pa undermenyn Multipumpstyrning.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

ZAPumplage

Valjer pumplage.

o Av

« Intelligent pumpstyrning (IPC)
» Nivareglering (fylining) (LC)

» Nivareglering (témning) (LC)
« Enkel pumpstyrning (PC)

* Mjuk pumpstyrning (SPC)

76.21 PFC-konfiguration

Fér intelligent
pumpstyrning (IPC)
och nivastyrning
(LC):
Pumpnodnummer

Nodnummer:

76.22 Multipump
nodnummer

Fér intelligent
pumpstyrning (IPC)
och nivastyrning
(LC):
12]-konfiguration/Mul-
tipumpkomm (121)
lank

Valjer om EFB eller FMBA-01 via FBA anvands for
kommunikation.

76.24 IPC
communication port

Fér intelligent
pumpstyrning (IPC)
och nivastyrning
(LC):

Installningar fér den

Frekvensomriktarnamn
Nodnummer:

Kan vara ledare

Prioritera den har pumpen

76.22 Multipump
nodnummer

76.23 Ledare aktivera
76.77 Pumpprioritet

har pumpen
Fér intelligent X Synkroniseringsinstallningar
pumpstyrning (IPC)  |Totalt antal pumpar 76.25 Antal motorer

och nivastyrning
(LC):
Delade installningar

Effektivt varvtal
Kor alltid minst: 1 pumpar (fér IPC)
Kor aldrig fler an: 8 pumpar (fér IPC)
Start/stopp fran: (fér nivareglering)
Nivaaterkoppling (fér nivareglering)

Uppmétt niva

Uppmatt niva %

Nivakalla

Al1-skalning

Al2-skalning

Nivaenhet

76.53 LC effektivt
varvtal

76.26 Min. antal tillatna
motorer

76.27 Max. antal tillatna
motorer

76.05 Uppmétt niva
76.06 Uppmatt niva %
76.51 LC-nivakélla
76.52 LC-nivaenhet
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Fér intelligent
pumpstyrning (IPC)
och nivastyrning
(LC):

Delade installningar

Start-/stoppvarvtal (fér IPC) /
Start-/stoppnivaer (fér nivareglering)
Starta 2:a pump vid:

Starta n:te pump vid: (som ett exempel x =4 =
totalt antal pumpar)

Stoppa n:te pump vid:

Stoppa 1:a pump vid:

Kor fullt varvtal vid: (fér nivareglering)

Max. tid mellan nivaer: (fér nivareglering)
Overgangsutjamning (f6r IPC)

Ignorera belastningsékningar under

Ignorera belastningsminskningar under
Autoandring

Autoandring utlost av: Jamnt slitage

Max. slitageobalans: 10,00 h

Max. stationartid: 0,0 h

Autoandra endast under: 45 Hz (fér IPC)
PID-styrning (f6r IPC)

Se undermenyn PID-styrning pa sidan 55.

76.30 Startvarvtal 1

76.36 Startvarvtal 7
76.41 Stoppvarvtal 1

76.47 Stoppvarvtal 7

76.55 Startférdréjning
76.56 Stoppférdréjning

76.70 Autodndring
76.72 Max.
slitageobalans

76.76 Max. stationértid
76.73 Autodndringsniva

Fér enkel
pumpstyrning (PC):
Konfigurera
pumpstyrning 1/O

Antal motorer:

Ta med drivmotor

Kontaktorférdrojning

Konfigurera RO:er
PC2 styrs av:

PC6 styrs av:
Konfigurera forreglingar
PFC1 forreglas av:

PFC6 forreglas av
Kontrollera 1/0-konfiguration
Se I/0O-menyn pa sidan 74.

76.25 Antal motorer
76.59 PFC-
kontaktorférdréjning
10.24 RO1 kélla
10.27 RO2 kélla
10.30 RO3 killa
15.07 RO4-kélla
15.10 RO5-kélla
15.13 RO6-kKélla

76.81 PFC 1-forregl
76.82 PFC 2-forregl
76.83 PFC 3-forregl
76.84 PFC 4-forregl
76.85 PFC 5-forregl
76.86 PFC 6-forregl
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Fér mjuk
pumpstyrning (SPC):
Konfigurera
pumpstyrning

PC-start, stopp, referens
Sekundar automatisk styrplats
Start/stopp fran:
Referens fran:
Konfigurera process-PID:

Se undermenyn PID-styrning pa sidan 55.

Hjalpmotorer startades:
Hjalpmotorer stoppades:
Startférdréjning:
Stoppférdréjning:

76.55 Startférdréjning
76.56 Stoppfordréjning

Fér enkel
pumpstyrning (PC)
och fér mjuk

Autoandring utlost av:
Fast intervall: (for fast intervall)

76.70 Autodndring
76.71 Autodndringsin-
tervall

’ Max. slitageobalans: (fér jamnt slitage) 76.72 Max.
13 SPC): .
pumpstyrming (SPC) Autoandring ar tillaten under: slitageobalans
Konfigurera
autoandring
Ramper

M (™ ACOAED 0.0 Hz

Ramper

anabhrampe

Accelerationstid: 5.000 s

Retardationstud: 5000 =

stopplage: Rarnp

Ramptid malfrekvens: 50.00 Hz
Tillbaka Wilj

Anvand undermenyn Ramper for att konfigurera accelerations- och
retardationsinstéllningar.

Se aven avsnitt Ramper pa sidan 7138.

Obs! For att stalla in ramper maste du ocksa ange parameter 46.01 Varvtalsskalning
(i varvtalsstyrningslage) eller 46.02 Frekvensskalning (i frekvensstyrning).
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| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéllningsalternati-
ven pa undermenyn Ramper.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Snabbramper

Snabbrampfunktionen gor att tva ytterligare
rampinstaliningar kan anvéandas for acceleration
eller retardation av pumpen.

Se aven avsnitt Ramper — Snabbramper pa
sidan 129.

82.01 Quick ramp accel.
mode

82.05 1st quick ramp
accel. time

82.06 Final quick ramp
decel. time

82.07 1st quick ramp
accel. limit

82.10 2nd quick ramp
accel. time

82.11 2nd quick ramp
decel. time

82.12 2nd quick ramp
accel. limit

Accelerationstid:

Detta ar tiden mellan stillastdende och
”skalningsvarvtal” nar de férvalda ramperna
anvands (instéllning 1).

23.12 Accelerations tid 1
28.72 Frekvensaccele-
rationstid 1

malfrekvens:

frekvens for retardation. For skalart styrlage.

Retardationstid: Detta ar tiden mellan stillastaende och 23.13 Retardations tid 1
"skalningsvarvtal” nar de forvalda ramperna 28.73 Frekvensretarda-
anvands (installning 1). tionstid 1

Stopplage: Anger hur frekvensomriktaren stoppar motorn. 21.03 Stopplage

Ramptid Anger max.frekvens for acceleration = initial 46.02 Frekvensskalning

Ramptid malvarvtal:

Anger max.varvtal for acceleration = initialt varvtal
for retardation. For vektorstyrningslage

46.01 Varvtalsskalning

Granser
it ol ™ ACQ580 0.0Hz
Grianser
Min fre : 0.00 Hz
Max frekvens: 50.00 Hz
Max strim 292 A
Tillbaka Redigera

Anvand undermenyn Granser for att stélla in det tillatna driftintervallet. Den har
funktionen ar avsedd att skydda motorn, ansluten maskinvara och utrustning.
Frekvensomriktaren forblir inom dessa granser, oavsett vilket referensvarde den tar
emot. Se avsnitt Faltbuss pa sidan 62.

Se aven avsnitt Grdnser pa sidan 7144.

Obs! Dessa gransparameterar har ingen effekt pa ramper.
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| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa undermenyn Grénser.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Min frekvens:

Anger minsta tillatna frekvens. Paverkar endast
skalar styrning.

30.13 Min frekvens

Max frekvens:

Anger hogsta tilldtna frekvens. Paverkar endast
skalar styrning.

30.14 Max frekvens

vektorstyrning.

Min varvtal: Anger minsta tillatna varvtal. Paverkar endast 30.11 Min varvtal
vektorstyrning.

Max varvtal: Anger hogsta tillatna varvtal. Paverkar endast 30.12 Max varvtal
vektorstyrning.

Min moment: Anger minsta tillatna moment. Paverkar endast 30.19 Min moment 1

Max moment:

Anger hogsta tillatna moment. Paverkar endast
vektorstyrning.

30.20 Max moment 1

Max strém: Anger hogsta tillatna utstrom. 30.17 Max strém
Féltbuss

Ly ™ ACO580 0.0 Hz

Filtbuss

Inbygod falbuss
Falthussadapter

Anvands e e

Tillbaka

Vilj

Anvand menyn Féltbuss for att konfigurera och visa kommunikation via den
inbyggda faltbussen eller faltbussadaptern.
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Inbyggd faltbuss
Ly @ (™ ACQ580 00Hz| |awed ™ ACO580 0.0 Hz
Inbyggd fiilthuss ——— | |Kommunikationsinst

[FE-val:

Kommunikationsinst

Tillbaka ¥ilj| [Tillbaka Redigera
Ay ™ ACO5E0 0.0 Hz
IFB-val:

Ejwalt

Maodbus RTU

Inget/1PC-kommunikation

Axbryt Spara

Anvand instéllningarna pa undermenyn Inbyggd faltbuss for att anvanda
frekvensomriktaren med Modbus RTU-protokollet.

Du kan aven konfigurera alla inbyggda faltbussrelaterade instéllningar via
parametrarna (parametergrupperna 58 Inbyggd féltbuss), men syftet for Inbyggd
faltbuss-undermenyn ar att géra protokollkonfigurationerna enklare.

Se aven Féltbusstyrning via en faltbussadapter pa sid 233.
| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéliningsalternati-

ven pa undermenyn Inbyggd féltbuss. Notera att vissa alternativ inte ar aktiva forran
den inbyggda faltbussen har aktiverats.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

IFB-val Valj vilket protokoll du vill anvanda. 58.01 Aktivera protokoll

Kommunikationsinst. [For att konfigurera kommunikation mellan 58 Inbyggd faltbuss

frekvensomriktaren och faltbussledaren, definiera [58.03 Nodadress
installningarna och valj sedan Tillimpa (Stations-ID)

. [ 2 s 58.04
instéllningar pa inbyggd féltbuss. Overféringshastighet

Modbus RTU: 58.05
Paritet

Modbus RTU: 58.25
Styrningsprofil

58.15 Kommunikations-
bortfallsldge

58.16 Kommunikations-
bortfallstid

58.06 Kommunikations-
styrning
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Diagnostik

Diagnostisera inbyggd faltbusskommunikation, till
exempel status, kommunikationslast och
meddelanderaknare.

+ Faktisk status:
+ Statusvarde:
» |IFB-data fran klient

Visa vad frekvensomriktarens IFB tar emot fran
faltbussens 6verordnade (PLC/SCADA).

« |IFB-data till klient

Visa vad frekvensomriktarens IFB skickar till
faltbussens dverordnade (PLC/SCADA).

58.07 Kommunikationsdi-
agnostik

58.08 Mottagna paket
58.11 UART-fel

58.12 CRC-fel

58.18 Internt 1

03.09 IFB referens 1

58.09 Skickade paket
58.19 Internt 2

Faltbussadapter

Filthussadapter
B Arkivera FBA

Fammunikationsinst

Ay (™ ALCOSED 0.0 Hz

3

Diagnostik Off-line »
Frekvensomriktarstyrenhet inst -
Tillbaka Avmarkera

Anvand installningarna pa undermenyn Féaltbussadapter for att anvanda

frekvensomriktaren med féljande protokoll, som visas med den nédvandiga
faltbussadaptermodulen (tillval):
» CANopen: FCAN-01-adapter

* DeviceNet: FDNA-O1-adapter

« Ethernet/IP: FEIP-21-adapter, FENA-21-adapter

* ModbusTCP: FMBT-21-adapter, FENA-21-adapter

» PROFIBUS-DB: FBPA-01-adapter

« PROFINET IO: FPNO-21-adapter, FENA-21-adapter
» Ethernet/IP: FENA-21-adapter

Kontakta ABB for att ta reda pa vilka faltbussmoduler som stods.

Du kan aven konfigurera alla faltbussrelaterade installningar via parametrarna
(parametergrupperna 50 Féltbussadapter (FBA), 51 FBA A inst, 52 FB A data in, 53
FB A data ut, 58 Inbyggd féltbuss, men syftet med Faltbussadapter -undermenyn ar
att gora protokollkonfigurationerna enklare.

Se aven Féltbusstyrning via en faltbussadapter pa sid 263.
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| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéllningsalternati-
ven pa undermenyn Faltbussadapter. Notera att vissa alternativ inte &r aktiva forréan
faltbussen har aktiverats.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Faltbussadapter

Aktivera FBA: Valj det har alternativet om du
vill anvanda frekvensomriktaren med en
faltbussadapter.

50.01 Aktivera FBA A

Kommunikationsinst.

Valj modulen (protokollet).

For att konfigurera kommunikation mellan
frekvensomriktaren och faltbussledaren, definiera
installningarna och valj sedan Tillampainstall-
ningar pa faltbussmodul.

51.01 FBA A-typ

58.01 Aktivera protokoll
51 FBA A inst

51.01 FBA A-typ
51.02 FBA A par2
51.27 FBA A param
uppdat

51.31 D2FBA A
komm.status

50.13 FBA A styrord
50.16 FBA A statusord
51.27 FBA A param
uppdat

reagerar om faltbusskommunikationen misslyckas.

Definiera dessa installningar och valj seda
Tillampainstéllningar pa faltbussmodul.

Diagnostik Diagnostisera faltbusskommunikation, till exempel

status, kommunikationslast och meddelanderaknare.

Information om FBA A-data fran ledare och till

ledare.
Frekvensomriktarsty- [Anger hur en féltbussledaren kan styra den har 20.01 Ext1 kommandon
renhet inst. frekvensomriktaren och hur frekvensomriktaren 19.11 Val Ext1/Ext2

22.11 Ext1 varvtal ref1
28.11 Ext1 frekvens ref1
22.41 Ref sékert varvt
28.41 Séker
frekvensreferens

50.03 FBA A tid
kommfel

46.01 Varvtalsskalning
46.02 Frekvensskalning
23.12 Accelerations tid 1
23.13 Retardations tid 1
28.72 Frekvensaccele-
rationstid 1

28.73 Frekvensretarda-
tionstid 1

51.27 FBA A param
uppdat
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Fel funktioner

L >

™ ACO580

0.0 Hz

Fel funktioner

Arerstall fel autom

M Yterligare feliterstalining

Atrerstall frén knappsats och  DI3 @
O FBA-komm. misslyckas: Ignorera
FBA-kamm. under dvervakning: None

Tillbaka

valj

Undermenyn Fel funktioner innehaller installningar for aterstallning av fel
automatiskt eller manuellt.

felaterstallning

puls i den valda ingangen innebéar aterstallning.

Ett fel kan aterstallas fran faltbussen dven om
Aterstill fel manuellt inte har valts.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter
Aterstall fel Aterstalla fel automatiskt. Fér ytterligare 31.12 Val autom aterst
automatiskt information, se avsnitt PID-regleringens 31.14 Antal forsok
vilofunktion och tidfunktion pa sidan 141. 31.15 Forsckstid
31.16 F6rdréjning
Ytterligare Du kan aterstalla ett aktivt fel via I/O: en 6kande  |37.11 Felaterstélining

Aterstall fran
knappsats och ...

Definiera varifran du vill aterstalla fel manuellt.
Notera att den har undermenyn ar aktiv endast om
du har valt att aterstalla fel manuellt.

31.11 Felaterstéllning

kommunikation
under dvervakning:

raknaren for detektering av EFB-
kommunikationsbortfall.

Om IFB- Definiera den atgard som ska vidtas om IFB- 58.14 Kommfel atgérd
kommunikationen kommunikationen misslyckas.

misslyckas:

Om IFB- Definiera vilka meddelandetyper som aterstaller  |58.15 Kommunikations-

bortfallsldge

Ignorera IFB-fel som
ar kortare an:

Definierar en timeout for IFB-kommunikation. Om
ett kommunikationsavbrott varar langre an
timeouten, vidtas den atgard som angetts i Om
IFB-kommunikationen misslyckas:.

58.16 Kommunikations-
bortfallstid
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Lard

(™ ACOBE0

0.0 Hz

ﬂ Sikerhet

Pa sakerhetsmenyn kan du
firhindra obehirg dtkomst ull
frekvensomnktarens konfiguration.
Obsl Om du valjer "Avakovera
filharmtning" och glammer
ltisenordet finns det inget sém ar

Tillbaka

Nista

Undermenyn Sakerhet ar en skyddad meny som du kan 6ppna med sakerhetskoden.
Pa menyn kan du forhindra atgarder och funktioner med anvéndarlaset. Du kan dven
andra sakerhetskoden.

Se aven avsnitt Anvédndarlas pa sidan 189.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter
Lasa upp den har Du méste ange sakerhetskoden for att lasa upp ~ |96.02 Sékerhetskod

menyn/lasa den har
menyn

menyn. Den forvalda koden ar ”10000000”. Nar
avandarlaset ar 6ppet ar varningen A6B0
Anvéndarlaset &ar éppet aktiv.

Nar andringarna i menyn ar klara, markera raden
Las den har menyn och tryck pa Valj.

Las alla parametrar
Inaktivera
sékerhetskopieringo.
aterstallning
Avaktivera OEM-
atkomstniva
Avaktivera ABB-
atkomstniva
Avaktivera
filhdmtning

96.102 Anvéndarlas
funktion

XAndra [6senord

Obs! Den forvalda sakerhetskoden maste andras
for att uppratthalla en hég sakerhetsniva. Foérvara
koden pa ett sékert stille — ABB KAN INTE LASA

UPP FREKVENSOMRIKTAREN NAR DU HAR ANDRAT

KODEN.
Ange forst den nya sakerhetskoden och ange
sedan den nya sakerhetskoden och bekrafta den.

96.02 Sékerhetskod
96.100 Andra
anvéndarens l6senkod
96.101 Bekriéfta
anvéndarens
sékerhetskod
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Avancerade funktioner

Ay (™ ALCOSED 0.0 Hz

Avancerade funktioner

Cvervakning
Timerfunktioner

Egna makron

O Confirration for HAND /OFF

[ 3
Inaktiverat »
[ 3

Tillbaka

Vilj

Undermenyn Avancerade funktioner har instéllningar fér avancerade funktioner, till
exempel for att 10sa ut eller aterstélla kundspecifika fel via 1/0, signalévervakning,
anvanda frekvensomriktaren med tidfunktioner eller véxla mellan flera installningsupp-
sattningar. Dessutom kan du kora Uppstartsassistenten fran den har undermenyn.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga instéllningsalternati-
ven pa undermenyn Avancerade funktioner.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Externa handelser

Gor att du kan definiera kundspecifika fel eller

varningar som du kan I8sa ut via digital ingang.

Texterna i de ar meddelandena kan anpassas.

For ytterligare information, se avsnitt Externa
héndelser pa sidan 132.

31.01 Extern hdndelse 1
kélla

31.02 Extern hdndelse 1
typ

31.03 Extern hdndelse 2
kélla

31.04 Extern hdndelse 2
typ

31.05 Extern hdndelse 3
kélla

31.06 Extern hdndelse 3
typ

31.07 Extern hédndelse 4
kélla

31.08 Extern hdndelse 4
typ

31.09 Extern hdndelse 5
kélla

31.10 Extern hdndelse 5
typ
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Overvakning Du kan vélja tre signaler som ska 6vervakas. Om |32.01
Overvakningsstatus

en signal ar utanfor fordefinierade granser
genereras ett fel eller en varning. Fér kompletta
installningar, se grupp 32 Overvakning pa
sidan 422.

For ytterligare information, se avsnitt
Signalbvervakning pa sidan 178.

32.05 Overvakning 1-
funktion

32.06 Overvakning 1-
atgérd

32.07 Overvakning 1-
signal

32.09 Overvakning 1 lag
32.10 Overvakning 1
hég

32.11 Overvakning 1
hysteres...

32.25 Overvakning 3-
funktion

32.26 Overvakning 3-
atgérd

32.27 Overvakning 3-
signal

32.29 Overvakning 3 lag
32.30 Overvakning 3
hég

32.31 Overvakning 3
hysteres

Timerfunktioner

Gor att frekvensomriktaren kan anvandas med
tidfunktioner. Fr kompletta instéllningar, se grupp
34 Timerfunktioner pa sidan 434.

For ytterligare information, se avsnitt
Timerfunktioner pa sidan 134.

34.100 Tidfunktion 1
34.101 Tidfunktion 2
34.102 Tidfunktion 3
34.111 Extra
tidsaktivering

34.112 Extra
tidsvaraktighet

34.11 Tidsfunktioner
aktiva

34.11 Timer 1
konfiguration

34.12 Timer 1 starttid
34.13 Timer 1
varaktighet ...

34.44 Timer 12
konfiguration

34.45 Timer 12 starttid
34.46 Timer 12
varaktighet

Egna makron

Med den har undermenyn kan du spara fyra
installningsuppsattningar for enkel vaxling.

For mer information om egna makron, se avsnitt
Datalagringsparametrar pa sidan 188.

96.11 Eget makro
spara/lés in

96.10 Eget makro status
96.12 Eget makro I/O
lage in1

96.13 Eget makro I/O
lage in2
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Bekraftelse for
HAND/AV

Valjer om du vill lagga till bekraftelse féor Hand- och
Av-knapparna sa att de kan tryckas ned tva ganger
inom fem sekunder for att fungera.
Manéverpanelen visar ett meddelande om att
trycka tva ganger efter den forsta tryckningen.

Det har valet kan anvandas for att férhindra
oavsiktliga tryckningar pa knapparna Hand och Av.
Om knappen Hand och/eller Av ar inaktiverade
med parametrarna 19.18 HAND/AV inaktivera kélla
och 19.19 HAND/AV inaktivera atgérd,har den har
installningen ingen effekt.

Energioptimering:

Aktiverar/deaktiverar funktionen for
energioptimering.

45.11 Energioptimering

Klocka, region, display

L >

™ ACO580

0.0 Hz

Spré
Datumn ach tid
Enheter

Klocka, region, display

-]

Frekvensomriktarnamn

3
3
[
3

AC0580

Tillbaka

Valj

Undermenyn Klocka, region, display innehaller installningar for sprak, datum och
tid, display (till exempel ljusstyrka) och installningar for att &ndra hur informationen

visas pa skarmen.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa undermenyn Klocka, region, display.

Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Valj
frekvensomriktare

Om fler an en frekvensomriktare ar ansluten till den
har panelen, valj den frekvensomriktare som ska
styras har. For att se andra frekvensomriktare, stall
in Panelbussen till Pa och aktivera natverksfunktio-
ner i parametrarna for varje frekvensomriktare.

Sprak

Andra det sprak som anvands pa mandverpane-
lens skarm. Notera att spraket ska lasas in fran
frekvensomriktaren sa det kan dréja en stund.
Tillgangliga sprak varierar beroende pa vilket
sprakpaket som &r installerat i frekvensomriktarens
systemprogramvara: Standardsprakpaket,
europeiskt sprakpaket eller asiatiskt sprakpaket.
Parameter 07.10 Language file set visar vilket

sprakpaket som anvands.

96.01 Sprék
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Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Datum & tid Anger datum och tid samt deras format.

Enheter Valjer vilka enheter som anvands for effekt, 96.16 Enhetsval

temperatur, moment och valuta.

Frekvensomriktar- Det frekvensomriktarnamn som definieras i den har
namn installningen visas i PC-verktyget och i statusraden
langst upp pa mandverpanelens skarm nar frek-
vensomriktaren anvands. Om fler an en frek-
vensomriktare ar anslutna till mandverpanelen ar
det enkelt att identifiera varje frekvensomriktare med
frekvensomriktarnamnen. Det identifierar ocksa
sakerhetskopior som gérs for frekvensomriktaren.

Kontaktinfo i felvy Definierar en fast text som visas under fel (till
exempel vem som ska kontaktas i handelse av fel).
Om ett fel intraffar visas den har informationen pa
mandverpanelens skarm (utdver den felspecifika
informationen).

Redigera texter Stall in frekvensomriktarens namn, justera valuta-
enhet och PID-enhet och &ndra startférreglingar
1...4, kortillstand, signalévervakningar 1...3,
externa handelser 1...3, kontaktinfo.

Visningsinstallningar |Justera ljusstyrka, kontrast och energisparfordroj-
ningen for mandverpanelens skarm eller invertera
vitt och svart.

Visa i listor Visa eller délj numeriska ID:n for:

+ parametrar och grupper

« alternativ pa tillvalslistor

« bitar

« frekvensomriktare i Options > Valj
frekvensomriktare

Redigera startvyn Valj de parametrar som ska visas i startvyn, med
visningsstil, decimaler, namn, enhet, min.varde och
max.varde.

Visa Aktiverar och inaktiverar popup-vyer med
blockeringspopup information om forreglingar, till exempel nér start av
frekvensomriktaren férhindras.
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Aterstill till standardvirden

Ly

™ ACO580

0.0 Hz

Aterstill till standardvirden
Aterst. fel- och handelselo

93

WA Arerstall startvyns layout
wadrerst icke-hardvaruparam.

%A Arerstall alla falthussinstallningar
W fterst, motardata och 10-kornores.

Tillbaka

Vilj

P& undermenyn Aterstill till standardvirden kan du aterstélla parametrar och

andra installningar.

handelselogg

och handelseloggar.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Aterst. fel- och Rensa alla handelser fran frekvensomriktarens fel- |96.51 Rensa fel- och
héndelselogg

Aterstall startvyns
layout

Aterstaller startvyns layout fér att visa vérdena fér
standardparametrarna som definierats av det valda
styrmakrot.

96.06 Par aterladdn, val
Aterstéll startvyn

Aterst.
ickehardvaruparam.

Aterstéller alla redigerbara parametervarden
aterstalls till standardvarden utom

» motordata och ID-kdérningsresultat
 1/O-utbyggnadsmodulinstaliningar

+ egna texter, till exempel anpassade varningar
och fel, och frekvensomriktarnamn

» kommunikationsinstallningar for
mandverpanel/dator

« faltbussadapterinstallningar
» parameter 95.01 Matningsspénning

« parametrar 95.20 Héardvarutillval ord 1 och 95.21
Hardvarutillval ord 2

 anvandarlasets konfigurationsparametrar
96.100...96.102.

96.06 Par aterladdn, val
Aterladda
standardvérden

Aterstall alla
faltbussinstallningar

Aterstéller alla faltbuss- och kommunkationsrelate-
rade installningar till standardvarden.

Obs! Faltbuss-, mandverpanel- och PC-
verktygskommunikationen avbryts under
aterstallningen.

96.06 Par aterladdn, val
Aterstéll alla
faltbussinstéllningar

Aterst. motordata och
ID-kérn.res.

Aterstéller alla motorns markvarden och motorns
ID-korningsresultat till standardvarden.

96.06 Par aterladdn, val
Aterstéll motordata
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Aterstall alla
parametrar

Aterstéller alla redigerbara parametervirden
aterstalls till standardvarden utom

» egna texter, till exempel anpassade varningar
och fel, och frekvensomriktarnamn

» kommunikationsinstaliningar fér
mandverpanel/dator

» parameter 95.01 Matningsspéanning

« olika férval som implementerats med
parametrarna 95.20 Hardvarutillval ord 1 och
95.21 Hardvarutillval ord 2 och de olika forval
som implementerats av dem

» anvandarlasets konfigurationsparametrar
96.100...96.102

* grupp 49 Panelportkommunikation
parametrarna.

96.06 Par aterladdn, val
Rensa alla

Aterstéll egna texter

Aterstéller alla egna texter till standardvérden,
inklusive frekvensomriktarnamnet, kontaktinfo,
anpassade fel- och varningstexter, PID-enhet och
valutaenhet.

Obs! PID-enheten aterstalls bara om det ar
anvandarredigerbar text, dvs. parameter 40.79
Ange 1 enhet ar satt till Anvandartext.

96.06 Par aterladdn, val
Aterstéll egna texter

Aterstall
Uppstartsassistenten

Aterstaller den forsta startassistenten s& att nasta
gang frekvensomriktaren startas visas den forsta
startassistenten.

Aterstall allt till
fabriksinst.

Aterstaller alla frekvensomriktarparametrar och -

instéllningar till fabriksvarden, utom

» parametrarna 95.20 Hardvarutillval ord 1 och
95.21 Hardvarutillval ord 2 och de olika forval
som implementerats av dem.

96.06 Par aterladdn, val
Allt till
fabriksinstéllningar
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1/0-menyn
Ay (™ ACOSE0 0.0 Hz
1/0
020 Anwands epw
O30 Anwvands pa flera platser »
Oi4: 0 Anvands e w
D50 Anvands e »
Tillbaka Vil

Oppna menyn I/O fran startmenyn genom att vélja Meny > 1/O.

Anvand menyn /O for att kontrollera att I/O-kablarna matchar I/O som anvands i
styrprogrammet. Det ger svar pa fragorna:

» Vad anvands varje ingang for?

* Vad betyder varje utgang?

Du kan konfigurera och ta bort anvandning av ingangar och utgéngar.

Pa menyn I/O ger varje rad foljande information:
* Plinthamn och -nummer

» Elektrisk status

» Frekvensomriktarens logiska betydelse

Varje rad har ocksa en undermeny som ger ytterligare information om
menyalternativen, och dar I/O-anslutningarna kan éndras.

| tabellen nedan finns detaljerad information om innehallet pa de olika
undermenyerna pa menyn /0.

Menyalternativ Beskrivning
DI1 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander DI1 som ingang.
DI2 Den har undermenyn listar funktionerna som anvéander DI2 som ingang.
DI3 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander DI3 som ingang.
Dl4 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander DI4 som ingang.
DI5 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander DI5 som ingang.
DI6 Den héar undermenyn listar funktionerna som anvander DI6 eller FI som
ingang. Anslutningen kan anvandas som digital ingang eller frekvensingang.
Al1 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander Al1 som ingang.
Al2 Den har undermenyn listar funktionerna som anvander Al2 som ingang.
RO1 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 1.
RO2 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 2.
RO3 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i relautgang 3.
AO1 Den har undermenyn listar vilken information som garin i AO1.
AO2 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i AO2.
1/0-utbyggnad Den har undermenyn har féljande undermenyer:
RO4 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 4.
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Menyalternativ

Beskrivning

RO5

Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 5.

RO6 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 6.
RO7 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i reldutgang 7.
DO1 Den har undermenyn listar vilken information som gar in i digital utgang 1.
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Diagnostik-menyn

Ly ¢ ACORED 0.0 Hz

Diagnostik

Fel-och har;;ielgelngg -

Tillbaka 1738 valj

Oppna menyn Diagnostik fran startvyn genom att vélja Meny > Diagnostik.

Pa menyn Diagnostik finns diagnostikinformation, till exempel fel och varningar, och
I6sningar pa eventuella problem. Anvand menyhn for att kontrollera att
frekvensomriktarkonfigurationen fungerar korrekt.

For att rensa fel- och handelseloggen, vélj Meny > Guidade installningar >
Aterstill till standardvirden > Aterst. fel- och hindelselogg eller stall in
parameter 96.51 Rensa fel- och hédndelselogg till varde Reset.

| tabellen nedan finns detaljerad information om innehallet pa de olika vyerna pa
menyn Diagnostik.

Menyalternativ Beskrivning
Frekvensomriktarens |Visar arvarden: 01.01 Motorvarvtal som anvénds, 01.06 Motorstrém,
arvarden 01.07 Motorstrém, 01.10 Motormoment, 01.11 DC-spénning, 01.13 Utspénning,

01.14 Uteffekt, 06.01 Huvudstyrord, 06.11 Huvudstatusord, 19.01 Verkligt driftsldge,
05.01 Dirifttid fro, 05.02 Drifttid mot, 05.04 Kylflaktens drifttidrékn., 05.10 Styrkorts-
temperatur, 05.11 Véxelriktartemp., 35.01 Ber motortemperatur, 35.02 Uppmétt
temp 1, 35.03 Uppmiitt temp 2, 40.01 PID-reglering ut &rvérde, 40.02 Aterkoppling
&rv PID-regl, 40.03 PID-reglering bérv &rv, 40.04 PID-regl. avvikelse bérv &rvérde,
40.07 PID-driftslage.

Aktiva fel Den har vyn visar aktiva fel och instruktioner for hur de ska atgardas och
aterstéllas.

Aktiva varningar Den hér vyn visar aktiva varningar och instruktioner for hur de ska
atgardas.

Aktiva forreglingar  [Den har vyn visar upp till fem samtidiga aktiva férreglingar och
instruktioner for hur de ska atgardas.

Fel- och Den hér vyn visar fel, varningar och andra handelser som har intraffat i
handelselogg frekvensomriktaren.

Tryck pa Detaljer for att se felkod, tid och parametervarden
(arvardessignaler och statusord) som sparats vid tidpunkten for felet.
Vardena for de senaste felen finns i parametrarna 05.80...05.89.

Start-, stopp-, Den hér vyn visar var frekvensomriktarens start- och stoppkommandon
ref.sammanfattning |och -referens kommer ifran for tillfallet. Vyn uppdateras i realtid.

Om frekvensomriktaren inte startar eller stannar som férvantat eller kors
med odnskat varvtal, anvand den har vyn for att ta reda pa var styrningen
kommer ifran.
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Menyalternativ

Beskrivning

Gransstatus

Den har vyn beskriver eventuella begransningar som paverkar driften for
tillfallet.

Om frekvensomriktaren kérs med odnskat varvtal, anvand den har vyn for
att ta reda pa om nagra begransningar ar aktiva.

Belastningsprofil

Den har vyn visar resultat for lastanalysatorn. Amplitudloggar visar
lastdistributionsdiagram: hur mycket av frekvensomriktarens drifttid
anvandes pa varje lastniva. Topvardesloggen listar hdgsta momentana
lastnivaer.

Kommunikationssta-
tus

Den hér vyn ger statusinformation och skickade och mottagna data fran
faltbussen for felsokning.

Motorsammanfatt-
ning

Den hér vyn ger information om motorn: nominella varden, styrlage och
om ID-kérningen har slutforts.
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Systeminfo-menyn
Ard ™ ACO5A0 0.0 Hz

Systeminfo

somriktare
Maniverpanel
0F code
73 Tillvalsplats 1 namn  FEMNA-21

Tillbaka Yalj

Oppna menyn Systeminfo fran startmenyn genom att vélja Meny > Systeminfo.

Menyn Systeminfo visar information om frekvensomriktaren och mandverpanelen. |
problemsituationer kan du ocksa begara att frekvensomriktaren genererar en QR-kod
for ABB Service, sa att du kan far battre hjalp.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa menyn Systeminfo.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Frekvensomriktare |Panelbuss-ID:
Serienummer:
Tillverkningsdatum:
Produktnamn:
Produktyp:
LP-version: 07.07 Loading package
Sakerhetskopieversion: (‘;‘?Z'g;/’ju Kvaruversion
Systemprogramvaruversion:

Obs! Om inga data har lasts in pa fabrik visas inte
viss information (till exempel serienummer) i
frekvensomriktarinformationen.

Manéverpanel Produktyp:
Hardvaruversion:
Systemprogramvaruversion:
Serienummer:
Tillverkningsdatum:

QR-kod Frekvensomriktaren genererar en QR-kod (eller en
serie QR-koder) som innehaller identifieringsdata
for frekvensomriktaren, information om de senaste
handelserna och varden for status- och
raknarparametrar. QR-koden kan lasas med en
mobilenhet som har ABB-appen installerad, vilken
skickar QR-koden till ABB for analys.
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Menyn Energieffektivitet

ol ™ ACOSBD 0.0 Hz
Energieffektivitet

Total energibesparing

Anvant, den senaste om... 0.00 kWh w
Anwandes, senaste dagen 0.00 kb e
Anvant, den senaste ma... 0.00 kiWh w
Anwant, tatalt 0.0 kYyh w

Tillbaka Valj

Oppna menyn Energieffektivitet fran startmenyn genom att vélja Meny >
Energieffektivitet.

Anvand menyn Energieffektivitet for att visa energi- och effektvarden, visa och
andra installningar for belastningsanalysator (= amplitud- och toppvardesloggar), till
exempel visa grafiska representationer av de tvd amplitudloggarna, samt éndra
energiberakningsinstallningar.

Se aven avsnitten Energieffektivitet pa sidan 180 och Last analys pa sidan 181.

| tabellen nedan finns detaljerad information om de tillgangliga
installningsalternativen pa menyn Energieffektivitet.

Menyalternativ Beskrivning Motsvarande
parameter

Total Sparad energi i kWh i jamforelse med 45.04 Sparad energi

energibesparing direktmatning av motorn. 45.07 Sparad summa

Motsvarande besparing i pengar. 45.10 Totalt sparad CO2

Motsvarande besparing i CO,.

Anvant, den senaste |Energi som anvants den senaste timmen (de 45.26 Total energi per
timmen senaste 60 minuterna). timme (éterst.bart)

Genomesnittlig effekt under den senaste timmen
(varde for 45.26 uppdelat i en timme).

Anvéndes, senaste |Total energiférbrukning under féregaende dag 45.30 Total energi
dagen (mellan midnatt foregaende dag och midnatt den |Senaste dagen
aktuella dagen).

Genomesnittlig effekt under den senaste dagen
(varde for 45.30 uppdelat i 24 timmar).

Anvant, den senaste |Total energiférbrukning under féregdende manad [45.35 Total energi
manaden (mellan midnatt den forsta dagen i foregaende senaste manaden
manad och midnatt den forsta dagen i den aktuella
manaden).

Genomsnittlig effekt under den senaste manaden
(varde for 45.30 uppdelat i 732 timmar).

Anvant, totalt Totalt, allt 01.54 Kumulativ
M véxelriktarenergi
Aterstéllbart, totalt 01.58 Kumulativ
omriktarenergi
(aterstéllningsbar)
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Menyalternativ

Beskrivning

Motsvarande
parameter

Toppvarde

Hogsta effekttid (under de senaste 60 minuterna)
Tid for den hogsta effekttiden per timme

Hogsta effektvarde per dag (under féregaende
dag)

Tid for den hogsta effekitiden per dag

Hogsta effektvarde per manad (under féregaende
manad)

Tid for den hogsta effekttiden per manad

Datum for den hogsta effekttiden per manad
Toppvarde totalt

Tid for toppvarde totalt

Datum for toppvarde totalt

45.24 Hégsta
effektvérde per timme
45.25 Hogsta effekttid
per timme

45.27 Hogsta
effektvérde per dag
(aterst.bart)

45.28 Hogsta effekttid
per dag

45.31 Hogsta
effektvérde varje man
(aterst.bart)

45.33 Hégsta effekttid
per manad

45.32 Hogsta
effektdatum per manad
45.36 Hogsta
effektvarde under livstid
45.38 Hogsta effekttid
under livstid

45.37 Hégsta effekttid
under livstid

Belastningsprofil

Logg for motorstrom (grafisk atergivning)

Logg for belastningsprofil (grafisk atergivning)
Dessa loggar visar lastdistributionsdiagram: hur
mycket av frekvensomriktarens drifttid anvandes
pa varje lastniva.

Belastningsprofilkonfiguration
Toppvardesloggning

Topvardesloggen listar h6gsta momentana
lastnivaer.

36.06 AL2-signalkélla
36.07 AL2-
signalskalning

36.09 Aterstéll loggar
36.01 PVL-signalkélla
36.02 PVL-filtreringstid
36.10 PVL-toppvérde
36.11 PVL-toppdatum
36.12 PVL-topptid
36.13 PVL-strém vid
topp

36.14 PVL DC-spénning
vid topp

36.15 PVL-varvtal vid
topp

36.16 PVL-
aterstéllningsdatum
36.17 PVL-
aterstéllningstid

Berakningsinstall-
ningar

Energioptimering
Energitariff 1
Energitariff 2
Valj vald tariff
CO,-omvandling
Referenskraft

Aterstéll raknare for energibesparing

Aterstéll raknare for total anvandning

45.11 Energioptimering
(Avaktivera eller
aktivera)

45.12 Energitariff 1
45.13 Energitariff 2
45.14 Valj vald tariff
45.18 CO2-
konverter.faktor

45.19 Referenskraft
45.21 Aeerstall
besparingar

Ange 0 till 071.58
Omriktare kWh-réknare
(aterstéllningsbar)
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Menyn Sakerhetskopior

B (™ ACO580 0.0 Hz

A D (™ ACO580

0.0 Hz

Sakerhetskuplur

erhetsk ||F|H

ACQ58017.10.2019

D ACO580 17.10.2014 . W Aterladda alla parametrar
[ ACO580 (2) 09.10.2014 . WY3l) par.drerladdningsgrupp
W4l eqna makron
Wal) prod. dataohjekt
Tillbaka Valj| |Tillbaka ¥l

Oppna menyn Sikerhetskopior fran startvyn genom att vélja Sakerhetskopior.

For sakerhetskopior och aterstéllningar, se avsnitt Sdkerhetskopia och aterstall pa

sidan 187.

Menyn Tillval

Ay ™ AC05EN 0.0Hz| [|Auto ™ ACOSED 5.0 har
Frekvens U UU‘ Alternativ
Hz . Referens
Motarstram Wal) frekvensomriktare (3
“ UUU" Hedigera startwy 3
Matarmornent
% U.U Aktwa \rarnlngar [
Alternativ 12:22 Meny A\rsluta 1737 Vilj

For att ga till menyn Tillval, tryck pa Tillval-knappen ((=) pa nagon av startvyerna.
| tabellen nedan finns detaljerad information om de olika tillval som ar tillgangliga pa

menyn Tillval.

Menyalternativ Beskrivning ]Beskrivning

Referens Du kan andra referensen, vilken syns i det 6vre hogra hérnet pa
paneldisplayerna.

Byte av Andrar tecknet pa aktiv referens mellan positiv och negativ. Absolut varde

rotationsriktning for referensen andras inte.

Valj Du kan vélja en frekvensomriktare som du vill dvervaka eller styra fran

frekvensomriktare listan med frekvensomriktare som ar anslutna till panelbussen. Du kan
aven rensa listan med frekvensomriktare.
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Menyalternativ

Beskrivning [Beskrivning

Redigera startvyn

Du kan redigera startvydisplayerna. Bladdra med piltangenterna ((«) och
(»)) till den startvydisplay du vill redigera. Valj displayplatsen, dvs. vilken
av de aktuella parametrarna du vill redigera (startvyn visar en till tre
parametrar). Redigera paramentern och hur du vill visa den.

Ao ™ ACOSED 5.0 bar

W | arws
rpan:\rta anwant UUU

xntormument 000‘

Klart 17:37 Redigera
Autn (™ ACO5E0 5.0 bar
Yisningsplats

Pa er;

Wisningsstil:

Yisningsdecimaler: 2

Yisningsnamn: "Motorstram"

signal min: 0.00 A
Klart 17:37 Redigera

Aktiva fel

Visar de aktiva felen.

Aktiva varningar

Visar de aktiva varningarna.

Aktiva férreglingar

Visar de aktiva férreglingarna.
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Forvald 1/O-konfiguration

Innehallet i detta kapitel H

Detta kapitel beskriver avsedd anvandning, funktion och férvalda styranslutningar for
tilldmpningen.
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Standardkonfigurationen for vatten

Det har ar standardkonfigurationen for vatten- och avloppstillampningarnas styranslutningar.

Forinstallda styranslutningar for standardmakro

X

Pl
1...10 kohm Sl
E. T

©oOoNOOORWN=

Referensspénning och analoga ingangar och utgangar

SCR Signalkabelskarm

Al1 Extern frekvensreferens: 0...10 V
AGND Gemensam nolla for Al

+10V Referensspénning 10 V DC

Al2 Arvirde aterkoppling: 0...10 V
AGND Gemensam nolla for Al

AO1 Frekvens: 0...10 V

AO2 Motorstrom: 0...20 mA
AGND Gemensam nolla fér AO

+24 V Hjalpspanningsutgang +24 V DC, max. 250 mA
DGND Gemensam nolla fér hjalpspanningsutgangar
DCOM Digital ingdng gemensam for alla

DI1 Stopp (0)/Start (1)

DI2 Ej konfigurerat

DI3 Val av konstant frekvens

DI4 Ej konfigurerat

DI5 Ej konfigurerat

DI6

Ej konfigurerat

Redo drift
250 VAC/30 V DC
2A

| drift
250 VAC/30 vV DC
2A

RO3B

Fel (1)
250 V AC/30 V DC
2A

dda

Inbyggd faltbuss (Embedded Field Bus)

29 B+

30 A Inbyggd faltbuss, IFB (EIA-485)

31 DGND

S4 TERM Termineringsomkopplare

S5 BIAS Motstandsbrytare

X4 Safe Torque Off

34 ouT1 Safe torque off. Fabriksanslutning. Bada kret-

35 ouT2 sarna maste vara slutna for att frekvensomrikta-
2) 2) 36 SGND ren skall starta. Se kapitlet The Safe torque off

37 IN1 function i frekvensomriktarens hardvaruhandled-

38 IN2 ning

X10 24V AC/DC

Se noterna pa nasta
sida.

4 V AC/DC+ in| Endast R6...R11: Ext. 24V AC/DC inmatning for att driftsétta

3) “—{2

24 \/ AC/DC- in | styrenheten ndr huvudmatningen &r bortkopplad.
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Plintdimensioner:

R1...R5: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): Plintar +24 V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext. 24V
0,14...1,5 mm? (26...16 AWG): Plintar DI, Al, AO, AGND, RO, STO

R6...R11:0,14...2,5 mm? (26... 16 ANG): Alla plintar

Atdragningsmoment: 0,5...0,6 Nm

Noter:

1) Jorda kabelns yttre skéarm 360 grader under en jordningsklamma pa styrkablarnas
jordningsplat.

2) Ansluts med byglar vid fabriken.

3) Endast byggstorlekarna R6...R11 har plintarna 40 och 41 for extern 24 V AC/DC-ingang.

Ingangssignaler

* Analog frekvensreferens (Al1)
* Val av start/stopp (DI1)
* Val av konstant varvtal/frekvens (DI3)

Utgaende signaler

* Analog utgang AO1: Utgangsfrekvens
* Analog utgang AO2: Motorstrom

* Relautgang 1: Redo drift

* Relautgang 2: | drift

* Relautgang 3: Fel (-1)
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Programfunktioner

Vad kapitlet innehaller

| detta kapitel beskrivs nagra av de viktigaste funktionerna i styrprogrammet, hur de
ska anvandas och hur de ska programmeras. Det férklarar ocksa styrplatserna och
drifttdgena.

Lokal styrning kontra extern styrning

ACQ580 har tva huvudstyrplatser: extern och lokal. | lokal styrning finns det tva olika
lagen: Av och Hand.

| Av-lage stoppas frekvensomriktaren. | Hand-lage ar frekvensomriktaren i drift. Den
forsta referensen i handlage kopieras fran frekvensomriktarens referens.

Foljande schema visar statusdvergangar nar knappen Hand, Av eller Auto trycks pa:
- 5\‘ °

Styrplatsen kan aven valjas i PC-verktyget.

Obs! Om fel 7081 Mandverpanelférlust ar aktivt och frekvensomriktaren ar avstangd
andras laget till Auto nar den spanningssatts igen.
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Frekvensomriktare

—} 10" PLC |
(= Programmerbar
r [ logisk styrenhet)
: Inb faltbr I = I I I |
nbyggt faltbuss-
granssnitt I
I I

Faltbussadapter (Fxxx)

! I
I I
Mandverpanel eller PC-verktyget | [ [

Drive composer (tillval) | | |

1) Extra ingangar/utgangar kan laggas till i form av I/O-utbyggnadsmoduler (CMOD-01,
CMOD-02, CHDI-01, CPTC-02 eller CAIO-01) i utékningsfacken.

Lokal styrning

Nar frekvensomriktaren styrs lokalt ges styrkommandon via
* mandverpanelen
» en dator utrustad med PC-verktyget Drive Composer.

Varvtalsregleringslage ar tillgangligt for lokal styrning. Frekvenslaget ar tillgangligt nar
skalar motorstyrning anvands.

Lokal styrning anvands i huvudsak i samband med idrifttagning och underhall. Vid
lokal styrning asidosatter mandverpanelen den externa styrningens signalkallor.
Andring av styrplats till lokal kan férhindras med parameter 19.18 HAND/AV
inaktivera kélla.

Anvandaren kan vélja med en parameter 49.05 Kommfel atgérd hur frekvensomriktaren
ska reagera pa avbrott i kommunikationen med en mandverpanel eller PC-verktyget.
(Parametern har ingen effekt i extern styrning.)
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Extern styrning

Nar frekvensomriktaren styrs externt ges styrkommandon via
» 1/O-plintarna (digitala och analoga ingangar) eller 1/0-utbyggnadsmoduler (tillval)

» faltbussgranssnittet (via det inbyggda faltbussgranssnittet eller en
faltbussadaptermodul).

Tva externa styrplatser, EXT1 och EXT2, ar tillgéngliga. Anvandaren kan valja kallor
for start- och stoppkommandon separat for varje plats genom att stélla in
parametrarna 20.01 Ext1 kommandon...20.09 Ext2 in2-kélla. Driftlaget kan valjas
separat for varje plats. Det gor att det gar snabbt att vaxla mellan olika driftlagen, till
exempel moment- och PID-reglering. Valet mellan EXT1/EXT2 sker via en binarkalla,
till exempel en digital ingang eller ett faltbusstyrord (parameter 19.11 Val Ext1/Ext2).
Referenskallan kan véljas separat for varje driftlage.

Funktionen for kommunikationsfel

Funktionen fér kommunikationsfel sakerstaller att processen kan fortsatta utan
avbrott. Vid kommunikationsbortfall &ndrar frekvensomriktaren automatiskt
styrplatsen fran EXT1 till EXT2. Det gor att processen kan styras, till exempel med
PID-regulatorn. Nar den ursprungliga styrplatsen aterstalls vaxlar frekvensomriktaren
automatiskt styrningen tillbaka till kommunikationsnatverket (EXT1).

Instéllningar

» Parametrarna 19.11 Val Ext1/Ext2 (sidan 362); 20.01 Ext1 kommandon...20.09
Ext2 in2-kélla (sidan 363).
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Frekvensomriktarens driftlagen

Frekvensomriktaren kan arbeta i flera driftldgen med olika typer av referens. Laget
kan véljas for varje styrplats (lokal, EXT1 och EXT2) i parametergrupp 19 Driftsldge.
En oversikt dver de olika referenstyperna och styrkedjorna visas nedan.

PID
1
| |
Varvtalsreferens Frekvensreferens
Parametergrupp 22 Val Parametergrupp 28
varvtal referens Frekvensreferenskedja
Vektorstyrning Skalar styrning
Varvtalsregulator Frekvensstyrning
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Drivsystemkonfiguration och programmering

Frekvensomriktarens styrprogram utfor de huvudsakliga styrfunktionerna, inklusive
varvtals- och frekvensstyrning, styrlogik (start/stopp), I/0, aterkoppling, kommunikation
och skyddsfunktioner. Styrprogrammets funktioner konfigureras och programmeras
med parametrar.

Frekvensomriktarstyrprogram

Varvtalsreglering
Frekvensstyrning
Styrlogik
1/0-granssnitt
Faltbussgranssnitt
Skydd

Konfiguration via standardkonfigurationerna

Standardkonfigurationerna ar fordefinierade I/O-konfigurationer Se kapitel Férvald
I/O-konfiguration (sidan 85).

Konfiguration via menyer

Frekvensomriktaren kan konfigureras med Guidade instéllningar och andra menyer
pa mandverpanelen. De kan andra parametrar men de leder dig med assistenter och
du behover inte kdnna till parameternamn och -nummer. Se kapitel Instéllningar, I/0
och diagnostik pa manéverpanelen (sidan 45).

Konfigurering via parametrar

Parametrarna konfigurerar alla standardfunktioner och kan stallas in med
* mandverpanelen, enligt beskrivningen i kapitel Manéverpanel (se sidan 35)

» PC-verktyget Drive composer, enligt beskrivningen i Drive composer user’s
manual (3AUA0000094606 [engelska]) eller

» Faltbussgranssnittet, enligt beskrivningen i kapitel Féltbusstyrning via inbyggt
féltbussgrénssnitt (IFB) (se sidan 233) och Féltbusstyrning via en faltbussadapter
(se sidan 263).

Alla parameterinstallningar lagras automatiskt i frekvensomriktarens permanenta
minne. Emellertid, om extern +24 V DC-matning anvands for frekvensomriktarstyren-
heten ar det lampligt att tvinga lagring av parametrar genom att anvanda parameter
96.07 Spara parameter manuellt innan styrenheten stangs av efter parameterand-
ring.
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Vid behov kan férvalda parameterinstallningar fran fabrik aterstallas med hjalp av
parameter 96.06 Par aterladdn.

Adaptiv programmering

Normalt styr anvandaren frekvensomriktaren via parametrar. Standardparametrarna
har dock en fast uppsattning alternativ eller ett instéllningsomrade. For att ytterligare
anpassa frekvensomriktarens drift kan det adaptiva programmet konstrueras av en
uppsattning funktionsblock.

PC-verktyget Drive composer (tillgéngligt separat) har en funktion fér adaptiv
programmering med ett grafiskt anvandargranssnitt for att skapa det egna
programmet. Funktionsblocken omfattar de vanliga aritmetiska och logiska
funktionerna samt val-, jamférelse- och timerblock.

De fysiska ingangarna, frekvensomriktarens statusinformation, arvarden, konstanta
varden och parametrar kan anvandas som ingang foér programmet. Programmets
utgang kan anvandas som exempelvis startsignal, extern handelse eller referens eller
anslutas till frekvensomriktarens utgangar. Nedan finns en lista 6ver tillgangliga
ingangar och utgangar.

Om utgangen for det adaptiva programmet ansluts till en urvalsparameter som ar
pekarparameter blir urvalsparametern skrivskyddad.

Exempel:

Om parametern 31.01 Extern hédndelse 1 kélla ar ansluten till en adaptivt programme-
ringsblockutgang visas parametervardet som Adaptivt program pa en mandverpanel
eller i ett PC-verktyg. Parametern ar skrivskyddad (= valet kan inte andras).

Det adaptiva programmets status visas med parameter 07.30 Status fér adaptivt
program. Det adaptiva programmets status visas med parameter 96.70 Inaktivera
adaptivt program.

For ytterligare information, se Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [engelska]).

Ingangar som éar tillgdngliga for det adaptiva programmet
Ingang | Klla

/0

DI1 10.02 DI fordr status, bit 0
DI2 10.02 DI férdr status, bit 1
DI3 10.02 DI férdr status, bit 2
Dl4 10.02 DI fordr status, bit 3
DI5 10.02 DI férdr status, bit 4
DI6 10.02 DI férdr status, bit 5
Al1 12.11 Al1 arvérde

Al2 12.21 Al2 &rvérde

Arvérden

Motorvarvtal 01.01 Motorvarvtal som anvénds
Utfrekvens 01.06 Motorstrém
Motorstrém 01.07 Motorstrém
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Ingangar som ar tillgéngliga for det adaptiva programmet

Ingang Kaélla

Motormoment 01.10 Motormoment

Axeleffekt fran motorn 01.17 Axeleffekt fran motorn
Status

Aktiverat 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 0
Blockerad 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 1
Driftklar 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 3
Utldst 06.11 Huvudstatusord, bit 3
Borvéarde uppnatt 06.11 Huvudstatusord, bit 8
Begransar 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 7
Ext1 aktiv 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 10
Ext2 aktiv 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 11
Data lager

Datalagring 1 real32

47.01 Datalagring 1 real32

Datalagring 2 real32

47.02 Datalagring 2 real32

Datalagring 3 real32

47.03 Datalagring 3 real32

Datalagring 4 real32

47.04 Datalagring 4 real32

Utgangar som ar tillgangliga for det adaptiva programmet

Utgang Mal

/0

RO1 10.24 RO1 killa
RO2 10.27 RO2 kélla
RO3 10.30 RO3 kélla
AO1 13.12 AO1 kélla
AO2 13.22 AO2 Kélla
Startstyrning

Val Ext1/Ext2 19.11 Val Ext1/Ext2
Ext1in1 cmd 20.03 Ext1 in1-kélla
Ext1in2 cmd 20.04 Ext1 in2-kélla
Ext2 in1 cmd 20.08 Ext2 in1-kélla
Ext2 in2 cmd 20.09 Ext2 in2-kélla
Felaterstallning 31.11 Felaterstélining
Varvtalsreglering

Ext1 varvtal referens

22.11 Ext1 varvtal ref1

Varvtalsforstarkning

25.02 Varvtalsférstarkning

Varvtalsintegrationstid

25.03 Varvtalsintegrationstid

Accelerations tid 1

23.12 Accelerations tid 1

Retardations tid 1

23.13 Retardations tid 1

Frekvensstyrning

Ext1 frekvens referens

28.11 Ext1 frekvens ref1

Héndelser

Extern handelse 1

31.01 Extern héndelse 1 kélla

Extern handelse 2

31.03 Extern héndelse 2 Kélla

Extern handelse 3

31.05 Extern héndelse 3 kélla

Extern handelse 4

31.07 Extern hdndelse 4 kélla

Extern handelse 5

31.09 Extern héndelse 5 kélla

Datalagring

Datalagring 1 real32

47.01 Datalagring 1 real32
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Utgangar som ar tillgangliga for det adaptiva programmet

Utgéng

Mal

Datalagring 2 real32

47.02 Datalagring 2 real32

Datalagring 3 real32

47.03 Datalagring 3 real32

Datalagring 4 real32

47.04 Datalagring 4 real32

PID-reglering

Val 1 borvarde 1

40.16 Val 1 bérvérde 1 kélla

Val 1 borvarde 2

40.17 Val 1 bérvérde 2 kélla

Val 1 aterkoppling 1

40.08 Val 1 aterkoppling 1 kélla

Val 1 aterkoppling 2

40.09 Val 1 aterkoppling 2 kélla

Val 1 forstarkn

40.32 Val 1 forstérkn

Val 1 integrationstid

40.33 Val 1 integrationstid

Val 1 sparningslage

40.49 Val 1 sparningslédge

Val 1 sparningsreferens 40.50 Val 1 sparning ref.val

Fel i adaptivt program och hjalpkodformat

Format fér hjalpkoden:

[Bitar 24-31: Tillstandsnummer [Bitar 16-23: blocknummer | Bitar 0-15: felkod

Om tillstandsnumret ar noll men blocknumret har ett varde, ar felet relaterat till ett
funktionsblock i basprogrammet. Om bade tillstAndsnumret och blocknumret ar noll,
ar felet ett generiskt fel som inte ar relaterat till ett specifikt block.

Se fel 64A6 Adaptivt program pa sidan 219.

Sekvensprogram

Ett adaptivt program kan innehalla basprogram och sekvensprogramdelar.
Basprogrammet kors kontinuerligt nar det adaptiva programmet ar i driftiage.
Basprogrammets funktion ar programmerad med funktionsblock och systemingangar
och -utgangar.

Sekvensprogrammmet &r ett tillstdndsdiagram. Det innebar att endast av sekvens-
programmets tillstand kors at gangen. Sekvensprogram skapas genom att lagga fill
tillstand och programmera tillstdndsprogrammen med samma programelement som i
basprogrammet. Statusévergangarna programmeras genom att statusévergangarnas
utgangar laggs till i statusprogrammen. Statusévergangens regler programmeras
genom att anvanda funktionsblock.

Numret for det aktiva tillstandet for sekvensprogrammet visas med parameter 07.31
AP-sekvenstillstand.
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Styrgranssnitt

Programmerbara analoga ingangar

Styrenheten har tva programmerbara analoga ingangar. Vardera ingangen kan
oberoende stéllas in som spanningsingang (0/2...10 V) eller strdmingang med
parametrarna. Varje ingang kan filtreras, inverteras och skalas.

Instéllningar

» Parametergrupp 72 Standard Al (sidan 327).

Programmerbara analoga utgangar

Styrenheten har tva analoga stromutgangar (0...20 mA). Analog utgang 1 kan stéllas
in som spanningsutgang (0/2...10 V) eller stromutgang med en parameter. Analog
utgang 2 anvander alltid strom. Analoga utsignaler kan filtreras, inverteras och
skalas.

Instéllningar
» Parametergrupp 73 Standard AO (sidan 332).

Programmerbara digitala in- och utgangar
Styrenheten har sex digitala ingangar.
Den digitala ingangen DI5 kan anvandas som en frekvensingang.
Den digitala ingangen DI6 kan anvandas som en termistoringang.

Sex digitala ingangar kan laggas till med hjalp av en CHDI-01 115/230 V digital
ingangsmodul och en digital utgang med hjalp aven CMOD-0-utbyggnadsmodul med
flerfunktion.

Instéllningar

» Parametergrupper 10 Standard DI, RO (sidan 317) och 11 Standard DIO, FI, FO

(sidan 326).
Programmerbara frekvensingangar och -utgangar
Den digitala ingangen DI5 kan konfigureras som en frekvensingang.

En frekvensutgang kan implementeras med en CMOD-01-utbyggnadsmodul med
flerfunktion.
Instéllningar

» Parametergrupper 10 Standard DI, RO (sidan 317) och 11 Standard DIO, FI, FO
(sidan 326).
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Programmerbara reldutgangar

Styrenheten har tre relautgangar. Signalen som ska indikeras av utgangen kan véaljas
med parametrar.

Tva relautgangar kan laggas till med hjélp av en CMOD-01-utbyggnadsmodul med
flerfunktion eller en CHDI-01 115/230 V digital ingangsmodul.

Installningar

» Parametergrupp 10 Standard DI, RO (sidan 317).

Programmerbara I/O-moduler

Ingangar och utgangar kan laggas till med hjalp av en CMOD-01- eller CMOD-02-
utbyggnadsmodul med flerfunktion, en CHDI-01 115/230 V digital ingangsmodul eller
en analog CAIO-01-ingang och utgangsmodul. Modulen monteras i tillvalsplats 2 pa
styrenheten.

| tabellen nedan visas antalet I/O-moduler pa styrenheten samt antalet CMOD-01,
CMOD-02, CHDI-01 och CAIO-01-moduler (tillval).

Digitala Digitala Analoga Analoga PR

Lo . Lo . Reldutgangar
Plats ingangar utgangar ingangar utgangar (RO)

(DI) (DO) (Al) (AO)
Styrenhet 6 - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - 2
CMOD-02 - - - - 1 (ej konfigu-
rerbar)

CHDI-01 6 (115/230 V) - - - 2
CAIO-01 - - 3 2 -

1/0-modulen kan aktiveras och konfigureras med parametergrupp 15.

CMOD-02 har utéver relautgangen (ej konfigurerbar) en +24VDC/AC-ingang och en
termistoringang.

Analoga CAIO-01-ingangar ar bipolara dar analoga utgangar ar unipolara.

Obs! Konfigurationsparametergruppen innehaller parametrar som visar vardena
fér ingangarna pa modulen. Dessa parametrar ar det enda sattet att anvanda
ingangarna pa I/0-modulen som signalkallor. Anslut till en ingdng genom att valja
installningen Annan i parametern for val av kalla och ange sedan lamplig
vardeparameter (och bit, for digitala signaler) i grupp 15.

Obs! Med CHDI kan du anvéanda upp till sex ytterligare digitala ingangar. CHDI
paverkar inte pa nagot satt de fasta digitala ingangarna pa styrkortet.

Obs! Med en I/O-modul ansluten i parameter 15.01 (Utbyggnadsmodultyp) ar endast
motsvarande modulparametrar synliga i grupp 15.
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Instéllningar

» Parametergrupp 15 I/O-utbyggnadsmodul (sid. 338).15 I/O-utbyggnadsmodul
(sid. 338)

Faltbusstyrning

Frekvensomriktaren kan anslutas till flera olika automationsystem via sitt
faltbussgranssnitt. Se kapitlen Féltbusstyrning via inbyggt faltbussgrénssnitt (IFB)
(sid. 233) och Féltbusstyrning via en faltbussadapter (sid. 263).

Instéllningar

» Parametergrupperna 50 Féltbussadapter (FBA) (sid. 489), 51 FBA A inst
(sid. 494), 52 FB A data in (sid. 495) och 53 FB A data ut (sid. 496) och 58
Inbyggd féltbuss (sid. 496).

Styrning av en line matningsenhet (LSU)

Oversikt
Den har funktionen stdéds endast av ACQ580-31 och ACQ580-34 frekvensomriktare.

ACQ580-31 och ACQ580-34 frekvensomriktare bestar av en linje matningsenhet
(LSU) och en vaxelriktarenhet (INU). Styrenheterna fér matningsenheten och
vaxelriktarenheten ar hopkopplade med en intern kommunikationsbuss.

lacasso-s13a L
| Ein}erﬁniﬁgse_nhei (I§J)_ 1 r\/éieﬁarén@(lﬁlw_ T |
| | (QCU) styrenhet | | (CCU) styrenhet | |
. - |
i | | | |
N _ L 1
L. _

Matningsenheten kan regleras via vaxelriktarenheten. Vaxelriktarenheten kan skicka
ett styrord och referenser till matningsenheten, och aktivera styrningen for bada
enheterna fran granssnittet i ett styrprogram.

Det gar att skicka en DC-spanningsreferens och/eller reaktiv effektreferens till
matningsenheten (om det finns tillrackligt med kapacitet) fran vaxelriktarens
parametergrupp 94 LSU-styrning. En regenerativ matningsenhet skickar ocksa
arvardessignaler till den vaxelriktarenhet som ar synlig i parametergrupp 01
Arvérden.
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Installningar

Parametrarna i grupperna:

01 Arvérden (sidan 297): 01.102...01.164

05 Diagnostik (sidan 303): 05.111...05.121

06 Styr- och statusord (sidan 307): 06.36...06.39, 06.116...06.118
07 Systeminfo (sidan 315): 07.106...07.107

30 Grénser (sidan 403): 30.101...30.149

31 Fel funktioner (sidan 411): 31.120...31.121

96 System (sidan 548): 96.108 LSU-styrkort start.

Parametergrupperna 60 DDCS-kommunikation (sidan 504), 61 D2D- och DDCS-
overfér.data (sidan 504) och 62 D2D och DDCS tar emot data (sidan 504).
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Funktioner for pumpstyrning

Obs! ABB rekommenderar att pumptillverkarens instruktioner lases igenom for
optimala prestanda.

Intelligent pumpstyrning (IPC)

Multipump-/flaktstyrningssystem bestar av flera pumpar eller flaktar, som var och en
ar ansluten till en separat frekvensomriktare. Det har arrangemanget maéjliggér hdg
flexibilitet i lastdelning, balansering av kdrtiden mellan pumparna eller flaktarna och
att halla varje pump eller flakt i optimal drift. Om de aktiva pumparna eller flaktarna
inte kan uppfylla behovet startar systemet automatiskt pumparna eller flaktarna en
och en. Om behovet minskar stoppar systemet pa liknande satt pumparna eller
flaktarna en och en for att halla de aterstdende pumparna eller flaktarna igang med
optimal effektivitet.

IPC-systemet 6kar den forsta (huvud-) pumpens hastighet. Om det inte ar tillrackligt
startar IPC-systemet efterfdljande pumpar for att uppfylla processbehovet. Nar en ny
pump startas minskar varvtalet fér de pumpar som redan kors for ett jamnt
vatskeflode.

Ordningen fér pumparna eller flaktarna som anvands kan definieras for att balansera
drifttiden battre (pumparna eller flaktarna som har korts minst startar forst) eller kan
stallas in efter effektivitetsklassen for varje pump eller flakt (till exempel pumpar eller
flaktar med hog effektivitet anvands primart).

Obs! Nodnumren pa frekvensomriktarna maste vara sekventiella med start pa 1.

Multipump-/flaktsystem uppnar en hog niva av drifttid och tillférlitighet, om en pump
eller flakt slutar fungera eller kréaver underhall kan andra pumpar eller flaktar ta 6ver
driften. Effektivitet, kontinuerlig drift och enkelt underhall ar orsaker till varfor

multipump-/flaktsystem kan finnas i en mangd olika tilldmpningar i VVS-branschen.

| IPC-system fungerar en frekvensomriktare at gangen som ledare och du kan
anvanda upp till sju foljarfrekvensomriktare. Med en rorlig huvudstrategi kan var och
en av frekvensomriktarna i gruppen utses som 6verordnad. Ledarfrekvensomriktaren
styr hela multipumpsystemet och har féljande uppgifter:

» Aktivera och inaktivera foljarfrekvensomriktare

* Reglera systemvarvtal med den inbyggda PID-slingstyrning enligt ett inbyggt
borvarde

* Bearbeta I/0-signalerna (borvardes- och aterkopplingssignaler).

IPC-systemet kan aktiveras med de guidade installningarna eller 76.21 PFC-
konfiguration.

| ett IPC-system kommunicerar frekvensomriktaren via en vaxelriktare till vaxelriktare-
lank pa den inbyggda faltbussen. Varje frekvensomriktare i systemet kraver ett
kérningskommando for att IPC-logiken ska fungera och anvanda frekvensomriktaren
vid behov. Som férval i Auto-laget gors detta med DI1. Instéliningar for borvarde och
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arvarde kopieras inte genom vaxelriktar till vaxelriktar-lanken. Dessa signaler maste
skickas externt till varje frekvensomriktare for att sakerstalla ett redundant system.

Styrdata + frekvensomriktarstatus
[ T T
[ EFB ] [ EFB ] | EFB | EFB
v Y T
11 11 11 [
DI - 1 —|— & - —|— ¢ L1 - - - S
| | | |
Al2 - — L -+ — ¢ — L - - — - 0= — = — = - — -
Frekv. 1 Frekv. 2 Frekv. 3 Frekv. 8

Startar IPC-systemet

IPC-systemet startar driften nar frekvensomriktaren tar emot ett startkommando fran
den externa styrplatsen EXT2 (parameter 20.08 Ext2 in1-kélla). Startkommandot
indikerar att pumpen ar tillganglig for IPC-systemet. Systemet skickar dock det
faktiskt startkommandot till féljande frekvensomriktare baserat pa systemets
nédvandiga utvarde.

Om alla frekvensomriktare i systemet tar emot startkommandot samtidigt startar den
frekvensomriktare som har den kortaste drifttiden och som ar redo att kéras som
ledare. Se parameter 76.22 Multipump nodnummer. For optimal energidrift kan du
kombinera PID-regleringens vilofunktion med IPC-systemet.F&r information om PID-
regleringens vilofunktion, se PID-regleringens vilofunktion och tidfunktion (sidan 141).

Obs! IPC-systemet ar inte aktivt pa extern styrplats EXT1.
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Mjuka pumpdvergangar

Figuren nedan visar de mjuka pumpdvergangarna med olika ramptider.

Frekvens (Hz) PID-regleringens utvarde for
A den nuvarande ledaren

Startniva

Normal ramp

IPC jamn ac-
celerations-

Start- tid (76.62)
varvtal

(40.01)

Snabbramp
1/2 (82
Pumpskydd)

Tid (t)

—t—
Startfér-  Férdrojning av
dréjning  magnetisering
(76.55)

Tidsdiagrammet for mjuka pumpdvergangar visar pumpens startsteg. | det har fallet
har PID-regleringens utvarde for den nuvarande ledaren éverskridit startnivan
(76.30...76.36).

1. IPC-systemet startar en ny pump nar startférdrojningstiden (76.55
Startférdréjning) har 16pt ut.

2. Nar motorn har magnetiserats och bdrjar rotera accelererar den nya pumpen med
snabbramp 1 och 2 for att uppna produktiv zon (se avsnitt Ramper —
Snabbramper pa sidan 129).

Obs! Den har funktionen &r bara aktiv nar snabbramplaget ar aktiverat med
parameter 82.01 Quick ramp accel. mode.

Den nya pumpen accelererar sedan till ledarhastigheten med den intelligenta
pumpstyrningens mjuka ramptid som definierats med parameter 76.62 IPC jémn
accelerationstid.

3. Nar en ny pump accelererar retarderar de andra pumparna for att uppratthalla
stabil utmatning, visat som Normal ramp i diagrammet.

4. Nar den nya pumpen nar varvtalet foér den nuvarande ledarpumpen blir den nya
pumpen den nya ledaren.

5. Den nya ledaren och alla aterstdende pumpar startar for att folja ledarens varvtal
som definerats av PID-regleringen for frekvensomriktaren som ar ledare.
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Pumpprioriteter

Pumparna prioriteras baserat pa energieffektivitet och processbelastning.

* Hog — mer energieffektiva pumpar

* Normal — mindre energieffektiva pumpar

* Lag — pumpar som inte kors savida inte processen kraver det

Pumpprioriteter kan valjas med parameter 76.77 Pumpprioritet. IPC-systemet
féredrar hogprioriterade pumpar framfér pumpar med normal och Iag prioritet. Tiden
kan begransas med parameter 76.76 Max. stationértid, sa att aven pumpar med

Iag prioritet kors tillrackligt ofta for att halla dem i drifttillstand. Brandpumpar
(jockeypumpar) ska styras separat for att tillhandahalla nédvandig styrning.

Ledare/foljare-forandringsprincip

1. Ledaren styr processen tills féljaren har natt borvardet. Det finns ingen
ledare/foljare-andring om borvardet inte har uppnatts.

Det mojliggor pumprengoringsfunktionen for foljarpumpen vid start utan att
forvirra systemet.

Max. stationartid féljs (om den har stéllts in).

Det har har hog prioritet eftersom det sakerstaller att pumpen halls i gott skick och
inte bara star oanvand.

3. Efter kontroll av max. stationartid, féljs pumpprioriteter.
Detta sakerstaller att pumpar med hog prioritet anvands mest.

4. Om inga av ovanstaende villkor ar instéllda, férsdker systemet balansera
drifttiden mellan alla pumpar.

Automatisk parametersynkronisering

Funktionen for automatisk parametersynkronisering minskar antalet konfigurationssteg
i IPC-systemet.

De synkroniserade parametergrupperna valjs med parameter 76.102 IPC-
synkroniseringsinstéliningar. Dessutom finns det vissa frekvensomriktarberoende
parametrar som inte ar synkroniserade, till exempel 76.22 Multipump nodnummer.
For att aktivera synkronisering av en parametergrupp mellan tva eller flera
frekvensomriktare maste gruppsynkroniseringen aktiveras i alla frekvensomriktare.

Synkroniseringsprocessen anvander tva mekanismer for att skerstalla att
parametergrupperna ar synkroniserade. Om ett parametervarde andras i
frekvensomriktaren skickas det andrade parametervardet till vaxelriktare till
vaxelriktare-lanken (121). Fran vaxelriktare till vaxelriktare-lanken (12I) 1aser alla
frekvensomriktare som har synkronisering aktiverat vardet och stéller in sina egna
parametervarden.
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Frekvensomriktaren skickar ocksa gruppen CRC (cyklisk redundanskontroll) till
vaxelriktare till vaxelriktare-lanken (12) med jamna mellanrum tillsammans med
tidsstémpeln for gruppens senaste redigeringstid. Utifran den har informationen

kan frekvensomriktaren avgdra om gruppen ar synkroniserad och vilken
frekvensomriktare som har de senaste parametervardena. Om det finns en CRC-
skillnad begar frekvensomriktarna parametervarden fran parametergurppen och fran
frekvensomriktaren med de senaste vardena.

Du kan 6vervaka férandringar i frekvensomriktarkonfigurationen med Berakning av
parameterkontrollsumma, se avsnitt Berdkning av parameterkontrollsumma pa
sidan 788.

IPC-ledarens Autochange-funktion

Ett IPC-system bestar av flera pumpar (frekvensomriktare) men har bara en aktiv
ledarpump. Ledarpumpen styr IPC-systemet genom att starta och stoppa
féljarpumparna vid behov och genom att skicka referensen till alla féljarpumpar i IPC-
natverket.

Vanligtvis ar den pump som startades forst den forsta aktiva ledaren. Om flera
frekvensomritkare startas samtidigt blir pumpen med det lagsta nodnumret den aktiva
ledaren. Autochange-funktionen anvands for att éverfora den har ledarstatusen i IPC-
systemet till ndsta pump i den angivna sekvensen. Pa sa satt paverkar Autochange
aven startordningen for féljarpumparna.

Obs! Nodnumren pa frekvensomriktarna maste vara sekventiella med start pa 1.

Autochange kan utlésas pa flera satt. Utldsaren valjs med parameter 76.70
Autodndring. Dessa utlésare omfattar digitala ingangar, tidsfunktioner, fasta
tidsintervaller, nar alla pumpar ar stoppade eller nar slitagelogiken faststaller att det ar
dags att byta ledare. Aven om utldsaren &r aktiv maste PID-aterkopplingen vara vid
borvarde och pumphastigheten maste vara under parameter 76.73 Autodndringsniva
innan Autochange-funktionen kan intraffa.

Om Autochange-funktionen inte ar méjlig pa grund av ovanstaende orsaker kommer
systemet ihag begaran och utfér en Autochange nar alla krav har uppfylits.

Autochange kan utféras med tva mojliga sekvenser, antingen med jamnt slitage eller
fast sekvens.

For IPC ar standardvardet for parameter 76.70 Autodndring Jamnt slitage.Om
parametervardet ar Ej vald eller Vald véljer systemet automatiskt Jdmnt slitage.

Om vérdet 76.70 Autodndring ar nagot annat an Ej vald, Vald eller Jamnt slitage
anvands den fasta sekvensen. Den fastas intervalltiden kan anges med parameter
76.71 Autoéndringsintervall.
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Jamnt slitage ar standardvardet efter val av IPC-konfigurationen. Med jamnt slitage
overfors ledarstatusen till en féljarpump som uppfyller de nédvandiga kraven. Dessa
krav omfattar (fran hogsta till 1agsta prioritet):

» Maximal stationartid (parameter 76.76)

* Pumpprioritet (parameter 76.77)

» Maximal slitageobalans (parameter 76.72)
» kortid (parametrar 77.10...77.18)

* Nodnummer (parameter 76.22).

Fast sekvens overfor ledarstatus till ndsta nodnummer. Om pump 1 till exempel ar
ledare och startordningen ar 1-2-3-4 blir pump 2 ledare efter Autochange-funktionen
och startordningen blir 2-3-4-1. Om nasta ledarpump inte kérs nar Autochange-
funktionen ar utlost startas den och ledarstatus dverférs till den pumpen nar den har
slutfért startrampning.

Notera att fast sekvens-Autochange kraver att en pump kan startas eller att alla
pumpar (antalet pumpar ar lika med maximalt pumpantal) kérs innan Autochange-
funktionen kan utféras. Om du till exempel har 8 pumpar och det maximala antalet
har stallts in pa 3 och 3 pumpar kors intraffar inte Autochange-funktionen férran den
tredje pumpen stoppas. Annars skulle inte startordningen vara korrekt (det gar inte att
Overskrida det maximala antalet pumpar). | det har exemplet har dock det maximala
antalet stallts in pa 8 och alla 8 pumpar kors intraffar Autochange-funktionen.

Om du inte vill att en specifik pump ska ska vara ledare (till exempel om pumpen inte
har processaterkoppling ansluten), stall in parameter 76.23 Ledare aktivera for den
pumpen till Nej. Pa sa satt forbikopplas pumpen nar ledarestatus éverfors under
Autochange-funktionen.

Ledaraktiveringsparametern kan ocksa anslutas till andra bitkallor, till exempel for
Overvakning, for att forhindra att pumpen blir ledare efter det att nagra handelser har
intraffat (om Al till exempel var bruten).

Om den aktiva ledaren forlorar sin mojlighet att vara ledare forstker systemet
aterhamta sig fran detta sa snabbt som mdjligt genom att valja den nya ledaren och
starta nya pumpar vid behov.

IPC-systemet kommunicerar via 12l-bussen som &r ansluten till IFB genom att skicka
referens, status, kortid och annan systeminformation mellan pumparna. Om det
férekommer ett kommunikationsbortfall mellan pumpar nar en fast sekvens anvands
blir pumpen med det lagsta nodnumret ny ledare for ett natverkssegment som annu
inte har en aktiv ledare. Med jamnt slitage baseras nasta ledarval baserat pa jamnt
slitage-logik. Nar pumparna aterigen kan kommunicera med varandra forblir
ledarpumpen med det Iagsta nodnumret ledare medan den aktiva ledaren fran det
andra natverkssegmentet slapper ledarstatus efter viss fordréjning.

Om en pump inte ser nagra andra pumpar vantar den under den tid som definierats i
parameter 40.33 Val 1 integrationstid innan den bérjar pumpa. Om systemet ar vid bor-
varde nar tiden har passerat startar inte den enstaka pumpen for att inte stora systemet.
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Pumprengoring och Autochange-funktionen

Pumprengoéring kan paverka Autochange-funktionen. Om nasta ledare i sekvens utfor
pumprengdring nar Autochange-funktionen ar utlst férbikopplas den och néasta
pump efter den blir den aktiva ledaren.

Ledaren stoppar inte heller en pump som utfér pumprengdring under Autochange-
funktionen men den vantar tills pumprengdringen ar klar. Om den aktiva ledaren ar
utlost for att starta pumprengoring utférs Autochange-funktionen automatiskt. Om
nasta ledarpump ar konfigurerad for att I16sa ut pumprengdring vid varje start och
Autochange-funktionen I6ses ut nér den pumpen inte kérs, vantar den aktiva ledaren
tills pumprengéringen har slutférts innan ledarstatus andras.

Instéllningar
» Parametergrupp 76 PFC-konfiguration (sidan 507)
» Parametergrupp 77 Underhéll och évervakning av multipump (sidan 521).
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Tillampningsexempel: IPC-system med tre frekvensomriktare och

tre pumpar

| det har exemplet ar tre frekvensomriktare med tre pumpar sammankopplade for att
fungera tillsammans. Exemplet simulerar hur trycksensorn styr systemet. Den
externa trycksensorn maste kopplas till systemet och skickar informationen till
frekvensomriktaren, vilken styr driften av pumpen samt féljarfrekvensomriktarna.

De enskilda pumparna kan testas i Hand-lage (lokal styrning) vilket ger méjlighet att
stélla in varvtalet fran mandverpanelen. Frekvensomriktarna kan startas och stoppas
via Hand- och Av-knapparna pa mandverpanelen.

For att anvanda IPC-systemet behdver systemet koras i Auto-lage (fjarrstyrning) och
med sluten PID-slingstyrning. PID-boérvardet ar instéllt som ett konstant borvarde och
trycksandaren anvands som processaterkoppling nar den ar ansluten till analog

ingang 2.

For att starta systemet anvands foljande digitala ingangar: DI1 startaktivering for
systemet (start/stopp) och DI4 startforregling (anslutning till torrpumpsensor).

Noter:

* Om nagon korforregling inte ar tillfredsstallande (se parametrarna 20.40
Kérningstillstand ... 20.44 Startférregling 4) far inte frekvensomriktaren koéras.

* IPC-systemet kraver att alla frekvensomriktare har programmerats med samma
systemprogramvaruversion. Frekvensomriktare med annan firmware-version an
mastern genererar en varning om IPC-versionsinkompabilitet pa grund av skillnad
i den interna kontrollsumman.
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Obs! Om en stromsignal anvands, anvand en signalférgrening for att koppla signalen
till alla frekvensomriktare som kan ta ledarrollen.

Spanningssignal kan ocksa anvandas for sensoraterkoppling. Det majliggor
kedjekoppling av sensorsignalen. Avstandet ska beaktas pa signaltypen.

Snabbsteg — programmeringssammanfattning

Starta alla tre frekvensomriktare normalt (se avsnitt Ta frekvensomriktaren i drift pa
sidan 22).

Konfigurera IPC i den forsta frekvensomriktaren

Genom att stélla in den forsta frekvensomriktaren kan du replikera
frekvensomriktarens parametrar med hjalp av synkroniseringsfunktionen under Vaélj
Delade instéllningar nedan. Detta snabbar pa idrifttagningen och hjalper till att
undvika misstag.

Meny > Guidade instéllningar > Pumpfunktioner

+ Valj Multipumpstyrning

» Valj och andra Pumplége: Intelligent pumpstyrning (IPC)
» Tryck pa Nasta

+ Andra Nodnummer: (Det har numret maste vara unikt fér varje
frekvensomriktare i IPC-systemet. | det har exemplet anvander vi den férsta
frekvensomriktaren, 2 fér den andra frekvensomriktaren och 3 for den tredje
frekvensomriktaren.)

* Tryck pa Nasta

+ Valj Installningar for den har pumpen

+ Andra Frekvensomriktarnamn: (Behall standarnamnet eller ge ett unikt
namn.)

» Andra Nodnummer: (Ange nodnummer om det inte redan har angetts ovan.)

» Valj ¥l Kan vara ledare. (I det har exemplet kan alla tre frekvensomriktare
fungera som ledare. Fér redundant drift kravs rorlig ledare. Om det inte har
valts kan frekvensomriktaren bara fungera som foljare.)

+ Andra Prioritera den hir pumpen: Medel. (Pumparna kan prioriteras baserat
pa energieffektivitet och processbelastning. High - more energy efficient
pumps, Medium — mindre energieffektiva pumpar, Lag — pumpar som inte kors
savida inte processen kraver det. Liknande pumpar rekommenderas att
anvandas i boostertillampningar.)

* Tryck pa Bakat

» Valj Delade instéllningar
* Valj Synkroniseringsinstallningar

+ Andra Vill du tilldta synkronisering av instillningar med andra
frekvensomriktare?: Ja. (Synkronisering sparar signifikant mangd tid for
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den totala systemkonfiguration. Det sakerstaller ocksa att vardena inom
de valda parametergrupperna ar lika och kopierade enligt den senast
andrade parametern.)

Tryck pa Nasta

Andra Vilj instillningar som ska kopieras mellan alla
frekvensomriktare:

Vilj M Al-instillningar

Vilj ¥] PID-instillningar

Valj VI IPC delade instéllningar
Tryck pa Nasta

+ Andra Totalt antal pumpar: 3

+ Andra Kér alltid vid minst: 7 pump

+ Andra Aldrig mer én: 3 pumpar (Dessa tre delar av information synkroniseras
via vaxelriktare till vaxelriktare-lanken mellan alla frekvensomriktare.)

« Valj Start-/stoppvarvtal (Definiera ndr en pump ska startas eller stoppas av
systemet for att kunna mota behovet, och halla maltrycket. Exempelvarden:

Andra Starta 2:a pump vid: 48 Hz
Andra Starta 3:e pump vid: 48 Hz
Andra Stoppa 3:e pump vid: 25 Hz
Andra Stoppa 2:a pump vid: 25 Hz

Om den forsta pumpen inte kan halla trycket och éverskrider 48 Hz,
aktiveras den andra pumpen. Om behovet fortfarande stiger och bada
pumparna 6verskrider 48 Hz aktiveras den tredje pumpen.

Om behovet faller och de tre aktiverade pumparna faller under 25 Hz
inaktiveras den tredje pumpen. Om behovet fortfarande ar for lagt och de
aterstaende tva pumparna faller under 25 Hz inaktiveras den andra
pumpen.

Dessa varden maste definieras enligt systemet. | manga tillampningar
faller start- och stoppvarvtalen i smala intervall, till exempel 25... 30 Hz
och 40...45 Hz.

Tryck pa Bakat

+ Valj Overgangsutjamning

Andra Ignorera belastningsdkningar under: 2,00 s (Lastékningstiden
beskriver hur [Ange utmatningsfrekvensen maste vara éver Hz-
installningen for startpunkt, i det har fallet, 48 Hz innan IPC startar ndsta
frekvensomriktare.)

Andra Ignorera belastningsminskningar under: 3,00 s (Belastnings-
minskningen beskriver hur lange frekvensen maste vara under 25 Hz
innan IPC stoppar en frekvensomriktare.) Detta jamnar ut IPC-funktionen
och undviker ondédiga start och stopp av frekvensomriktarna.)
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Tryck pa Bakat

Valj Autoandring. Den har funktionen sakerstaller att kortiden for alla
frekvensomriktare i systemet ar balanserad.

Andra Max. slitageobalans: 12 h. (Det har anger den maximala
skillnaden i kortid mellan frekvensomriktarna i ett IPC-system.)

Andra Max. stationirtid: 0,0 h. (Det har sékerstaller att pumpen kérs ofta.
Det har skyddar i synnerhet lagprioriterade pumpar fran pumpblockeringar.
Vardet 0,0 h inaktiverar parametern.)

Andra Autoédndra endast under: 7100 %. (Det har anger max vavtal nar
pumpandring ar tillatet. Vardet 100 % tillater alltid pumpandringsatgarder
nar det behdvs.)

Tryck pa Bakat

Valj PID-styrning (sekundar referens, EXT2)
Vilj ¥l Anviand PID-styrning
Redigera Aktivera ID-styrning fran: Alltid aktivt

Redigera Start/stopp/riktn fran: D/ start/stopp
Andra Enhet: bar
Visa PID-status: 0 hex

Vilj Aterkoppling

Arvirde: 0,0 bar

Redigera Kalla: Al2 skalad

Valj Al2-skalning

* Redigera Omrade: 4...20 mA

* Redigera Skalat min: 0,000 bar
« Andra Skalat max: 6,000 bar

» Tryck pa Bakat

Andra filtertid: 0,000 s

Tryck pa Bakat

Valj Borvarde

Arvirde: 0,0 bar
Redigera Kalla: Konstant bérvérde

Valj Konstanta boérvarden

Redigera Konstant borvérde 1: 4,00 bar
Redigera Konstant borvarde 2: 0,00 bar
Andra Min: 0,00 bar

Andra Max: 6,00 bar

Tryck pa Bakat

Valj Justering
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« Faktiskt avvikelsevarde: 0,00 bar
+ Andra Férstérkning: 1,00
+ Andra Deriveringstid: 0,000 s
+ Andra Deriveringsfiltertid: 0,0 s
» Tryck pa Bakat
+ Redigera Val 1 bérvirde max: Aterkoppling < Bérvérde (anvands nér

boosterpumpen eller tanken fylls. "Aterkoppling > Bérvarde” anvands till
exempel nar en tank téms.))

+ Valj Utgang:
« Arvarde: 0,00
« Andra Min: 0,00
+ Andra Max: 50,00 (USA:60,00) (Hz) eller 100,0 (%)
* Tryck pa Bakat
* Valj och &ndra Vilofunktion: Av
* Tryck pa Bakat flera ganger for att komma till Guidade instéllningar.

Konfigurera resten av frekvensomriktarna

Efter det att IPC for den forsta frekvensomriktaren i systemet har startats och
konfigurerats kan resten av frekvensomriktarna startas (se avsnitt Ta
frekvensomriktaren i drift pa sidan 22).

Konfigurera sedan var och en av dessa frekvensomriktare enligt féljande.
Meny > Guidade instéllningar > Pumpfunktioner
» Valj Multipumpstyrning
» Valj Pumplage: Intelligent pumpstyrning (IPC)
» Tryck pa Nasta
+ Andra Nodnummer: (Resten av frekvensomriktarna, i det har exemplet 2...3.)
» Tryck pa Nasta
» Valj Kommunikationsldnkkalla
« Valj IFB eller FBA
» Tryck pa Nasta
» Valj Installningar for den har pumpen
+ Andra Frekvensomriktarnamn: (Ge ett unikt namn.)
+ Andra Nodnummer: (Ange nodnummer om det inte redan har angetts ovan.)
+ Vvalj ¥ Kan vara ledare
+ Andra Prioritera den hir pumpen: Mede/
+ Tryck pa Bakat
» Valj IPC delade installningar
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» Valj Synkroniseringsinstallningar
+  Andra Vill du tillata synkronisering av instéliningar med andra
frekvensomriktare?: Ja.

* Tryck pa Nasta
+ Andra Vilj instéllningar som ska kopieras mellan alla frekvensomriktare:
«  Valj ¥ Al-instéliningar
« Valj M PID-instillningar
» Valj M IPC delade installningar
» Tryck pa Bakat flera ganger for att komma till Guidade instéllningar.
Nu har alla ovanstaende parameterinstallningar kopierats till den har
frekvensomriktaren och systemet kan koras.
Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Multipumpstyrning (IPC)
+ Parametergrupp 01 Arvérden (sidan 297)
» Parametergrupp 40 Process PID anv par 1 (sidan 458)

» Parametergrupper 76 PFC-konfiguration (sidan 507) och 77 Underhall och
overvakning av multipump (sidan 5217).

Enkel pumpstyrning (PFC/SPFC)

Enkel pumpstyrning (PFC) anvands i pumpsystem som bestar av en
frekvensomriktare och flera pumpar. Frekvensomriktaren styr varvtalet fér en av
pumparna och ansluter (och frankopplar) dessutom de andra pumparna direkt till
matningsnatet via kontaktorer.

PFC-styrlogiken slar pa och stanger av motorerna enligt processens kapacitetsforand-
ringar. | en pumptilldmpning styr frekvensomriktaren till exempel motorn i den forsta
pumpen och varierar motorvarvtalet for att styra pumpens utmatning. Pumpen ar den
varvtalsreglerade pumpen. Nar belastningen (representeras av PID-regulatorns pro-
cess) Overskrider kapaciteten for den férsta pumpen (en anvandardefinierad varvtals-
[frekvensgrans) startar PFC-logiken automatiskt en hjalppump. Logiken minskar ocksa
varvtalet i den forsta pumpen, styrd av frekvensomriktaren, for att svara for tillagget i
hjalppumpens 6vergripande systemutmatningen. Sedan justerar PID-regulatorn, som
tidigare, varvtalet/frekvensen i den forsta pumpen sé att systemutmatningen uppfyller
processbehoven. Om belastningen fortsatter att 6ka lagger PFC-logiken till ytterligare
hjélppumpar, pa ett liknande satt som nyss beskrivits.

Nar belastningen minskar stoppas PFC-logiken automatiskt om varvtalet i den
forsta pumpen séanks under en mingrans (anvandardefinierad som en varvtals-
[frekvensgrans). PFC-logiken Okar ocksa varvtalet i den frekvensomriktarstyrda
pumpen for att svara fér den stoppade hjallppumpens bortfallna output.

Enkel pumpstyrning (PFC) stdds endast pa extern styrplats EXT2.
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Exempel: Vattenforsorjningstilldmpning med tre pumpar och konstant tryck

Matningsspanning

B B
e &

VSD-motor Hjalpmotor 1 Hjalpmotor 2

Pump 1 ar ansluten till VSD-motor (frekvensomriktarstyrd motor).
Pump 2 ar ansluten till hjalpmotor 1.
Pump 3 ar ansluten till hjalpmotor 2.

Flédesforbrukning kontra pumpstatus
Foérbrukning Pump 1 Pump 2 Pump 3
Lag VSD Av Av
NE VSD DOL Av
Hog VvSD DOL DOL
J VSD DOL Av
Lag VSD Av Av

VSD = styrs av frekvensomriktaren, kalibrering av utmatat varvtal enligt PID-reglering.
DOL = Direct On Line. Pumpen kérs vid motorns fasta markvarvtal.
Av = frankopplad. Pumpen stannar.

Mjuk pumpstyrning (SPFC)

Logiken SPFC (mjuk pumpstyrning) ar en variant av PFC for alternering mellan
pumpar och i fall da det ar nédvandigt att begransa trycktopparna da en ny
hjalpmotor startas. SPFC-logiken ar ett enkelt satt att implementera mjuk start av
varvtalsreglerade hjalpmotorer.

Huvudskillnaden mellan traditionell PFC- och SPFC-logik ar hur SPFC-logiken
ansluter hjalpmotorer. Nar kriterierna for att starta en ny motor ar uppfylida

(se ovan) frankopplar SPFC-logiken den frekvensomriktarstyrda motorn fran
frekvensomriktaren och ansluter omedelbart motorn till matningsnétet i en flygande
start medan motorn fortfarande ar i utrulining. Frekvensomriktaren ansluts sedan till
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nasta pump-/flaktenhet for att startas och styr varvtalet i den medan den tidigare
styrda enheten nu ar ansluten via en kontaktor.

Ytterligare motorer startas pa liknande sétt. Motorns stopprutin ar samma som for
den vanliga PFC-rutinen.

| vissa fall kan SPFC gora startstrommen mjukare medan hjalpmotorerna ansluts. Det
kan ge lagre trycktoppar i ror och pumpar.

Exempel: Vattenférsorjningstillampning med tre pumpar och konstant tryck

Matningsspéanning

SN
i

Motor 1 Motor 2 Motor 3

Pump 1 ar ansluten till Motor 1.
Pump 2 ar ansluten till Motor 2.
Pump 3 ar ansluten till Motor 3.
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Flodesforbrukning och pumpstatus
Forbrukning Pump 1 Pump 2 Pump 3

Lag VSD Av Av

NE DOL VSD Av
Hoég DOL DOL VSD

f} J DOL Av VSD
Lag Av Av VSD
J VSD Av DOL
Hoég DOL VSD DOL

NE DOL VSD Av

Lag Av VSD Av

J VSD DOL Av

; Hog DOL DOL VSD

VSD = styrs av frekvensomriktaren, kalibrering av utmatat varvtal enligt PID-reglering.
DOL = Direct On Line. Pumpen kors vid motorns fasta markvarvtal.
Av = frankopplad. Pumpen stannar.

Autochange

Automatisk rotation av startordningen, eller funktionen Autochange, har tva
huvudsyften i manga PFC-typkonfigurationer. Det forsta &r att halla drifttiden for
pumparna lika 6ver tid for att jAmna ut slitaget. Det andra &ar att férhindra pumpar fran
att sta stilla for lange, vilket skulle kunna tappa igen enheten. | vissa fall ar det bara
nodvandigt att rotera startordningen nar alla enheter ar stoppade, till exempel for att
minimera inverkan pa processen.

Funktionen Autochange kan aven utldsas av tidurfunktionen (se sidan 134).

Det finns tre I1&gen fér autoandring enligt vilken typ av PFC och SPFC som
implementerats tillsammans med hjalpkretsen.
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1. Autodandra PFC med endast hjalpmotorer
Exempel: Vattenférsorjningstilldmpning med tre pumpar och konstant tryck.

Tva pumpar uppfyller flddesférbrukningen for langvarig anvandning och den tredje
pumpen ar reserverad for vaxling. | det har laget arbetar endast tva hjalpmotorer
vaxelvis, pump 2 och pump 3.

Matningsspénning

VSD-motor Hjalpmotor 1 Hjalpmotor 2

Pump 1 ar ansluten till VSD-motor (frekvensomriktarstyrd motor).
Pump 2 &r ansluten till hjalpmotor 1.
Pump 3 ar ansluten till hjalpmotor 2.

Flédesforbrukning och pumpstatus
Foérbrukning Pump 1 Pump 2 Pump 3
Lag VSD Av Av
Normal VSD DOL Av
J VSD Av DOL
J VSD DOL Av
Normal VSD Av DOL

VSD = styrs av frekvensomriktaren, kalibrering av utmatat varvtal enligt PID-reglering.
DOL = Direct On Line. Pumpen kérs vid motorns fasta markvarvtal.
Av = frankopplad. Pumpen stannar.




118 Programfunktioner

2. Autodndra PFC med alla motorer

Exempel: Vattenférsorjningstillampning med tre pumpar och konstant tryck

Tva pumpar uppfyller flédesforbrukningen for langvarig anvandning och den tredje
pumpen ar reserverad for vaxling. Eftersom alla motorer vaxlas fér autodndringsruti-
nen kravs en sarskild hjalpkrets, vilkken ar samma som fér SPFC-systemet.

| det har Iaget flyttar VSD-motorn till ndsta pump en efter en, men hjalpmotorn matas
alltid i DOL-lage. Tre pumpar vaxlas dock totalt sett.

Matningsspéanning

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Pump 1 ar ansluten till Motor 1.
Pump 2 ar ansluten till Motor 2.
Pump 3 ar ansluten till Motor 3.
Flodesforbrukning och pumpstatus
Forbrukning Pump 1 Pump 2 Pump 3
Lag VSD Av Av
Normal VSD DOL Av
J Av VSD DOL
J DOL Av VSD
Normal VSD DOL Av

VSD = styrs av frekvensomriktaren, kalibrering av utmatat varvtal enligt PID-reglering.
DOL = Direct On Line. Pumpen kérs vid motorns fasta markvarvtal.

Av = frankopplad. Pumpen stannar.
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3. Autodndra med SPFC

Hjalpmotor ar meningslést i SPFC. Det spelar ingen roll om du véljer alla motorer
eller bara hjalpmotorn.

Exempel: Vattenforsorjningstillampning med tre pumpar och konstant tryck

Tva pumpar uppfyller flédesférbrukningen for langvarig anvandning och den tredje
pumpen ar reserverad for vaxling.

SPFC-systemet har stod for autoandring naturligt. Inga extra komponenter kravs sa
lange som SPFC redan ar i drift. | det har laget startas alltid alla pumpar av
frekvensomriktaren eftersom de ar i normal SPFC-drift.

Matningsspéanning

i
L,

Motor 1 Motor 2 Motor 3

Pump 1 ar ansluten till Motor 1.
Pump 2 ar ansluten till Motor 2.
Pump 3 ar ansluten till Motor 3.

Flodesforbrukning och pumpstatus
Forbrukning Pump 1 Pump 2 Pump 3
Lag VSD Av Av
Normal DOL VSD Av
N} Av DOL VSD
N} VSD Av DOL
Normal DOL VSD Av

VSD = styrs av frekvensomriktaren, kalibrering av utmatat varvtal enligt PID-reglering.
DOL = Direct On Line. Pumpen kérs vid motorns fasta markvarvtal.
Av = frankopplad. Pumpen stannar.
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Forregling

Det finns ett alternativ for att definiera forreglingssignaler fér varje motor i PFC-
systemet. Nar forreglingssignalen i motorn ar tillganglig &r motorn en del av PFC-
startsekvensen. Om signalen ar satt till Férreglad omfattas inte motorn. Den har
funktionen kan anvandas for att informera PFC-logiken om att en motor inte ar
tillganglig (till exempel pa grund av underhall eller manuell direktmatad start).
Instéllningar

» Parametergrupp 10 Standard DI, RO (sidan 317)

» Parametergrupp 40 Process PID anv par 1 (sidan 458)

» Parametergrupper 76 PFC-konfiguration (sidan 507) och 77 Underhall och
6vervakning av multipump (sidan 5217).
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Nivareglering

Nivaregleringsfunktionen kan anvandas for att reglera vattennivan vid tankfyllning
eller tanktémning. Funktionen har stdd foér upp till atta pumpar. Funktionen kan
aktiveras genom att stalla in parameter 76.21 PFC-konfiguration till Nivareglering —
témning eller Nivareglering — fyllning.

| figuren nedan visas ett avloppspumpsystem i tdmningslage. Systemet har
varierande vattenniva och pumparna startar och stoppar baserat pa den uppmatta
nivan.

Frekv. 1 Omrikt. 2 Frekv. 3 Frekv. 8
[ \ VT
[IFB (121) | [IFB (121) [IFB (121) | IFB (121)
DI DI DI L
DI DI DI L
Al Al Al Al
oo \ /

Analog
nivasensor \\j [ |:>

N} pr——— -

—_— [
>

_— - -F1-----F - - - - - - _ Varning for hog niva

. . Dgtalf - - L -k -k--F-F4--}F-F4----- Full varvtalsniva
hégnivasensor

Startniva for pump 3
Startniva for pump 2
Startniva for pump 1

Stoppniva for
-==F-F-F-F-F1--F-F1----- pumpning
--—-F-rtrr-Frr1--Etk-F1—-——-- Varning for lag niva

Digital lag-
nivasensor

Den férsta pumpen (ledare) startar nar den faktiska nivan ar éver startpunkt 1.
Fler pumpar startar och stoppar baserat pa stigande (tdmning) och fallande
(fylining) vattennivaer for enskilda pumpar. Om pumpen gar sénder eller om
frekvensomriktaren kopplas bort fér underhall fortsatter systemdriften med
kvarvarande pumpar och frekvensomriktare.
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Den digitala hégnivasensorn och lagnivasensorn kan anvandas for att generera
en varning eller ett fel nar vattennivan i behallaren stiger eller faller till onormalt
driftomrade. Den analoga nivasensorn som ar ansluten till en analog ingang mater
vattennivan.

Installningar

» Parametergrupp 76 PFC-konfiguration (sid. 507).

Mjuk rorfylining

Funktionen for mjuk rérfylining kan anvandas mjuk fyllning av ett tomt rér. Funktionen
kan undvika pl6tslig laddning av vatten och 6kat tryck i en stangd ventil eller ett
munstycke i pumpsystemets ande.

| figuren nedan visas funktionen Mjuk rérfyllining.

PID
A 40.14 Val 1 bérvéirde skalning
Tbarr —m— — — — = = = — — — —
|
|
|
|
|
|
|
|
1 e Tid
0 40.28 Val 1 bérvérde ékning tid

Om pumpsystemet lacker eller &r skadat nas inte borvardet i tid. For att detektera ett
sadant tillstdnd kan 6vervakningen av mjuk rérfylining aktiveras att generera en
varning eller ett fel. Tiden berdknas med den senaste referensandringen i parameter
40.03 PID-reglering bérv &rv.

Installningar
* Meny - Guidade instéllningar - Pumpfunktioner - Mjuk rorfylining

» Parametergrupper 40 Process PID anv par 1 (sidan 458) och 82 Pumpskydd
(sidan 537).

Sensorlos flodesberdkning

Fl6desberakningsfunktionen ger en ganska korrekt (normalt £3...6 %) berakning
av flédet utan att en separat flodesmatare ar installerad. Flodet berdknas utifran
parameterdata sdsom pumpens ingangs- och utgangsdiametrar, tryck vid
pumpinloppet och -utloppet, hojdskillnad for trycksensorer och pumpegenskaper.
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Anvandaren kan antingen definiera en HQ-kurva (huvudflode) eller PQ-kurva
(effektflode) som anvands som bas for berdkningen. Det gar ocksa att anvanda
differentialtryck baserat pa flédesaterkoppling. Flédesberdkningsmetoden valjs i
Guidade instéllningar eller med parameter 80.13 Flédesaterkoppling funktion.

| figuren nedan visas pumpens HQ-kurva for flddesberakningsfunktionen.

H[m]orH [ft]

, Q[m’/h] orQ[gpm]

| figuren nedan visas pumpens PQ-kurva for flddesberakningsfunktionen.

P [kW] or P [hp]

,.Q[m’/h]orgpm]

Det berdknade flodet som ar baserat pa HQ- eller PQ-kurvan ar skalat enligt
pumpens arvarvtal. Skalreferensvarvtalet anges i parameter 80.21 Flow pump
nominal speed.

For att 6ka flodesberakningens exakthet kan en korrigeringsfaktor anges i parameter
80.14 Flédesaterkoppling multiplikator.

Givarfri hojdberéakning

Om dessa tva pumpkurvor parametersatts korrekt, sa kan de anvandas inte bara for
att berdkna flédet utan en givare, utan aven for att berdkna héjden utan en givare.
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Enkelt uttryckt kan PQ-kurvan anvandas for att berakna flodet och det beréknade
flodet kan sedan anvandas i QH-kurvan for att faststalla hoéjden.

Valet PQ- och QH-kurvor &r tillgangligt fran firmware-version 2.18.2.1 och framat for
frekvensomriktare, och valjs med parameter 80.13 Fl6desaterkoppling funktion.

Noter

» Fldédesberakningsfunktionen kan inte anvandas for faktureringssyften.

» Floédesberakningsfunktionen kan inte anvandas utanfér pumpens normala
driftomrade.

* Huvudpunkt H1 i HQ-kurvan maste definieras vid noll flode.

* Huvudpunkterna i HQ-kurvan férvantas vara i fallande ordning (H1 > H2 > H3 >
H4 > H5 osv).
+ Effektpunkt P1 i PQ-kurvan maste definieras vid noll fléde.

» Effektpunkter i PQ-kurvan férvantas vara i stigande ordning (P1 < P2 <P3 <P4 <
P5 osv).

Parametergrupp 80 Flédesberékning (sidan 523) definierar HQ/PQ eller
differentialtryckbaserad flédesfeedback och 871 Sensorinstéliningar (sidan 530)
definierar pumpens inlopps- och utloppsval for HQ-berékning.

Installningar

» Parametergrupp 80 Flédesberékning (sidan 523) och 81 Sensorinstéliningar
(sidan 530).
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Pumprengéring

Pumprengdringsfunktionen anvands framst i avloppsvattentillampningar for att
férhindra att fasta partiklar fastnar i pumpimpelirarna eller i réren. Den har funktionen
bestar av en programmerbar sekvens med framat- eller bakatroteringar fér pumpen
for att skaka bort och avlagsna restprodukter pa impellern och réren.
Pumprengoéringsfunktionen férhindrar:

» Blockeringar och minskar behovet av manuell rengéring

+ Okar pumpens, rérens och impellerns livslangd och

« forbattrar systemets energieffektivitet.

Pumprengoringssekvens

Frekvensomriktaren startar rengéringen med en puls i rotationsriktningens motsatta
riktning. Varvtalsstegets storlek &r samma for positiva och negativa riktningar.

Pumprengdringssekvensen kan ha flera positiva och negativa riktningsvarvtalssteg i
en rengoringssekvens.

Normal drift Normal drift
7 7
1 6 8 8 8 0o
83.20 5 o 8320 5 | B
8320 i i i 8320
Tid
2 4 2 4
Sekvens |Parameter Sekvens Parameter
1 83.26 Tid till nollvarvtal 6 83.25 Tid till rengdringshastighet
2 83.25 Tid till rengdringshastighet 7 83.27 Rengdring i tid
3 83.27 Rengbring i tid 8 83.26 Tid till nollvarvtal
4 83.26 Tid till nollvarvtal 9 83.28 Rengbring ej i tid
5 83.28 Rengdring ej i tid 10 Anvéandarens valda ramp anvands
(ACC1/ACC2/Snabbramper)

Om negativt varvtal inte ar tillatet ignorerar frekvensomriktaren fas 1...4.

Obs! Rengoring i negativ riktning kréver negativ min. varvtal/frekvens i parameter
30.11 Min varvtal | 30.13 Min frekvens.
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1. Pumpsystemet uppfyller utiésningsvillkoren som definierats med parameter 83.70
Pumprengéringsatgérd. Vid de héar villkoren stannar normal drift och frekvensom-
riktaren anvander den tid som definierats som mal med parameter 83.26 Tid till
nollvarvtal for att na nollvarvtal.

2. Accelerationen for rengéring definieras med parameter 83.25 Tid {ill
rengdringshastighet.

3. Pumpen kors vid rengéringsvarvtal under den tid som definierats med parameter
83.27 Rengdring i tid.

4. Pumpen retarderar till nollvarvtal. Tiden fér malet definieras av parameter 83.26
Tid till nollvarvtal.

5. Pumpen stoppas tills parameter 83.28 Rengéring €j i tid har 16pt ut.

6. Pumpen accelerar pumpvarvtalet till positiv riktning. Se parameter 83.25 Tid {ill
rengdringshastighet.

Pumpen kors vid positivt rengéringsvarvtal. Se parameter 83.27 Rengdring i tid.

Pumpen sénker pumpvarvtalet till noll som definierats med parameter 83.26 Tid
till nollvarvtal.

Frekvensomriktaren vantar tills parameter 83.28 Rengéring ej i tid har 16pt ut. En
ny rengoringssekvens startar eller normal drift startar.

10. Pumpen bérjar folja varvtals-/frekvensreferensen for den aktiva styrplatsen.
Under accelerationen till varvtalet/frekvensen foljer frekvensomriktaren pumpens
rengoringsaccelerationstid 83.25 Tid till rengéringshastighet.

Obs! Snabbramper anvands inte i pumprengdring.

Rengoringssekvensen startar utfirfran de valda utldsningsvillkoren.
Rengoringssekvensen foljer schemat pa sidan 725. Sekvensen kan startas under
dessa villkor:

* Vid varje start och stopp

+ Baserat pa dvervakningspumpens tillstand (till exempel évervakning 1...3;
underlast- och dverlastkurva, se grupp 37 Anvéndarlastkurva pa sidan 455)

+ Utifran tidsintervallet (till exempel var tionde timme)

* Manuellt (till exempel DI4 till DI6, definerat av parameter 83.12 Forcera rengdring
manuellt)

» Genom faltbuss, med parameter 83.12 Forcera rengéring manuellt. Satt
parametern till vardet 1 (en tvasekunderspuls) fran faltbussen for att starta en
rengoringscykel fran en asidosattningsstyrenhet.

Overvakning av antal rengéringar

Funktionen for 6vervakning av antal rengoringar beraknar antalet rengéringscykler
inom en anvandardefinierad évervakningsperiod. Fér manga rengoringsforsok kan
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indikera ett pumpfel (till exempel blockering) som pumpens rengdringsfunktion inte
kan atgarda utan kréaver manuell inspektion och rengéring. Foljande figurer beskriver
funktionen for dvervakning av antalet rengoéringar.

Stall till exempel in tiden for antal rengdringar till en timme. Pumprengdringsfunktio-
nen I6ser ut for ett fel om den detekterar for frekventa rengoringscykler. Frekvensom-
riktaren slutfér tre pumprengoringscykler. Frekvensomriktaren fortsatter driften sa
lange som tidsintervallet mellan tre rengéringar ar 6ver det anvandardefinierade
vardet (en timme).

[ ) [ ) [ ) > [ ] e e
tset ) Tid tset to Tid

Den tredje pumprengdringscykeln startar inom den forinstallda tiden (en timme) och
pumpens rengoéringsfunktion l6ser ut for ett fel och pumpen stoppas utan att den har
utfort den tredje rengdringscykeln. Efter det att felet har aterstallts startar
frekvensomriktaren med den tredje pumprengdéringscykeln.

Om parameter 83.35 Fel antal rengéringar ar installd pa Ingen atgard kors inte
overvakningen. Om du andrar parameter 83.35 Fel antal rengdringar till Varning
eller Fel startar pumprengdringen fran noll.

Nar pumprengdringsfunktionen ar aktiv och max. antal cykler per tidsenhet har natts
visar frekvensomriktaren en varning som visas i handelseloggen.

Instéllningar

* Meny - Guidade installningar - Pumprengoéring

» Parametergrupp 83 Pumprengéring (sid. 537).
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Torrpumpsskydd
Funktionen Torrpumpskydd kan anvandas for att skydda pumpen fran torrkdrning.

Figuren nedan illustrerar funktionen torrpumpskydd.

Moment (%)
A
80
Normal drift
60+ Inget flode
40+
Torrkdrning av pump
20+
T T T T T T T T » Varvtal (rom)
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600

Torrpumpen kan detekteras med underlastkurvan, den mekaniska omkopplaren for
I1&g niva och trycksensorn.

* Underlastkurva - Detekterar pumpens eventuella torrkérning och genererar en
varning eller ett fel.

* Mekanisk omkopplare for lag/hdg niva - Indikerar vattennivan i pumpsystemet
via en digital ingadng och genererar en varning eller ett fel.

+ Trycksensor - Ansluten till dvervakning 1...3 via en analog ingang. Overvakningen
utmatning indikerar torrkdrning vid pumens ingang och genererar en varning eller
ett fel.

Instéllningar

* Meny - Guidade instéllningar - Pumpfunktioner - Torrpumpskydd

» Parametergrupp 82 Pumpskydd (sidan 537).
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Skydd fér pumpens inlopp och utlopp

Skyddsfunktionen fér pumpens inlopp och utlopp dvervakar pumpens inlopps- och
utloppstryck och vidtar anvandardefinierade atgarder om trycket ar utanfor det
normala omradet.

Funktionen for min.tryck i pumpens inlopp och utlopp kan férst generera en varning
nar pumptrycket ar under min. varningsniva for tryckkontrollens férdréjningstid. Om
trycket fortsatter att falla under min. tryckfelniva genereras ett fel.

Skyddsfunktionen foér max.tryck kan forst generera en varning nar pumptrycket ar
under min. varningsniva for tryckkontrollens férdréjningstid. Om trycket fortsatter att
stiga 6ver max. tryckfelniva genereras ett fel.

Instéllningar

* Meny -> Guidade instéllningar -> Pumpfunktioner -> Tryckskydd

» Parametergrupp 81 Sensorinstéllningar (sidan 530) och 82 Pumpskydd
(sidan 537).

Ramper — Snabbramper

Snabbrampfunktionen gor att tva ytterligare rampinstaliningar kan anvandas for
acceleration eller retardation av pumpen. | féljande figur illustreras accelerationen i
snabbramplage nar bada rampinstéllningarna anvands.

Varvtalsreferens

A

1 82.07 1st quick ramp accel. limit
2 82.12 2nd quick ramp accel. limit
a Forsta accelerationssteget

b Andra accelerationssteget

¢ Tredje accelerationsssteget

» Tid

| sénkbara pumpar kan det mekaniska slitaget av lagren minskas genom att pumpen
rampas snabbt till ett visst varvtal.

For ramper i allmanhet, se avsnitt Ramper pa sidan 138.

Obs! ABB rekommenderar att pumptillverkarens instruktioner lases igenom for saker
drift och optimala prestanda.

Snabbramper aktiveras for acceleration med parametrarna 82.01 Quick ramp accel.
mode. Snabbramper for retardation aktiveras med parameter 82.02 Quick ramp
decel. mode. Bade acceleration och retardation kan anvanda antingen 1 snabbramp
eller 2 snabbramper. Parameter 82.02 Quick ramp decel. mode kan ocksa anvanda
vardet Folj accel.grdnser som anvander samma konfiguration (Iage och granser) for
bade retardation och acceleration.
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Om parameter 21.03 Stopplédge har valts fér att vara Utrullning anvands inte
Snabbramp 1 retard.tid och Snabbramp 2 retard.tid pa grund av att
frekvensomriktaren har stoppats genom utrullning.

Fran programvaruversion 2.12 (slappt varen 2020) ar tva snabbramper tillgéngliga:

+ Aldre lage ar kompatibelt med programvara fére version 2.12.
» Uppdaterade funktioner ger mer kontroll dver snabbrampsfunktionen.

Aldre lige

Aldre I4ge kan anvéndas genom att specificera aldre lagesval fér parameter 82.01
Snabbramp 1 accel.lage eller parameter 82.02 Quick ramp decel. mode. Valen for
aldre lage anvander parametrarna 46.01 Varvtalsskalning och 46.02
Frekvensskalning for Snabbramp 1, Snabbramp 2 och definitioner for
driftsnabbramper.

Obs! Om acceleration eller retardation anvander uppdaterade funktionssnabbramper
i stallet for aldre lage, anvander bada snabbramplaget med uppdaterade funktioner.

Foljande exempel beskriver det forsta, andra och tredje accelerationssteget i det
aldre snabbramplaget.

» Det forsta accelerationssteget (a) ar att lyfta impellern sa att vatskan skyddar
lager och tatningar. Annars kan pumpen skadas. Exempelvis 0 till 25/30 Hz med
ramptid pa 1 sekund.

» Det andra accelerationssteget (b) ar valfritt. Pumpen producerar ett giltigt flode i
det har omradet sa att rimlig accelerationshastighet begars for att kompensera
for det statiska huvudet och begransa grumligheten. Det effektiva omradet ar
25/30 till 43/45 Hz och ramptiderna ar normalt mellan 10 och 45 sekunder.

Obs! Accelerationstiden ar proportionell till hela varvtalsintervallet. Det innebar
att om snabbramp 2 har konfigurerats fran 20 till 40 Hz, installningstiden ar

30 sekunder och hela varvtalet ar 60 Hz, ar den faktiska accelerationstiden fran
20 till 40 Hz 10 sekunder. Hela varvtalsvardet definieras med parameter 46.01
Varvtalsskalning eller 46.02 Frekvensskalning.

» Det tredje accelerationssteget (c) ar en normal ramp. Pumpen ger rimlig
flédeshastighet. Frekvensomriktaren anvander normala ramptider, till exempel
60 sekunder.
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Exempel:

70

60

50

30

20

A = 82.05 1st quick ramp accel. time

B = 82.07 1st quick ramp accel. limit

C = 82.12 2nd quick ramp accel. limit

D = 46.01 Varvtalsskalning | 46.02 Frekvensskalning
E = 82.08 Final quick ramp decel. limit

F = 82.06 Final quick ramp decel. time

G = 82.10 2nd quick ramp accel. time

H = 82.14 Oper. quick ramp accel. Time (3rd)

| = 82.15 Oper. quick ramp decel. time (1st)

Uppdaterade funktioner

Uppdaterade funktioner kan anvandas genom att ange andra val an for aldre lage fér
parameter 82.01 Quick ramp accel. mode eller parameter 82.02 Quick ramp decel.
mode.

Med uppdaterade funktioner hanteras ramper med separata parametrar for
accelerations-/retardationstid:

» 82.14 Oper. quick ramp accel. Time (3rd)

» 82.15 Oper. quick ramp decel. time (1st).

Om nagon snabbrampsfunktion (acceleration eller retardation) har valts baseras
bade acceleration och retardation pa snabbrampsparametrarna 82.74 och 82.15.

Normala accelerations-/retardationsvarden fran frekvens-/varvtalskedjan ignoreras.
Den slutliga rampen beréknas fran den senaste aktiva snabbrampsgransen.
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Accelerationshastigheten definieras som den tiden som kravs for att accelerera fran
nollvarvtal till varvtalet som definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning eller
46.02 Frekvensskalning. Den har accelerationshastigheten galler fran noll till det
varvtal/den frekvens som definierats av parameter 82.07 Final quick ramp decel. limit.
Installningar

* Meny > Guidade instéllningar > Ramper > Snabbramper

* Pumpskydd - snabbramper: Parametergrupp 82 Pumpskydd (sid. 5317).

Automatisk felaterstallning

Frekvensomriktaren kan automatiskt aterstallas efter verspanning, dverspanning,
underspanning och externa fel. Anvandaren kan ocksa ange ett fel som automatiskt
aterstalls.

Automatisk felaterstalining ar som forval deaktiverad. Funktionen kan aktiveras av
anvandaren.

VARNING! Innan funktionen aktiveras, se till att inga farliga situationer kan
uppsta. Funktionen aterstaller frekvensomriktaren automatiskt och fortsatter
driften efter ett fel.

Instéllningar

+ Meny > Guidade instillningar > Avancerade funktioner > Aterstill fel
automatiskt

» Parametrarna 31.72...31.16 (sidan 413).

Externa handelser

Fem olika handelsesignaler fran processen kan anslutas till valbara ingangar for att
generera fel och varningar for den drivna utrustningen. Om en signal forloras
genereras en yttre handelse (fel, varning eller bara en loggpost). Innehallet i
meddelanden kan redigeras pa mandverpanelen.

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Avancerade funktioner > Externa handelser
» Parametrarna 31.01...31.10 (sidan 417).

Konstanta varvtal/frekvenser

Konstanta varvtal och frekvenser ar fordefinierade referenser som snabbt kan
aktiveras, exempelvis genom digitala ingangar. Det gar att definiera upp till 7 varvtal
for varvtalsreglering och 7 konstanta frekvenser for frekvensstyrning.

VARNING! Varvtal och frekvenser prioriteras dver den normala referensen
oavsett var referensen kommer ifran.
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Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens > Konstanta varvtal

* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens > Konstanta
frekvenser,

« Parametergrupper 22 Val varvtal referens (sidan 382) och 28
Frekvensreferenskedja (sidan 396).

Kritiska varvtal/frekvenser

Kritiska varvtal kan fordefinieras for tillampningar dar vissa varvtal eller
varvtalsomraden maste undvikas pa grund av t.ex. problem med mekanisk resonans.

Funktionen for kritiska varvtal forhindrar att referensen uppehaller sig i ett kritiskt
omrade under en langre tid. Nar en referens (22.87 Varvtalsref &rv 7) garin i ett
kritiskt omrade, fryses utgangen fran funktionen (22.01 Varvtalsref obegrénsad) tills
referensen lamnar omradet. Direkta férandringar i utgangen dampas av
rampningsfunktionen langre fram i referenskedjan.

Nar frekvensomriktaren begransar de tillatna utvarvtalen/-frekvenserna ar det till det
absolut I&gsta kritiska varvtalet (kritiskt varvtal 1agt eller kritisk frekvens 1ag) vid
acceleration fran stillastdende, om inte varvtalsreferensen ar éver det évre kritiska
varvtalet/frekvensgransen.

Funktionen ar aven tillganglig fér skaldr motorstyrning med en frekvensreferens.
Funktionens ingang visas av 28.96 Frekvensref arv 7, utgang av 28.97 Frekvensref
obegr.

Exempel for kritiska varvtal:
En flakt vibrerar i varvtalsomradet 540 till 690 r/min och 1380 till 1560 r/min. For att
frekvensomriktaren ska undvika dessa varvtalsomraden,

+ aktivera funktionen kritiska varvtal genom att aktivera bit O i parameter 22.51
Kritiska varvtal funktion, och

+ stall in varvtalsomradena fér de kritiska varvtalen som i figuren nedan.

22.01 Varvtalsref obegrédnsad (rpm)
(funktionens utgang)

A

1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 2  Par. 22.52 =690 rpm
3 Par. 22.54 = 1380 rpm
1380 P
4  Par. 22.55= 1560 rpm
690 |
540 |

— - 22.87 Varvtalsref &rv 7 (rpm)
1 2 3 4 (funktionens utgang)




134 Programfunktioner

Exempel for kritiska frekvenser:
En pump vibrerar i varvtalsomradet 18...23 Hz och 46...52 Hz. For att
frekvensomriktaren ska undvika dessa frekvensomraden,

» aktivera funktionen kritiska frekvenser genom att aktivera bit 0 i parameter 28.51
Val kritisk frekvens, och

+ stall in de kritiska frekvensomradena som i figuren nedan.

28.97 Frekvensref obegr (Hz)
(funktionens utgang)

A

1 Par. 28.52 =18 Hz
52 2 Par. 28.53 =23 Hz

3 Par.28.54=46Hz
46

4  Par.2855=52Hz
23
18

—— » 28.96 Frekvensref &rv 7 (Hz)
1 2 3 4 (funktionens utgang)

Installningar
* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens > Konstanta varvtal

* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens > Konstanta
frekvenser,

» Kiritiska varvtal: parametrarna 22.51...22.57 (sidan 387)
» Kritiska frekvenser: parametrarna 28.51...28.57 (sidan 4017).

Timerfunktioner

Basenheten for tidsfunktioner kallas timer. En timer kan vara aktiv baserat pa tid pa
dagen, dag i veckan och tid pa aret. Utdver dessa tidsrelaterade parametrar kan
timeraktiveringen paverkas av sa kallade undantagna dagar (konfigurerbar som
helgdag eller arbetsdag). Till exempel 25.12. (25 december) kan definieras som
helgdag i manga lander. En timer kan stallas in for att vara aktiv eller inaktiv under
undantagna dagar.

Flera timrar kan vara anslutna till en tidsfunktion med OR-funktionen. Om nagon av
timrarna som ar anslutna till en tidsfunktion ar aktiv, &r ocksa tidsfunktionen aktiv.
Tidsfunktionen styr i sin tur normala frekvensomriktarfunktioner som att starta
frekvensomriktaren och valja ratt varvtal eller ratt bérvarde for PID-slingregulatorn.

| manga fall dar en pump eller annan utrustning styrs med en tidfunktion kravs
det att det finns mgjlighet att asidoséatta tidsprogrammet under en kort stund.
Asidosattningsfunktionen kallas Boost. Boost paverkar direkt utvalda tidfunktioner
och aktiverar dem under en fordefinierad tid. Boost-laget aktiveras normalt via en
digital ingang och drifttiden stélls in med parametrar.
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Ett diagram som illustrerar relationerna for tidfunktionernas enheter visas nedan.

Frekvensomriktarstyrning, t.ex.
start, styrvarvtal

i

Tidfunktion (3)

} i

Timer (12) Boost

i i

Tid pa dagen Undantag

¢ |

Helgdag Arbetsdag

i ! }

Tid pa dagen Dag i veckan Sasong

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Avancerade funktioner > Timerfunktioner
» Parametergrupp 34 Timerfunktioner (sidan 434).

Kavitationskontroll

Detektering av pumpkavitation hjalper till att férebygga kavitation i pumpen vilket inte
bara kan forstéra pumpimpellrar utan ocksa andra problem som tatningslackage.
Algoritmen for detektering av kavitation anvander berdknad motormomentrippel for
att detektera variationer som &r stérre an normalt. | manga fall orsakas dessa
variationer av kavitation eller andra mekaniska problem som kraver underhall.

Sjalvinstallning for kavitation

Algoritmen for kavitationsdetektering forlitar sig pa en kavitationskurva som
anvands som riktmarke for "normal” drift. Nar roteringsmomentrippeln jamfors
med det har riktmarket ar det mojligt att detektera om pumpkavitation forekommer.
Frekvensomriktaren identifierar automatiskt riktmarkeskurvan genom att utféra en
process som kallas kavitationssjalvinstalining.
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Valj den initiala sjalvinstallningen fér pumpkurvan med parameter 86.20 Cavitation
curve autotune.

Obs! Frekvensomriktaren maste vara i Hand-lage for att utféra den initiala
sjalvinstallningen.

Reaktion pa kavitation

Detekterad kavitation kan resultera i nagon av foljande reaktioner hos
frekvensomriktaren:

» Endast varning

» Varning och styrning av frekvensomriktarens varvtalsreferens for att [6sa
problemet

* Endast fel
Valj frekvensomriktarens reaktion med parameter 86.11 Cavitation control.

Nar styrningsreaktionen ar vald borjar frekvensomriktaren att sanka varvtalet i steg
som definierats med parameter 86.13 Cavitation speed decrease eller parameter
86.16 Cavitation frequency decrease, beroende pa om vardet for parameter 99.04
Motorstyrmetod ar Vektor eller Skalér.

Vid varje steg borjar frekvensomriktaren kontrollera om det finns kavitation. Om
kavitation fortfarande detekteras fortsatter frekvensomriktaren att minska varvtalet
med det definierade steget tills den nar min.vardet som definierats av parameter
86.12 Cavitation minimum speed eller parameter 86.13 Cavitation minimum
frequency. Om kavitation fortfarande detekteras vid min.vardet [6ser
frekvensomriktaren ut for fel efter den tid som definierats av parameter 86.79
Cavitation empty well time.

Om kavitation inte langre detekteras under kavitationskontrollen bérjar
frekvensomriktaren 6ka varvtalet till det varvtal som anvandes under den initiala
kavitationsdetekteringen.Varvtalsdkningssteget definieras av parameter 86.74
Cavitation speed increase eller parameter 86.17 Cavitation frequency increase,
beroende pa montorstyrningslage (parameter 99.04).

Installningar

» autoaterstallning av pumpen: parametrarna 82.57 och 82.52 (sidan 536)
» kavitationskontroll: parametergrupp 86 Cavitation control (sidan 539).

Fordrojning av omstart av pump

Foérdréjning av omstart av pump ar anvandbart nér en stor vertikal vattenpelare
draneras fran pumpens utloppssida efter att den stoppats och pumpkomponenterna
kan skadas om pumpen startades under den har perioden. Anvandaren kan
konfigurera den har funktionen med parameter 21.40 Férdréjning av omstart.

Parameter 21.42 Férdréjning av omstart terstdende visar timerns varde i realtid och
maojliggdr for anvandaren att forbikoppla timern en gang om sa behdvs.
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Fordrojning av omstart

Fordréjning av omstart av pump forhindrar frekvent omstart av frekvensomriktaren
inom tiden for fordréjning av omstart, installt med parameter 21.40 Férdréjning av
omstart. Som standard ar den héar funktionen inaktiverad och férdrdjningen av
omstart ar noll sekunder.

Nar frekvensomriktaren slutar modulera, och om vardet for 21.40 Férdréjning av
omstart ar storre an noll, sa startar timern for férdrojning av omstart. Under den har
tiden startar inte frekvensomriktaren forran tiden fér férdréjning av omstart har
forflutit. Nar férdrojningen har forflutit kan frekvensomriktaren starta igen. Om
anvandaren ger startkommandot innan tiden for férdrojning av omstart har forflutit, sa
visar systemet varningen D590 Férdréjning av omstart med hjalpen 0002 Skydd fér
kort pumpcykel. Varningen forsvinner nar fordréjningstiden har forflutit.

P21.40

€ )

P6.16 bitt ! :

P11 i 1 IS —

P6.16 bit6 | S R
O] | ;

1 = Startkommando

2 = Stoppkommando

3 = Varvtal

4 = Raknare for fordrojning av omstart

Frekvensomriktaren startas automatiskt nar timern for fordrdjning av omstart har gatt
ut. Nar nivautiésare och flankutldsare anvénds, sa kravs en positiv flank av
startkommandot.

Fordréjning av omstart fungerar under en effektcykel. Timern fér férdréjning av
omstart fortsatter nar frekvensomriktaren inte har nagon effekt, sa lange en
tidssynkroniseringskalla (se parameter 96.20 Tidssynk primér kélla) ar aktiv bade
fére och efter effektcykeln.

Om det inte finns nagon tidssynkroniseringskalla aktiv nar kraften aterstalls, sa
aterupptar frekvensomriktaren timern med det senast lagrade vardet i parameter
21.42 Férdréjning av omstart aterstaende.
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Om vardet for fordrdjning av omstart andras medan fordrdjning av omstart ar aktiv,

sa beréknas parametervardet baserat pa angivet varde och forfluten tid:

*  Om det nya parametervardet ar mindre an den forflutna tiden, sa avslutar
systemet timern omedelbart. Det nya parametervardet galler for nasta stopp.

» om det nya parametervardet ar stdrre an den forflutna tiden, sa initierar systemet
det forinstallda vardet for timern for fordréjning av omstart till ett nytt forinstallt
varde: nytt parametervarde - forfluten tid.

Om du vill inaktivera funktionaliteten for férdrdjning av omstart av pump stéller du in
parameter 271.42 till noll.

Aterstaende férdréjning

Parameter 21.42 F6rdréjning av omstart aterstaende visar vardet for timern for
fordrojning av omstart i realtid. Detta kan vara anvandbart vid felsdkning eller kan
visas pa startskarmen.

Det gar aven att anvanda parameter 271.42 for att forbikoppla timern genom att stalla
in parametern till dess standardvarde pa noll sekunder.

Installningar

» Parametrar: 21.40 Férdréjning av omstart, 21.42 Férdréjning av omstart
aterstaende och 96.20 Tidssynk primar kélla

* Varning! D590 Férdréjning av omstart.

Ramper

Oversikt

Ramper hanvisar till accelerations- och retardationstider. Rampfunktionen justerar
hur snabbt eller langsamt en frekvensomriktare andrar motorvarvtalet nar det galler
det kommenderade varvtalet. Ramperna ska konfigureras baserat pa de specifika
tillampningskraven.

Ytterligare snabbramper tillhandahalls for att starta sankbara pumpar. Se avsnitt
Ramper — Snabbramper pa sidan 729.

Funktion

Accelerationsramper rekommenderas for alla tillampningar. Accelerationsrampen ar
den mangd tid som kravs for att frekvensomriktaren ska rampa upp motorn fran 0 Hz
till instéllningen Ramptid malfrekvens. Installningen Ramptid malfrekvens finns under
Meny > Guidade instéllningar > Ramper.

Retardationsrampen ar den mangd tid som kravs for att frekvensomriktaren ska rampa
ned fran Ramptid malfrekvens till 0 Hz. Den mest typiska installningen fér Ramptid
malfrekvens ar 50 Hz utanfor Nordamerika och 60 Hz for Nordamerika. Notera att ramp-
funktionen alltid &r aktiv under drift och anvands inte bara for start- och stopplagen.
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Om stopplaget ar installt pa utrullning, gor det att frekvensomriktaren ignorerar
retardationsrampen nar den stoppar. | det har scenariot styr inte frekvensomriktaren
langre varvtalet fér motorn nar kérkommandot tas emot. Figuren nedan visar en
rampkurva for 90-sekunders acceleration och ingen retardation.

21.03 Stopplage: Utrullning
Utfrekvens (Hz)

A

60 —|
40 —|

20 —|

| ! | ‘e
30 60 90
90-sekunders acceleration och ingen retardationsrampkurva

| pumptilldmpningar ar stopplaget normalt satt till ramp och retardationsrampen
anvands vid stopp. Rampning av en pumpmotor till ett stopp hjalper till att forhindra
problem sasom tryckslag och att sluta kontrollventilen. Figuren nedan visar en
rampkurva for 30-sekunders acceleration och retardation.

21.03 Stopplége: Ramp
Utfrekvens (Hz)

A

60 —

40 -

20

T I I Y 1(5)
30 60 90

30-sekunders acceleration och retardationsrampkurva

Om accelerationstiden ar for kort, kan frekvensomriktaren 16sa ut for 6verstrom. Om
retardationsrampen &r installd for att stoppa for snabbt, kan frekvensomriktaren I6sa
ut fér underspanning. Dessa scenarier ar inte sannolika i de flesta tillampningar pa
grund av intern strém och spanningsbegransningsfunktioner som &r inbyggda i
frekvensomriktaren. De 6nskade ramptiderna uppnas inte under sddana
férhallanden.
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Varje tillampning och motor ar unik. Som en generell riktlinje for pumpar, ar ramptider
ofta installda mellan 30 och 90 sekunder. Normalt har en stdrre frekvensomrik-

tare/motor langre ramptid. Vissa tillampningar eller pumptyper kraver dock mycket
snabbare eller lAangsammare ramptid.

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Ramper

* Varvtalsreferensramper: Parametrarna 23.72...23.13 och 46.01
(sidorna 390 och 484)

» Frekvensreferensramper: Parametrarna 28.72...28.73 och 46.02
(sidorna 402 och 484)

* Motorpotentiometer: Parameter 22.75 (sidan 389)
* Nodstopp (Off3-lage): Parameter 23.23 N6dstopptid (sidan 397).
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PID-reglering (PID-/slingstyrenhet)

Det finns tva inbyggda PID-regulatorer (PID set 1 och PID set 2) i frekvensomriktaren.
Regulatorn kan anvandas for att styra processvariabler som tryck eller flode i ror eller
flodesniva i behallare.

| PID-regulatorn ar en referenssignal fran processen (borvardet) ansluten till omrikta-
ren, istéllet for varvtalsreferens. En arvardessignal (aterkoppling fran processen) ar
ocksa ansluten till omriktaren. PID-regleringen anpassar drivsystemvarvtalet for att
behalla det uppmaétta vardet (arvardet) vid 6nskad niva (bérvarde). Det innebar att
anvandaren inte behodver stélla in en frekvens-/varvtals-'/momentreferens for frek-
vensomriktaren. Frekvensomriktaren justerar automatiskt driften enligt PID-regleringen.

Funktionsschemat nedan till héger illustrerar PID-regleringen. For mer detaljerade
blockscheman, se sidor 287 och 289.

Bérvarde ———

Begransning
PID- Hastighet, vridmo-
Filter reglering B> % | ment eller frek-

vensreferenskedja
Alt Arvarden 9| C —
Al2 —p

FBA —»

Frekvensomriktaren innehaller tva kompletta uppsattningar PID-regulatorinstaliningar
som kan alterneras nar det behovs, se parameter 40.57 Val PID val1/val2.

Obs! PID-reglering ar bara tillganglig i extern styrning, styrplats EXT2, se avsnitt
Lokal styrning kontra extern styrning (sidan 89)

PID-regleringens vilofunktion och tidfunktion

Vilofunktionen passar for PID-regleringstillampningar dar forbrukningen varierar, till
exempel i pumpsystem med dricksvatten. Nar den anvands stoppas pumpen nar
behovet sjunker, i stallet for att kéra pumpen langsamt under dess effektiva
drifftomrade. Féljande exempel illustrerar funktionen.

Exempel: Frekvensomriktaren styr en tryckstegringspump. Vattenbehovet minskar
nattetid. Foljaktligen minskar PID-regulatorn motorns varvtal. Pa grund av naturliga
forluster i réren och centrifugalpumpens laga verkningsgrad vid laga varvtal skulle
motorn aldrig stanna helt. Vilofunktionen kanner av den langsamma rotationen och
nar viloférdréjningstiden har 16pt ut avbryts den onédiga pumpningen. Frekvensom-
riktaren 6vergar till vilolage men fortsatter att 6vervaka trycket. Nar trycket sjunker
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under den fordefinierade miniminivan och férdrdjningstiden fér uppvakningen har gatt
ut startar pumpen pa nytt.

Anvandaren kan utéka PID-vilotiden med hjalp av tidfunktionen. Tidfunktionen dkar
processborvardet under en forinstalld tid innan frekvensomriktaren gar in i vilolage.

Borvérde Vilolage aktivera timer (40.45)

-

Tid

\J

Aterstartens
fordrojningstid (40.48)

Arvérde
A
Oinverterad

(40.31 = Inte inverterad (ref - aterk))

Aterstartsniva

» Tid

A

Arvérde : :

Aterstart niva

Tid

\j

Motorvarvtal

Vilofunktion
-

tsq = Vilofordrojning (40.44)

t<ty tsq
B B

Grans vilofunktion

> Tid
START !
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Sparning

| sparningslage anges PID-blockutgangen direkt till vardet for parameter 40.50 (eller
41.50) Val 1 sparning ref.val. Den interna I-termen for PID-regulatorn stélls in sa att
ingen transient tillats passera till utgangen, och nar sparningslaget lamnas kan
normal processregleringsdrift aterupptas utan signifikant hopp.

Instéllningar

» Parametergrupper 40 Process PID anv par 1 (sidan 458) och 41 Process PID anv
par 2 (sidan 475).
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Granser

Oversikt éver grinser

Frekvensomriktaren har flera granser som kan stéllas in for att forhindra att
frekvensomriktaren orsakar skador pa motorn eller pumpsystemet. Granser kan
tilldmpas pa min. och max. frekvens, varvtal eller moment och max. strém.
Frekvensgranser anvands i skalar motorstyrning, medan varvtalsgréanser anvands i
vektormotorstyrning.

Instalining av min. varvtal/frekvens kan anvandas for att férhindra att en pump eller
motor blir dverhettad. Att kora en viss pump- eller motortyp vid for langsam hastighet
minskar mojligheten att kyla sig sjalv. Utrustning som kors till den blir varmare eller
saknar ordentlig smdrjning har sannolikt kortare livslangd. Kontakta utrustningstillver-
karen for instalining av min. varvtal/frekvens.

Instalining av max. varvtal/frekvens kan anvandas for att forhindra dverdriven
mekanisk stress. Mekanisk stress pa nivaer éver utrustningens design kommer
sannolikt att forkorta utrustningens livslangd. Kontakta utrustningens tillverkare for att
faststalla max. sakerhetsvarvtal/-frekvens.

Den maximala strominstalliningen forhindrar stabil drift dver en specifik
strominstalining. Notera att den hér installningen inte &r relaterad till motorns
Overbelastningsskydd, vilket konfigureras baserat pa faktisk motorstréminformation
som angetts i frekvensomriktaren.

Instéllningar

* Meny > Guidade instéllningar > Granser

» Parametergrupp 30 Grénser
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Forreglingar

Oversikt

Forreglingar ger ett satt att forhindra frekvensomriktaren fran att kéras nar en ingang
inte ar tillfredsstallande. Frekvensomriktarens férreglingsfunktion anvands ofta for att
koppla sakerheter tillbaka till frekvensomriktaren. ABB rekommenderar inte seriekopp-
ling av forreglingar, savida det inte finns fler an fyra férreglingar. Separat kabeldragning
av forreglingar ger snabbare systemfelsdkning eftersom frekvensomriktaren tillhanda-
haller snabb identifiering for vilken individuell férregling inte langre ar tillfredsstallande.
Overvakning av status for varje forregling ar tillganglig via faltbusskommunikation.

Forreglingar ar normalt kopplade till frekvensomriktarens digitala ingangar (DI), DI1
via DI6. Viss faltbusskommunikation kan aven anvandas for att reglera férreglingar,
aven om det normalt inte rekommenderas for de flesta tillampningar.

Konfiguration

Du kan konfigurera férreglingar antingen i menyn Guidade installningar eller via
parametergrupp 20 Start/stopp/riktning i menyn Parametrar. ABB rekommenderar
konfiguration via menyn Guidade instéllningar (Meny > Guidade instéllningar >
Start, stopp, referens > Forreglingar/tillstand).

Forreglingar ar konfigurerbara fér normalt dppen eller normalt sluten funktion.

+ | Guidade installningar indikerar till exempel valet av en forregling for D14 hog att
digital ingang 4 maste vara sluten, eller logisk 1, for att tillata att frekvensomriktaren
kors. En installning av D14 1&g indikerar att den digitala ingangen maste vara 6ppen,
eller logisk O, for att tillata att frekvensomriktaren kors. Om forreglingen inte ar i ett
logiskt tillstand som tillater att frekvensomriktaren kors, ar forreglingen otillfredsstal-
lande. Om forreglingen ar i ett logiskt tillstand som tillater att frekvensomriktaren
kors, ar forreglingen tillfredsstallande.

En oftillfredsstallande forregling indikeras pa frekvensomriktarens mandverpanel
med en blinkande gron LED-lampa och en blinkande varning pa displayen. Du kan
konfigurera frekvensomriktaren att indikera en oftillfredsstallande forregling med en
av tva metoder (Meny > Guidade instéallningar > Start, stopp, referens >
Forreglingar/tillstand > Varningstillstand for startférregling). Den héar
installningen galler for alla férreglingar.

* Indikerar en varning nar en férregling ar otillfredsstéllande, oavsett
kérkommando.

» Indikerar en varning nar en forregling ar otillfredsstallande och det finns ett
kérkommando.

Du kan konfigurera frekvensomriktaren for antingen utrullning eller rampstopp nar

forreglingen andras till ett otillfredsstallande tillstdnd (Meny > Guidade instéllningar

> Start, stopp, referens > Forreglingar/tillstand > Stopplage for forregling).
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Kabelanslutningar

Forreglingsfunktionen i bade Auto- och Hand-styrlage. ABB rekommenderar att
systemférreglingar kopplas direkt till frekvensomriktaren och inte till en extern
PLC/SCADA.

Om férreglingarna inte kopplas direkt till frekvensomriktaren kan det oavsiktligt tillata
Hand-lagesdrift, nar en forregling inte ar tillfredsstallande.

Funktion

Frekvensomriktaren tillater att fordefinierad beskrivande text och etikettext
(fritext) associeras fristdende med var och en av de fyra olika férreglingarna.
Mandverpanelen visar den specifika texten nar férreglingen blir otillfredsstéllande.

Du konfigurerar (valjer) den fordefinierade beskrivningen i Meny > Guidade
instillningar > Start, stopp, referens > Forreglingar/tillstand > Beskrivning.

Etikettexten kan konfigureras (redigeras i Meny > Guidade instéllningar > Start,
stopp, referens > Forreglingar/tilistand > Etikettext.

Instéllningar och diagnostik

* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens >
Forreglingar/tillstand

» Parameter 20.41 Startférregling 1 (sidan 370)

* Varningar AFEE Startférregling 1, AFEF Startférregling 2, AFFO Startférregling 3,
och AFF1 Startférregling 4.
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Kortillstand

Oversikt

Funktionen Korningstillstandger ett satt att forhindra frekvensomriktaren fran att mata ut
till en motor nar en ingang inte ar tillfredsstallande. Den har funktionen anvands for att
stddja tillampningar som kravar att frekvensomriktaren forst I6ser ut fér en extern han-
delse innan frekvensomriktaren bérjar rampa motorn. Kérningstillstdnd anvands ofta i
kombination med en andlagesbrytare som ar kopplad tillbaka till frekvensomriktaren.
Overvakning av status fér kérningstillstandet ar tillgénglig via faltbusskommunikation.

Koérningstillstand skiljer sig fran startférregling:

+ Ett kdrningstillstand gor att frekvensomriktaren gar in i ett driftiage, men
tillhandahaller inte en utgang till motorn.

» En ofillfreddstallande korningstillstdndsingang indikerar bara en varning pa
manodverpanelens display om ett startkommando ocksa tillhandahalls. Ingen
varning tillhandahalls om det inte finns nagot startkommando. Startférreglingen
kan konfigureras for att kvittera, eller ignorera, startkommandostatusen nar det
faststélls om en varning ska indikeras.

Koérningstillstdndet ar normalt kopplat till frekvensomriktarens digitala ingangar (DI),

DI1 via DI6. DI2 &r den vanligaste. Viss faltbusskommunikation kan dven anvandas

for att reglera korningstillstand, aven om det normalt inte rekommenderas for de

flesta tilldmpningar.

Konfiguration

Du kan konfigurera férreglingar antingen i menyn Guidade installningar eller via
parametergrupp 20 Start/stopp/riktning i menyn Parametrar. ABB rekommenderar
konfiguration via menyn Guidade instéllningar (Meny > Guidade instéllningar >
Start, stopp, referens > Forreglingar/tilistand). Korningstillstand &r konfigurerbart
for normalt 6ppen eller normailt sluten funktion.

Kabelanslutningar

Korningstillstand fungerar i bade Auto- och Hand-styrlage. ABB rekommenderar att
systemforreglingar kopplas direkt till frekvensomriktaren och inte till en extern
PLC/SCADA.

Om férreglingarna inte kopplas direkt till forrelingen kan det oavsiktligt tillata Hand-
lagesdrift, nar en forregling inte ar tillfredsstallande.
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Funktion

Frekvensomriktaren tillater att fordefinierad beskrivande text och etikettext (fritext)
associeras med Korningstillstand. Mandverpanelen visar den specifika texten nar
forreglingen blir otillfredsstallande.

» Du konfigurerar (véljer) den fordefinierade beskrivningen i Meny > Guidade
instdllningar > Start, stopp, referens > Forreglingar/tilistand > Beskrivning.

» Etikettexten kan konfigureras (redigeras i Meny > Guidade instéllningar > Start,
stopp, referens > Forreglingar/tilistand > Etikettext.

Korningstillstandets funktioner omfattar foljande:

* Om det inte finns nagot driftkommando eller kdrningstillstand visas ingen varning.

* Om det finns ett startkommando och kérningstillstandet inte ar tillfredsstallande,
visar frekvensomriktaren en varning om att kérningstillstandet saknas, LED-
statuslampan blinkar gront och mandverpanelens riktningspil &r streckad och
roterar. Frekvensomriktaren forblir i driftldage men matar inte ut till motorn férran
korningstillstandet ar tillfredsstallt.

* Om korningstillstdndet andras vid normal drift av motorn, stannar motorn genom
utrullning och visar en varning om att kdrningstillstandet hindrar motorn fran att
mata ut till motorn.

» Relainstallningar som inte paverkas av att kérningstillstandingangen ar otillfreds-
stallande omfattar: Redo drift, Aktiverat, Startat och | drift. Relainstallningar som
paverkas av korningstillstand omfattar: Varning och Fel/varning.

Installningar och diagnostik

* Meny > Guidade instéllningar > Start, stopp, referens >
Forreglingar/tilistand

» Parameter 20.40 Kérningstillstand (sidan 370)
» Varning AFED Kérningstillstand.

Tillampningsexempel 11: Ventiloppning
Funktionen Korningstillstdnd anvands i ventilstyrning for att férhindra att pumpen kors
innan ventilen har 6ppnats. Driftsekvens:
1. Frekvensomriktaren tar emot startkommandot, antingen via Hand- eller Auto-kélla.

2. Frekvensomriktaren verifierar att sdkerheterna ar tillfredsstallande och att
ventilpositionen annu inte har tillfredsstallts.

3. Frekvensomriktaren aktiverar en reldutgang som har programmerats till
Ventiléppning (kan aven ha programmerats till Startat eller | drift). Det har
relaet tillater effekt att komma till mandvreringsdonet.

4. Nar ventilen har 6ppnats, ar korningstillstandet tillfredsstallt och
frekvensomriktaren matar ut till motorn
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Motorstyrning

Frekvensstyrning

Motorn foljer en frekvensreferens som getts till frekvensomriktaren. Frekvensstyrning
ar tillganglig med bade lokal och extern styrning. Det stdds endast i skalar styrning.

Frekvensstyrning anvander frekvensreferenskedjan. Valj frekvensreferens med
parametrarna i grupp 28 Frekvensreferenskedja pa sidan 396.

Skalar motorstyrning

Skalar motorstyrning ar den forvalda styrmetoden. Vid skalar styrning styrs
drivsystemet med hjalp av en frekvensreferens. Den utmarkta precision som
vektorstyrning ger gar inte att uppna med skalar styrning.

Skalar styrning rekommenderas for foljande specialtillampningar:

+ Om de exakta motormarkvardena inte ar tillgangliga eller om frekvensomriktaren
maste kdra en annan motor efter drifttagningsfasen

» Om kort drifttagningstid krévs eller ID-korning inte ar énskvart

* | system med flera motorer: 1) om lasten inte ar jamnt férdelad mellan motorerna,
2) om motorerna ar olika stora, eller 3) om motorerna ska bytas efter motoridenti-
fieringen (ID-korning)

*  Om motorns markstrom ar mindre an 1/6 av frekvensomriktarens nominella
utstrom

* Om frekvensomriktaren anvands utan nagon ansluten motor (t.ex. for
testandamal)

* Om frekvensomriktaren ar utrustad med ett sinusfilter
Vid skalar styrning &r vissa standardfunktioner inte tillgangliga.

Se aven avsnitt Frekvensomriktarens driftldgen (sidan 92).

IR-kompensering for skaldar motorstyrning

IR-kompensering ar endast tillganglig nér motorstyrningslaget ar skalart. IR-kompense-
ring innebar att omriktaren 6kar motorspanningen vid laga varvtal. IR-kompensering ar
anvandbart i tillampningar, till exempel positiva forskjutningspumpar, som kraver hogt
lossryckningsmoment vid skalarstyrning.
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Med vektorstyrning gar det inte att anvanda IR-kompensering och det behdvs inte
heller eftersom den tillampas automatiskt.

Motorspénning (V)

A
IR-kompensering

/

-<—Ingen kompensering

> f(Hz)

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Motor > IR-kompensering

* Parametrarna 97.13 IR-komp (sidan 563), 97.94 IR-komp. maxfrekvens
(sidan 564) och 99.04 Motorstyrmetod (sidan 566)

» Parametergrupp 28 Frekvensreferenskedja (sidan 396).

Varvtalsreglering

Motorn foljer en varvtalsreferens som getts till frekvensomriktaren. Det har laget kan
anvandas med beraknat varvtal som aterkoppling.

Varvtalsreglering ar tillganglig med bade lokal och extern styrning. Det stdds endast i
vektorstyrning.

Varvtalsstyrning anvander varvtalsreferenskedjan. Valj varvtalsreferens med
parametrarna i grupp 22 Val varvtal referens pa sidan 382.

Vektormotorstyrning

Vektorstyrning ar den motorstyrningsmetod som ar avsedd for tilldampningar dar hog
precision i styrningen kravs. Det ger battre kontroll 6ver hela varvtalsomradet i
synnerhet i tillampningar dar lagt varvtal med hogt moment behdvs. Det krévs en
identifieringskorning vid start. Vektorstyrning kan inte anvandas i alla tillampningar, till
exempel nar sinusfilter anvands eller det finns flera motorer som ar anslutna till en
frekvensomriktare.

Kopplingen av slutstegshalvledarna styrs for att uppna nddvandigt statorflode och
motormoment. Referensvardet for momentregulatorn kommer fran varvtalsregulatorn.

Statorflodet berédknas genom integrering av motorspanningen som vektorer.
Rotorflodet kan beraknas fran statorflédet och motormodellen. Motormomentet
produceras genom att styra strdommen 90 grader fran rotorflédet. Genom att anvanda
den identifierade motormodellen férbattras uppskattningen av rotorflodet.
Motoraxelns varvtalsarvarde kravs inte for motorstyrningen.
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Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Motor > Styrmetod

» Parametrarna 99.04 Motorstyrmetod (sidan 566) och 99.13 ID-kérn. begérd
(sidan 569)

Autofasning

Autofasning ar en automatisk matrutin for att faststélla vinkelpositionen for ett
magnetiskt flode i en permanentmagnetiserad synkronmotor. Motorstyrningen
maste veta rotorflodets absoluta position for att styra motormomentet noggrant.

N
A

Rotor e

Rotorvinkel

Autofasningsrutinen utférs med synkrona permanentmagnetmotorer for att faststalla
rotorvinkeln vid varje start.

Obs! Motorn roterar alltid nar den startas eftersom axeln roteras mot remanensflodet.

Tva autofasningsmetoder ar tillgangliga (se parameter 21.13 Autofasningslédge
(sidan 377).

Om autofasningsrutinen misslyckas l6ser frekvensomriktaren ut for ett
autofasningsfel (3385 Autofasning, sidan 215).

Instéllningar och diagnostik

» Parametrar: 21.13 Autofasningslédge (sidan 377), 99.13 ID-kérn. begérd
(sidan 569)

» Fel 3385 Autofasning pa sidan 215.
Motortyper

Frekvensomriktaren har stéd for asynkronmotorer, permanentmagnetiserade motorer
och synkrona reluktansmotorer (SynRM).
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Motoridentifiering

Prestanda for vektorstyrning bygger pa en noggrann motormodell faststalld i
samband med idrifttagningen.

En motoridentifieringsmagnetisering utférs automatiskt i samband med det férsta
startkommandot. Under detta forlopp magnetiseras motorn vid nollvarvtal under flera
sekunder och motorn och motorkabelresistansen mats for att en motormodell ska
skapas. Denna identifieringsmetod ar [amplig for de flesta tillampningar.

Vid kravande tillampningar kan en separat identifieringskérning (ID-korning) utféras.

Instéllningar
* Menu > Guidade instéllningar > Motor > Styrmetod > Vektorstyrning
» Parameter 99.13 ID-kérn. begérd (sidan 569).

U/f<forhallande

Ulf-funktionen ar bara tillganglig i skalart motorstyrningslage, vilket anvander
frekvensstyrning.

Funktionen har tva lagen: linjart och kvadratiskt.

I linjart lage, ar forhallandet mellan spanning och frekvens konstant under
faltférsvagningspunkten. Detta anvands i tilldmpningar med konstant moment déar
det kan vara nédvandigt att producera moment vid, eller i narheten av, motorns
markmoment i hela frekvensomradet

| kvadratiskt l1age (forval) 6kar forhallandet mellan spanning och frekvens nar
frekvenskvadraten ar under faltférsvagningspunkten. Detta anvands normalt i
centrifugalpumptilldmpningar. For dessa tillampningar féljer det moment som kravs
det kvadratiska forhallandet till frekvensen. Om spanningen varierar med det
kvadratiska férhallandet arbetar motorn darfor med forbattrad effektivitet och lagre
brus i dessa tillampningar. Darmed sparar kvadratiskt Iage energi.

Ulf-funktionen kan inte anvandas med energioptimering: om parameter 45.11
Energioptimering ar satt till Aktivera ignoreras parameter 97.20 U/F-férhéllande.
Installningar

* Meny > Guidade installningar > Motor > U/F-forhallande

» Parameter 97.20 U/F-férhéllande (sidan 563).
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Fl6desbromsning

Drivsystemet kan retardera snabbare om frekvensomriktaren 6kar magnetiserings-
graden i motorn. Genom att 6ka motorflédet kan energin som genereras av motorn
under bromsning omvandlas till vdrmeenergi.

Motorvarvtal Ter
7 (%)

A NA Tg; = Bromsmoment

Ty = 100 Nm

Ej flédesbromsn. 604

s

401

20+
1 Ej flddesbromsn.
> £ (S) T T . . » f(Hz)

Flédesbromsning

Flédesbromsning

Frekvensomriktaren évervakar kontinuerligt motorns status, aven under
flodesbromsning. Darfor kan flédesbromsning anvéndas bade for att stoppa motorn
och for att &ndra varvtalet. Ytterligare férdelar med flddesbromsning ar:

» Bromsen borjar verka omedelbart efter att ett stoppkommando ges. Funktionen
behdver inte véanta pa att flédet minskar innan bromsningen kan inledas.

» Asynkronmotorn kyls effektivt. Statorstrdmmen i motorn 6kar under flodesbroms-
ning, men inte rotorstrdmmen. Statorn kyls mycket effektivare an rotorn.

* Flédesbromsning kan anvandas med asynkronmotorer och synkrona
permanentmagnetmotorer.

Tva bromseffektnivaer ar tillgangliga:

» Mattlig bromsning ger snabbare retardation an om flddesbromsning ar
deaktiverad. Motorflédet begransas for att undvika motoroverhettning.

+ Vid full bromsning utnyttjas nastan hela den tillgangliga strémmen for att
omvandla mekanisk energi till termisk. Bromstiden blir kortare an vid mattlig
bromsning. Vid cyklisk anvandning kan motortemperaturen 6ka avsevart.

VARNING! Motorn maste vara dimensionerad for den elektroniska energi som
genereras med flodesbromsning.

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Motor > FlI6desbromsning
+ Parameter 97.05 FI6desbromsning (sidan 561).
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Startmetoder — DC-magnetisering

Frekvensomriktaren har olika magnetiseringsfunktioner for olika faser i motorns
start/rotation/stopp: féruppvarmning (motortemperatur), féormagnetisering, DC-
fasthallning och eftermagnetisering.

Foruppvarmning (motortemperatur)

Foruppvarmningsfunktionen halller motorn varm och férhindrar kondens i motorn
genom att férsorja den med DC-strom nar frekvensomriktaren har stoppats.
Uppvarmningen kan bara vara pa om frekvensomriktaren har stoppats och start
av frekvensomriktaren stoppar uppvarmningen.

Nar féruppvarmning ar aktiverat och stoppkommandot ges, borjar féruppvarmningen
omedelbart om frekvensomriktaren ar under nollvarvtalsgransen (se bit O i parameter
06.19 Varvtalsreglering statusord). Om frekvensomriktaren kors 6ver nollvarvtals-
gréansen ar foruppvarmningen férdrdjd med den tid som definierats av parameter
21.15 Férvdrmningstid, férdréjning for att férhindra for hdg strom.

Funktionen kan definieras att alltid vara aktiv nar frekvensomriktaren ar stoppad, eller
kan aktiveras genom en digital ingang, faltbuss, tidursfunktion eller évervaknings-
funktion. Med hjalp av signalévervakningsfunktionen kan uppvarmningen till exempel
aktiveras med en termisk matsignal fran motorn.

Féruppvarmningsstréommen som matas till motorn kan definieras som 0...30 % av
motorns markstrém.
Noter:

« | tilldmpningar dar motorn roterar under 1ang tid efter det att moduleringen har
stannat rekommenderas anvandning av rampstopp med féruppvarmning fér att
forhindra plétslig dragkraft i rotorn nér féruppvarmningen aktiveras.

» Uppvarmningsfunktionen kraver att STO-kretsen &r sluten eller inte 6ppnas
genom utlésning.

» Uppvarmningsfunktionen kraver att frekvensomriktaren har felfri status.

» Uppvarmningsfunktionen ar tillaten aven om kortillstdndssignalen saknas.

» Uppvarmningsfunktionen &r tillaten aven om startférreglingssignalerna saknas.
» Foruppvarmning anvander DC-fasthall for att producera strém.

Instéllningar
* Meny > Guidade instéllningar > Motor > Foruppvarmning

» Parametrarna 21.14 Féruppvdrmning av ingangskélla, 21.15 Férvdrmningstid,
férdréjning och 21.16 Féruppvadrmningsstrom (sidan 378).

Formagnetisering

Formagnetisering avser DC-magnetisering av motorn fore start. Beroende pa det
valda startlaget (21.01 Startfunktion eller 21.19 Startfunktion i skaldr mod), kan
férmagnetisering tillampas for att sakerstalla hdgsta maéjliga lossryckningsmoment,
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upp till 200 % av motorns nominella vridmoment. Genom att justera formagnetise-
ringstiden (21.02 Magnetiseringstid), gar det att synkronisera motorstart och
exempelvis frigivning av mekanisk broms.

Instéllningar

» Parametrarna 21.01 Startfunktion, 21.19 Startfunktion i skaldr mod,
21.02 Magnetiseringstid.

DC-fasthalining

Funktionen gor det mgjligt att lasa rotorn vid (néra) nollvarvtal under pagaende
normal drift. DC-fasthallning aktiveras med parameter 21.08 DC strém styrning. Nar
saval referensvardet som varvtalet har sjunkit under en viss niva (parameter 21.09
DC fasth strém), upphor omriktaren att generera sinusformad vaxelstrém och bérjar i
stallet mata motorn med likstrdm. Strémmen satts av parameter 21.70 DC strém
referens. Nar referensvarvtalet stiger 6ver parameter 21.09 DC fasth strém, aterstalls
normal drift.

Motorvarvtal DC-fasthall

Referens t

\)

21.09 DC fasth strém

y

Instéllningar
» Parametrarna 21.08 DC strém styrning och 21.09 DC fasth strém.

DC-broms

Den har funktionen aktiverar DC-injektionbroms nar moduleringen har stoppat under
en viss period (21.11 Eftermagn. Tid). DC-injektionbroms kan anvandas for att snabbt
stoppa motorn utan att anvdnda en mekanisk broms. DC-fasthallning aktiveras med
parameter 21.08 DC strém styrning. Strémmen satts av parameter 21.10 DC strém
referens.

Eftermagnetisering

Funktionen haller motorn magnetiserad under en viss period (parameter 271.11
Eftermagn. Tid) efter stopp. Det ar for att férhindra att utrustningen flyttas under
belastning, till exempel innan en mekanisk broms kan tillampas. Eftermagnetisering



1566 Programfunktioner

aktiveras med parameter 21.08 DC strém styrning. Magnetiseringsstrommen satts av
parameter 21.10 DC strém referens.

Obs! Eftermagnetisering &r endast tillganglig nar rampstopp har valts (se parameter
21.03 Stopplage).

Instéllningar

» Parametrarna 21.03 Stopplége (sidan 374), 21.08 DC strém styrning och 21.11
Eftermagn. Tid.

Kopplingsfrekvens

Frekvensomriktaren har tva kopplingsfrekvenser: referenskopplingsfrekvens och
minsta kopplingsfrekvens. Frekvensomriktaren forsoker bibehalla den hégsta tillatna
kopplingsfrekvensen (= referenskopplingsfrekvens) om det ar termiskt méjligt, och
justerar sedan dynamiskt mellan referensen och den minsta kopplingsfrekvensen
beroende pa frekvensomriktarens temperatur. Nar frekvensomriktaren nar den minsta
kopplingsfrekvensen (= lagsta tillatna kopplingsfrekvens), boérjar den begransa
utstrdmmen nar uppvarmningen fortsatter.

For nedstampling, se kapitel Tekniska data, avsnitt Nedstdmpling pa grund av
kopplingsfrekvens i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Exempel 1: Om kopplingsfrekvensen maste fixeras vid ett visst varde som med vissa
externa filter, till exempel EMC C1-filter (se frekvensomriktarens maskinvaruhandled-
ning), ska bade referensen och den minsta kopplingsfrekvensen stéllas in pa det har
vardet. Frekvensomriktaren bibehaller da den har kopplingsfrekvensen.

Exempel 2: Om referensens kopplingsfrekvens ar satt till 12 kHz och den

minsta kopplingsfrekvensen ar satt till det minsta tillgangliga vardet, bibehaller
frekvensomriktaren hégsta mojliga kopplingsfrekvens for att minska motorljudet.
Kopplingsfrekvensen minskar endast nar frekvensomriktaren varms upp. Det har ar
exempelvis anvandbart i tillampningar dar lagt ljud ar nddvandigt, men hogre ljud kan
tolereras nar maximal utstrom kravs.

Instéllningar

* Meny > Guidade instéllningar > Motor > Viaxlingsfrekvens

« Parametrarna 97.01 Véxla frekvensreferens och 97.02 Minsta véxlingsfrekvens
(sidan 544).

Overhettningsskydd fér motor

Styrprogrammet har tva separata funktioner for Gvervakning av motortemperaturen.
Temperaturdatakallorna och varnings-/utlésningsgranserna kan stéllas in separat fér
varje funktion.
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Motortemperaturen kan dvervakas med

» motorns termiska modell (uppskattad temperatur beraknas av frekvensomriktaren)
eller

+ sensorer som ar installerade i lindningarna. Detta ger en noggrannare
motormodell.

Motorns termiska motorskyddsmodell
Frekvensomriktaren berdknar motorns temperatur utifran foljande antaganden:

1. Nar drivsystemet spanningssatts forsta gangen forutsatts det att motorn har
omgivningstemperatur (definierad av parameter 35.50 Mot omgiv temp). Darefter,
nar drivsystemet spanningssatts, antas motorn ha beraknad temperatur.

2. Motortemperaturen beraknas med hjalp av de anvandarjusterbara parametrarna
for termisk tid och lastkurva. | fall dd omgivningstemperaturen éverstiger 30 °C
bdr lastkurvan justeras.

Obs! Motorns termiska modell kan anvandas forutsatt att endast en motor ar
ansluten till frekvensomriktaren.

Isolation

VARNING! |[EC 60664 kraver dubbel eller forstarkt isolation mellan
spanningsférande delar och ytan pa atkomliga delar av elektrisk utrustning
som antingen ar icke-ledande eller ledande men som inte ar kopplade till skyddsjord.

Kravet uppfylls genom att en termistor ansluts till frekvensomriktarens styrplintar med
nagot av dessa alternativ:

» Separera termistorn fran motorns strémférande delar med dubbelt forstarkt
isolering.

+ Skydda alla kretsar som ar anslutna till frekvensomriktarens digitala och analoga
ingangar. Skydda mot kontakt och isolera fran andra laga spanningskretsar med
basisolering (klassad fér samma spanningsniva som frekvensomriktarens
huvudkrets).

» Anvand ett externt termistorrela. Reldisoleringen maste vara klassad fér samma
spanningsniva som frekvensomriktarens huvudkrets.

Nar CMOD-02- eller CPTC-02-moduler anvands ger de tillracklig isolation.

Temperaturévervakning med PTC-sensorer

PTC-sensorerna ar anslutna via en CMOD-02-utbyggnadsmodul med flerfunktion (se
kapitel Optional I/O extension modules, avsnitt CMOD-02 multifunction extension
module (external 24 V AC/DC and isolated PTC interface) i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning).
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1) En eller 3...6 seriekopplade PTC-termistorer.

Termistorns resistans 6kar nar temperaturen stiger. Det 6kande motstandet i
termistorn minskar spanningen vid ingangen och till sist vaxlar laget fran 1 till 0,
vilket indikerar 6vertemperatur.

1...3 PTC-sensorer kan seriekopplas till en analog ingang och en analog utgang. Den
analoga utgangen matar en konstant strdm pa 1,6 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med dkande motortemperatur, liksom gér spanningen éver sensorn.
Temperaturmatningsfunktionen beraknar resistansen for sensorn och genererar en
indikering om Overtemperatur detekteras.

For anslutning av sensorn, se hardvaruhandledningen for frekvensomriktaren.

| figuren nedan visar normala resistansvarden for PTC-termistorn, som en funktion av
temperatur.

550 |

100 |

En isolerad PTC-sensor kan anslutas till den digitala ingadngen DI6. Vid motoranden
ska kabelns skarm jordas via en kondensator. Om detta &r inte mgjligt, Idmna
skarmen oansluten.
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Se avsnitt /solation pa sidan 157.

Styrkort

N

—~— DI6

—— +24 VDC
T 1
~d &

For anslutning av sensorn, se hardvaruhandledningen for frekvensomriktaren.

Temperaturévervakning med Pt100-sensorer
1...3 Pt100-sensorerna kan seriekopplas till en analog ingang och en analog utgang.

Den analoga utgadngen matar en konstant strom pa 9,1 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gér spanningen éver sensorn.
Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via den analoga ingangen och
omvandlar den till grader Celsius.

Det gar att justera motortemperaturmodellens évervakningsgranser och valja hur
drivsystemet ska reagera nar évertemperatur detekteras.

Se avsnitt Isolation pa sidan 157.

For sensorns kabeldragning, se Al1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-, KTY83-
och KTY84-sensoringangar (X1) pa sidan 162.

Temperaturévervakning med Pt1000-sensorer
1...3 Pt1000-sensorer kan seriekopplas till en analog ingang och en analog utgang.

Den analoga utgédngen matar en konstant strom pa 0,1 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gér spanningen 6ver sensorn.
Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via den analoga ingangen och
omvandlar den till grader Celsius.

Se avsnitt Isolation pa sidan 157.

For sensorns kabeldragning, se Al1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-, KTY83-
och KTY84-sensoringangar (X1) pa sidan 162.

Temperaturévervakning med Ni1000-sensorer

En Ni1000-sensor kan anslutas till en analog ingang och en analog utgang pa
styrenheten.

Den analoga utgadngen matar en konstant strom pa 9,1 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gér spanningen 6ver sensorn.
Motstand vid 100 grader Celsius ar 1618 ohm och &ndringshastigheten ar
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6180 ppm/grader Celsius. Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via den
analoga ingangen och omvandlar den till grader Celsius.

Se avsnitt /solation pa sidan 157.

Sensorns kabeldragning anges i avsnitt Al1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-,
KTY83- och KTY84-sensoringangar (X1) pa sid 162.

Temperaturévervakning med KTY84-sensorer

En KTY84-sensor kan anslutas till en analog ingang och en analog utgang pa
styrenheten.

Den analoga utgangen matar en konstant strém pa 2,0 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gor spanningen dver sensorn.
Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via den analoga ingangen och
omvandlar den till grader Celsius.

Figuren pa sidan 7167visar typiska resistansvarden for KTY84-sensorn, som funktion
av motorns drifttemperatur.

Se avsnitt /solation pa sidan 157.

Sensorns kabeldragning anges i avsnitt A/1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-,
KTY83- och KTY84-sensoringangar (X1) pa sid 162.

Temperaturovervakning med KTY84-sensorer

En KTY84-sensor kan anslutas till en analog ingang och en analog utgang pa
styrenheten.

Den analoga utgadngen matar en konstant strém pa 1,0 mA genom givaren. Sensorns
resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gér spanningen éver sensorn.
Temperaturméatfunktionen avlaser spanningen via den analoga ingangen och
omvandlar den till grader Celsius.
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Figuren nedan visar typiska resistansvarden fér KTY84-sensorn, som funktion av
motorns drifttemperatur.

ohm
Skalning 000k
KTY84 KTY83
°C ohm ohm

90 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993 2000~
150 1340 2225

1000~

» T(°C)

-100 0 100 200 300

Det gar att justera motortemperaturmodellens évervakningsgranser och valja hur
drivsystemet ska reagera nar évertemperatur detekteras.

Se avsnitt Isolation pa sidan 157.

Sensorns kabeldragning anges i avsnitt A/1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-,
KTY83- och KTY84-sensoringangar (X1) pa sid 162.
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Al1 och Al2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-, KTY83- och KTY84-sensoringangar (X1)

En, tva eller tre Pt100-sensorer, en, tva eller tre Pt1000-sensorer eller en Ni1000-,
KTY83- eller KTY84-sensor for motortemperaturméatning kan anslutas mellan en
analog ingang och utgang enligt nedan. Anslut inte bada &ndarna av skarmen direkt
till jord. Om kondensator inte kan anvandas i ena anden, lamna den anden av
skarmen oansluten.

An_|(2)

5\ \ AGND
7 7 g
T T SRR

T 1‘ ST ©)

‘ AGND
i_

1...3 x (Pt100 eller Pt1000) eller 1 x (Ni1000 eller KTY83 eller KTY84)

2 | Valj ingangstyp for spanning till analog ingang Al1 eller AI2 med parametrarna. Stall in
lamplig analog ingangsenhet till V (volt) i parametergruppen 12 Standard Al.

3 | Valj magnetiseringslage i parametergruppen 13 Standard AO.

VARNING! Eftersom ingdngarna som visas ovan inte &r isolerade enligt IEC 60664 kravs

dubbel, eller férstarkt isolering mellan motorns spanningsférande delar och givaren fére
anslutning av motortemperaturgivaren. Om installationen inte uppfyller kravet maste foljande
goras: I/O-kortplintarna ska skyddas mot kontakt och far inte anslutas till annan utrustning.
Alternativt ska temperatursensorn isoleras fran 1/0O-plintarna.
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Temperaturévervakning med termistorrelaer
Ett normalt slutet eller normalt 6ppet termistorreld kan anslutas till digital ingang DI6.

Se avsnitt /solation pa sidan 157.

Termistorrela
Styrkort

-
- 1 . [+24vDC
=

Instéllningar

* Meny > Guidade instéllningar > Motor > Uppskattat termiskt skydd
* Meny > Guidade instéllningar > Motor > Uppmatt termiskt skydd
» Parametergrupp 35 Term. skydd motor (sidan 442).

Motordverlastskydd

| det har avsnittet beskrivs motordverlastskyddet utan termisk skyddsmodell, med
uppskattad eller uppmatt temperatur. Fér skydd med motorns termiska modell, se
Overhettningsskydd fér motor pa sid 156.

Motoréverlastskyddet kravs och specificeras av flera standarder inklusive US
National Electric Code (NEC), UL 508C och gemensam UL\IEC 61800-5-1-standard i
kombination med IEC 60947-4-1. Standarderna ger motor6verlastskydd utan externa
temperatursensorer.

Skyddsfunktionen gor att anvandaren kan ange driftklass pa samma satt som
Overlastrelderna anges i standarderna IEC 60947-4-1 och NEMA ICS 2.

Motoroverlastskydd kraver att en utldsningsniva for motorstrdm anges. Detta
definieras med en kurva som anvander parametrarna 35.51 Motorlast kurva, 35.52
Nollvarvbelastn och 35.53 Brytpunkt. Utlésningsnivan ar den motorstrom vid vilken
lastskyddet till slut I6ser ut om motorstrémmen ligger kvar pa den har nivan.

Motoréverbelastningsklassen (driftklass), parameter 35.57 Motoréverbelastnings-
klass ges som den tid som kravs for att dverlastreldet |6ser ut vid 7,2 ganger
utlésningsnivan nar det galler IEC 60947-4-1 och 6 ganger utldsningsnivan nar det
galler NEMA ICS 2. Standarderna anger ocksa tiden for utlésning for aktuella nivaer
mellan utlésningsnivan och 6 ganger utldsningsnivan. Frekvensomriktaren uppfyller
utlésningsnivaerna for IEC-standarden och NEMA-standarden.

Klass 20 uppfyller UL 508C-kraven.
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Motoréverbelastningens algoritm 6vervakar det kvadratiska forhallandet (motor-
strém/utlbsningsnivé\)2 och ackumuleras under den har tiden. Detta hanvisas ibland
till som 1%t-skydd. Det ackumulerade vardet visas med parameter 35.05 Motorns
Overbelastningsniva.

Du kan definiera med parameter 35.56 Atgérd vid motoréverbelastning att nar 35.05
Motorns 6verbelastningsniva nar 88 % genereras en motordverbelastningsvarning
och nar den nar 100 % loser frekvensomriktaren ut for motoréverbelastningsfel. Den
hastighet med vilken det har interna vardet 6kar beror pa den faktiska strdmmen,
utlésningsnivans strém och vilken dverlastklass som valts.

Parametrarna 35.51 Motorlast kurva, 35.52 Nollvarvbelastn och 35.53 Brytpunkt
fungerar med dubbelt syfte. De faststaller lastkurvan for temperaturberakning nar
motorns termiska motorskyddsmodell anvands samt anger utlésningsniva for
Overlast.

Motorns dverlastskydd uppfyller standardkraven i IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1 for
termiskt minne och hastighetskanslighet. Motorns &verlastlage behalls under
avstangning. Varvtalsberoende stélls in med parametrarna 35.57 Motorlast kurva,
35.52 Nollvarvbelastn och 35.53 Brytpunkt.

Instéllningar

« Parametrar som ar gemensamma for termiskt skydd och motoréverbelastnings-
skydd: 35.57 Motorlast kurva (sidan 450), 35.52 Nollvarvbelastn (sidan 450) och
35.53 Brytpunkt (sidan 450).

« Parametrar som ar specifika for motordverbelastningsskydd: 35.05 Motorns

6verbelastningsniva (sidan 443), 35.56 Atgérd vid motordverbelastning
(sidan 452) och 35.57 Motoréverbelastningsklass (sidan 452).
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Prestandavarden fér varvtalsreglering

Tabellen nedan visar karakteristiska prestandavarden for varvtalsreglering.

Varvtalsreglering
Statisk noggrannhet

Dynamisk
noggrannhet

Dynamisk
noggrannhet
med installd
varvtalsregulator

Prestanda

20 % av motorns
nominella efterslapn.
<10 % s med 100 %
momentsteg (med
standardinstalining for
varvtalsregulator)

<2 % s med 100 %
momentsteg

T
T
Tload
100 T
Nact-Nref [JArea<10%s
nN

Ty = méarkmotormoment
ny = motorns markvarvtal
Nyt = arvarvtal

nes = varvtalsreferens

Momentregleringens prestanda

Frekvensomriktaren kan reglera vridmomentet noggrant i vektorstyrningslage
utan varvtalsaterkoppling fran motoraxeln. Tabellen nedan visar karakteristiska

prestandavarden for vektorstyrning.

Momentreglering
Olinjaritet

Momentsteg, stigtid

Prestanda

+5 % med
markmoment

(+ 20 % vid den mest
kravande
driftpunkten)

<10 ms med
markmoment

f
100+ A
90-|- - - - Tact
10-)- - - - ' t(s)
— >
<5ms

Ty = méarkmotormoment
Tef = momentreferens
Ty = arvarde, moment
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Motorpotentiometer

Motorpotentiometern ar en raknare vars varde kan justeras uppat och nedat med tva
digitala signaler som véljs med parametrarna 22.73 Kélla fér motorpot.meter upp och
22.74 Kélla fér motorpot.meter ned. Nar motorpotentiometern ar aktiverad av 22.71
Motorpotentiometerfunktionantar raknaren vardet som stallts in av 22.72 Urspr. vérde
motorpot.meter. Beroende pa vilket lage som valts i 22.71, behalls raknarens varde
eller aterstalls under en effektcykel.

Andringshastigheten definieras i 22.75 Ramptid f6r motorpot.meter som den tid det
skulle ta for vardet att andras fran min. (22.76 Min.vérde fér motorpot.meter) till max.
(22.77 Max.vérde fér motorpot.meter) eller vice versa. Om upp- och nedsignalerna
samtidigt ar pa andras inte raknarens varde.

Motorpotentiometerns utmatning visas av 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter, vilken
direkt kan stéllas in som referenskalla i huvudomkopplarparametrarna eller anvands
som ingang av andra kallvalsparametrar, bade i skalar styrning och vektorstyrning.

Obs! Parameter 22.70 Motor potentiometer reference enable ska stallas in korrekt
(se parameterbeskrivning) for att sékerstalla att parameter 22.80 Ref.&rv. for
motorpot.meter 6kar/minskar med 22.73 Kélla fér motorpot.meter upp eller 22.74
Kaélla fér motorpot.meter ned.

Foljande exempel visar funktionen fér motorpotentiometerns réaknarvarde.

22.73¢ o | | L] |_

1
22.74 ¢

22.77

22.80 0

22.76

22.75

Styrvarvarvtal eller frekvens for parametrarna 22.73 Kélla fér motorpot.meter upp och
22.74 Kélla fér motorpot.meter ned fran noll till maximalt varvtal eller frekvens.
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Rotationsriktningen kan andras med parameter 20.04 Ext1 in2-kélla. Se féljande
exempel.

20.03 1
Ext1int- J
kélla 0

20.04

Ext1 in2-
kélla O

22.73 ¢
0
1

22.74 |
0 !

* Utmatat varvtal eller frekvens har natt referensvardet.

Instéllningar
» Parametrar 22.71 Motorpotentiometerfunktion...22.80
» 22.80 Ref.arv. for motorpot.meter (sidan 388).

Varvtalsregulatorns sjalvinstillning

Du kan justera varvtalsregulatorn i frekvensomriktagren med sjalvinstaliningsfunktionen.
Sjalvinstallningsfunktionen baseras pa en berakning av den mekaniska tidskonstanten
(tréghet) fér motorn och maskinen.

Sjalvinstallningsrutinen kér motorn genom en serie accelerations-/retardationscykler.
Antalet cykler kan justeras med parameter 25.40 Autotune antal ganger. Hogre
varden ger mer exakta resultat, i synnerhet om skillnaden mellan det initiala och det
maximala varvtalet ar liten.

Den maximala momentreferensen som anvands under sjalvinstallningen ar det
initiala momentet (dvs. momentet nar rutinen aktiveras) plus vardet fér parameter
25.38 Autotune momentsteg, om den inte ar begréansad av den maximala
momentgransen (parametergrupp 30 Grénser) eller markmomentet (99 Motordata).
Det beraknade maximala varvtalet under rutinen ar det initiala varvtalet (dvs. varvtalet
nar rutinen aktiveras) + vardet for parameter 25.39 Autotune varvtalssteg, om det inte
ar begransat med parameter 30.712 Max varvtal eller 99.09 Motor nom varvt.
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Schemat nedan visar varvtalets och momentets funktion under sjalvinstaliningsruti-
nen. | det har exemplet har parameter 25.40 Autotune antal gadnger vardet 2.

Initialt moment + [25.38]

Initialt moment

Initialt varvtal + [25.39]

Initialt varvtal

Noter

* Om frekvensomriktaren inte kan producera den begarda bromseffekten baseras
resultaten endast pa accelerationsstegen, och ar inte lika exakt som med full
bromseffekt.

» Motorn 6verskrider det beraknade maximala varvtalet nagot i slutet av varje
accelerationssteg.

Innan sjalvinstéllningsrutinen aktiveras

Obs! Automatisk justering av varvtalsregulator fungerar endast nar varvtalet haller

sig inom ett visst fonster under sekvensen:

» Varvtalet ar hogst 90 % av motorns nominella varvtal eller maximala varvtal
(parametergrupp 30 Grénser), beroende pa vilket som ar minst.

» Varvtalet &r minst 10 % av motorns nominella varvtal eller minimala varvtal
(parametergrupp 30 Grénser), beroende pa vilket som ar storst.

Forutsattningar for sjalvinstaliningsrutinen (autotune) ar foljande:

* Motoridentifieringskérningen (ID-kdrningen) har slutforts

» Varvtals- och momentgrénserna (parametergrupp 30 Grénser) har stéllts in

» Varvtalsaterkopplingen har 6vervakats for ljudniva, vibrationer och andra
stérningar som orsakats av systemets mekanik och varvtalsfel (24 Varvt.referens
villkor) och nollvarvtal (parametrar 271.06 och 21.07) har stallts in for att eliminera
stérningarna.
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» Frekvensomriktaren har startats och kors i varvtalsregleringslage.

Nar dessa villkor har uppfylits kan sjalvinstéllning aktiveras med parameter 25.33
Varvtalsregulator autojustering (eller den signalkéalla som valts med den).

Sjalvinstillningslagen

Sjalvinstalining kan utféras pa tre olika satt beroende pa installningen av parameter
25.34 Auto tune control preset. Valen Mjuk, Normal och Snabb definierar hur
frekvensomriktarens momentbdrvarde ska reagera pa ett varvtalsreferenssteg

efter installning.Valet Mjuk producerar en langsam men robust respons, Snabb
producerar en snabb respons men eventuellt for hdga férstarkningsvarden for
vissa tillampningar.Figuren nedan visar varvtalsresponsen vid en stegférandring av
varvtalsreferensen (typiskt 1...20 %).

A: Underkompenserad

B: Normalt justerad (sjélvinstallning)

C: Normalt justerad (manuell instéllning). Battre dynamikprestanda an med B
D: Overkompenserad varvtalsregulator
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Sjalvinstéllningsresultat

For parametrar, se FW del 2.

| slutet av en framgangsrik sjalvinstallningsrutin éverfors resultaten automatiskt till
féljande parametrar:

» 25.02 Varvtalsférstérkning (proportionalforstarkning i varvtalsregulatorn)

« 25.03 Varvtalsintegrationstid (integrationstid for varvtalsregulatorn)

» 25.37 Mekanisk tidskonstant (mekanisk tidskonstant for motorn och maskinen).

Det ar anda majligt att manuellt justera regulatorns férstarkning, integrationstid och
deriveringstid.

Figuren nedan &r ett forenklat blockschema som beskriver varvtalsregulatorn.
Regulatorns utsignal anvands som momentregulatorns referenssignal.

k@
0 MO, [Q@ :
A

@

+§?+
O

Varvtalsreferens

Arvarvtal

Avvikelse

Deriverande accelerationskompensation

Proportionell, integral

Deriverande

N OO A W[N] =

Vridmomentreferens

Varningsindikeringar

Ett varningsmeddelande, AF90 Automatisk justering av varvtalsregulator, genereras
om sjalvinstallningsrutinen inte slutfors. Se kapitel Fels6kning pa sidan 7193 for
ytterligare information.
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Instéllningar

» Parametrar 25.33 Varvtalsregulator autojustering...25.40 Autotune antal ganger
(FW Part 2)

+ Handelse: AF90 Automatisk justering av varvtalsregulator.
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DC-spanningsreglering

Overspinnregl

Overspanningsreglering av DC-mellanledet krdvs normalt nar motorn ar i
generatorisk drift. Motorn kan generera nar den retarderar eller nar lasten driver

pa motoraxeln, vilket gor att axeln roterar snabbare an énskat varvtal eller frekvens.
For att forhindra att likspanningen éverskrider dverspanningsgransen minskar
Overspanningsregulatorn automatiskt det generativa momentet nar gransen uppnas.
Overspanningsregulatorn ékar ocksé programmerade retardationstider om gransen
uppnas. For att uppna kortare retardationstider kan det kravas en bromschopper och
bromsmotstand.

Underspanningsreglering (bibehallen drift vid kortvariga
spanningsbortfall)

Om matningsspanningen skulle falla bort fortsatter omriktaren &nda att fungera med hjalp
av rorelseenergin hos den roterande motorn. Omriktaren fungerar fullt ut s Iange motorn
roterar och genererar energi till omriktaren. Nar spanningen aterkommer kan omriktaren
fortsatta driften om matningens kontaktor (om sadan finns) forblivit sluten.

Obs! Enheter utrustade med en huvudkontaktor maste vara utrustade med en
hallkrets (t.ex.UPS) for att halla kontaktorns styrkrets sluten under kortare avbrott i

matningen.
W TARNANTSANTAD ...,
(l\'\l/lm) ((I)-T;) (VDBC) Upd
160 80 520
120 60 390
80 40 260 7///‘- fou
40 20 130 P // d \\\ L
e
1,6 58 8 11,2 15,4 ‘e
?ha%:“/?cﬁi?;ig%zr:‘ti omriktarens mellanled, f;; = Omriktarens utfrekvens,
Bortfall av matningsspanning vid nominell last (f,; = 40 Hz). Mellanledets likspanning faller
till mingrénsen. Regulatorn héller spénningen stabil s& lange matning saknas. Omriktaren
later motorn fungera som generator. Motorns varvtal minskar, men omriktaren fungerar sa
lange motorn har tillrécklig rorelseenergi.
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Anvidnda underspénningsreglering (bibehallen drift vid kortvariga
spéanningsbortfall)

Anvand underspanningsreglering pa foljande satt:

» Kontrollera att frekvensomriktarens underspanningsregleringsfunktion har
aktiverats med parameter 30.31 Underspénnregl.

» Parameter 21.01 Startfunktion maste vara satt till Automatisk (i vektorlage) eller
parameter 21.19 Startfunktion i skaldr mod till Automatisk (i skalar styrning) for att
flygande start (start av roterande maskin) ska vara majlig.

Om installationen har en huvudkontaktor, férhindra att den I6ser ut da matningen bryts
till ingangen. Anvand till exempel ett fordrojningsrela (hallkrets) i kontaktorstyrkretsen.

VARNING! Sakerstall att flygande start av motorn inte kan orsaka fara. Vid
tveksamhet, anvand inte funktionen fér underspanningsreglering.

Automatisk omstart

Det gar att starta om frekvensomriktaren automatiskt efter ett kort (max. 10 sekunder)
stromavbrott med hjalp av funktionen fér automatisk omstart, férutsatt att
frekvensomriktaren tillats arbeta i 10 sekunder utan kylflaktar.

Nar funktionen ar aktiverad vidtas foljande atgarder vid ett stromavbrott for att
omstarten ska fungera:

» Underspanningsfelet undertrycks (men en varning genereras).

» Moduleringen och kylningen stoppas for att spara den energi som finns kvar.
» Uppladdning av DC-kretsen aktiveras.

Om DC-spanningen aterstalls innan den period som definieras av parameter 21.18
Tid fér automatisk omstart har 16st ut och startsignalen fortfarande ar p4a, fortsatter
normal drift. Om DC-spénningen &r for lag vid den tidpunkten l6ser dock
frekvensomriktaren ut for ett fel, 3220 DC-ldnk underspénning.

Om parameter 21.34 Forcera autoomstart ar satt till Aktivera utiéser frekvensomrikta-
ren aldrig for underspanningsfel och startsignalen &r pa hela tiden. Nar DC-spanningen
ar aterstalld fortsatter normal drift.

VARNING! Innan funktionen aktiveras, se till att inga farliga situationer kan
uppsta. Funktionen aterstaller frekvensomriktaren automatiskt och fortsatter
driften efter ett matningsavbrott.

Spanningsreglering och utlésningsgranser

Reglergranser och utlésningsgranser for mellanledets DC-spanningsregulator star i
forhallande till sdval matningsspanningen som frekvensomriktar-/vaxelriktartyp. DC-



174 Programfunktioner

spanningen (Upc) ar ungefar 1,41 ganger huvudspanningen, och visas med
parameter 01.11 DC-spénning.

Systemet berdknar de nédvandiga DC-granserna for frekvensomriktaren fran

parametrarna 95.01 Matningssp&nning och 95.02 Anpassn spénningsgr.

DC-spanningsnivaerna for frekvensomriktartyperna -01 och -04

| féljande tabell visas vardena for DC-spanningsnivaer. Observera att de absoluta span-
ningarna varierar efter frekvensomriktar-/vaxelriktartyp och matningsspanningsintervall.

Adaptiva spanningsgrans ar aktiverad med parameter 95.02 Anpassn spédnningsqr

DC-spénningsniva [V]

95.01 Matningsspanning

Se 95.01 Matningsspan-| Matningsspén-| o I'\aa::i‘ri\niz-m- sMg':\nri?ngss-- Automa-
Matni 5 nnil ningsomrade | ningsomrade panning panning . .
atningsspanning. [V]208...240 | [V] 380...415 rade [V] omrade [V] | tiskt/ej valt
440...480 525...600
Overspanningsgrans 421 842 842 1053 842
ggirsspannmgsregulator— 389 779 779 974 779
E:g:gfh“jp‘;’;r'”tem 389 779 779 974 779
Eﬁzg%fh”:pgr'”tem 379 759 759 949 759
Sr‘;irjpa””'"gs"am'”gs' 372 745 745 931 745
Varningsarans for 085x1,41x | 0,85x141x | 0,85%x1,41x [ 0,85x1,41x|0,85x1,41x
undersg ;nnin vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par
panning 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Styrarans for 0,78x1,41x | 0,78x141x | 0,78x 1,41 x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
n):igrs Annin vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par
underspanning 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
. . 0,78x1,41x| 0,78x1,41x | 0,78x1,41x | 0,78 x 1,41 x| 0,78 x 1,41 x
ﬁ:;/ﬁg'ggnriﬁlagaggfgﬁ véardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par
9 9 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Charging relay openin 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Iimit/lga,dgnin Syaki)ivering vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par | vardet for par
9 9 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
DC-spéanning vid mat-
ningsspanningsomradets 324 560 648 810 (variabel)
ovre grans (Upcmax)
DC-spéanning vid mat-
ningsspanningsomradets 281 513 594 709 (variabel)
nedre grans (Upcmin)
0,73x1,41x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41x [ 0,73x 1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Standbygrans 3) vardet for par | vardet fér par | vardet for par | vardet for par | vardet for par
95.03 95.03 95.03 95.03 95.03
Charging relay openin 0,73x1,41x | 0,73x141x | 0,73x1,41x | 0,73x1,41 x| 0,73 x 1,41 x
Iimit/lgdgnin syak?ivering vardet for par | vardet for par | vardet fér par | vardet for par | vardet for par
9 9 95.03 95.03 95.03 95.03 95.03

Obs! Parameter 95.03 Berdknad AC-matningsspénning ar den uppskattade matningsspanningen vid start av
frekvensomriktaren och uppdateras inte kontinuerligt under kdrning.
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Adaptiva spanningsgrans ar inaktiverad med parameter 95.02 Anpassn spdnningsgr

DC-spanningsniva

95.01 Matningsspanning

[\ Matnings- Matnings- Matnings- | Matnings- Automatiskt/ej valt
Se 95.01 spannings- | spannings- | spdnnings-| spannings-
Matningsspénning omrade [V] | omrade [V] | omrade [V] | omrade [V] | ©m 95.03 | om 95.03
" | 208...240 380...415 | 440...480 | 525...600 | <456 VAC |>456 VAC
Overspannings- 421 842 842 1053 842 842
grans
Overspanningsre- 389 779 779 974 779 779
gulatorgrans
Startgrans for intern
bromschopper 389 779 779 974 779 779
gtartg’ans for intern 379 759 759 949 759 759
romschopper
Overspanningsvar- 372 745 745 931 745 745
ningsgréans
Varningsgréns for | 0,85 x 1,35 x | 0,85 x 1,35 x |0,85x1,35% [0,85x 1,35 x|0,85x 1,35 x [ 0,85 x 1,35
underspanning 208 = 239 380=436 | 440=504 | 525=602 | 380=436 |x 440 =505
Styrgrans for 0,78 x1,35x | 0,78 x 1,35 x |0,78x1,35% [0,78x1,35x (0,78 x 1,35x [ 0,78 x 1,35
underspanning 208 =219 380 =400 440 = 463 525 =553 380 =400 |[x 440 =463
ggzirgg',”l?ngﬁl'f’aﬁd_ 0,78x1,35x | 0,78 1,35 [0,78x1,35x [0,78x 1,35 |0,78 x 1,35 x | 0,78 x 1,35
ningsaktivering 208 = 219 380=400 | 440=463 | 525=553 | 380 =400 |x 440 =463
Charging e1ay 0P| 0,73 x 1,35 | 0,73 x 1,35 % [0.73x1,35x [0,73x1,35x [0,73x 1,35 x| 0.73x 1,35
g 9 208 = 205 380=374 | 440=433 | 525=517 | 380=374 |x440=433
aktivering
DC-spanning vid
matningsspannings- 324 560 648 810 (variabel) | (variabel)
omradets Ovre
gréns (Upcmax)
DC-spanning vid
matningsspannings- 281 513 594 709 (variabel) | (variabel)
omradets nedre
grans (Upcmin)
Standbyarins 0,73x1,35x | 0,73x1,35x [0,73x1,35%| 0,73x1,35(0,73x1,35%[0,73x 1,35
e 208 = 205 380=374 | 440=433 | x525=517| 380 =374 |x440=433
UndersEénnings- 0,73x1,35x| 0,73%x1,35x%x(0,73%x1,35%x| 0,73%x1,35(0,73%x1,35%|0,73x1,35
grans ! 208 = 205 380=374 | 440=433 | x525=517 | 380=374 |x440=433

1) Se avsnitt Utlosa underspénningsfelet pa sidan 177.
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DC-spanningsnivaerna for frekvensomriktartyperna -31 och -34

Alla nivaer ar relativa till det matningsspanningsintervall som valts i parameter 95.01
Matningsspénning. Féljande tabell visar vardena for de valda DC-spanningsnivaerna
i volt och i procent av Upcmax (DC-spanningen i den évre gransen av
matningsspanningsomradet)).

Overspinning reglergrins [V AC] (se 95.01 Matningsspé&nning)
Niva [V DC (% av Upcmax)]

208...240 | 380...415| 440...480 500 525...600 | 660...690

Overspanningsgrans 489/440* 800 878 880 1113 1218

Overspanningsregulatorgrans | 405 (125) | 700 (125) | 810 (125) | 810 (120) | 1013 (125)| 1167 (125)

Intern bromschopper vid 100 %

pulsbredd 403 (124) | 697 (124) | 806 (124) | 806 (119) | 1008 (124)| 1159 (124)

Intern bromschopper vid 0 %

pulsbredd 375 (116) | 648 (116) | 749 (116) | 780 (116) | 936 (116) | 1077 (116)

Overspanningsvarningsgrans 373 (115) | 644 (115) | 745 (115) | 776 (115) | 932 (115) | 1071 (115)

Upcmax = DC-spénning vid
matningsspanningsomradets | 324 (100) | 560 (100) | 648 (100) | 675 (100) | 810 (100) | 932 (100)
dvre grans

DC-spanning vid matnings-

spanningsomradets nedre 281 513 594 675 709 891
grans
Underspanning regler- och 239 (85) | 436 (85) | 505 (85) | 574 (85) | 602(85) | 757 (85)

varningsgrans

Laddningsaktivering/

standbygrans 225 (80) | 410(80) | 475(80) | 540 (80) 567 (80) 713 (80)

Underspanningsgrans 168 (60) | 308 (60) | 356 (60) | 405 (60) | 425 (60) | 535 (60)

*489 V med byggstorlekar R1...R3, 440 V med byggstorlekar R4...R8.

Utlésa underspanningsvarningen

Underspanningsvarningen A3A2utléses om nagot av nedanstaende villkor &r aktivt:

+ Om DC-lankspanningen gar under underspanningsgransen nar
frekvensomriktaren inte modulerar.

*  Om DC-lankspanningen gar under standbygransen nar frekvensomriktaren
modulerar och autoomstarten ar aktiverad (dvs. 21.18 Tid fér automatisk omstart
> 0,0 s). Varningen fortsatter att visas om arvardet for DC-lankspanningen ar
kontinuerligt under standbygransen och tills den automatiska omstarttiden har
forflutit. Frekvensomriktarens styrkort maste vara externt spanningssatt med 24 V
DC for att ha den har funktionen. Annars kan styrkortet stdngas av om
spanningen gar under hardvarugransen.
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Utlésa underspanningsfelet

Underspanningsfelet 3220 utléses om frekvensomritktaren modulerar och nagot av
nedanstaende villkor ar aktivt:

* Om DC-lankspanningen gar under underspanningens utldsningsgrans och den
automatiska omstarten inte ar aktiverad (dvs. 21.18 Tid fér automatisk omstart =
0,0s).

*  Om DC-lankspanningen gar under underspanningens utldsningsgrans och den
automatiska omstarten ar aktiverad (dvs. parameter 21.18 Tid fér automatisk
omstart > 0,0 s) intréffar underspanningsutlésning om DC-lankspéanningen
kontinuerligt &r under underspanningens utlésningsgrans och efter det att den
automatiska omstartstiden har forflutit. Frekvensomriktarens styrkort maste vara
externt spanningssatt med 24 V DC for att ha den har funktionen. Annars kan
styrkortet stdngas av bara av att visa underspanningsvarningen.

Instéllningar

+ Parametrarna 01.11 DC-spénning (sidan 297), 30.30 Overspénnregl (sidan 407),
30.31 Underspéannregl (sidan 407), 95.01 Matningsspé&nning (sidan 544) och
95.02 Anpassn spédnningsgr (sidan 544).

» Varning A3A2 DC-lank underspénning (sidan 197) och fel 3220 DC-lénk
underspénning (sidan 215).

Bromschopper

En bromschopper kan anvandas for att hantera den energi som genereras vid
retardation av en motor. Nar DC-spanningen stiger tillrackligt hogt ansluter choppern
DC-spanningen till ett externt bromsmotstand. Choppern arbetar pa pulsbreddmodu-
leringsprincipen.

De interna bromschopprarna i frekvensomriktaren (i byggstorlekarna R1...R3) borjar
leda nar spanningen i DC-mellanledet nér cirka 1,15 x Upcmax- 100 % maximal
pulsbredd uppnas vid cirka 1,2 x Upcmax- (Upcmax ar den DC-spanning som
motsvarar det maximala matningsspanningsintervallet.) Information om externa
bromschopprar finns i respektive dokumentation.

Obs! Overspanningsreglering méaste vara inaktiverad for att choppern ska fungera.

Instéllningar
» Parameter 01.11 DC-spénning (sidan 297)
» Parametergrupp 43 Bromschopper (sidan 477).
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Overvakning

Signalévervakning

Sex signaler kan valjas for 6vervakning med denna funktion. Nar den 6vervakade
signalen dverskrider eller underskrider de fordefinierade granserna aktiveras en bit i
32.01 Overvakningsstatus och en varning eller ett fel genereras.

Den 6vervakade signalen ar lagpassfiltrerad.

Instéllningar
+ Parametergrupp 32 Overvakning (sidan 422).

Anviandarlastkurva (villkorsévervakning)

Anvandarlastkurvan ger en dvervakningsfunktion som dvervakar ingangssignalen
som en funktion av frekvens eller varvtal och last. Den visar status for den
overvakade signalen och kan ge en varning eller ett fel baserat pa dverskridande
av en anvandardefinierad profil.

Anvandarlastkurvan bestar av en dverlast- och en underlastkurva, eller bara en av
dem. Varje kurva bildas genom fem punkter som representerar den 6vervakade
signalen som en funktion av frekvens eller varvtal.

| exemplet nedan konstrueras anvandarlastkurvan av motorns markmoment till vilket
en 10-procentig marginal I&ggs till och tas bort. Marginalkurvorna definierar en
driftsram for motorn sa att varden utanfor ramen kan 6vervakas, tidsmatas och
detekteras.

Motormoment/markmoment

1,2

1,0

—
7
0,4 //

0,2

R N N N N N R R NN AR N RN RN R RN RN RN EERE R

1 = Overlastkurva (fem punkter) Utfrekvens (Hz)

2 = Lastkurva for markprocess
3 = Underlastkurva (fem punkter)
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En dverlastvarning och/eller ett fel kan stallas in att intraffa om den évervakade
signalen konstant &r éver dverlastkurvan under en definierad tidsperiod. En
Overlastvarning och/eller ett fel kan stéllas in att intraffa om den dvervakade signalen
konstant ar under underlastkurvan under en definierad tidsperiod.

Overlast kan till exempel anvandas for att dvervaka fér en pump som fastnat eller en
smutsig impeller.

Underlast kan till exempel anvandas for évervaka minskning av last och blockering av
pumpingangen (sugsidan).

Lastkurvan kan anvandas som utlésare for pumprengéringsfunktionen. (Underlast =
blockerad ingang pa pumpen, Overlast = blockering i pumpimpellern eller
pumputgangen).

Anvandarlastkurvan kan aven under en langre tidsperiod anvandas for att visa nar
pumpsystemets effektivitet kan sjunka sa att det kan anvandas tillsammans med en
underhallspunkt.

Instéllningar

« Parametergrupp 37 Anvéndarlastkurva (sidan 455).




180 Programfunktioner

Energieffektivitet

Energioptimering

Funktionen optimerar motorflédet sa att den totala energiférbrukningen och motorns
ljudniva minskar nar frekvensomriktaren arbetar under den nominella lasten. Den
totala verkningsgraden (motor och omriktare) kan forbattras med 1...20 % beroende
pa belastningsmoment och varvtal. Energioptimering ar aktiverad som standard.

Obs! Med permanentmagnetiserade motorer och synkrona reluktansmotorer ar
energioptimering alltid aktiverat.

Instéllningar

* Meny > Energieffektivitet

» Parameter 45.11 Energioptimering (sidan 487).

Energibesparingskalkylator

Funktionen har féljande delar:
» En energioptimerare justerar motorflédet fér att maximera totalverkningsgraden.

» En raknare som Overvakar foérbrukad och sparad energi for motorn och redovisar
resultatet i kWh, pengar eller minskad CO,-emission.

* En belastningsanalysator som visar frekvensomriktarens belastningsprofil (se
separat avsnitt pa sid 187).

Dessutom finns det tre raknare som visar energiférbrukningen i kWh under aktuell
och féregaende timme samt aktuell och foregaende dag.

Mangden energi som passerar genom frekvensomriktaren (oavsett riktning) réknas
och visas som GWh, MWh och kWh. Den kumulativa energin visas ocksa som full
kWh. Alla dessa raknare kan aterstallas.

Obs! Noggrannheten hos berakningen av energibesparing ar direkt beroende av
noggrannheten hos referensmotoreffekten som anges i parameter 45.19
Referenskratft.

Instéllningar

* Meny > Energieffektivitet

» Parametergrupp 45 Energibesparingar (sidan 479)

» Parametrarna 01.50 Aktuell timme kWh, 01.51 Féregaende timme kWh,
01.52 Aktuell dag kWh och 01.53 Féregéende dag kWh (pa sidan 298)

» Parametrarna 01.55 Omriktare GWh-réknare (aterstéallningsbar), 01.56 Omriktare
MWh-réknare (aterstéllningsbar), 01.57 Omriktare kWh-réknare (aterstélinings-
bar) och 01.58 Kumulativ omriktarenergi (aterstéllningsbar) (pa sidan 299).
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Last analys

Toppviardesloggning

Anvandaren kan valja en signal som skall 6vervakas med toppvéardesloggning.
Funktionen registrerar signalens toppvarde, tillsammans med den tidpunkt
toppvardet upptradde, samt motorstrommen, DC-spanningen och motorvarvtalet
vid den tidpunkten. Toppvardet samplas vid 2 ms intervall.

Amplitudloggning
Styrprogrammet har tva amplitudloggar.

For amplitudlogg 2 kan anvandaren vélja en signal som ska samplas vid 200 ms
intervall och ange ett varde som motsvarar 100 %. Insamlade varden sorteras till

10 endast lasbara parametrar, beroende pa amplitud. Varje parameter representerar
ett amplitudintervall som ar 10 alderspunkter brett och visar aldern for de insamlade
samplingarna som har fallit inom det intervallet.

Detta kan visas grafiskt med assistentpanelen mandverpanelen eller PC-verktyget
Drive composer.
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Amplitudintervall (parametrar 36.40...36.49)

Amplitudlogg 1 ar fast installd pa att évervaka motorstrommen. Med amplitudlogg 1
motsvarar 100 % den nominella utstrdmmen fran frekvensomriktaren (/,44), enligt
frekvensomriktarens hardvaruhandledning. Den uppmatta strdmmen loggas
kontinuerligt. Férdelningen av sampel visas med parametrarna 36.20...36.29.
Instéllningar

* Meny > Diagnostik > Belastningsprofil

« Parametergrupp 36 Lastanalysator (sidan 452).
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Anvandarparameterval

Frekvensomriktaren har stod for fyra egna makron som kan sparas i det permanenta
minnet och aktiveras via frekvensomriktarparametrar. Det gar att anvanda digitala
ingangar for att vaxla mellan olika anvandarparameterval.

Ett eget makro innehaller alla redigerbara varden i parametergrupp 10...99 utom

» tvangssatta I/O-varden som parametrarna 10.03 Val DI tvingat och 10.04 Data DI
tvingat

* Installningar for I/0O-moduls utbyggnad (grupp 15)

» datalagringparametrar (grupp 47)

» parameter som aktiverar faltbusskommunikation (50.07 Aktivera FBA A)
» dvriga faltbusskommunikationsinstallningar (grupperna 51...53 och 58)

* vissa maskinvaruinstaliningar i gruppen 95 Hardvarukonfig (till exempel
parameter 95.01 Matningsspénning)

» urvalsparametrar for eget makro 96.711...96.13.

Eftersom motorinstallningarna ingar i egna makron, se till att dessa installningar
6verensstdmmer med den aktuella motorn innan ett sparat eget makro anropas. |
tillampningar dar olika motorer anvéands med frekvensomriktaren maste en ID-kdérning
utféras med varje motor och resultaten sparas till olika anvandarparameterval. Ratt
makro kan da anropas nar motorn byts.

Om inga parameteruppsattningar har sparats, resulterar forsok att ladda en
uppsattning att alla uppsattningar skapas fran den for 6gonblicket aktiva
parameterinstaliningen.

Det gar bara vaxla mellan uppsattningar nar frekvensomriktaren ar stoppad.

Installningar
* Meny > Guidade instéllningar > Avancerade funktioner > Egna makron
» Parametrarna 96.70...96.13 (sidan 552).
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Systemsakerhet och skydd

Fasta skydd/standardskydd

Overstréom

Om utstrommen 6verskrider den interna éverstromsgransen stangs IGBT-modulerna
av omedelbart for att skydda frekvensomriktaren.

DC-6verspanning
Se avsnitt Overspédnnregl pa sidan 172.
DC-underspénning

Se avsnitt Underspénningsreglering (bibehallen drift vid kortvariga spédnningsbortfall)
pa sidan 172.

Omriktartemperatur

Om temperaturen stiger tillrackligt mycket boérjar frekvensomriktaren forst begrénsa
moduleringsfrekvensen och sedan strémmen for att skydda sig sjalv. Om den
fortsatter att bli varmare, till exempel pa grund av ett flaktfel, genereras ett
Overtemperaturfel.

Kortslutning

I handelse av kortslutning stdngs IGBT-modulerna av omedelbart for att skydda
frekvensomriktaren.

Programmerbara skyddsfunktioner

Detektering av motorfasbortfall (parameter 37.19)

Parametern valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om motorfasbortfall
detekteras.

Detektering av matningsfasbortfall (parameter 31.27)

Parametern valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om matningsfasbortfall
detekteras.

Safe torque off-detektering (parameter 31.22)

Frekvensomriktaren dvervakar status for Safe torque off-ingangen och denna para-
meter valjer vilka indikeringar som ges néar signalerna férsvinner. (Parametern har
ingen inverkan pa sjélva Safe torque off-funktionen.) Fér mer information om Safe
torque off-funktionen, se kapitlet Planning the electrical installation, avsnittet/mple-
menting the Safe torque off function i frekvensomriktarens Hardware manual.



184 Programfunktioner

Vixlad matning och motorkablar (parameter 31.23)

Frekvensomriktaren kan detektera om matningen och motorkablarna har véxlats av
misstag (till exempel om matningen ar ansluten till frekvensomriktarens
motoranslutning). Parametern valjer om ett fel genereras eller inte.

Fastlasningsskydd (parametrarna 37.24...31.28)

Frekvensomriktaren skyddar motorn vid fastlasning. Overvakningsgranserna (strém,
frekvens, tid) kan justeras och det gar att valja hur frekvensomriktaren skall reagera
pa en fastlasningssituation.

Overvarvningsskydd (parameter 31.30...31.31)

Anvandaren kan stélla in dvervarvtalsgranser (och éverfrekvensgranser) genom att
ange en marginal som laggs till i de min- och maxgranser for varvtal (eller frekvens)
som anvands for narvarande.

Forlust av lokal styrning detekterad (parameter 49.05)

Parametern valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om kommunikationen med
mandverpanelen eller PC-verktyget skulle falla bort.

Al-6vervakning (parametrarna 72.03...72.04)

Parametrarna definierar hur frekvensomriktaren reagerar nar en analog ingangsignal
gar utanfér min- och/eller max.granserna som angetts for ingangen. Detta kan bero
pa defekta 1/0O-kablar eller sensor.

Nodstopp

Nodstoppsignalen ar ansluten till den ingang som valts med parameter 271.05
Nédstopp kélla. Ett nddstopp kan &ven genereras via faltbuss (parameter 06.01
Huvudstyrord, bitarna 0...2).

Nodstoppslaget valjs med parameter 271.04 Nédstoppléage. Foljande lagen ar

tillgangliga:

» Off1: Stopp enligt den retardationsramp som definierats for den specifika
referenstyp som anvands

» Off2: Stopp genom utrulining

» Off3: Stoppa med nédstopprampen som definierats med parameter 23.23
Nédstopptid.

Med nddstoppslagena Off1 och Off3 kan nedrampning av motorvarvtalet évervakas
av parametrarna 31.32 Nédstoppramp 6vervakning och 31.33 Nodstoppramp
Overvak. fordriy..
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Noter:

» Den som installerar utrustningen ansvarar for installation av nédstoppanordningar
och alla ytterligare anordningar som kravs for att nddstoppsfunktionen ska uppfylla
erforderlig nddstoppskategorier. For ytterligare information, kontakta ABB.

» Efter en nddstoppsignal detekteras kan nédstoppfunktionen inte avbrytas, aven
om signalen skulle tas bort.

* Om den minsta (eller maximala) momentgransen ar satt till 0 %, kanske
nddstoppsfunktionen inte kan stoppa frekvensomriktaren.

Instéllningar

» Parametrarna 21.04 N6édstoppldge (sidan 374), 21.05 Nédstopp kélla (sidan 374),
23.23 Nédstopptid (sidan 3917), 31.32 Nédstoppramp Svervakning (sidan 419) och
31.33 Nédstoppramp 6vervak. fordréj. (sidan 420).
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Diagnostik

Diagnostik-menyn

Pa Diagnostik-menyn finns snabb information om aktiva fel, varningar och
forreglingar i frekvensomriktaren och hur de ska atgardas och aterstallas. Det
underlattar ocksa att ta reda pa varfor frekvensomriktaren inte startar, stoppar eller
kors vid dnskat varvtal.

Ay ™ AC(O5E0 0.0 Hz

Fel- och handelselogg .

Tillbaka 1738 "~ Valj

* Frekvensomriktarens arvarden

» Aktiva fel: Anvand den har vyn for att se aktiva fel och hur de ska atgardas och
aterstallas.

» Aktiva varningar: Anvand den har vyn for att se aktiva varningar och hur de ska
atgardas.

» Aktiva forreglingar: Anvand den har vyn for att se aktiva forreglingar och hur de
ska atgardas. Dessutom kan Klocka, region, display-menyn anvandas for att
inaktivera (aktiverade som férval) popup-vyer som visar information om
férreglingar nar start av frekvensomriktaren férhindras.

* Fel- och handelselogg: Visar fel och andra handelser.

» Start-/stopp-/ref.sammanfattning: Anvand den har vyn for att ta reda pa var
styrningen kommer ifrdn om frekvensomriktaren inte startar eller stoppar som
férvantat, eller kdrs med ett odnskat varvtal.

» Gransstatus: Anvand den har vyn for att ta reda p4 om andra begransningar ar
aktiva om frekvensomriktaren kdrs med odnskat varvtal.

*  Kommunikationsstatus: Anvand den har vyn for att ta reda pa statusinformation
och skickade och mottagna data fran faltbuss.

* Motorsammanfattning: Anvand den har vyn for att ta reda pa motorns nominella
varden, styrldge och om ID-kdrningen har slutforts.

Installningar

* Menu > Diagnostik

* Meny > Guidade instéllningar > Klocka, region, display > Visa blockerings-
popup.
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Diverse

Sidkerhetskopia och aterstall

Instaliningarna kan sékerhetskopieras manuellt till assistentmandverpanelen. Assis-
tentmandverpanelen behaller &ven en automatisk sékerhetskopia. En sakerhetskopia
kan aterstallas till en annan frekvensomriktare eller en ny frekvensomriktare for att
byta ut en gammal. PC-verktyget Drive composer kan anvandas for att skapa
sakerhetskopior och aterstalla dem pa assistentmandverpanelen.

Backup

Manual backup

Skapa en sakerhetskopia vid behov, till exempel efter start av frekvensomriktaren
eller nér installningarna ska kopieras till en annan frekvensomriktare.

Parameterandringar fran faltbussgranssnitt ignoreras om inte parameterlagring har
forcerats med parameter 96.07 Spara parameter manuellt.

Automatisk sdkerhetskopia

Assistentmandverpanelen har en dedikerad plats for en automatisk sakerhetskopia.
En automatisk sakerhetskopia skapas tva timmar efter den senaste parameterand-
ringen. Nar sakerhetskopieringen ar klar vantar mandverpanelen i 24 timmar innan
den soker efter ytterligare parameterandringar. Om det finns dndringar skapas en ny
sakerhetskopia som ersatter den féregaende nar tva timmar har passerat efter den
senaste andringen.

Det gar inte att justera fordrojningstiden eller inaktivera den automatiska
sakerhetskopieringsfunktionen.

Parameterandringar fran faltbussgranssnitt ignoreras om inte parameterlagring har
forcerats med parameter 96.07 Spara parameter manuellt.

Aterstall

Sakerhetskopiorna visas pa mandverpanelen. Automatiska sakerhetskopior ar
markerade med ikonen [&1 och manuella sdkerhetskopior med [3. For att aterstélla
en sakerhetskopia, markera den och tryck pa (»). P& féljande display kan
sakerhetskopians innehall visas och alla parametrar aterstéllas eller en delmangd
aterstallas.

Obs! For att en sakerhetskopia ska kunna aterstéallas maste frekvensomriktaren vara
i lokal styrning.



188 Programfunktioner

Obs! Det finns en risk med att ta bort menyposten QR-kod permanentl om en saker-
hetskopia fran en frekvensomriktare med aldre systemprogramvara eller &éldre panel-
systemprogramvara aterstalls till en frekvensomriktare med ny systemprogramvara
fran oktober 2014 eller senare.

P> (™ ACORBD 0.0 rpm| [Aw ™ ACOAED 0.0 Hz
Sékerhetskopior ACO580 15.11.2017
Skapa sakerhetskopia ik htgl
[&] ACO580 23.08.2017 autobackup » wa Arerladda alla parametrar

[ ACO580 15.11.2017 3 Wal| pardterladdningsgrupp 3
Wal) egna makron

W3l prod. datachjekt

Tillbaka 13:42 Yilj| [Tillbaka 12:33 Vi

Installningar
* Meny > Sikerhetskopior
» Parameter 96.07 Spara parameter manuellt (sidan 550).

Datalagringsparametrar

Tolv (atta 32-bitars, fyra 16-bitars) parametrar ar reserverade for datalagring. Dessa
parametrar ar som forval inte anslutna till ndgra andra funktioner och kan anvandas
for lankning, test och idrifttagning. De kan skrivas och lasas med hjélp av andra
parametrars kall- eller malval.

Installningar

« Parametergrupp 47 Data lager (sidan 487).

Berdkning av parameterkontrollsumma

Tva parameterkontrollsummor, A och B, kan beraknas fran en uppsattning
parametrar for att dvervaka andringar i frekvensomriktarens konfiguration.
Uppsattningarna ar olika for kontrollsummorna A och B. Var och en av
kontrollsummorna jamférs med motsvarande referenskontrollsumma. Om den inte
stdmmer genereras en handelse (handelse, varning eller fel). Den beréknade
kontrollsumman kan stéllas in som den nya referenskontrollsumman.

Parameteruppséattningen for kontrollsumma A omfattar inte faltbussinstallningar.

Parametrarna som ingar i berékningen av kontrollsumma A ar anvandarredigerbara
parametrar i parametergrupperna 10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41,
43, 45...46, 70...74, 76, 80, 94...99.

Parameteruppséattningen for kontrollsumma B omfattar inte

» faltbussinstallningar

* motordatainstallningar

* energidatainstaliningar
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Parametrarna som ingar i berakningen av kontrollsumma B ar anvandarredigerbara
parametrar i parametergrupperna 10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34, 35...37,
40...41, 43, 46, 70...74, 76, 80, 94...97.

Instéllningar
» Parametrarna 96.54...96.69, 96.71...96.72 (sidan 556).

Anvandarlas

For battreinformationssékerhet rekommenderar vi att du staller in ett I6senord for att
forhindra att parametervarden och/eller inlasning av systemprogramvara och andra
filer andras.

VARNING! ABB ar inte ansvarigt for skador eller forluster som orsakats
av att anvandarlaset inte aktiverats med ett nytt I6senord. Se
Ansvarsfriskrivning avseende informationssékerhet (sidan 20).

» FOr att aktivera anvandarlaset forsta gangen:

» Ange standardkoden 10000000 i 96.02 Sdkerhetskod. Det gor parametrarna
96.100...96.102 synliga.

+ Ange den nya sékerhetskoden i 96.100 Andra anvéndarens I6senkod. Anvand
alltid atta siffror. Om du anvander PC-verktyget Drive composer, avsluta med
Enter.

+ Bekréafta den nya sakerhetskoden i 96.7101 Bekréfta anvdndarens sékerhetskod.

VARNING! Forvara sdkerhetskoden pa ett sakert stille — inte ens ABB
kan 6ppna anvandarlaset om koden tappas bort.

* 196.102 Anvéndarlas funktion definieras de atgarder du vill férhindra (vi
rekommenderar att du valjer alla atgarder om inget annat kravs av tillampningen).

» Ange en felaktig (slumpmassig) sakerhetskod i 96.02 Sdkerhetskod.

» Aktivera 96.08 Styrkort start eller bryt och anslut spanningen till
frekvensomriktaren.

» Kontrollera att parametrarna 96.700...96.102 ar dolda. Om inte, ange en annan
slumpmassig kod i 96.02.

For att 6ppna laset, ange sakerhetskoden i 96.02 Sékerhetskod. Det gor
parametrarna 96.700...96.102 synliga igen.

Instéllningar
» Parametrarna 96.02 (sidan 550) och 96.7100...96.102 (sidan 558).
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Sinusfilterstod

Med ett sinusfilter anslutet till frekvensomriktarens utgang maste frekvensomriktaren
anvanda skalart motorstyrningslédge och begransa véaxlings- och utmatningsfrekven-
serna till

» Forhindra frekvensomriktarens drift i filtrets resonansfrekvenser och
+ skydda filtret fran 6verhettning.

Nar ABB-sinusfilter anvands (saljs separat) gérs detta automatiskt nar bit 1 av 95.15
Speciella hardvaruinstéliningar aktiveras.

Kontakta ABB innan sinusfilter fran andra tillverkare ansluts.

Instéllningar
» Parameter 95.15 Speciella hardvaruinstéliningar (sidan 544).

Al dead band

Ett dodbandsvarde anges i parameter 12.110 (Al dead band) som en procentsats av
10 V for spanning och 20 mA for strdm och galler fér bade Al1 och Al2. Utdver detta
laggs 10 % av dédbandsvardet till som en dédbandshysteres positiv och negativ.

» FOr spanning: Al-dédbandsvarde = 10 * Al-dédband (parameter 12.110) * 0,01
* For strom: Al-dédbandsvarde = 20 * Al-dédband (parameter 12.110) * 0,01

Efter detta multipliceras Al-dédbandsvardet med hysteresvardet (fast vid 10 %):
* Al-hysteresvarde = Al-dédbandsvarde * 0,1

Exempel

Vardet for parameter 12.110 (Al dead band) ar installt pa 50 %.

For spanning:

* Al-enhetsval =V

* Al maxiintervallet 0 V till 10 V

+ Al-dddbandsvarde =10*50* 0,01 =5V

* Al-hysteresvarde =5*0,1=0,5V

» Varde hysteres positiv=5+0,5=5,5V

» Varde hysteres negativ=5-0,5=45V

Nar Al-ingangsspanningen 6kar upp till 5,5 V visar Al arvarde 0. S& snart Al-ingangs-
spanningen nar 5,5 V visar Al arvarde 5,5 V och fortsatter att detektera Al-ingangs-
spanning upp till Al max vilket ar i intervallet O V till 10 V. N&r Al-ingangsspanningen

minskar visar Al arvarde det faktiska Al som tillampas upp till 4,5 V. Sa snart Al-
ingangen nar under 4,5 V visar Al arvarde 0 tills ingangsspanningen nar 0 V.
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For strom:

* Al-enhetsval = mA

* Al maxiintervallet 0 mA till 20 mA

* Al-dédbandsvarde = 20 * 50 * 0,01 = 10 mA

* Al-hysteresvarde = 10 * 0,1 = 1,0 mA

» Varde hysteres positiv =10 + 1,0 = 11,0 mA

» Varde hysteres negativ=10-1,0=9,0V

Nar Al-ingangsspanningen Okar upp till 11 mA visar Al arvarde 0 mA. Sa snart Al-
ingadngsstrommen nar 11,0 mA visar Al arvarde 11,0 mA och fortsatter att detektera
Al-ingangsstrém upp till Al max vilket ar i intervallet 0 mA till 20 mA. Nar Al-
ingangsstrommen minskar visar Al arvarde det faktiska Al som tillampas upp till

9,0 mA. Sa snart Al-ingangen nar under 9,0 mA visar Al arvarde 0 tills
ingangsstrommen nar 0 mA.

\ 4

1 =Al max arvérde

2 =Al arvarde

3 = Al givet

4 = Al max

| ovanstdende diagram ar a dédbandsvardet. Vardena b och c ar -10 % resepektive
+10 % hysteresvarde. Hysteresvarden stélls in internt i systemprogramvaran och kan
inte redigeras av anvandaren.
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Felsokning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet listar alla varnings- och felmeddelanden inklusive mdjlig orsak och
korrigerande atgarder. Orsakerna till de flesta varningar och fel kan identifieras och
korrigeras med informationen i detta kapitel. | annat fall, kontakta ABB. Om du har
mojlighet att anvanda PC-verktyget Drive composer skickar du in det supportpaket
som skapats i Drive composer till ABB.

Varningar och fel listas nedan i separata tabeller. Varje tabell sorteras efter varnings-
[felkod.

Sakerhet

VARNING! Endast kvalificerade elektriker far kéra igang drivsystemet. Las
instruktionerna i kapitlet Sédkerhetsinstruktioner i borjan av frekvensomrikta-
rens maskinvaruhandledning fore varje atgard med frekvensomriktaren.

Indikeringar

Varningar och fel

Varningar och fel indikerar onormalt frekvensomriktartillstdnd. Koderna och namnen
for aktiva varningar och fel visas pa frekvensomriktarens manéverpanel samt i PC-
verktyget Drive Composer. Endast koderna fér varningar och fel ar tillgangliga via
faltbuss.

Varningar behdver inte aterstallas. De slutar visas nar orsaken till varningen
atgardas. Varningar I0ser inte ut frekvensomriktaren och den fortsatter att driva
motorn.
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Fel detekteras i frekvensomriktaren och gor att frekvensomriktaren I0ser ut och att
motorn stoppar. Nar orsaken till felet har atgardats kan felet aterstallas fran
mandverpanelen eller fran en valbar kélla (parameter 31.11 Felaterstalining) till
exempel till digitala ingangar pa frekvensomriktaren. Nar felet aterstélls skapas en
handelse 64FF Felaterstéllning. Efter aterstallningen kan frekvensomriktaren startas
om.

Observera att for vissa fel kravs en omstart av styrenheten, antingen genom att
matningen bryts och sluts eller med hjélp av parameter 96.08 Styrkort start — detta
namns i fellistan dar det ar lampligt.

Handelser

Utover varningar och fel finns det handelser som endast registreras i frekvensomrik-
tarens handelselogg. Koderna for dessa handelser finns med i tabellen Varningsmed-
delanden pa sidan 196.

Redigerbara meddelanden

For externa handelser kan atgarden (felet eller varningen), namnet och
meddelandetexten redigeras. For att ange externa handelser, valj Meny >
Guidade instéllningar > Avancerade funktioner > Externa héndelser.

Kontaktinformation kan aven inkluderas och texten redigeras. For att ange
kontaktinformation, valj Meny > Guidade installningar > Klocka, region,
display > Kontaktuppgifter.

Varnings-/felhistorik

Handelselogg

Frekvensomriktaren har tva handelseloggar. En logg innehaller fel och felaterstall-
ningar. Den andra innehéller varningar, rena handelser och rensningsposter. Varje
logg innehaller de 32 senaste handelserna. Alla indikeringar sparas i handelseloggen
med en tidsstampel och annan information. Se avsnitt Visa varnings-/felinformation
pa sidan 7195.

For att rensa fel- och handelseloggen, vélj Meny > Guidade installningar >
Aterstill till standardvirden > Aterst. fel- och hiindelseloggeller stéll in
parameter 96.571 Rensa fel- och hdndelselogg till vardet Rensa.

Hjalpkoder

Vissa handelser genererar en hjalpkod som ofta hjalper till att hitta det exakta
problemet. P4 mandverpanelen lagras hjalpkoden som en del av informationen om
handelsen. | PC-verktyget Drive composer visas hjalpkoden i handelseloggen.
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Visa varnings-/felinformation

Frekvensomriktaren kan spara en lista med de aktiva fel som orsakar att frekvensom-
riktaren I6ser ut vid ett aktuellt tillfalle. Frekvensomriktaren lagrar ocksa en lista dver
fel och varningar som tidigare har intraffat.

For varje lagrat fel visar mandverpanelen felkod, tid och parametervarden
(&rvardessignaler och statusord) som sparats vid tidpunkten for felet. Vardena
for de senaste felen finns i parametrarna 05.80...05.89.

For aktiva fel och varningar, se

* Meny > Diagnostik > Aktiva fel

* Meny > Diagnostik > Aktiva varningar

» parametrarna i grupp 04 Varningar och fel (sidan 302).

For tidigare fel och varningar, se
* Meny > Diagnostik > Fel- och handelselogg
» parametrarna i grupp 04 Varningar och fel (sidan 302).

Handelseloggen kan aven 6ppnas (och aterstallas) med hjalp PC-verkyget Drive
Composer. Se Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606 [engelskal).

QR-kodgenerering for anvandning med mobiltelefon

En QR-kod (eller en serie QR-koder) kan genereras av frekvensomriktaren for visning
pa mandverpanelen. QR-koden innehaller identifieringsdata for frekvensomriktaren,
information om de senaste handelserna och varden for status- och raknarparametrar.
Koden kan lasas med en mobiltelefon som har ABB Service-appen installerad, vilken
skickar data till ABB for analys. For ytterligare information om appen, kontakta ABB.

For att generera QR-koden, valj Meny > Systeminfo > QR-kod.

Obs! Om en mandverpanel som inte har stéd for QR-kodgenering (versioner aldre an
v.6.4x) anvands, férsvinner menyposten QR-kod helt och ar inte langre tillganglig
med mandverpaneler som har stdd for QR-kodgenerering.

Obs! Det finns en risk med att ta bort menyposten QR-kod permanentl om en
sakerhetskopia fran en frekvensomriktare med aldre systemprogramvara eller aldre
panelsystemprogramvara aterstalls till en frekvensomriktare med ny
systemprogramvara fran oktober 2014 eller senare.
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Varningsmeddelanden

Obs! Listan innehéaller &ven handelser som endast visas i handelseloggen.

Kod
(hex)

Varning/hjélpkod

Orsak

Atgard

A2B1

Overstrom

Utstrommen har 6verskridit
den interna felgréansen.
Utdver en faktisk
overstrdmssituation kan den
har varningen ocksa orsakas
av ett jordfel eller
matningfasbortfall.

Kontrollera motorlasten.

Kontrollera accelerationstiderna i para-
metergrup 23 Varvtals ref ramp (varvtals-
reglering) eller 28 Frekvensreferenskedja
(frekvensstyrning). Kontrollera aven
parametrarna 46.01 Varvtalsskalning,
46.02 Frekvensskalning och 46.03
Momentskalning.

Kontrollera motor och motorkabel
(inklusive faser och Y/D-koppling).
Kontrollera om det finns ett jordfel i
motorn eller motorkablarna genom att
maéta isolationsresistanser i motor och
motorkablar. Se kapitlet Elekrisk installa-
tion, avsnittetKontroll av installationens
isolation i frekvensomriktarens maskinva-
ruhandledning.

Kontrollera att inga kontaktorer 6ppnas
och sluts i motorkretsen.

Kontrollera att startparametrarna i
parametergrupp 99 Motordata motsvarar
motorns markskylt.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten i motorkretsen.

A2B3

Lackstrom

Frekvensomriktaren har
detekterat belastningsobalans,
typiskt pa grund av jordfel i
motor eller motorkabel.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten i motorkretsen.
Kontrollera om det finns ett jordfel i
motorn eller motorkablarna genom att
mata isolationsresistanser i motor och
motorkablar. Se kapitlet Elekrisk installa-
tion, avsnittetKontroll av installationens
isolation i frekvensomriktarens maskinva-
ruhandledning. Om ett jordfel hittas, ska
motorkabeln och/eller motorn atgardas
eller bytas. Om inget jordfel hittas,
kontakta ABB.

A2B4

Kortslutning

Kortslutning i motorkabel eller
motor.

Kontrollera om det finns kabelfel i motorn
och motorkabeln.

Kontrollera motor och motorkabel
(inklusive faser och Y/D-koppling).
Kontrollera om det finns ett jordfel i
motorn eller motorkablarna genom att
mata isolationsresistanser i motor och
motorkablar. Se kapitlet Elekrisk installa-
tion, avsnittetKontroll av installationens
isolation i frekvensomriktarens maskinva-
ruhandledning.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten pa motorkabeln.
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Kod
(hex)

Varning/hjalpkod

Orsak

Atgard

0001

Kortslutning i U-fasens dvre
transistor.

For byggstorlekarna RG till
R11.

0002

Kortslutning i U-fasens nedre
transistor.

For byggstorlekarna RG till
R11.

0004

Kortslutning i V-fasens 6vre
transistor.

For byggstorlekarna R® till
R11.

0008

Kortslutning i V-fasens nedre
transistor.

For byggstorlekarna R till
R11.

0010

Kortslutning i W-fasens 6vre
transistor.

For byggstorlekarna R till
R11.

0020

Kortslutning i W-fasens nedre
transistor.

For byggstorlekarna R® till
R11.

0040

kortslutning i DC-kondensator.
For byggstorlekarna R till
R11.

0080

Tillstandsaterkopplingen fran
utgangsfaserna matchar inte
styrsignalerna.

For byggstorlekarna R6 och R7.

A2BA

IGBT-6verbelastning

For hog IGBT-temperatur.
Denna varning skyddar IGBT
och kan aktiveras av
kortslutning i motorkabeln.

Kontrollera motorkabel

Kontrollera miljéférhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.

A3A1

DC-lank éverspanning

Likspanningen i DC-mellanle-
det ar for hog (nar frekvensom-
riktaren ar stoppad).

A3A2

DC-lank
underspanning

Likspanningen i DC-mellanle-
det ar for lag (nar frekvensom-
riktaren ar stoppad).

A3AA

DC ej laddad

Spanningen i DC-mellanledet
har annu inte stigit till driftniva.

Kontrollera instéliningen av motstands-
varde (parameter 95.01 Matningsspén-
ning). Fel instélining av parametern kan
leda till att motorn rusar okontrollerat
eller att bromschoppern eller motstandet
Overbelastas.

Kontrollera matningsspanningen.

Om felet kvarstar, kontakta ABB

A490

Felaktig inst. av
temperaturgivare

Temperaturen kan inte
Overvakas pa grund av felaktig
adapterkonfiguration.

Kontrollera instélliningarna fér tempera-
turkallans parametrar 35.17 och 35.21.
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Kod

(hex) Varning/hjélpkod Orsak Atgard

A491 | Extern temperatur 1 Uppmaétt temperatur 1 har Kontrollera vardet for parameter 35.02
(Redigerbar overskridit varningsgransen. Uppmiitt temp 1.

meddelandetext) Kontrollera kylningen av motorn (eller
annan utrustning vars temperatur mats).
Kontrollera vardet for 35.13 Overvakning
1 varningsgréns.

A492 | Extern temperatur 2 Uppmaétt temperatur 2 har Kontrollera vardet for parameter 35.03
(Redigerbar overskridit varningsgransen. Uppmiitt temp 2.

meddelandetext) Kontrollera kylningen av motorn (eller
annan utrustning vars temperatur mats).
Kontrollera vardet for 35.23 Overvakning
2 varningsgrans.

A4AQ | Styrkorttemperatur Styrkorttemperaturen ar for Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder
hog. nedan for varje kod.

(ingen) | Temperaturen ar éver Kontrollera miljéférhallandena.
varningsgransen Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

0001 | Termistorn ar defekt Kontakta ABB for byte av styrkortet.

A4A1 | IGBT-6vertemperatur | Den uppskattade IGBT- Kontrollera miljéférhallandena.
temperaturen &r fér hég. Kontrollera luftcirkulation och flékt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.

A4A9 | Kylning Foér hég temperatur i Kontrollera omgivningstemp. Om den
frekvensomriktarmodul. overskrider 40 °C/104 °F (IP21-byggstor-
lekar R4...R9) eller om den 6verskrider
50 °C /122 °F (IP21-byggstorlekar
R1...R9), maste du se till att laststrom-
men inte dverskrider frekvensomrikta-
rens nedstamplade kapacitet. Kontrollera
nedstamplingstemperaturerna for alla
P55-byggstorlekar. Se kapitlet Tekniska
data,avsnittet Nedstdmpling i frek-
vensomriktarens hardvaruhandledning.
Kontrollera omriktarmodulens luftcirkula-
tion och flakt.

Kontrollera att det inte finns stora mang-
der stoft inuti skapet och pa frekvensom-
riktarmodulens kylflansar. Rengér vid
behov.

A4BO | For hég temperatur Kraftmodulens temperatur ar Kontrollera miljéférhallandena.

for hog. Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.
Kontrollera hjalpkoden.

FA | Omgivningstemperatur

A4B1 | For hég Stpr temperaturskillnad mellan | Kontrollera motorlanslutningen.
temperaturskillnad IGBT-modulerna for olika Kontrollera kylningen av frekvensomrik-
faser. tarmodulen.




Fels6kning 199

Kod

(hex) Varning/hjilpkod Orsak Atgard
A4F6 | IGBT-temperatur For hog IGBT-temperatur. Kontrollera miljoférhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.
A581 | Flakt Aterkoppling fér kylflakten Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
saknas. flakten. Kod 0 avser huvudflékt 1. Ovriga
koder (format XYZ): X anger statuskoden
(1: ID-kérning, 2: normal). Y = 0, Z anger
index for flakten (1: Huvudflakt 1,
2: Huvudflakt 2, 3: Huvudflakt 3).
Kontrollera flaktens funktion och
anslutning.
Byt ut flakten om den &r defekt.
A582 | Hjalpkylflakt gar ej En hjélpkylfakt (IP55 intern Kontrollera hjalpkoden.
flékt) har fastnat eller kopplats | Kontrollera hjalpkylfiakt och anslutning.
bort. Byt ut den defekta flakten.
Se till att frekvensomriktarens frontkapa
sitter ordentligt pa plats. Om idrifttag-
ningen kraver att kapan ar av, satt para-
meter 31.36 Hjélpflaktfel avstéllning
tillfalligt till varde Ingen atgérd inom tva
minuter fran start.
A5AQ | Safe torque off Safe torque off ar aktiv, dvs. Kontrollera sakerhetskretsens anslut-
Programmerbar varning: | s@kerhetskretssignal(er) ningar. Mer information finns i kapitlet
31.22 STO-indikering anslutna till kontaktdon STO The Safe torque off function i hardvaru-
start/stopp ar brutna. handledningen till frekvensomriktaren
och beskrivning av parameter 31.22
STO-indikering start/stopp.
Kontrollera vardet for parameter 95.04
Styrkorts matn.
A5EA | Matkretstemperatur Problem med intern Kontrollera hjalpkoden. Den beror pa
temperaturmatning i typen av styrenhet.
frekvensomriktaren.
Byggstorlekar R1...R5 Kontakta ABB.
0000 0000 | IGBT-temperatur
0000 0003 | Styrkortstemperatur
0000 0006 | Stromférsérjningstemperatur
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Kod . «
(hex) Varning/hjélpkod Orsak Atgard
Byggstorlekar R6...R11 och Kontakta ABB.
ACx580-31 byggstorlek R3
0000 0001 | U-fas IGBT
0000 0002 | V-fas IGBT
0000 0003 | W-fas IGBT
0000 0004 | Styrkortstemperatur
0000 0005 | Bromschopper
0000 0006 | Luftintag (TEMP3)
0000 0007 | Stromférsérjningstemperatur
0000 0008 | dU/dt (TEMP2)
0000 0009 | TEMP1
FAh =1111 1010 | Omgivningstemperatur

A5EB | PU-kort matningsfel Stromforsorjningsfel i Kontakta ABB.

kraftmodulen.

A5ED | Méatningskrets ADC Fel i matningskrets. Kontakta ABB.

A5EE | Méatkrets DFF Fel i matningskrets. Kontakta ABB.

ASEF | PU-lagesaterkoppling | Tillstandsaterkopplingen fran Kontakta ABB.

utgangsfaserna matchar inte
styrsignalerna.

A5F0 | Uppladdn.aterkoppl Signalen om uppladdningsa- Kontrollera aterkoplingssignalen som

terkoppling saknas. kommer fran laddningssystemet.

A682 | Overskr. hast. fér rad. | Flashminnet (i minnesenheten) | Undvik att forcera lagring av parametrar
av flash har raderats for ofta och med parameter 96.07 eller att skriva

riskerat minnets livslangd. parametrar cykliskt (till exempel trigga
loggar via parametrar).
Kontrollera hjalpkoden (format XXYY
7777). X anger kallan foér varningen
(1: 6évervakning av generell radering av
flashminnet). ZZZ anger det fundersek-
tornummer for flashminnet som genere-
rade varningen.

A686 | Kontrollsumman Den beréknade Kontrollera att alla godkénda (referens)
stdmmer inte parameterkontrollsumman kontrollsummor (96.71...96.72) ar aktive-
Programmerbar varning: | matchar inte de aktiverade rade i 96.55 Styrord for kontrollsumma.
96.54 Kontrollsumma referenskontrollsummorna. Kontrollera parameterkonfigurationen.
atgard Med 96.55 Styrord fér kontrollsumma,

aktivera en kontrollsummaparameter och
kopiera den faktiska kontrollsumman till
den parametern.

AB87 | Kontrollsummekonfi- En atgard har definierats for en | Kontakta ABB for konfiguration av funk-
guration parameterkontrollsumma men | tionen eller inaktivera funktionen i 96.54

funktionen har inte Kontrollsumma atgérd.
konfigurerats.

ABA4 | Motor markdata Motorns parametrar ar felaktigt | Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder

installda. nedan for varje kod.
Frekvensomriktaren ar felaktigt
dimensionerad.
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Kod

(hex) Varning/hjalpkod Orsak Atgard
0001 | Efterslapningsfrekvensen ar Kontrollera installiningarna for
for liten. motorkonfigurationsparametrarna
0002 | Synkrona varvtal och markvarv- i grupp 98 och 99. ) N
tal skiljer sig for mycket. Kontrollera att frekvensomriktaren ar
korrekt dimensionerad i férhallande till
0003 | Markvarvtalet ar hogre an det | motorn.
synkrona varvtalet med 1
polpar.
0004 | Markstrommen ar utanfor
granserna
0005 | Markspanningen ar utanfor
granserna.
0006 | Markeffekten ar hogre &n den
skenbara effekten.
0007 | Markeffekten ar inte likformig
med markvarvtal och
markmoment.
0008 | Motorns nominera effektfaktor
ar inte inom granserna for
asynkronmotorer [0,5...0,97].
ABA5 | Inga motordata Parametrarna i grupp 99 har Kontrollera att alla nédvandiga parame-
inte stallts in. trar i grupp 99 har stéllts in.
Obs! Det ar normalt att den har var-
ningen visas under idrifttagningen och
fortsatter tills motordata har angetts.
ABAG | Spanningskategori ej | Spanningskategorin har inte Stall in spanningskategorin i parameter
vald definierats. 95.01 Matningsspanning.
ABA7 | Systemtid ej Systemtiden ar inte Stall in systemet manuellt eller anslut
konfigurerad konfigurerad. Tidfunktionerna | mandverpanelen till frekvensomriktaren
kan inte anvandas och for att synkronisera klockan. Om basma-
felloggdatumen ar felaktiga. ndéverpanelen anvands, synkronisera
klockan via IFB eller faltbussmodulen.
Sétt parameter 34.10 Tidsfunktioner
aktiva till Ej vald for att inaktivera tidfunk-
tionerna om de inte anvands.
A6BO | Anvandarlaset ar Anvandarlaset ar oppet, dvs. Stang anvandarlaset genom att ange en
Oppet anvandarlasets konfigurations- | ogiltig I6senord i parameter 96.02 Séker-
parametrar 96.700...96.102 hetskod. Se avsnitt Berdkning av para-
visas. meterkontrollsumma (sidan 188).
A6B1 | Lésenordet ar inte Ett nytt I6senord har angetts i | Bekréfta det nya I6senordet genom att
bekréftat parameter 96.700 men har inte | ange samma lésenord i 96.7017. For att
bekréaftats i 96.7101. avbryta, stdng anvandarlaset utan att
bekréfta det nya Idsenordet. Se avsnitt
Berékning av parameterkontrollsumma
(sidan 188).
ABD1 | FBA A parameter Frekvensomriktaren harinte de | Kontrollera PLC-programmeringen.
conflict funktioner som begérs av PLC, | Kontrollera instalningarna fér parameter-

eller begard funktion &r inte
aktiverad.

grupp 50 Féltbussadapter (FBA).
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mi) Varning/hjilpkod Orsak Atgard
ABES | Al-parametrisering Hardvaruinstallningen for Kontrollera handelseloggen for hjalpkod.
strom/spanning for en analog | Koden identifierar den analoga ingangen
ingang motsvarar inte vars instéllningar ar i konflikt.
parameterinstéliningarna. Andra bygelinstélliningen (pé& styren-
heten) eller parametern 12.15/12.25.
Obs! Omstart av styrkortet (antingen
genom att stdnga av och sla pa stréom-
men eller via parametern 96.08 Styrkort
start) kravs for att validera andringar i
hardvaruinstallningarna.
ABEG6 | ULC-konfiguration Konfigurationsfel i Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder
anvandardefinierad lastkurva. | nedan for varje kod.
0000 | Varvtalspunkterna ar Kontrollera att alla varvtalspunkter (para-
inkonsekventa. metrarna 37.711...37.15) har ett hdgre
varde an den féregaende punkten.
0001 | Frekvenspunkterna ar Kontrollera att alla frekvenspunkter
inkonsekventa. (37.20...37.16) har ett hogre varde an
den féregaende punkten.
0002 | Underlastpunkten &r éver Kontrollera att alla éverlastpunkter
Overlastpunkten. (37.31...37.35) har ett hogre varde an
0003 | Overlastpunkten ar under motsvarande underlastpunkt
(37.21...37.25).
underlastpunkten.
ABGE7 |IPC- IPC-konfigurationsfel. Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder
konfigurationsvarning nedan for varje kod.
0001 | IPC felaktigt konfigurerad for Kontrollera att om parameter 76.21
EFB. PFC-konfiguration &r satt till IPC,
Nivéreglering — témning eller
Nivéreglering — fyllning, &r parameter
58.01 Aktivera protokoll satt till Inget/IPC-
kommunikation.
Kontrollera att om 58.01 Aktivera proto-
koll ar satt till Inget/IPC-kommunikation,
76.21 PFC-konfiguration ar satt till IPC,
Nivareglering — témning eller Nivaregle-
ring — fyllning och 76.24 IPC communica-
tion port ar satt till /IFB.
0002 | IPC felaktigt konfigurerad for Kontrollera att om parameter 76.21 PFC-
FBA. konfiguration ar satt till varken IPC, Niva-
reglering — témning eller Nivareglering —
fyllning, &r parameter 50.01 Aktivera FBA
A satt till Inaktivera.
ABES8 | IPC- Master och féljare har inte Kontrollera 07.05 Mjukvaruversion for
versionsinkompabilitet | samma IPC-version och alla frekvensomriktare i IPC-natverket
kommer inte att kéras i IPC- och las in énskad firmware-version i den
lage. eller de frekvensomriktare som 6nskas.
A780 | Motor fastlast Motorn arbetar i fastldsningsom- | Kontrollera motorlast och drivsystem-
Programmerbar varning: | radet pa grund av t.ex. dverlast | data.
31.24 Fastlasn funktion eller otillrécklig motoreffekt. Kontrollera felfunktionsparametrarna.
A783 | Motordverbelastning Motortemperaturen ar fér hég. | Kontrollera om motorn ar éverbelastad.
Justera parametrarna som anvands for
motordverlastfunktionen (35.57...35.53)
och 35.55...35.56.
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Kod
(hex)

Varning/hjilpkod

Orsak

Atgérd

A784

Motor disconnect

Alla tre utgangsfaser ar
frankopplade fran motorn.

Kontrollera att omkopplarna mellan frek-
vensomriktaren motorn ar slutna.
Kontrollera att alla kablar mellan frek-
vensomriktaren och motorn ar anslutna
och fixerade.

Kontakta ABB om inga problem detekte-
rades och frekvensomriktaren faktiskt var
ansluten till motorn.

A792

Bromsmotstandska-
blage

Bromsmotstand kortslutet eller
bromschopperstyrningsfel. For
frekvensomriktare med
byggstorlek R6 och storre.

Kontrollera anslutning av bromschopper
och bromsmotstand.

Kontrollera att bromsmotstandet inte ar
skadat

A793

BR fér hog temperatur

Bromsmotstandets temperatur
har éverskridit larmnivan
definierad av parameter 43.12
Bromsresistor varningsgréns.

Stoppa frekvensomriktaren. Lat
motstandet svalna.

Kontrollera motstandets 6verbelastnings-
skyddsfunktion (parametergrupp 43
Bromschopper).

Kontrollera larmnivainstaliningen,
parameter 43.12 Bromsresistor
varningsgrans.

Kontrollera att motstandet har
dimensionerats korrekt.

Kontrollera att bromscykeln
uppfyller gallande krav.

AT794

BR data

Inga bromsmotstandsdata.

En eller flera av motstandsdatainstall-
ningarna (parametrarna 43.08...43.10) ar
felaktiga. Parametern anges av hjalpko-
den.

0000 0001

Resistansvardet ar for lagt.

Kontrollera vardet for 43.70 Resistans.

0000 0002

Den termiska tidskonstanten ar
inte angiven.

Kontrollera vardet for 43.08 Bromsres.
term. typkraft.

0000 0003

Maximal kontinuerlig effekt ar
inte angiven.

Kontrollera vardet for 43.09 Bromsre-
sistor Pmax kont.

A79C

BC IGBT for hdg
temperatur

Bromschopperns IGBT-
temperatur har éverstigit intern
varningsniva.

Lat choppern svalna.

Kontrollera om omgivningstemperaturen
ar for hog.

Kontrollera om det foreligger flaktfel.
Kontrollera om luftflédet hindras.
Kontrollera skapets matt och kylning.
Kontrollera motstandets 6verbelastnings-
skyddsfunktion (parametrarna
43.06...43.10).

Kontrollera det minsta tillatna motstands-
vardet for den chopper som anvéands.
Kontrollera att bromscykeln uppfyller
gallande krav.

Kontrollera att frekvensomriktarens
matningsspéanning inte ar for hog.

A7AB

Konfig.fel for
utbyggnads-I/O

Den installerade utbyggnads-
modulen ar inte samma som
den konfigurerade.

Kontrollera att den installerade utbygg-
nadsmodulen (visas av parameter 715.02
Detekterad utbyggnadsmodul) &r samma
som den som valts med parameter 75.01
Utbyggnadsmodultyp.
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Kod

(hex) Varning/hjélpkod Orsak Atgard
A7C1 | FBA A-kommunikation | Cyklisk kommunikation har Kontrollera status for faltbusskommuni-

Programmerbar varning: | avbrutits mellan kation. Se anvéndardokumentationen till

50.02 FBA A funktion frekvensomriktare och faltbussgranssnittet.

kommfel féltbussmq_dul A eller mellan Kontrollera instéllningarna i parameter-

PLC och faltbussmodul A. grupperna 50 Féltbussadapter (FBA), 51
FBA A inst, 52 FB A data in och 53 FB A
data ut.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om féltbussadministratéren ar
i stand att kommunicera.
A7CE | IFB-komm.bortfall Kommunikationsavbrott i den Kontrollera status for faltbussledaren

Programmerbar varning: | inbyggda faltbusskommunika- | (online/offline/fel osv.).

58.14 Kommfel atgérd tionen. Kontrollera kabelanslutningarna till
EIA-485/X5-plintarna 29, 30 och 31 pa
styrenheten.

ATEE | Panelbortfall Mandverpanel eller PC- Kontrollera PC-verktyget eller mandver-

Programmerbar varning: | verktyg, vald som aktiv panelens anslutning.

49.05 Kommlfel atgérd styrplats for drivsystemet, har | Kontrollera manéverpanelens kontaktdon.

slutat kommunicera. Kontrollera monteringsplattformen om
den anvands.
Koppla bort och anslut manéverpanelen.
A88F | Kylflakt Underhallstimerns grans har Overvag att byta kylfléakten. Parameter
overskridits. 05.04 Kylfidktens drifttidrékn. visar kor-
ningstiden for kylflakten.
A8AOQ | Al-6vervakning En analog signal ar utanfor Kontrollera signalniva vid den analoga

Programmerbar varning: | grénserna som angetts fér den | ingangen.

12.03 Al-6vervakn.funk analoga ingangen. Kontrollera kablarna som ar anslutna till
ingangen.

Kontrollera min- och maxgréanser for
ingangen i parametergrupp 12 Standard
Al
A8A1 | Varning livslangd for Relét har éndrat tillstand fler Andra styrkortet eller sluta anvénda
RO an det rekommenderade relautgangen.
antalet ganger. Kontrollera hjalpkoden som identifierar
relautgangen.
0001 | Relautgang 1 Andra styrkortet eller sluta anvanda
relautgang 1.
0002 | Relautgang 2 Andra styrkortet eller sluta anvanda
relautgang 2.
0003 | Reldutgang 3 Andra styrkortet eller sluta anvanda
relautgang 3.
A8A2 | Varning Relautgangen andrar tillstand | Byt ut signalen som &r ansluten till

relautgangomkoppling

snabbare &n vad som rekom-
menderasfor example, om en
snabbt foréanderlig frekvenssig-
nal ar ansluten till den. Rela-
livslangden dverskrids snart.

relautgangskallan med en signal som
inte &ndras sa ofta.

Kontrollera hjalpkoden som identifierar
relautgangskallans parameter.

0001

Relautgang 1

Valj en annan signal med parameter
10.24 RO1 kélla.

0002 | Relautgang 2 Valj en annan signal med parameter
10.27 RO2 Kélla.
0003 | Relautgang 3 Valj en annan signal med parameter

10.30 RO3 Kélla.
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Kod
(hex)

Varning/hjalpkod

Orsak

Atgéard

A8BO

ABB
Signalévervakning 1
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.06 Overvakning 1-
atgérd

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 1.

Kontrollera kallan for varningen
(parameter 32.07 Overvakning 1-signal).

A8B1

ABB
Signal6vervakning 2
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.16 Overvakning 2-
atgéard

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 2.

Kontrollera kallan fér varningen
(parameter 32.17 Overvakning 2-signal).

A8B2

ABB
Signal6vervakning 3
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.26 Overvakning 3-
atgéard

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 3.

Kontrollera kéllan for varningen
(parameter 32.27 Overvakning 3-signal).

A8B3

ABB
Signalévervakning 4
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.36 Overvakning 4-
atgérd

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 4.

Kontrollera kallan for varningen
(parameter 32.37 Overvakning 4-signal).

A8B4

ABB
Signal6vervakning 5
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.46 Overvakning 5-
atgéard

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 5.

Kontrollera kallan fér varningen
(parameter 32.47 Overvakning 5-signal).

A8B5

ABB
Signalévervakning 6
(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar varning:
32.56 Overvakning 6-
atgéard

Varning genererad av

signalévervakningsfunktion 6.

Kontrollera kéllan for varningen
(parameter 32.57 Overvakning 6-signal).

A8BE

Varning ULC-
overbelastning
Programmerbar
felfunktion:

37.03 ULC-
dverbelastningsatgéarder

Den valda signalen har
overskridit den definierade
lastkurvan.

Kontrollera om nagot driftférhallande
okar den 6vervakade signalen (till exem-
pel belastning av motorn om momentet
eller strommen 6vervakas).

Kontrollera definitionen av lastkurvan
(parametergrupp 37 Anvéndarlastkurva).

A8BF

Varning ULC-
underbelastning
Programmerbar
felfunktion:

37.04 ULC-
underbelastningsatgérder

Den valda signalen har
sjunkit under den egna
underbelastningskurvan.

Kontrollera om nagot driftférhallande
minskar den évervakade signalen (till
exempel bortfall av last om momentet
eller strommen 6vervakas).

Kontrollera definitionen av lastkurvan
(parametergrupp 37 Anvéndarlastkurva).
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A981 | Extern varning 1 Fel i extern enhet 1. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.01 Extern héndelse 1 kélla.
Programmerbar varning:
31.01 Extern héndelse 1
kélla
31.02 Extern héndelse 1
typ
A982 | Extern varning 2 Fel i extern enhet 2. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.03 Extern héndelse 2 kélla.
Programmerbar varning:
31.03 Extern héndelse 2
kélla
31.04 Extern héndelse 2
typ
A983 | Extern varning 3 Fel i extern enhet 3. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.05 Extern héndelse 3 kélla.
Programmerbar varning:
31.05 Extern héndelse 3
kélla
31.06 Extern hédndelse 3
typ
A984 | Extern varning 4 Fel i extern enhet 4. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.07 Extern héndelse 4 kélla.
Programmerbar varning:
31.07 Extern héndelse 4
kélla
31.08 Extern héndelse 4
typ
A985 | Extern varning 5 Fel i extern enhet 5. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.09 Extern héndelse 5 kélla.
Programmerbar varning:
31.09 Extern hédndelse 5
kélla
31.10 Extern héndelse 5
typ
AF80 [ INU-LSU- Bortfall i DDCS-kommunikatio- | Endast for ACQ580-31 och ACQ580-34.
komm.bortfall nen (fiberoptik) mellan véxelrik- | Kontrollera status for den andra vaxelrik-
Programmerbar varning: | tarna (t.ex. véxelriktarenheten | taren (parametrarna 06.36 och 06.39).
60.79 IFAZFA- och matningsenheten). Kontrollera instaliningarna fér parameter-
komm.bortf.funktion Observera att véxelriktarenhe- | grupp 60 DDCS-kommunikation.
ten fortsatter driften baserat pa | Kontrollera motsvarande installningar i
den statusinformation som den andra vaxelriktarens styrprogram.
sezast t993| gkmot frén den Kontrollera kabelanslutningar. Byt ut
andra vaxelriktaren. kablarna vid behov.
AF85 | Varning i natsidans Matningsenheten (eller Endast for ACQ580-31 och ACQ580-34.
enhet vaxelriktaren) har genererat Hjalpkoden specificerar den ursprung-
en varning. liga varningskoden i matningsenhetens
styrprogram. De vanligaste hjalpkoderna
finns i avsnitt Hjdlpkoder fér varningar i
linjematningsenheten pa sidan 229.
For fullstandig information, se kapitlet
Fault tracing i ACS880 IGBT supply
control program firmware manual
(3AUA0000131562 [engelskal]).
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AF88 | Varning En period som startar fére den | Konfigurera sésongerna med 6kande
sasongskonfiguration | féregdende perioden har startdatum, se parametrarna 34.60
konfigurerats. Sésong 1 startdatum...34.63 Sasong 4
startdatum.
AF90 | Automatisk justering Sjalvinstallningsrutinen harinte | Kontrollera hjélpkoden. Se atgarder
av varvtalsregulator slutforts korrekt. nedan for varje kod.

0000 | Frekvensomriktaren stoppades | Starta frekvensomriktaren och upprepa
innan sjalvinstallningen var sjalvinstallningen tills den ar klar.
klar.

0001 | Frekvensomriktaren startades | Se till att forutsattningen for sjalvinstall-
och var inte redo att folja ningskorningen ar uppfylld. Se avsnitt
sjalinstallningskommandot. Innan sjélvinstéliningsrutinen aktiveras

(sidan 168).

0002 | Den nédvandiga Minska momentsteget (parameter 25.38)
momentreferensen kunde inte | eller 6ka varvtalssteget (parameter
nas innan frekvensomriktaren | 25.39).
nadde det maximala varvtalet.

0003 | Motorn kunde inte accelerera | Oka momentsteget (parameter 25.38)
till max. varvtal. eller minska varvtalssteget (parameter

25.39).

0004 | Motorn kunde inte retardera till | Oka momentsteget (parameter 25.38)

min. varvtal. eller minska varvtalssteget (parameter
25.39).

0005 | Motorn kunde inte retardera Minska momentsteget (parameter 25.38)
med fullt sjalvinstallningsmo- | eller varvtalssteget (parameter 25.39).
ment.

0006 | Sjalvinstalining kunde inte Kér frekvensomriktaren en gang till.
skriva en parameter.

0007 | Frekvensomriktaren rampar Kor frekvensomriktaren till borvardet och
ned nar sjalvinstallningen starta sjalvinstallningen en gang till.
aktiverades.

0008 | Frekvensomriktaren rampar Vanta tills frekvensomriktaren nar borvar-
upp nar sjalvinstaliningen det och startar sjalvinstéllningen.
aktiverades.

0009 | Frekvensomriktaren kordes Kontrollera granserna, stall in korrekt
utanfér sjalvinstélliningens bérvarde och upprepa sjélvinstaliningen.
varvtalsgranser under
sjalvinstallningsaktiveringen.

AFAA | Autoaterstallning Ett fel haller pa att aterstallas | Informativ varning. Se instéllningarna i
automatiskt. parametergrupp 31 Fel funktioner.

AFE1 | Nodstopp (off2) Frekvensomriktaren har tagit Kontrollera att det ar sakert att fortsatta
emot ett nédstoppskommando | driften. Aterstéll sedan nédstoppknappen
(laget av2). till normalt 1age. Starta om drivsystemet.

AFE2 | Nodstopp (off1 eller Frekvensomriktaren har tagit | O nodstoppet var oavsiktligt, kontroll-

off3) emot ett nddstoppskommando | €@ kallap som ar Yald av parameter

(laget av1 eller av3). 21.05 Nédstopp Kélla.

AFE9 | Startférdréjning Startférdréjningen ar aktiv och | Informativ varning. Se parameter 27.22

frekvensomriktaren startar
motorn efter en férdefinierad
férdréjning.

Startférdréjning.
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AFED | Korningstillstand Korningstillstand forhindrar att | Kontrollera instaliningen for (och kallan
frekvensomriktaren kor vald av) parameter 20.40 K6rningstill-
motorn. stand.

AFEE | Startforregling 1 Startférregling 1 hindrar Kontrollera signalkallan som valts for
frekvensomriktaren fran att parameter 20.41 Startférregling 1.
starta.

AFEF | Startforregling 2 Startférregling 2 hindrar Kontrollera signalkallan som valts for
frekvensomriktaren fran att parameter 20.42 Startférregling 2.
starta.

AFFO | Startforregling 3 Startforregling 3 hindrar Kontrollera signalkéllan som valts for
frekvensomriktaren fran att parameter 20.43 Startférregling 3.
starta.

AFF1 | Startférregling 4 Startférregling 4 hindrar Kontrollera signalkallan som valts for
frekvensomriktaren fran att parameter 20.44 Startférregling 4.
starta.

AFF6 | ID-korning Motor-ID-kérning utférs vid Informativ varning.
nasta start.

AFF8 | Motorvarmning aktiv Férvarmning utférs Informativ varning.

Motorférvarmning ar aktiv. Strém specifi-
cerad med parameter 21.16 Férupp-
varmningsstrém passerar genom motorn.

B5A0 | STO-héndelse Safe torque off ar aktiv, dvs. Informativ varning.

Programmerbar handelse: | sdkerhetskretssignal(er) Kontrollera sakerhetskretsens anslut-

31.22 STO-indikering anslutna till kontaktdon STO &r | ningar. Mer information finns i kapitlet

start/stopp brutna. The Safe torque off function i hardvaru-
handledningen och beskrivningen av
parameter 31.22 STO-indikering
start/stopp (sidan 415).

B5A2 | Power applied Frekvensomriktaren har Informationshandelse.
startats eller styrkortet har
startats om.

B681 | Hand-lage &r valt Frekvensomriktaren har Informationshéndelse. Kontrollera mané-
placerats i Hand-lage. verpanelen for att sakerstalla att den

aktuella styrplatsen ar korrekt.

B682 | Av-lage ar valt Frekvensomriktaren har Informationshandelse. Kontrollera mano-
placerats i Av-lage. verpanelen for att sakerstalla att den

aktuella styrplatsen ar korrekt.

B683 | Auto-lage ér valt Frekvensomriktaren har Informationshéndelse. Kontrollera mané-
placerats i Auto-lage. verpanelen for att sakerstalla att den

aktuella styrplatsen ar korrekt.

B686 | Kontrollsumman Den beraknade Se A686 Kontrollsumman stdmmer inte

stdmmer inte parameterkontrollsumman (sidan 200).
Programmerbar handelse: | matchar inte de aktiverade

96.54 Kontrollsumma referenskontrollsummorna.

atgérd

B687 | Auto start command Frekvensomriktaren har tagit | Informationshandelse.
emot ett startkommando i
Auto-lage.

B688 | Auto stop command Frekvensomriktaren har tagit Informationshandelse.
emot ett stoppkommando i
Auto-lage.

B689 | Modulating started Frekvensomriktaren startade Informationshandelse.
modulering.
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B68A | Modulating stopped Frekvensomriktaren stoppade | Informationshandelse.
modulering.
D501 | Inga fler tillgéngliga Inga fler PFC-motorer kan Kontrollera att det inte finns nagra
PFC-motorer startas eftersom de kan vara férreglade PFC-motorer. Se parameter:
forreglade eller i handlage. 76.81...76.84.
Om alla motorer anvands ar inte PFC-
systemet korrekt dimensionerat for att
hantera belastningen.
D502 | Alla motorer forregl Alla motorer i PFC-systemet ar | Kontrollera att det inte finns nagra forreg-
forreglade. lade PFC-motorer. Se parametrarna
76.81...76.84.
D503 | VSD-styrd PFC-motor | Motorn som &r ansluten till Motorn som &r ansluten till frekvensom-
férreglad frekvensomriktaren ar riktaren ar férreglad och kan darmed inte
forreglad (inte tillganglig). startas.
Ta bor motsvarande forregling for att
starta den frekvensomriktardrivna PFC-
motorn. Se parametrarna 76.817...76.84.
D505 | Max. rengdéringar Maximalt antal rengéringar har | Kontrollera om det finns blockeringar i
varning natts under den definierade pumpen.
Programmerbar varning: tiden. Pumprengéringen ka“n ) Rengér pumpen manuellt om det behévs.
8335 Fel antal inte rengéra pumpen och darfor | Kontrollera parametrarna 83.35 Fel antal
rengoringar krévs manuell rengéring. rengéringar till 83.37 Maximalt antal ren-
géring.
D506 | Pumprengéring ej Pumprengdring kan inte Andra styrplatsen till Auto.
mojlig startas. Frekvensomriktaren
maste vara i fjarrstyrning och
stasrtsignalen maste vara
aktiverad.
D507 | Pumprengdring krévs | Smutsdetektering indikerar att | Utfér pumprengdring manuellt.
pumpen behéver rengéras Starta pumprengéringen genom att andra
men auton}a_tisk__ . . parameter 83.12 Forcera rengdring
pumprengdring &r inte tillaten. | manuellt till Starta rengéring nu.
D508 | Hog niva Vattennivan har natt Kontrollera den analoga nivasensorn.
Programmerbar varning: hégnivégrénsen. Nivéstyming Kontrollera att alla pumpar fungerar
7(5.?3 LC atgérd vid hég kan inte reglera nivan av normalt.
niva foljand orsaker: Kontrollera parametrarna 76.97 LC
* Slut pad pumpkapacitet. brytare fér hég nivé och 76.93 LC atgérd
+ fel pa analog vid hég niva.
aterkopplingssensor.
D509 | Lag niva Vattennivan har natt Kontrollera den analoga nivasensorn.
Programmerbar varning: | lagnivagransen. Nivastyrning Kontrollera att alla pumpar fungerar
76.92 LC atgérd vid lag kan inte reglera nivan av normailt.
niva foljand oisaker: ) Kontrollera parametrarna 76.90 LC
* Slut p& pumpkapacitet. brytare for lag niva och 76.92 LC atgérd
+ fel pa analog vid 1ag niva.
aterkopplingssensor.
D50A | Torrkérning Torrkdérningsskydd ar aktiverat. | Kontrollera att pumpinloppet har

Programmerbar varning:
82.20 Torrkérningsskydd

tillracklig vattenniva.

Kontrollera instaliningarna for torrkor-
ningsskydd i parametrarna 82.20 Torrkér-
ningsskydd och 82.21 Torrk6rningskélla.
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D50B | Rorfyliningstimeout Mjuk rorfylining nar Kontrollera roret for eventuellt lackage.
Programmerbar varning: | timeoutgransen. PID-utgangen | Se parameter 82.25 Mjuk rérfylining
82.25 Mjuk rérfylining har inte natt borvardet nar Svervakning och 82.26 Timeoutgréns.
Gvervakning referensrampen tagit slut och
timeoutgransen ar nadd.
D50C | Max. flédesskydd Faktiskt flode har 6verskridit Kontrollera systemet for lackage.
Programmerbar varning: den definierade varningsnivan. | Kontrollera installningarna for flo-
80.17 Max. flodesskydd desskydd i parametrarna 80.15 Max.
fléde, 80.17 Max. flodesskydd och 80.19
Flédeskontrollférdréjning.
D50D | Min. flédesskydd Faktiskt flode &r under den Kontrollera att inlopps- och utloppsventi-
Programmerbar varning: | definierade varningsnivan. lerna ar 6ppna.
80.18 Min. fiodesskydd Kontrollera installningarna for fl6-
desskydd i parametrarna 80.716
Min.fléde, 80.18 Min. flibdesskydd och
80.19 Flédeskontrollférdréjning.
D50E | Min. tryck for utlopp Det uppmatta utloppstrycket ar | Kontrollera pumputloppet for lackage.
Programmerbar varing: | under den definierade Kontrollera konfigurationen for utloppets
82.30 Min. tryckskydd fér | varningsnivan. tryckskydd.
utlopp Se parametrarna 82.30 Min. tryckskydd
fér utlopp och 82.31 Min. tryckvarnings-
niva fér utlopp.

D50F | Utloppets maximala Det uppmatta utloppstrycket ar | Kontrollera pumputloppet for blocke-

tryck over den definierade ringar eller stdngd ventil.

Programmerbar varning: | varningsnivan. Kontrollera konfigurationen for utloppets

82.35 Max. tryckskydd fér tryckskydd.

utiopp Se parametrarna 82.35 Max. tryckskydd
fér utlopp och 82.37 Max. tryckvarnings-
niva fér utlopp

D510 | Min. tryck for inlopp Det uppmaétta inloppstrycket ar | Kontrollera pumpinloppet fér blockeringar

Programmerbar varning: | under den definierade eller stangd ventil.

82.40 Min. tryckskydd for | varningsgrénsen. Kontrollera konfigurationen fér inloppets

infopp tryckskydd.
Se parametrarna 82.40 Min. tryckskydd
for inlopp och 82.41 Max. tryckvarnings-
niva fér utlopp.

D590 | Férdréjning av omstart | Férdréjning av omstart ar aktiv. | Kontrollera parameter 21.40 Férdréjning
av omstart. Frekvensomriktaren kan inte
startas forran férdréjning av omstart har
forflutit. Férdréjning av omstart kan for-
bikopplas genom att stélla in parameter
21.42 Fordréjning av omstart atersta-
ende till 0.

0000 | - Kontakta ABB.
0001 | -
0002 | Skydd for kort pumpcykel.
D511 Cavitation control | Kavitationskontrollvarning. Se | Kontrollera hjélpkoden. Se atgarder
avsnitt Parametergrupp 34 nedan for varje kod.
Timerfunktioner (sidan 434).
pa sidan 135.
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0001 | Kavitation detekterad varning. |« Bekréfta att kavitation intraffar.
Pumpen far inte tillrdckligt med | « Kontrollera vatskenivan i systemet.
vétska. Kontrollera systemet. | . justera parametrarna som anvands for
kavitationsdetekteringsfunktionen
(86.12-86.30) vid behov.
0002 | Kavitationssjalvsinstélining « Utfor sjalvinstalining av kavitationskurva
kravs. Utfor kavitationssjalvin- | (86.20).
stéllining eller ange data + Ange data som anvands fér kavitations-
manuellt. detekteringsfunktionen (86.21 — 86.25)
om sjalvinstalining inte ar ett alternativ.
Kavitationskontroll har valts * Inaktivera styrning (86.77 om ovansta-
(86.11). Det saknas dock datai | ende inte kan astadkommas.
86.21-86.25.
0003 | Kavitationskurvans sjalvinstall- | « Tryck pa Hand for att kora sjalvinstall-
ning har valts och ska utféras | ning.
vid nésta start (i Hand). Kont- | « Avmarkera kavitationskurvans
rollera 86.20 om sjalvinstall- sjalvinstélining (86.20).
ning inte ar 6nskvard.
D5B2 Inget fléde | Flédesbrytarfeedback saknas. | Kontrollera signalen till den digitala
ingangen installd i parameter 82.23.
0000 | Aterkopplingssignal for + Kontrollera systemet betraffande
floédesbrytare ej mottagen. korrekt fldde.
* Funktionsprova flédesbrytaren.
» Kontrollera spanningen vid flodesbry-
taren.
« Kontrollera spanningen vid den
digitala ingangen.
* Anvand en annan digital ingang.
» Byt styrkortet.
D602 | Kavitationssjalvinstalln | Kavitationsjalvinstallningen har | Endast information.

ingen &r slutford.

slutforts och frekvensomrikta-
ren har stoppats.
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1080 | Timeout sékerhets- Mandverpanelen eller PC- Begar sakerhetskopiering eller
kop./felaterstalin. verktyget kan inte kommuni- aterstallning igen.

cera med frekvensomriktaren

nar sékerhetskopieringen

gjordes eller aterstalldes.

1081 | Mark-ID-fel Frekvensomriktarens program- | Aterstéll felet for att forséka lasa mark-
vara har inte kunnat Iasa mark- | ID:t igen.

ID fér frekvensomriktaren. Om felet intréffar igen, bryt och slut
spanningen till frekvensomriktaren. Du
kanske maste upprepa det har. Om
problemet kvarstar, kontakta ABB

2281 | Kalibrering Uppmatt offset for utgangsfa- | Forsok att utféra stromkalibreringen igen

sens motorstrémmatning eller
skillnaden mellan motorstrom-
matningen av utgangsfas U2
och W2 ar for stor (vardena
uppdateras under stromkali-
brering).

(valj Strémmaétningskalibrering vid
parameter 99.13 ID-kérn. begérd). Om
problemet kvarstar, kontakta ABB
Hjalpkoderna visas nedan.

0001

For hogt offsetfel i U-fasstrom.

0002

For hogt offsetfel i V-fasstrom.

0003

For hogt offsetfel i W-fasstrom.

0004

For hog forstarkningsskillnad
detekterad mellan
fasstrommatningar.
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Orsak

Atgird

2310

Overstrom

Utstrommen har 6verskridit
den interna felgransen.

Utdver en faktisk 6verstromssi-
tuation kan den har varningen
ocksa orsakas av ett jordfel
eller matningfasbortfall.

Kontrollera den mottagna hjalpkoden
(format XXXYYYZZ). Delen ZZ indikerar
overstromstypen och fasen som utléste
felet:

* bit0 =fas U,

* bit1 =fas V,

* bit2=fas W

Om bit7 &r 1, sa indikerar detta SW-
dverstrom.

Till exempel, sa indikerar hjéalpkoden
0x83 SW-dverstrom fér fas U och V.

Om det inte finns nagon hjalpkod, s& har
HW-6verstrom utldsts.

Kontrollera motorlasten.

Kontrollera accelerationstiderna i para-
metergrup 23 Varvtals ref ramp (varvtals-
reglering) eller 28 Frekvensreferenskedja
(frekvensstyrning). Kontrollera dven
parametrarna 46.01 Varvtalsskalning,
46.02 Frekvensskalning och 46.03
Momentskalning.

Kontrollera motorn och motorkabeln
(inklusive faser och Y/D-koppling).
Kontrollera att inga kontaktorer 6ppnas
och sluts i motorkretsen.

Kontrollera att startparametrarna i para-
metergrupp 99 Motordata motsvarar
motorns markskylt.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten i motorkretsen.
Kontrollera om det finns ett jordfel i
motorn eller motorkablarna genom att
mata isolationsresistanser i motor och
motorkablar. Se kapitlet Elekrisk installa-
tion, avsnittetKontroll av installationens
isolation i frekvensomriktarens maskinva-
ruhandledning.

2330

Lackstrom

Frekvensomriktaren har
detekterat belastningsobalans,
typiskt pa grund av jordfel i
motor eller motorkabel.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten i motorkretsen.
Kontrollera om det finns ett jordfel i
motorn eller motorkablarna genom att
mata isolationsresistanser i motor och
motorkablar.

Prova att kdra motorn med skalar
styrning om det &r tillatet. (Se parameter
99.04 Motorstyrmetod.)

Om inget jordfel hittas, kontakta ABB.
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2340 | Kortslutning Kortslutning i motorkabel eller | Kontrollera om det finns kabelfel i motorn
motor. och motorkabeln.
Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring &r ansluten pa motorkabeln.
Bryt och slut spanningen till
frekvensomriktaren.
Hjélpkoderna visas nedan.
0001 | Kortslutning i U-fasens dvre
transistor.
For byggstorlekarna R till
R11.
0002 | Kortslutning i U-fasens nedre
transistor.
For byggstorlekarna R® till
R11.
0004 | Kortslutning i V-fasens 6vre
transistor.
For byggstorlekarna R® till
R11.
0008 | Kortslutning i V-fasens nedre
transistor.
For byggstorlekarna R® till
R11.
0010 | Kortslutning i W-fasens évre
transistor.
For byggstorlekarna R® till
R11.
0020 | Kortslutning i W-fasens nedre
transistor.
For byggstorlekarna R till
R11.
0040 | kortslutning i DC-kondensator.
For byggstorlekarna R® till
R11.
0080 | Tillstandsaterkopplingen fran
utgangsfaserna matchar inte
styrsignalerna.
For byggstorlekarna R6 och
R7.
2381 | IGBT-6verbelastning For hég IGBT-temperatur. Kontrollera motorkabel
Detta fel skyddar IGBT och kan | Kontrollera miljéférhallandena.
aktiveras av kortslutning i Kontrollera luftcirkulation och flakt.
motorkabeln. Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
Kontrollera att motorns och
frekvensomriktarens effektvarden ar
kompatibla.
3130 | Inkommande fas Likspanningen i mellanledet Kontrollera matningsséakringarna.

saknas
Programmerbar

felfunktion: 31.271 Matn fas

borta

oscillerar pa grund av saknad
matningsfas eller utlost
sakring.

Kontrollera om det finns 16sa
kraftkabelanslutningar.

Kontrollera om det finns osymmetri i
natmatningen.
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3181 | Kabel- eller jordfel Felaktiga matnings och Kontrollera matningsanslutningar.
Programmerbar motorkabelanslut-ningar (dvs.
felfunktion: 31.23 Kabel- | inkommande matningskabel &r
eller jordfel ansluten till motorutgangarna).

3210 | DC-lank 6verspanning | Fér hég DC- Kontrollera att éverspanningsregulatorn

mellanledsspénning. &r pa (parameter 30.30 Overspénnregl).
Kontrollera att matningsspanningen
motsvarar frekvensomriktarens
markinspanning.
Kontrollera om matningsnatet uppvisar
statiska eller transienta dverspanningar.
Kontrollera eventuell bromschopper och
bromsmotstand.
Kontrollera retardationstiden.
Valj om méjligt stopp via utrullning.
Komplettera frekvensomriktaren med
bromschopper och bromsmotstand.
Kontrollera att bromsmotstandet har
dimensionerats pa ratt satt och att
motstandet ar i ett acceptabelt omrade
for frekvensomriktaren.

3220 | DC-lank Spanningen i DC-mellanledet | Kontrollera matningskablar, sakringar

underspanning ej tillracklig pa grund av sak- och hardvara.
nad matningsfas, utldst sakring
eller fel i likriktarbryggan.

3385 | Autofasning Autofasningsrutinen (se avsnitt | Testa andra autofasningslagen (se
Autofasning pa sidan 157) har | parameter 21.13 Autofasningsldge) om
misslyckats. det ar mojligt.

Kontrollera att motorns ID-kérning har
slutforts pa ett korrekt satt.
Kontrollera att motorn inte redan roterar
nar autofasningsrutinen startar.
Kontrollera att installningen for
parameter 99.03 Motortyp ar
Permanentmagnetmotor.
3381 | Utgaende fas saknas | Motorkretsfel pa grund av Anslut motorkabeln.

Programmerbar saknad motoranslutning (alla

felfunktion: 31.19 Motorfas | tre faserna ar inte anslutna).

borta

4110 | Styrkort temperatur Styrkorttemperaturen ar for Kontrollera att frekvensomriktaren far
hég. ordentlig kylning.

Kontrollera huvudkylflakten.

4210 | IGBT-6vertemperatur | Den uppskattade IGBT- Kontrollera miljéférhallandena.

temperaturen &r for hog. Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
Kontrollera att motorns och
frekvensomriktarens effektvarden
ar kompatibla.
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4290

Kylning

For hég temperatur i
frekvensomriktarmodul.

Kontrollera omgivningstemp. Om den
Overskrider 40 °C (IP21-byggstorlekar
R4...R9) eller om den 6verskrider 50 °C
(IP21-byggstorlekar R1...R9), maste du
se till att laststrommen inte dverskrider
frekvensomriktarens nedstamplade
kapacitet. Kontrollera nedstamplingstem-
peraturerna for alla P55-byggstorlekar.
Se kapitlet Tekniska data,avsnittet
Nedstémpling i frekvensomriktarens
hardvaruhandledning.

Kontrollera omriktarmodulens luftcirkula-
tion och flakt.

Kontrollera att det inte finns stora
mangder stoft inuti skapet och pa
frekvensomriktarmodulens kylflansar.
Rengér vid behov.

42F1

IGBT-temperatur

For hég IGBT-temperatur.

Kontrollera miljéférhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.

4310

Foér hég temperatur

Kraftmodulens temperatur ar
fér hog.

Kontrollera miljéférhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.

Kontrollera att motorns och frekvensom-
riktarens effektvarden ar kompatibla.
Kontrollera hjalpkoden.

FA

Omgivningstemperatur

4380

For hég temp.skillnad

Stor temperaturskillnad mellan
IGBT-modulerna for olika
faser.

Kontrollera motorlanslutningen.

Kontrollera kylningen av
frekvensomriktarmodulen.

4981

Extern temperatur 1

Uppmaétt temperatur 1 har
Overskridit felgransen.

Kontrollera vardet for parameter 35.02
Uppmiitt temp 1.

Kontrollera kylningen av motorn (eller
annan utrustning vars temperatur mats).

4982

Extern temperatur 2

Uppmaétt temperatur 2 har
overskridit felgransen.

Kontrollera vardet for parameter 35.03
Uppmétt temp 2.

Kontrollera kylningen av motorn (eller
annan utrustning vars temperatur mats).

4990

CPTC-02 not found

Ingen CPTC-02-
utbyggnadsmodul har
identifierats i tillvalsplats 2.

Stang av frevensomriktaren och se till att
modulen sitter ordentligt i tillvalsplats 2.
Se aven CPTC-02 ATEX-certified
thermistor protection module, Ex I (2)
GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [engelskal]).
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4991 | Saker CPTC-02-modulen indikerar Kontrollera motorns kylning.
motortemperatur Overtemperatur: Kontrollera motorlast och

* motortemperaturen ar for drivsystemdata.
hog eller Kontrollera temperatursensorns kablar.
+ termistorn &r kortsluten eller | Reparera defekta kablar.
frankopplad Kontrollera sensorns resistans. Byt ut
sensorn om den ar defekt.

5080 | Flakt Aterkoppling for kylflakten Se A581 Flakt (sidan199).
saknas.

5081 | Defekt separat flakt En hjalpkylflakt (ansluten till Kontrollera hjalpkoden som identifierar
flaktanslutningarna pa den trasiga flakten.
styrenheten) har fastnat eller | Kontrollera hjalpkylfiaktar och
kopplats bort. anslutningar.

Byt ut flakten om den &r defekt.
Se till att frekvensomriktarens frontkapa
sitter ordentligt pa plats.
Om idrifttagningen kraver att kapan ar av,
satt parameter 31.36 Hjalpflaktfel
avstallning tillfalligt till varde Ingen atgérd
inom tva minuter fran start.
Starta om styrenheten (med parameter
96.08 Styrkort start) eller stang av och
satt pa strommen.

0001 | Hjalpflakt 1 &r defekt.

0002 | Hjalpflakt 2 &r defekt.

5089 | Felfunk SMT-krets Felet 4991 Séker Kontrollera anslutningen mellan
motortemperatur genereras relautgangen fér CPTC-02 modulen och
men frekvensomriktarens STO-plinten.

STO-funktion &r inte aktiverad. | Kontrollera CPTC-02-modulen. Byt ut om

Obs! Om endast en STO- den ar defekt.

kanal &r 6ppen genereras felet | Se &ven CPTC-02 ATEX-certified

FA81 Safe torque off 1 eller thermistor protection module, Ex Il (2)

FA82 Safe torque off 2. GD (+L537+Q971) user's manual
(3AXD50000030058 [engelskal]).

5090 |Fel pa STO-hardvara | STO-maskinvarans diagnostik | Kontakta narmaste ABB-aterforsaljare for
har detekterat ett byte.
maskinvarufel.

5091 | Safe torque off Funktionen Safe torque off ar | Kontrollera sékerhetskretsens
Programmerbar aktiv, dvs. sékerhetskretssig- anslutningar. Mer information finns i
felfunktion: 31.22 STO- nal(er) anslutna till kontaktdon | kapitlet The Safe torque off function i
indikering start/stopp STO bryts under start eller hardvaruhandledningen och

drift. beskrivningen av parameter 31.22 STO-
indikering start/stopp (sidan 415).
Kontrollera vardet for parameter 95.04
Styrkorts matn.

5092 | PU-logikfel Kraftmodulens minne har Kontakta ABB.
rensats.

5093 | Kraftenhet saknas Frekvensomriktarens Bryt och slut spanningen till

marskinvara matchar inte
informationen som ar lagrad i
minnet. Detta kan intraffa t.ex.
efter en uppdatering av
systemprogramvaran.

frekvensomriktaren. Du kanske
maste upprepa det har.
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5094 | Méatkretstemperatur Problem med intern Kontakta ABB.
temperaturmatning i
frekvensomriktaren.

5098 | I/O-kommunikations- | Fel i intern 1/O- Forsok att aterstalla felet eller starta om

bortfall standardkommunikation. frekvensomriktaren.

50A0 | Flakt Kylflakten har fastnat eller Kontrollera flaktens funktion och
kopplats ur. anslutning.

Byt ut flakten om den &r defekt.

5681 | PU-kommunikation Kommunikationsfel har Kontrollera anslutningarna mellan
detekterats mellan frekvensomriktarens styrenhet och
frekvensomriktarens styrenhet | kraftmodulen. Kontrollera vardet for
och kraftmodulen. parameter 95.04 Styrkorts matn.

5682 | Mark-ID-konflikt Anslutningen mellan Kontrollera anslutningarna mellan
frekvensomriktarens styrenhet | styrenheten och kraftmodulen.
och kraftmodulen ar bruten.

5691 | Matningskrets ADC Fel i matningskrets. Kontakta ABB.

5692 | PU-kort matningsfel Stromforsorjningsfel i Kontakta ABB.
kraftmodulen.

5693 | Méatkrets DFF Fel i matningskrets. Kontakta ABB.

5697 | Uppladdn.aterkoppl. Signalen om uppladdningsa- Kontrollera aterkoplingssignalen som
terkoppling saknas. kommer fran laddningssystemet.

5698 | Okant PU-fel Effektenhetens logik har Kontrollera logikens och programvarans
genererat ett fel som inte ar kompabilitet.
kant av programvaran.

5E1A | Uppladdningskretsfel | Laddningskretsen har inte varit | Galler inte for ACQ580-31.

i drift. Kontakta ABB.

6181 | FPGA-ver. inkomp. Maskinvaru- och FPGA- Starta om styrenheten (med parameter

versionerna ar inte kompatibla. | 96.08 Styrkort start) eller stang av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB

6200 | Kontrollsumman Den berégknade Se A686 Kontrollsumman stdmmer inte

stammer inte parameterkontrollsumman (sidan 200).
Programmerbar matchar inte de aktiverade

felfunktion: 96.54 referenskontrollsummorna.

Kontrollsumma atgérd

6306 | FBA A-mappningsfil Lasfel for mappningsfil for Kontakta ABB.
faltbussadapter A.

6481 | Overstrom Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
96.08 Styrkort start) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB

6487 | Stack overflow Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
96.08 Styrkort start) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB

64A1 | Intern filinlasning Fillasningsfel. Starta om styrenheten (med parameter
96.08 Styrkort start) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB

64A4 | Mark-ID-fel Inlasningsfel for mark-ID. Kontakta ABB.
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64A6 | Adaptivt program Ett fel intraffade nar det Kontrollera hjalpkoden (format XXYY
adaptiva programmet kordes. | ZZZZ).
"XX” anger tillstandets nummer (00=bas-
program) och "YY” anger funktionsblock-
ets nummer (0000=generellt fel).
"ZZZZ’ indikerar problemet.
000A | Programmet ar skadat eller Aterstéll ursprungsprogrammet eller
blocket finns inte aterladda programmet till
frekvensomriktaren.
000C | Nédvandig blockingang Kontrollera blockets ingangar.
saknas
000E | Programmet ar skadat eller Aterstéll ursprungsprogrammet eller
blocket finns inte aterladda programmet till
frekvensomriktaren.
0011 | Programmet ar for stort. Avlagsna blocken tills felet stoppas.
0012 | Programmet ar tomt. Korrigera programmet och aterladda det
till frekvensomriktaren.
001C | En parameter eller ett block Redigera programmet och korrigera
som inte existerar anvands i parameterreferensen eller anvand ett
programmet. befintligt block.
001D | Parametertypen &r ogiltig for Redigera programmet och korrigera
det valda stiftet. parameterreferensen.
001E | Utmatningen till parametern Kontrollera parameterreferensen i
misslyckades pa grund av att | programmet.
parametern var skrivskyddad. | Kontrollera om andra kallor paverkar
malparametern.
0023 | Programfilen &r inkompatibel Anpassa programmet efter det aktuella
0024 med den aktuella blockbiblioteket och systemprogramver-
systemprogramversionen. sionen.
Ovrigt | - Kontakta ABB och uppge hjalpkoden.
64B1 | Internt SSW-fel Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
96.08 Styrkort start) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
64B2 | Fel i eget makro Inl&sning av eget makro Kontrollera att det egna makrot finns.
misslyckades pa grund av att | Ladda om vid osakerhet.
+ angivet makro inte finns
* den egna anvandarparame-
teruppsattningen inte ar
kompatibelt med styrpro-
grammet
« frekvensomriktare har
stangts av under pagaende
laddning
64B3 | Makroparametrise- Inlasning av makroparameter- | Starta om styrenheten (med parameter
ringsfel uppsattning misslyckades. 96.08 Styrkort start) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
64E1 | Kernel 6verbelastning | Kernel 6verbelastning i Starta om styrenheten (med parameter

operativsystem.

96.08 Styrkort start) eller stang av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
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64FF | Felaterstallning Ett fel har aterstallts fran Handelse. Endast information.
mandverpanelen, PC-verktyget
Drive composer, faltbuss eller
1/0.

6581 | Parametersystem Ett fel intraffade nar Forsok att tvinga lagring med parameter
parametern skulle lasas 96.07 Spara parameter manuellt. Férsok
eller sparas. igen.

6591 | Timeout Under backupfunktionen har Kontrollera mandverpanelen eller PC-
sakerhetskop./ en mandverpanel eller ett PC- | verktygets kommunikation, och om de
felaterstalin. verktyg misslyckats att kom- fortfarande &r i sékerhetskopierings- eller

municera med frekvensomrik- | aterstallningslage.
taren som en del av
funktionen.

65A1 | FBAA Frekvensomriktaren harinte de | Kontrollera PLC-programmeringen.

parameterkonflikt funktioner som begérs av PLC, | Kontrollera instéliningarna i
eller begard funktion &r inte parametergrupperna 50 Féltbussadapter
aktiverad. (FBA) och 51 FBA A inst.

6681 | IFB-komm.bortfall Kommunikationsavbrott i den Kontrollera status for faltbussledaren
Programmerbar inbyggda faltbusskommunika- | (online/offline/fel osv.).
felfunktion: 58.74 tionen. Kontrollera kabelanslutningarna till
Kommfel atgard EIA-485/X5-plintarna 29, 30 och 31 pa

styrenheten.

6682 | IFB-konfigurationsfil Konfigurationsfilen for den Kontakta ABB.
inbyggda faltbussen (IFB)
kunde inte lasas.

6683 | IFB ogiltig parametr. Parameterinstéliningarna for Kontrollera instéllningarna i
den inbyggda faltbussen (IFB) | parametergrupp 58 Inbyggd féltbuss.
ar inkonsekventa eller inte
kompatibla med de valda
protokollen.

6684 | IFB-inlasningsfel Protokollprogramvaran fér den | Kontakta ABB.
inbyggda faltbussen (IFB)
kunde inte lasas.

Versionsinkompabilitet mellan
IFB-protokollets inbyggda pro-
gramvara och frekvensomrikta-
rens inbyggda programvara.

6685 | IFB-fel 2 Fel reserverat for IFB- Kontrollera protokollets dokumentation.
protokolltilampningen.

6686 | IFB-fel 3 Fel reserverat for IFB- Kontrollera protokollets dokumentation.
protokolltildampningen.

6882 | Text 32-bitarstabell Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet

overflode kvarstar.

6885 | Text file 6verfléde Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet

kvarstar.

7081 | Mandverpanelforlust Manoverpanel eller PC- Kontrollera PC-verktyget eller
Programmerbar verktyg, vald som aktiv mandéverpanelens anslutning.
felfunktion: 49.05 styrplats f6r drivsystemet, har | Kontrollera manéverpanelens kontaktdon.
Kommfel atgérd slutat kommunicera. Koppla bort och koppla in

mandéverpanelen igen.

7085 | Inkompatibel Féaltbussmodulen Erséatt modulen med en typ som stéds.
tillvalsmodul Tillvalsmodulen stdds inte.
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7086 | Al-6verspanning En éverspanning har Kontrollera Al-signalnivaerna.
detekterats pa en analog
ingang. Den analoga ingangen
har tillfélligt andrats till
spanningslage och éndras
tillbaka till stromlége nar Al-
signalnivan &r tillbaka inom
acceptabla granser.
7100 | Matningsstrom Matningsstromaterkoppling ar
lag eller saknas
7121 | Motor fastlast Motorn arbetar i fastlasnings- | Kontrollera motorlast och
Programmerbar omradet pa grund av t.ex. drivsystemdata.
felfunktion: 31.24 Fastlasn | dverlast eller ofillracklig Kontrollera felfunktionsparametrarna.
funktion motoreffekt.

7122 | Motordverbelastning Motortemperaturen ar for hog. | Kontrollera om motorn ar éverbelastad.
Justera parametrarna som anvéands for
motordverlastfunktionen (35.51...35.53)
och 35.55...35.56.

7181 | Bromsresistor Bromsmotstandet ar defekt Kontrollera att bromsmotstadet har

eller inte anslutet. anslutits.
Kontrollera tillstandet for
bromsmotstandet.
Kontrollera dimensioneringen for
bromsmotstandet.

7183 | BR for hog temperatur | Bromsmotstandets temperatur | Stoppa frekvensomriktaren. Lat

har 6verstigit felnivan motstandet svalna.

definierad av parameter 43.17 | Kontrollera motstandets dverbelastnings-

Bromsresistor felgréns. skyddsfunktion (parametergrupp 43
Bromschopper).
Kontrollera felgransinstaliningen,
parameter 43.11 Bromsresistor felgréns.
Kontrollera att bromscykeln uppfyller
gallande krav.

7184 | Bromsmotstandska- Bromsmotstand kortslutet eller | Kontrollera anslutning av bromschopper

blage bromschopperstyrningsfel. och bromsmotstand.
Kontrollera att bromsmotstandet inte &r
skadat

7191 | BC-kortslutning Kortslutning i bromschopperns | Kontrollera att bromsmotstandet ar

IGBT.

anslutet och inte skadat.

Jamfor de elektriska specifikationerna i
bromsmotstandet med kapitlet Mot-
standsbromsning i frekvensomriktarens
héardvaruhandledning.

Byt ut bromsmotstandet (om det ar
utbytbart).
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7192 | BC IGBT for hog Bromschopperns IGBT- Lat choppern svalna.
temperatur temperatur har dverstigit intern | Kontrollera om omgivningstemperaturen
felniva. ar for hog.

Kontrollera om det foreligger flaktfel.
Kontrollera om Iuftflédet hindras.
Kontrollera motstandets
Overbelastningsskyddsfunktion
(parametergrupp 43 Bromschopper).
Kontrollera att bromscykeln uppfyller
géllande krav.
Kontrollera att frekvensomriktarens
matningsspanning inte ar for hog.

7310 | Overhastighet Motorn roterar snabbare an Kontrollera installningen av parametrarna
hogsta tillatna varvtal pa grund | for min- och maxvarvtal 30.71 Min varvtal
av felaktigt installt min- och 30.12 Max varvtal.

/maxvarvtal, ofillrackligt Kontrollera att motorns bromsmoment &r

bromsmoment eller lampligt.

férandringar i last vid Kontrollera om momentreglering lampar

anvandning av sig for tilllampningen.

momentreferens. Kontrollera behovet av bromschopper
och motstand.

73B0 | Nodstoppramp Nodstoppet sluférdes inte inom | Kontrollera installningarna av

misslyckad férvantad tid. parametrarna 31.32 Nédstoppramp
6vervakning och 31.33 Nédstoppramp
overvak. fordréy..
Kontrollera de férdefinierade ramptiderna
(23.12...23.13 for laget Off1, 23.23 for
laget Off3).

73F0 | Overfrekvens Den maximalt tillatna Kontrollera hjalpkoden.

utgangsfrekvensen har
overskridits.

00FA

Motorn roterar snabbare an
hogsta tillatna frekvens pa
grund av felaktigt installd min-
/maxvarvtal eller motorn rusar
pa grund av for hdg matnings-
spanning eller felaktigt mat-
ningsspanningsval i parameter
95.01 Matningsspénning.

Kontrollera frekvensinstalliningarna
(parametrarna 30.13 Min frekvens och
30.14 Max frekvens.

Kontrollera parameter fér anvand
matningsspanning och spanningsval
95.01 Matningsspénning.

Ovrigt

Kontakta ABB och uppge hjalpkoden.
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7510 | FBA A-kommunikation | Cyklisk kommunikation Kontrollera status for faltbusskommuni-
Programmerbar har avbrutits mellan kation. Se anvandardokumentationen till
felfunktion: 50.02 FBAA | frekvensomriktare och faltbussgranssnittet.
funktion kommfel féltbussmodul A eller mellan Kontrollera instéllningarna i parameter-
PLC och faltbussmodul A. grupperna 50 Féltbussadapter (FBA), 51
FBA A inst, 52 FB A data in och 53 FB A
data ut.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om faltbussadministratéren ar
i stand att kommunicera.

7580 | INU-LSU- Bortfall i DDCS- Kontrollera status fér matningsenheten
komm.bortfall kommunikationen mellan (parametergrupp 06 Styr- och statusord).
Programmerbar véxelriktarenheten och Kontrollera instéllningarna for parameter-
felfunktion: 60.79 IFA2FA- | matningsenheten. grupp 60 DDCS-kommunikation. Kont-
komm.bortf.funktion rollera motsvarande instéllningar i

styrprogrammets matningsenhet.
Kontrollera kabelanslutningar. Byt ut
kablarna vid behov.

7583 | Felilinjesidans enhet | Matningsenheten som ar Hjalpkoden specificerar den ursprungliga

ansluten till vaxelriktarenheten | felkoden i matningsenhetens

har genererat ett fel. styrprogram. De vanligaste hjalpkoderna
finns i avsnitt Hjdlpkoder for varningar i
linjematningsenheten pa sidan 229.
For fullstdndig information, se kapitlet
Fault tracing i ACS880 IGBT supply
control program firmware manual
(3AUA0000131562 [engelska].

7584 | LSU-uppladdning Matningsenheten var inte klar | Kontrollera instélliningarna for parameter

misslyckades (dvs. huvudkontaktorn/- 94.10 LSU max uppladdningstid.
brytaren kunde inte slutas) Kontrollera att matningsenheten &r
inom den férvéantade tiden. aktiverad, tillaten att starta och kan styras
av vaxelriktaren (exempelvis inte i lokalt
styrningslage).
8001 | ULC-underlastfel Anvandarlastkurva: Signalen Se parameter 37.04 ULC-
har varit for lange under underbelastningsatgérder.
underbelastningskurvan.

8002 | ULC-overlastfel Anvandarlastkurva: Signalen Se parameter 37.03 ULC-

har varit for lange 6ver 6verbelastningsatgérder.
Overbelastningskurvan.
80A0 | Al-6vervakning En analog signal ar utanfor Kontrollera signalniva vid den analoga

Programmerbar
felfunktion:
12.03 Al-6vervakn.funk

granserna som angetts for den
analoga ingangen.

ingangen.

Kontrollera hjalpkoden.

Kontrollera kablarna som &r anslutna till
ingangen.

Kontrollera min- och maxgrénser for
ingangen i parametergrupp 72 Standard
Al

0001

Al1LessMIN

0002

Al1GreaterMAX

0003

Al2LessMIN.

0004

Al2GreaterMAX
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Kod

(hex) Fel/hjélpkod Orsak Atgard

80B0 | Signaldvervakning 1 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signaldvervakningsfunktion 1. | 32.07 Overvakning 1-signal).
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion:

32.06 Overvakning 1-
atgérd

80B1 | Signaldévervakning 2 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signalévervakningsfunktion 2. | 32.17 Overvakning 2-signal).
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion:

32.16 Overvakning 2-
atgérd

80B2 | Signaldvervakning 3 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signalévervakningsfunktion 3. | 32.27 Overvakning 3-signal).
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion:

32.26 Overvakning 3-
atgérd

80B3 | Signaldvervakning 4 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signalévervakningsfunktion 4. | 32.37 Overvakning 4-signal).
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion:

32.36 Overvakning 4-
atgérd

80B4 | Signaldvervakning 5 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signalévervakningsfunktion 5. | 32.47 Overvakning 5-signal).
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion:

32.46 Overvakning 5-
atgérd

80B5 | Signaldvervakning 6 Fel genererat av Kontrollera kallan for felet (parameter
(Redigerbar signalévervakningsfunktion 6. | 32.57 Overvakning 6-signal).
meddelandetext)
Programmerbart fel:
32.56 Overvakning 6-
atgérd

9081 | External fault 1 Fel i extern enhet 1. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.01 Extern héndelse 1 kélla.
Programmerbar
felfunktion: 31.01 Extern
héndelse 1 kélla,

31.02 Extern hédndelse 1
typ

9082 | Externt fel 2 Fel i extern enhet 2. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.03 Extern héndelse 2 kélla.
Programmerbar
felfunktion: 37.03 Extern
héndelse 2 killa,

31.04 Extern héndelse 2
typ
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Kod u

(hex) Fel/hjilpkod Orsak Atgard

9083 | Externt fel 3 Fel i extern enhet 3. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.05 Extern handelse 3 kélla.
Programmerbar
felfunktion: 31.05 Extern
héandelse 3 kélla,

31.06 Extern hdndelse 3
typ

9084 | Externt fel 4 Fel i extern enhet 4. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.07 Extern héndelse 4 kélla.
Programmerbar
felfunktion: 31.07 Extern
héndelse 4 Kélla,

31.08 Extern héndelse 4
typ

9085 | Externt fel 5 Fel i extern enhet 5. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 31.09 Extern héndelse 5 kélla.
Programmerbar
felfunktion: 31.09 Extern
héndelse 5 kélla,

31.10 Extern hédndelse 5
typ

D401 | Max. rengdringar fel Maximalt antal rengdringar har | Kontrollera om det finns blockeringar i
Programmerbar natts under den definierade pumpen.
felfunktion: 83.35 Fel antal | tiden. Pumprengdringen kan | Rengér pumpen manuellt om det behdvs.
rengoringar inte rengdra pumpen och Kontrollera parametrarna 83.35 Fel antal

darfor krévs manuell rengéringar till 83.37 Maximalt antal
rengdring. rengéring.

D402 | Hog niva Vattennivan har natt Kontrollera den analoga nivasensorn.
Programmerbar hognivagransen. Nivastyrning | Kontrollera att alla pumpar fungerar
felfunktion: 76.93 LC kan inte reglera nivan av normalt.
atgard vid hog niva f6ljand orsaker: _ Kontrollera parametrarna 76.97 LC

* Slut pa pumpkapacitet eller | prytare fér hég niva och 76.93 LC atgérd
+ fel pa analog vid hég niva.
aterkopplingssensor.

D403 | Lag niva Vattennivan har natt Kontrollera den analoga nivasensorn.
Programmerbar lagnivagransen. Nivastyrning Kontrollera att alla pumpar fungerar
felfunktion: 76.92 LC kan inte reglera nivan av normait.
atgérd vid lag niva foljand orsaker: ' Kontrollera parametrarna 76.90 LC

* Slut pa pumpkapacitet eller | prytare fér lag niva och 76.92 LC atgérd
+ fel pa analog vid lag niva.
aterkopplingssensor.

D404 | Torrkérning Torrkérningsskydd ar aktiverat. | Kontrollera att pumpinloppet har
Programmerbar tillracklig vattenniva.
felfunktion: 82.20 Kontrollera instéliningarna for
Torrkérningsskydd torrkérningsskydd i parametrarna 82.20

Torrk6rningsskydd och 82.21
Torrk6rningskélla.
D405 | Rorfyliningstimeout Mjuk rérfylining har natt Kontrollera roret for eventuellt lackage.

Programmerbar
felfunktion: 82.25 Mjuk
rorfylining 6vervakning

timeoutgransen. PID-utgangen
har inte natt bérvardet nar
referensrampen tagit slut och
timeoutgransen ar nadd.

Se parameter 82.25 Mjuk rérfylining
6vervakning och 82.26 Timeoutgréns.
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z::)j() Fellhjélpkod Orsak Atgérd

D406 | Max. flédesskydd Faktiskt flode har dverskridit Kontrollera systemet for 1ackage.
Programmerbar den definierade felnivan. Kontrollera instéllningama for
felfunktion: 80.17 Max. flddesskydd i parametrarna 80.15 Max.
figdesskydd fléde, 80.17 Max. fldesskydd och 80.19

Flbdeskontrollférdréjning.

D407 | Min. flédesskydd Faktiskt flode ar under den Kontrollera att inlopps- och
Programmerbar definierade felnivan. utloppsventilerna ar éppna.
felfunktion: 80.18 Min. Kontrollera installningarna for
fibdesskydd flodesskydd i parametrarna 80.16

Min.fléde, 80.18 Min. flédesskydd och
80.19 Flédeskontrollférdréjning.

D408 | Min. tryck for utlopp Det uppmatta utloppstrycket ar | Kontrollera pumputloppet for lackage.
Programmerbar under den definierade Kontrollera konfigurationen for utloppets
felfunktion: 82.30 Min. felgransen. tryckskydd.
tryckskydd for utlopp Se parametrarna 82.30 Min. tryckskydd

for utlopp och 82.32 Min. tryckfelsniva fér
utlopp.

D409 | Utloppets maximala Det uppmatta utloppstrycket ar | Kontrollera pumputloppet for
tryck over den definierade blockeringar eller stangd ventil.
Programmerbar felgrénsen. Kontrollera konfigurationen fér utloppets
felfunktion: 6_2.35 Max. tryckskydd.

{ryckskydd for utiopp Se parametrarna 82.35 Max. tryckskydd
fér utlopp och 82.38 Max. tryckfelsniva
fér utlopp.

D40A | Min. tryck fér inlopp Det uppmaétta inloppstrycket ar | Kontrollera pumpinloppet for blockeringar
Programmerbar under den definierade felnivan. | eller stangd ventil.
felfunktion: 82.40 Min. Kontrollera konfigurationen fér inloppets
tryckskydd for inlopp tryckskydd.

Se parametrarna 82.40 Min. tryckskydd
fér inlopp och 82.42 Min. tryckfelsniva for
inlopp.

D40C | Timeout for Den korningstillstandsinstall- Kontrollera signalkéllan som valts for
multipumpskortillstand | ning som konfigurerats med parameter 20.40 Korningstillstand.

parameter 20.40 Kérningstill-
stand var inte tillfredsstéllande
inom den tid som stallts in i
parameter 20.40 Kérningstill-
stand 76.64 Timeout for kortill-
stand fran da
frekvensomriktaren fick kom-
mando om att starta.

D40C | Cavitation detected Pumpen far inte tillrackligt med | « Kontrollera vatskenivan i systemet.

vatska. « Starta om pumpen och bekréfta om
kavitation fortfarande férekommer.
« Justera parametrarna som anvands for
kavitationsdetekteringsfunktionen
(86.12—86.30) vid behov.
D4B2 | Inget flode Flédesbrytarfeedback saknas. | Kontrollera signalen till den digitala
ingangen installd i parameter 82.23.
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Kod
(hex)

Fel/hjilpkod

Orsak

Atgard

0000

Aterkopplingssignal fér
flédesbrytare ej mottagen.

+ Kontrollera systemet betraffande
korrekt flode.

» Funktionsprova flédesbrytaren.

« Kontrollera spanningen vid
flédesbrytaren.

« Kontrollera spanningen vid den
digitala ingangen.

+ Anvand en annan digital ingang.

« Byt styrkortet.

FA81

Safe torque off 1

Safe torque off-funktionen ar
aktiv, dvs. STO-krets 1 &r
bruten.

FA82

Safe torque off 2

Safe torque off-funktionen ar
aktiv, dvs. STO-krets 2 &r
bruten.

Kontrollera sakerhetskretsens
anslutningar. Mer information finns i
kapitlet The Safe torque off function i
hardvaruhandledningen och
beskrivningen av parameter 31.22 STO-
indikering start/stopp (sidan 415).
Kontrollera vardet for parameter 95.04
Styrkorts matn.

FF61

ID-kérning

ID-kdrningen har inte slutforts
korrekt.

Kontrollera de nominella motorvérdena i
parametergrupp 99 Motordata.
Kontrollera att inget externt styrsystem ar
anslutet till frekvensomriktaren.

Bryt och slut spanningen till
frekvensomriktaren (och styrenheten om
den matas separat).

Kontrollera att inga driftgréanser forhindrar
slutférandet av ID-kérningen. Aterstéll
parametrarna till de férvalda
installningarna och forsok igen.
Kontrollera att motoraxeln inte ar last.
Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder
nedan for varje kod.

0001

Den maximala strémgrénsen
ar for lag.

Kontrollera instéllningarna for
parametrarna 99.06 Motor nom strém
och 30.17 Max strom. Se till att

30.17 > 99.06.

Kontrollera att frekvensomriktaren ar
korrekt dimensionerad i forhallande till
motorn.

0002

Den maximala varvtalsgransen
eller den beraknade
faltforsvagningspunkten ar

for lag.

Kontrollera parameterinstéllningarna
* 30.11 Min varvtal
* 30.12 Max varvtal
* 99.07 Motor nom spénn
* 99.08 Motor nom frekv
* 99.09 Motor nom varvt.
Kontrollera att
+ 30.12> (0,55 x 99.09) >
(0,50 x synkront varvtal)
+ 30.11<0o0ch
* matningsspanning > (0,66 x 99.07.

0003

Den maximala
momentgransen ar for lag.

Kontrollera instélliningarna for parameter
99.12 Motor nom moment, och
momentgranserna i grupp 30 Grénser.
Se till att den tillAmpade maximala
momentgrénsen ar stérre an 100 %.




228 Fels6kning

Kod
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0004 | Strommatningskalibrering Kontakta ABB.
avslutades inte inom rimlig tid
0005...0008 | Internt fel. Kontakta ABB.
0009 | (Endast asynkronmotorer) Kontakta ABB.
Accelerationen avslutades inte
inom rimlig tid.
000A | (Endast asynkronmotorer) Kontakta ABB.
Retardationen avslutades inte
inom rimlig tid.
000B | (Endast asynkronmotorer) Kontakta ABB.
Varvtalet sjonk till noll under
ID-kérning.
000C | (Endast Kontakta ABB.
permanentmagnetmotorer)
Forsta accelerationen
avslutades inte inom rimlig tid.
000D | (Endast Kontakta ABB.
permanentmagnetmotorer)
Andra accelerationen
avslutades inte inom rimlig tid.
00O0E...0010 | Internt fel. Kontakta ABB.
0011 | (Endast synkrona Kontakta ABB.
reluktansmotorer)
Pulstestfel.
0012 | Motorn ar for stor fér ID- Kontrollera att motorns och
kérning med avancerad frekvensomriktarens storlekar ar
utrulining kompatibla.
Kontakta ABB.
0013 | (Endast asynkronmotorer) Kontrollera att motorns motordata i
Motordatafel. frekvensomriktaren ar samma som pa
motorns markskylt.
Kontakta ABB.
FF63 | Fel pa STO- SW intern felfunktion. Starta om styrenheten (med parameter
diagnostik. 96.08 Styrkort start) eller stang av och
satt pa strommen.
FF81 | FB A-tvangsutldsning | Ettfelutidsningskommando har | Kontrollera felinformationen fran PLC.
tagits emot via faltbussadapter
A.
FF8E | EFB-tvangsutidsning | Ettfelutldsningskommando har | Kontrollera felinformationen fran PLC.

tagits emot via det inbaddade
faltbussgranssnittet.
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Hjalpkoder for varningar i linjematningsenheten

Endast for ACQ580-31 och ACQ580-34.

| tabellen nedan visas en lista 6ver hjalpkoder for AF85 Varning i nédtsidans enhet.
For avancerad felsdkning, se kapitlet Fault tracing i ACS880 IGBT supply control
program firmware manual (3AUA0000131562 [engelskal].

:f“:;'() Varning/hjilpkod Orsak Atgiird
AEO1 | Overstrém Linjesidans strom har Kontrollera matningsspanningen.
Gverskridit den interna Kontrollera att ingen utrustning for
felgrénsen. effektfaktorkompensering eller
transientfiltrering ar ansluten i
matningskabeln.
Kontrollera motorlast och
accelerationstider.
Kontrollera krafthalvledarna och
(IGBT-modulerna) och strémgivarna.
AEOQ2 | Lackstrom IGBT-matningen har detekterat | Kontrollera AC-sakringarna.
Programmerbar varning: lastobalans. Kontrollera om det forekommer
31.120 LSU-jordfel lackstrom.
Kontrollera matningskablarna.
Kontrollera kraftmodulerna.
Kontrollera att ingen utrustning for
effektfaktorkompensering eller
transientfiltrering ar ansluten pa
matningskabeln.
Om inget jordfel hittas, kontakta ABB.
AEQ09 | DC-lank 6verspanning | Fér hog DC-mellanledsspéan- Kontrollera att parametern 95.01
ning. Matningsspénning ar installd for den
Obs! Den hér varningen kan | matningsspanning som anvénds.
bara visas nar IGBT-matnings-
enheten inte modulerar.
AEOQA | DC-lank Mellanledsspénningen ar for Kontrollera matningskablar, sakringar
underspanning lag pa grund av saknad nat- och hardvara.
spénning, utlost sékring eller | Kontrollera att parametern 95.07
internt fel i likriktarbrygga. Matningsspénning &r installd for den
Obs! Den har varningen kan matningsspanning som anvands.
bara visas nar IGBT-matnings-
enheten inte modulerar.
AEOB | DC ej uppladdad Spanningen i DC-mellanledet | Kontrollera instélliningen av
har annu inte stigit till driftniva. | ingangsspanning i parameter 95.01
Matningsspénning.
Kontrollera ingangsspanningen.
Om felet kvarstar, kontakta ABB
AE14 | For hég temperatur Effektenhetens temperatur &r | Kontrollera miljéférhallandena.
for hog. Kontrollera luftcirkulation och flékt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
AE16 | IGBT-temperatur IGBT-temperaturen ar for hdg. | Kontrollera miljéforhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
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Kod . u
(hex) Varning/hjélpkod Orsak Atgard
AE19 | Matkretstemperatur Problem med intern Kontakta ABB.
temperaturmatning i
frekvensomriktaren.
AE24 | Spanningskategori ej | Matningsspanningsomradet Definiera matningsspanningsomradet
vald har inte definierats. (parameter 95.01 Matningsspé&nning).
AE56 | INU-LSU- Kommunikationen till Kontrollera instéllningarna for
komm.bortfall vaxelriktarenheten har parametergrupp 60 DDCS-
forlorats. kommunikation.
AE58 | Nodstopp (off2) IGBT-matningsenheten har Kontrollera att det ar sakert att fortsatta
tagit emot ett kommando om driften.
nodstopp (lagesval off2). Aterstall nédstoppsknappen till
normallage.
Starta om IGBT-matningsenheten.
AE78 | Flakt Kylflakten har fastnat eller Kontrollera hjalpkoden for
kopplats ur. natvaxelriktaren for att identifiera flakten.
Kontrollera flaktens funktion och
anslutning.
Om felet kvarstar, kontakta ABB.
AE80 | Hjalpkylflakt gar ej Hjallpkylflakten ar inte ansluten | Kontakta ABB.
eller ar trasig.
BEO2 | MCB maintenance Huvudkretsbrytaren ska Underhall huvudstrombrytaren.
notice underhallas.
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Hjalpkoder for fel i linjematningsenheten
Endast for ACQ580-31 och ACQ580-34.

| tabellen nedan visas en lista 6ver hjalpkoder for fel 7583 Fel i linjesidans enhet.
For avancerad felsdkning, se kapitlet Fault tracing i ACS880 IGBT supply control
program firmware manual (3AUA0000131562 [engelskal].

Kod
(hex)

Fel/hjilpkod

Orsak

Atgard

2E00

Overstrom

Linjesidans strom har
overskridit den interna
felgrénsen.

Kontrollera matningsspanningen.
Kontrollera att ingen utrustning for
effektfaktorkompensering eller
transientfiltrering ar ansluten i
matningskabeln.

Kontrollera motorlast och
accelerationstider.

Kontrollera krafthalvliedarna och (IGBT-
modulerna) och strémgivarna.

2E01

Lackstrom

Programmerbar varning:
31.120 LSU-jordfel

IGBT-matningsenheten har
detekterat ett jordfel.

Kontrollera AC-sakringarna.
Kontrollera om det férekommer
lackstrom.

Kontrollera matningskablarna.
Kontrollera kraftmodulerna.
Kontrollera att ingen utrustning for
effektfaktorkompensering eller
transientfiltrering ar ansluten pa
matningskabeln.

Om inget jordfel hittas, kontakta ABB.

2E02

Kortslutning

IGBT-matningsenheten har
detekterat kortslutning.

Kontrollera matningskabeln.

Kontrollera att ingen utrustning for
effektfaktorkompensering eller
transientfiltrering ar ansluten pa
matningskabeln.

Efter korrigering av felorsaken, starta om
styrenheten (med parameter 96.708
LSU-styrkort start) eller genom att stdnga
av och satta pa strommen.

3E00

Inkommande fas
saknas

Programmerbar varning:
31.121 LSU-matningsfas
bortfall

Fasbortfall pa natmatningen
har detekterats av IGBT-

bryggan.

Kontrollera AC-sékringarna.
Kontrollera om det finns osymmetri i
natmatningen.

3E04

DC-lank éverspanning

For hég DC-
mellanledsspénning.

Kontrollera att parametern95.01
Matningsspénning ar installd fér den
matningsspanning som anvands.
Kontrollera att parameter 30.30
Overspéannregl &r aktiverad.

3E05

DC-lank
underspanning

Spéanningen i DC-mellanledet
ej tillracklig pa grund av
saknad matningsfas eller
utlost sakring.

Kontrollera matningskablar, sakringar
och hardvara.

Kontrollera att parametern95.01
Matningsspénning &r installd for den
matningsspanning som anvands.

4E02

IGBT-temperatur

IGBT-temperaturen ar fér hég.

Kontrollera miljéférhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa
kylflansen.
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5E01 | Hjalpflakt saknas Trasig flakt detekterad. Byt flakten.
5E05 | Mérk-ID konflikt Hardvaran i matningsenheten | Sla ifran och sla till spanningen till
stdmmer inte 6verens med matningsenheten. Om styrenheten
informationen i minnesenhe- matas externt, starta om styrenheten
ten. Detta kan intraffa efter (med parameter 96.708 LSU-styrkort
hardvaruuppdatering eller byte | start) eller stdng av och sétt pa
av minnesenhet. strdmmen.
Om felet kvarstar, kontakta ABB.
5E06 | Huvudkontaktorfel. Styrprogrammet tar inte emot | Kontrollera huvudkontaktorns/huvudbry-
kvittering om huvudkontaktor | tarens mandverkrets.
pa. Huvudkontaktorn/huvud- Kontakta ABB.
brytaren fungerar inte som den
ska eller anslutningen ar dalig.
5E08 | Mark-ID-konflikt Anslutningen mellan Kontakta ABB.
styrenheten och kraftmodulen
har fallit bort.
5E09 | PU-kort matningsfel Stromforsorjningsfel i Kontakta ABB.
kraftmodulen.
5E10 | Uppladdn.aterkoppl Signalen om uppladdningsa- Kontrollera uppladdningskontaktorns
terkoppling saknas. styrkretskablar.
Kontakta ABB.
5E14 | Matkretstemperatur Problem med intern Kontakta ABB.
temperaturmatning i
frekvensomriktaren.
7E11 | Komm.b. DDCS-styr. | DDCS-kommunikationen Kontrollera instéllningarna for
mellan matningsenheten och parametergrupp 60 DDCS-
vaxelriktarenheten har brutits. | kommunikation.
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Faltbusstyrning via inbyggt
faltbussgranssnitt (IFB)

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur frekvensomriktaren kan styras av externa enheter via ett
kommunikationsnatverk (faltbuss) och med hjalp av ett inbyggt faltbussgranssnitt.

Systemoversikt

Frekvensomriktaren kan anslutas till ett externt styrsystem via en kommunikations-
lank, antingen med en faltbussadapter eller med ett inbyggt faltbussgranssnitt.

Det inbyggda faltbussgranssnittet stéder Modbus RTU-protokollet. Styrprogrammet
kan hantera 10 Modbus-register pa cykeltiden 10 ms. Om frekvensomriktaren till
exempel far en begéaran att |1asa 20 register svarar den inom 22 ms fran det att
begaran togs emot — 20 ms for behandling av begaran och 2 ms fér hantering av
bussen. Den faktiska svarstiden beror dven pa andra faktorer, till exempel
overforingshastigheten (en parameterinstalining i frekvensomriktaren).

Frekvensomriktaren kan stallas in pa att ta emot all styrinformation via
faltbussgranssnittet, eller styrningen kan férdelas mellan faltbussgranssnittet
och 6vriga tillgangliga kallor, t.ex. digitala och analoga ingangar.
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Faltbussadministrator I

Faltbuss

Dataflode
- Styrord (CW) [
<¢——— Referenser ——M —
_— Statusord (SW)
_ Arvérden —

Process-I/O (cyklisk)

-
Servicemeddelanden

(acyklisk)

Parameter skriva/lasa-
begaran/svar
|

g -

>
>
»

Frekvensomriktare Frekvensomriktare Frekvensomriktare

Anslutning av frekvensomriktaren till faltbussen

Se frekvensomriktarens hardvaruhandledning.
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Installning av inbyggt faltbussgranssnitt

Stall in frekvensomriktaren for kommunikation med inbyggd faltbuss med
parametrarna som visas i tabellen nedan. Kolumnen Instéllning for faltbusstyrning
anger antingen vardet som skall anvandas eller forvalt varde. Kolumnen
Funktion/information ger en beskrivning av parametern.

Parameter

Instéllning for
faltbusstyrning

Funktion/information

INITIERING AV KOMMUNIKATION

58.01

Aktivera
protokoll

Modbus RTU

Initiera kommunikation med inbyggd faltbuss.

INBYGGD MODBUS-KONFIGURATION

58.28), Transparent
(forval for 58.29),
Allmén, Varvtal,
Frekvens

58.03 Nodadress 1 (férval) Nodadress. Tva noder med samma adress

kan inte vara online samtidigt.

58.04 Overforingshas- | 19,2 kbit/s (férval) | Definierar kommunikationshastigheten for
tighet lanken. Anvand samma instélining som i

ledarstationen (faltbussmastern).

58.05 Paritet 8E1 (forval) Valjer paritet och stoppbitar. Anvand samma

instalining som i ledarstationen
(faltbussmastern).
58.14 Kommfel atgérd | Ingen atgérd Definierar den atgard som vidtas nar
(férval) kommunikationsbortfall detekteras.

58.15 Kommunika- Kontrollord/ref1/ref2 | Aktiverar/deaktiverar dvervakning av
tionsbort- (forval) kommunikationsbortfall och definierar
fallslédge méjligheterna att aterstalla raknaren for

férdrojning av kommunikationsbortfall.

58.16 Kommunika- 30,0 s (forval) Definierar timeout-gransen for
tionsbortfallstid kommunikationsdvervakning.

58.17  Sandningsfér- | 0 ms (forval) Definierar en svarsfoérdrojning for
dréjning frekvensomriktaren.

58.25  Styrningsprofil | ABB Drives (férval) | Val av styrprofil som anvands av frekvensom-

riktaren. Se avsnittet Grundldggande om
inbyggt faltbussgrénssnitt (sidan 238).
58.26 IFB refl typ Varvtal eller frek- Definierar faltbussreferenstyperna 1 och 2.
58.27 IFBref2 typ vens (forval for Skalning fér varje referenstyp definieras med
58.26), Transpa- parametrarna 46.01...46.03. Med install-
rent, ningen Varvtal eller frekvens valjs typen auto-
Allméan, Transparent | matiskt enligt det frekvensomriktarstyrlage
(férval for 58.27) som ar aktivt for tillfallet.
Varvtal, Frekvens
58.28 IFBérv1 typ Varvtal eller Definierar arvardestyperna 1 och 2. Skal-
58.29 IFB&rv2 typ frekvens (férval fér | ningen for varje arvardestyp definieras med

parametrarna 46.01...46.03. Med install-
ningen Varvtal eller frekvens valjs typen auto-
matiskt enligt det frekvensomriktarstyrlage
som ar aktivt for tillfallet.
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Instéllning for

parent kélla

IFB éarv2 trans-

Parameter " X Funktion/information
faltbusstyrning
58.31 IFBérv1 Ej valt Definierar kallan for arvardena 1 och 2 nar
58.32 transparent 58.26 IFB ref1 typ (68.27 IFB ref2 typ) ar satt
kélla till Transparent.

styrordet,
statusordet, tva
referenser och tva
arvarden)

RO-/DIO-styrord,
AO1-datalagring,
AO2-datalagring,

58.33 Adresserings- | Lage 0 (férval) Definierar mappningen mellan parametrarna
lage och minnesregistren i Modbus-

registerintervallet 400001...465536
(100...65535).

58.34  Ordféljd Lag-hég (forval) Definierar ordningen fér dataorden i Modbus-
meddelanderamen.

58.10 Data l/O 1 Exempel: De Definierar adressen till

1 forvalda frekvensomriktarparametern som Modbus-

Data I/O 14 installningarna (I/O | ledaren anropar da den |aser fran eller skriver

58.114 1...6 innehaller till registeradressen som motsvarar Modbus-

|/O-parametrar. Valjer parametrarna som
skall Iasas eller skrivas via Modbus-1/0O-ord.

De har installningarna skriver inkommande
data till lagringsparametrarna 70.99 RO-/DIO-
styrord, 13.91 AO1-datalagring, 13.92 AO2-

tionsstyrning

instéllningarna

Aterkopplingsdata- | datalagring, 40.91 Aterkopplingsdatalagring
lagring, Bérvérdes- | eller 40.92 Bérvérdesdatalagring.
datalagring

58.06 Kommunika- Uppdaterar Validerar instéllningarna for

konfigurationsparametrarna.

De nya installningarna trader i kraft nar frekvensomriktaren spanningssatts nasta
gang eller nar de valideras av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar

instéliningarna).

Instdllning av motorstyrningsparametrarna

Nar det inbyggda faltbussgranssnittet har stallts in, kontrollera och justera motorstyr-
ningsparametrarna i listan nedan. Kolumnen Instéllning for faltbusstyrning ger det
varde eller de varden som skall anvandas nar signalen fran det inbyggda faltbuss-
granssnittet ar 6nskad kalla eller 6nskat mal for en viss signal for frekvensomriktar-
styrning. Kolumnen Funktion/information ger en beskrivning av parametern.

Parameter

Instéllning for
faltbusstyrning

Funktion/information

VAL AV KALLA FOR STYRKOMMANDON

20.01 Ext1
kommandon

Inbyggd féltbuss

Valjer faltbussen som kalla for start- och
stoppkommandon nar EXT1 ar vald som aktiv
styrplats.
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Instéllning for

Parameter " X Funktion/information

faltbusstyrning
20.06 Ext2 Inbyggd féltbuss Valjer faltbussen som kalla for start- och
kommandon stoppkommandon nar EXT2 ar vald som aktiv

styrplats.

VAL AV VARVTALSREFERENS

22.11 Ext1 varvtal ref1 | IFB ref1 Valjer en referens som tas emot via det
inbyggda faltbussgranssnittet som
varvtalsreferens 1.

22.18 Ext2 varvtal IFB ref1 Valjer en referens som tas emot via det
ref1 inbyggda faltbussgranssnittet som
varvtalsreferens 2.

VAL AV FREKVENSREFERENS

28.11 Ext1 frekvens IFB reft1 Valjer en referens som tas emot via det

ref1 inbyggda faltbussgranssnittet som
frekvensreferens 1.

28.15 Ext2 frekvens | IFB ref1 Valjer en referens som tas emot via det

ref1 inbyggda faltbussgranssnittet som

frekvensreferens 2.

OVRIGA VAL

EFB-referenser kan véljas som kélla vid praktiskt taget alla signalvalsparametrar genom att
valja Annan och sedan 03.09 IFB referens 1 eller 03.10 IFB referens 2.

INGANGAR FOR SYSTEMSTYRNING

96.07 Spara Spara (atergar till Sparar parametervardesférandringar
parameter manuellt Klart) (inklusive de som gjorts via faltbusstyrning) i
permanent minne.
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Grundlaggande om inbyggt faltbussgranssnitt

Den cykliska kommunikationen mellan ett faltbussystem och frekvensomriktaren
bestar av 16-bitars dataord eller 32-bitars dataord (med en transparent styrprofil).

Diagrammet nedan illustrerar funktionen hos det inbyggda faltbussgranssnittet.
Signalerna som &verfors vid cyklisk kommunikation forklaras ytterligare under

diagrammet.

Féaltbussnatverk

Cw
REF1

REF2

SW

ARV2

1101
1102
/103

L] ]
mIRAnE
| | |ARV1 —1

Cyklisk kommunikation

1)

| I—

1/0 69

IFB-profil EXT1/2
Startkommandon
H IFB styrord C\
03.09 IFB referens 1
T 20.01
03.10 IFB referens 2 20.06
Referensval
| IFB statusord
HH Arvarde 1
LU Arvérde 2 (\
Grupper
Data I/O-val 22/26/28/40 osv.
Referensval
|t Par.01.01...255.255 H—
C\
58.101
58.114 Grupper

L1  Acyklisk kommunikation

22/26/28/40 osv.

1. Se aven andra parametrar som kan styras via faltbussen.

2. Dataomvandling om parameter 58.25 Styrningsprofil ar satt till ABB Drives. Se avsnitt Om
styrprofilerna (sidan 247).

Parameter-
tabell
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Styrord och statusord

Styrordet (CW) ar ett 16-bit eller 32-bit packat Booleskt ord. Det ar det viktigaste
sattet att styra omriktaren via ett faltbussystem. Styrordet sands av faltbussadminis-
tratoren till frekvensomriktaren. Med frekvensomriktarparametrar valjer anvandaren
IFB-styrordet som kalla for frekvensomriktarens styrkommandon (till exempel
start/stopp, nddstopp, val mellan externa styrplatser EXT1 och EXT2, aterstallning
av fel). Frekvensomriktaren vaxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i
styrordet.

Faltbussens styrord skrivs antingen direkt till frekvensomriktaren som det ar eller sa
konverteras data. Se avsnitt Om styrprofilerna (sidan 2417).

Faltbussens statusord (SW) ar ett 16-bitars eller 32-bitars packat Booleskt ord. Det
innehaller statusinformation fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren.
Frekvensomriktarens SW skrivs antingen direkt till faltbussens SW, eller konverteras
data. Se avsnitt Om styrprofilerna (sidan 2417).

Referenser

IFB-referenserna 1 och 2 ar 16-bitars eller 32-bitars hetal med tecken. Innehdllet i
varje referensord kan anvandas som kalla for i stort sett alla signaler, till exempel
varvtals-, frekvens- eller processreferens. | inbyggd faltbusskommunikation visas
referenserna 1 och 2 av 03.09 IFB referens 1 respektive 03.10 IFB referens 2. Om
referenserna skalas eller inte beror pa instaliningarna for 58.26 IFB ref1 typ och
58.27 IFB ref2 typ. Se avsnitt Om styrprofilerna (sidan 2417).

Arvarden

Faltbussarvarden (ARV1 och ARV2) &r 16-bit eller 32-bit heltal med tecken. De
Overfor valda frekvensomriktarparametervarden fran frekvensomriktaren till ledaren.
Om arvardena skalas eller inte beror pa instéllningarna for 58.28 IFB &rv1 typ och
58.29 IFB &rv2 typ. Se avsnitt Om styrprofilerna (sidan 2417).

Dataingangar/-utgangar

Dataingangar/-utgangar ar 16-bitarsord eller 32-bitarsord som innehaller valda
frekvensomriktarparametervarden. Parametrarna 58.701 Data I/O 1 ... 68.114 Data
I/0 14 definierar adresser fran vilka ledaren antingen laser data (ingang) eller till vilka
den skriver data (utgangs).

Registeradressering

Adressfaltet for Modbus-minnesregister rymmer 16 bitar Darmed kan Modbus-
protokollet stddja adressering av 65536 minnesregister.

Historiskt anvander Modbus-ledare 5-siffriga decimala adresser fran 40001 till 49999
for att representera minnesregisteradresser. Den 5-siffriga decimala adresseringen
begransasda antalet minnesregister som kunde adresseras till 9999.
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Moderna Modbus-ledare ger typiskt mojlighet att adressera samtliga 65536 Modbus-
minnesregister. En metod ar att anvanda 6-siffriga decimala adresser fran 400001 till
465536. Denna anvandarhandledning anvander 6-siffrig decimal adressering for att
representera Modbus-minnesregister.

Modbus-ledare som endast kan hantera 5-siffrig decimal adressering kan fortfarande
komma at registren 400001 till 409999 via de 5-siffriga decimala adresserna 40001
till 49999. Registren 410000-465536 ar oatkomliga for dessa ledare.

Se parameter 58.33 Adresseringslége.

Obs! Registeradresser for 32-bitars parametrarna ar inte atkomliga via 5-siffriga
adressering.
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Om styrprofilerna

En kommunikationsprofil definierar reglerna fér datadverféring mellan
frekvensomriktare och faltbussmaster, till exempel:

* om packade Booleska ord skall konverteras och hur

» om signalvarden skall skalas och hur

* hur frekvensomriktarens registeradresser skall mappas for faltbussmastern.

Frekvensomriktaren kan konfigureras att ta emot och skicka meddelanden enligt en
av tva profiler:

* ABB Drives

* DCU-profil.

For ABB Drives-profilerna konverterar det inbyggda faltbussgranssnittet faltbussdata

till och fran det format som anvands i frekvensomriktaren. DCU-profilen kraver ingen
konvertering eller skalning av data. Figuren nedan illustrerar inverkan av profilvalet.

Profilval

Datakonvertering A

och -skalning VAL‘J
0

- ¢ L
58.26...58.29 \7
Faltbuss o5 —— Frekvensomriktare

58.25

Styrprofilval med parameter 58.25 Styrningsprofil ar:

» (0) ABB Drives
* (5) DCU-profil.
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Styrord

Styrord for ABB Drives-profilerna

Tabellen nedan visar innehallet i faltbussens styrord for ABB Drives-profilen. Det
inbyggda faltbussgranssnittet omvandlar detta ord till den form i vilken det anvands i
frekvensomriktaren. Versal fet text hanfor sig till tillstdnd som visas i
Tillstandsévergangsdiagram for ABB Drives-profilen pa sidan 249.

Bit

Namn

Varde

TILLSTAND/Beskrivning

0

OFF1_
STYRNING

1

Fortsatt till READY TO OPERATE.

0

Stopp langs aktiv retardationsramp. Fortsatt till OFF1
ACTIVE, fortsatt til READY TO SWITCH ON om inte
andra forreglingar (OFF2, OFF3) ar aktiva.

OFF2_
STYRNING

Fortsatt driften (OFF2 inaktiv).

Noédstopp (utrullning).
Proceed to OFF2 ACTIVE, proceed to PASLAGNING
HINDRAD.

OFF3_
STYRNING

Fortsatt driften (OFF3 inaktiv).

Noédstopp, stopp inom tid definierad av frekvensomrtiktar-
parameter. Ga vidare till OFF3 ACT, ga vidare till
PASLAGNING HINDRAD.

Varning! Sakerstall att motor och driven utrustning kan
stoppas pa detta satt.

INHIBIT_
OPERATION

Fortsatt till OPERATION ENABLED.

Obs! Signalen Korningstillstdnd maste vara aktiv. Se
frekvensomriktarens dokumentation. Om frekvensomrik-
taren ar satt att ta emot signalen Kérningstillstand fran
faltbussen aktiverar denna bit signalen.

Driftférregling Fortsatt till OPERATION INHIBITED.

RAMP_OUT_
ZERO

Normal drift. Fortsatt till RAMP FUNCTION
GENERATOR: OUTPUT ENABLED.

Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll. Drivsystemet
rampar ner till stopp (strém- och DC-spanningsgrénser
aktiva).

RAMP_HOLD

Aktivera rampfunktion. Fortsatt till RAMP FUNCTION
GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED.

Avbryt rampningen (genom att rampgeneratorns utgang
blockeras).

RAMP_IN_ZERO

-

Normal drift. Fortsatt till OPERATING.

Obs! Om faltbussen ar aktiverad fungerar felaterstallining
via bussen utan ytterligare parameterinstallning.

Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
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Bit | Namn Virde | TILLSTAND/Beskrivning

7 RESET 0=>1 | Felaterstallning om aktivt fel foreligger. Fortsatt till
SWITCH-ON INHIBITED.

Obs! Om faltbussen ar aktiverad fungerar felaterstallning
via bussen utan ytterligare parameterinstalining.

0 Fortsatt normal drift.

Reserverad

9 Reserverad
10 REMOTE_CMD

N

Faltbusstyrning d.

0 Styrord <> 0 eller Referens <> 0: Spara senaste Styrord
och Referens.

Styrord = 0 och Referens = 0: Faltbusstyrning control d.
Referens och retardations-/accelerationsramp ar lasta.

11 |EXT_CTRL_LOC

N

Valj extern styrplats EXT2. Galler om styrplatsen ar
parametersatt att valjas fran faltbussen.

0 Valj extern styrplats EXT1. Galler om styrplatsen ar
parametersatt att valjas fran faltbussen.
12 USER_0O Skrivbara styrbitar som kan kombineras med
13 USER_1 frekvensomriktarlogik for tillampningsspecifika funktioner.
14 USER_2
15 USER_3

Styrord for ABB Drives-profilen

Det inbyggda faltbussgranssnittet skriver faltbussens styrord som det ar till
frekvensomriktarens styrordsbitar 0 till 15. Bitarna 16 till 32 i frekvensomriktarens
styrord anvands inte.

Bit | Namn Varde | Tillstand/beskrivning
0 STOP 1 Stopp enligt stopplagesparametern eller
stopplagesbegaran (bit 7...9).
0 (ingen drift)
1 START 1 Starta drivsystemet.
0 (ingen drift)
2 REVERSE 1 Omvand riktning fér motorns rotation.
0 Motorns rotationsriktning beror pa referensens tecken:
Positiv referens: Fram
Negativ referens: Back.
3 Reserverad
RESET 0=>1 | Felaterstallining om aktivt fel foreligger.
0 (ingen drift)




244 Féltbusstyrning via inbyggt féltbussgréanssnitt (IFB)

Bit | Namn Varde | Tillstand/beskrivning

5 EXT2 1 Valj extern styrplats EXT2. Galler om styrplatsen ar
parametersatt att valjas fran faltbussen.

0 Valj extern styrplats EXT1. Galler om styrplatsen ar
parametersatt att véljas fran faltbussen.

6 RUN_DISABLE 1 Driftférregling. Om frekvensomriktaren ar satt att ta emot
driftférreglingssignalen fran faltbussen inaktiverar denna
bit signalen.

0 Driftfrigivning. Om frekvensomriktaren ar satt att ta emot
driftférreglingssignalen fran faltbussen aktiverar denna bit
signalen.

7 STOPMODE_ 1 Normalt rampstopplage

RAMP 0 (ingen drift) Forval till parameterstopplage om alla bitarna
7..94ar0.

8 STOPMODE_ 1 Noédrampstopplage.

EMERGENCY_ 0 (ingen drift) Forval till parameterstopplage om alla bitarna
RAMP 7..94r0.

9 STOPMODE_ Nodstopplage.

COAST - PP - = -

0 (ingen drift) Forval till parameterstopplage om alla bitarna
7..94&r0.

10 RAMP_PAIR _2 1 (ingen drift)

0 Valj rampinstéllning 1 (accelarationstid 1/retardationstid 1).

11 RAMP_OUT_ 1 Tvinga rampgeneratorns utsignal till noll. Drivsystemet

ZERO rampar ner till stopp (strém- och DC-spanningsgranser
aktiva).

0 Normal drift.

12 RAMP_HOLD 1 Avbryt rampningen (genom att rampgeneratorns utgang
blockeras).

0 Normal drift.

13 RAMP_IN_ZERO |1 Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.

0 Normal drift.

14 REQ_LOCAL_ 1 Frekvensomriktaren vaxlar inte till lokalt styrningslage (se

LOCK parameter 19.18 HAND/AV inaktivera kélla).

0 Frekvensomriktaren kan véaxla mellan lokalt och externt
styrlage.

16 FB_LOCAL_CTL |1 Lokalt lage for styrning fran faltbussen begérs. Overta
styrningen fran den aktiva kallan.

0 (ingen drift)

17 FB_LOCAL_REF |1 Lokalt l&ge for referens fran faltbussen begérs. Overta
referensen fran den aktiva kallan.

0 (ingen drift)

18 Reserverat for Annu inte implementerat.

RUN_DISABLE_1

19

Reserverad
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Bit | Namn Varde | Tillstand/beskrivning

20 Reserverad

21 Reserverad

22 USER_O Skrivbara styrbitar som kan kombineras med

frekvensomriktarlogik for tillampningsspecifika funktioner.

23 |USER_1
24 |USER 2
25 |USER 3

26... | Reserverad
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Statusord

Statusord féor ABB Drives-profilen

Tabellen nedan visar faltbusstatusordet for ABB Drives-profilen. Det inbyggda
faltbussgranssnittet omvandlar frekvensomriktarens statusord till denna form for falt-
bussen. Versal fet text hanfor sig till tillstdnd som visas i Tillstandsévergdngsdiagram

fér ABB Drives-profilen pa sidan 249.

Bit

Namn

Varde

TILLSTAND/Beskrivning

0

RDY_ON

READY TO SWITCH ON.

NOT READY TO SWITCH ON.

RDY_RUN

READY TO OPERATE.

OFF1 ACTIVE.

RDY_REF

OPERATION ENABLED.

OPERATION INHIBITED.

TRIPPED

FAULT.

Inget fel.

OFF_2_STATUS

OFF2 inaktiv.

OFF2 ACTIVE.

OFF_3_STATUS

OFF3 inaktiv.

OFF3 ACTIVE.

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBITED.

ALARM

Varning/larm.

Inget aktivt larm eller varning.

BORV_
UPPNADD

alo|lm|lo|l—m|lo ~|lo| mn| o n|l o ~|l o =~ of =

OPERATING. Arvarde lika med Referens (&r inom
toleransgranserna, for example, vid varvtalsstyrning ar
varvtalsavvikelsen max 10 % av nominellt motorvarvtal).

Arvardet skiljer sig fran referensen (&r utanfor
toleransgranserna).

REMOTE

Styrplats: REMOTE (EXT1 eller EXT2).

Styrplats: LOCAL.

10

ABOVE_LIMIT

Arfrekvens eller -varvtal lika med eller stérre &n 6ver-
vakningsgransvardet (installt med frekvensomriktarpa-
rameter). Giltig i bada rotationsriktningarna.

Stall in med frekvensomriktarparametrarna 46.31 Over
varvtalsgréns och 46.32 Over frekvensgréns. Dessa
parametrar indikeras av bit 10 av 06.71
Huvudstatusord.

Faktiskt frekvens- eller varvtalsvarde ar inom
Overvakningsgransen.




Féltbusstyrning via inbyggt faltbussgrénssnitt (IFB) 247

Bit Namn Véirde | TILLSTAND/Beskrivning

11 USER_O Statusbitar som kan kombineras med

12 USER 1 frekvgnsomriktarlogik for tillAmpningsspecifika
= funktioner.

13 USER_2

14 USER_3

15 Reserverad

Statusord for DCU-profilen

Det inbyggda faltbussgranssnittet skriver frekvensomriktarens statusordbitar O till 15
till faltbussens statusord utan omformning.

Bit

Namn

Varde

Tillstand/beskrivning

0

READY

1

Frekvensomriktaren ar klar att ta emot
startkommandot.

Frekvensomriktaren ej klar.

ENABLED

Korningstillstand och alla startférreglingar ar aktiva.

Koérningstillstdnd och alla startférreglingar ar inte
aktiva.

STARTED

Frekvensomriktaren har tagit emot startkommando.

Frekvensomriktaren har inte fatt startkommando.

RUNNING

Frekvensomriktaren modulerar.

Frekvensomriktaren modulerar inte.

ZERO_SPEED

Motorns varvtal ar vid nollvarv.

Motorns varvtal ar inte vid nollvarv.

ACCELERATING

Motorns varvtal okar.

Motorns varvtal 6kar inte.

DECELERATING

Motorns varvtal minskar.

Motorns varvtal minskar inte.

AT_SETPOINT

Drivsystemet fljer sitt referensvarde.

Drivsystemet foljer inte sitt referensvarde.

LIMIT

Driften ar begransad.

Driften ar inte begrénsad.

SUPERVISION

Arvérdet (varvtal, frekvens eller moment) &r éver en
grans. Gréansen ar installd med parametrarna 46.31
Over varvtalsgrédns och 46.32 Over frekvensgrans.

Arvérdet (varvtal, frekvens eller moment) &r inom
granserna.

10

REVERSE_REF

Frekvensomriktarreferensen &ar i backriktning.

Frekvensomriktarreferensen ar i framriktning.

1

REVERSE_ACT

Drivsystemet roterar i backriktning.

Drivsystemet roterar i framriktning.
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31

Bit Namn Varde | Tillstand/beskrivning
12 PANEL_LOCAL |1 Manoéverpanelen (eller PC-verktyget) ar i lokal
styrning.
0 Mandverpanelen (eller PC-verktyget) ar inte i lokal
styrning.
13 FIELDBUS_ 1 Faltbussen ar i lokalt styrningslage.
LOCAL 0 Faltbussen ar inte i lokalt styrningslage.
14 EXT2_ACT 1 Extern styrplats EXT2 aktiv.
0 Extern styrplats EXT1 aktiv.
15 FAULT 1 Fel i frekvensomriktaren.
0 Inget fel i frekvensomriktaren.
16 ALARM 1 Varning/larm ar aktivt.
0 Inget aktivt larm eller varning.
17 Reserverad
18 DIRLOCK 1 Rotationsriktningslas PA (Byte av rotationsriktning
blockerat.)
0 Byte av rotationsriktning tillaten.
19 LOCALLOCK 1 Lasning av lokal styrning PA. (Lokal styrning kan inte
aktiveras.)
0 Lokal styrning ar tillaten.
20 CTL_MODE 1 Vektorstyrning ar aktivt.
0 Skalar styrning ar aktiv.
21 Reserverad
22 USER_O Statusbitar som kan kombineras med 3
23 USER_1 ;Likk\;ie(z)r:]sec;wnktarloglk for tillmpningsspecifika
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Den har kanalen har getts styrning.
0 Den hér kanalen har inte getts styrning.
27 REQ_REF1 1 Referens 1 har begarts i den har kanalen.
0 Referens 1 har inte begarts i den har kanalen.
28 REQ_REF2 1 Referens 2 har begarts i den har kanalen.
0 Referens 2 har inte begarts i den har kanalen.
29... Reserverad




Féltbusstyrning via inbyggt faltbussgrénssnitt (IFB) 249

Tillstands6vergangsdiagram

Tillstandsovergangsdiagram for ABB Drives-profilen

Diagrammet nedan visar tillstdndsévergangar i frekvensomriktaren nar den anvander
ABB Drives-profilen och frekvensomriktare ar konfigurerad att félja kommandona fran
det inbyggda faltbussgranssnittets styrord. Versal text avser tillstdnd som anvands i
tabellerna - de representerar faltbussens styr- och statusord. Se avsnitt Styrord fér
ABB Drives-profilerna pa sidan 242 och Statusord fér ABB Drives-profilen pa

sidan 246.
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SWITCH-ON
MAINS OFF INHIBITED L (SW Bit6=1)
Spéanningstillslag —+ (CW Bit0=0)
NOTREADY TO
ABCoD SWITCH ON (SW Bit0=0)
1 (CW=xxxx x1xx xxxx x110)
—+ (CW Bit3=0)
READY TO
OPERATION SWITCH ON (SW Bit0=1)
INHIBITED (SW Bit2=0)
| aift . 1 (CW=xxxx x1xx xxxx x111)
forregling

\Y
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- OFF1 (CW Bit0=0)
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ACTIVE (SW Bit1=0)
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och SW Bit12=1)

(SW Bit1=1)

fran godtycklig status

ABB Drives-profilen

CW = styrord

Sw = statusord

n = varvtal

| = instrém
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Generator

f = frekvens

fran godtycklig status

fran godtycklig status
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FAULT| __ (sw Bita=1)
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~
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+ villkor

J’ positiv flank for biten
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Start- och stoppsekvenserna ges nedan.
Styrord:

Start:
* 1142 (476h) —> NOT READY TO SWITCH ON
* If MSW bit 0 = 1 then
* 1150 (47Eh) —> READY TO SWITCH ON (stoppad)
* 1151 (47Fh) —> OPERATION (kors)
Stopp:
* 1143 (477h) = Stopp enligt 21.03 Stopplége (foredras)
* 1150 (47Eh) = OFF1 rampstopp (Obs! Rampstoppet kan inte avbrytas)
* 1149 (47Dh) = OFF2 nddutrullning till stopp
* 1147 (47Bh) = OFF3 ndédrampstopp
Felaterstallning:
» Positiv flank for MCW bit 7

Start after STO:

* Om 31.22 STO-indikering start/stopp inte ar fel/fel kontrollera att 06.18 Statusord
fér startférregling, bit 7 STO = 0 innan startkomandot ges.
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Referenser

Referenser for ABB Drives-profilen och DCU-profilen

ABB Drives-profilen har stéd for anvandning av tva referenser, IFB-referens 1 och
IFB-referens 2. Referenserna ar 16-bitars ord som innehaller en teckenbit och ett 15-
bitars heltal. En negativ referens bildas genom att tvAkomplementet till motsvarande
positiva referens beraknas.

Referenserna skalas enligt definitionen i parametrarna 46.07...46.04. Vilken skalning
som anvands beror pa instéllningen av 58.26 IFB ref1 typ och 58.27 IFB ref2 typ.

Faltbuss p Frekvensomrik-
tare
20000 46.01 (med varvtalsreferens)
[ 46.02 (med frekvensreferens)
10000 —— 46.04 (Med effektreferens)
0——0
10000 —— -(46.04) (med effektreferens)
20000 —— -(46.01) (med varvtalsreferens)
- -(46.02) (med frekvensreferens)

De skalade referenserna visas med parametrarna 03.09 IFB referens 1 och 03.10
IFB referens 2.
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Arvirden

Arvirden fér ABB Drives-profilen och DCU-profilen

ABB Drives-profilen har stéd for anvandning av tva faltbussarvarden, ARV1 och
ARV2. Arvérdena 8r 16-bitars ord som innehaller en teckenbit och ett 15-bitars heltal.
Ett negativt varde bildas genom att tvAkomplementet till motsvarande positiva varde
beraknas.

Arvérdena skalas enligt definitionen i parametrarna 46.01...46.04. Vilken skalning
som anvands beror pa instéllningen av parametrarna 58.28 IFB &rv1 typ och 58.29
IFB &rv2 typ.

Faltbuss g Frekvensomrik-
tare
20000 —— 46.01 (med varvtalsreferens)
" [ 46.02 (med frekvensreferens)
46.04 (M ffektref
10000 —— 6.04 (Med effektreferens)
0——0

10000 —— -(46.04) (med effektreferens)

20000 — -(46.01) (med varvtalsreferens)

" -(46.02) (med frekvensreferens)
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Modbus-minnesregisteradresser

Modbus-minnesregisteradresser for ABB Drives-profilen och DCU-

profilen

Tabellen nedan visar Modbus-minnesregisteradresser for frekvensomriktardata med
ABB Drives-profilen. Denna profil ger konverterad 16-bit-atkomst till
frekvensomriktardata.

Obs! Endast de 16 minst signifikanta bitarna i frekvensomriktarens 32-bitars styrord
och statusord ar atkomliga.

Obs! Bitarna 16 till och med 32 i DCU-profilens styrord/statusord anvands inte om
16-bitars styrord/statusord anvands med DCU-profilen.

Registeradress

Registerdata (16 bit-ord)

400001

Grundinstallning: Styrord (Styrord 16 bitar). Se avsnitt Styrord fé6r ABB
Drives-profilerna (sidan 242) och Styrord fér ABB Drives-profilen
(sidan 243).

Valet kan andras med parameter 58.707 Data I/0O 1.

400002 Grundinstallning: Referens 1 (Ref1 16 bitar).
Valet kan andras med parameter 58.702 Data I/0 2.

400003 Grundinstallning: Referens 2 (Ref2 16 bitar).
Valet kan &ndras med parameter 58.703 Data I/0 3.

400004 Grundinstallning: Statusord (Statusord 16 bitar).Se avsnitt Statusord
fér ABB Drives-profilen (sidan 246) och Statusord fér DCU-profilen
(sidan 247).
Valet kan dndras med parameter 58.704 Data I/0 4.

400005 Grundinstallning: Akt varde 1 (Arv1 16 bitar).
Valet kan &ndras med parameter 58.705 Data I/0O 5.

400006 Akt vérde 2 (Arv2 16 bitar).

Valet kan &ndras med parameter 58.706 Data I/0O 6.

400007...400,014

Data in/ut 7...14.
Valt med parametrarna 58.707 Data I/O 7...58.114 Data I/O 14.

400015...400089

Oanvant

400090...400100

Felkodsatkomst. Se avsnitt Felkodsregister (minnesregister
400090...400100) (sidan 267).

400101...465536

Las/skriv parameter.

Parametrar mappas till registeradresser enligt parameter 58.33
Adresseringslége.
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Modbus-funktionskoder

| tabellen nedan visas Modbus-funktionskoder som stdds av det inbyggda
faltbussgranssnittet.

Kod Funktionsnamn Beskrivning

01h Read Coils Laser 0/1-status for spolar (0X-referenser).

02h Read Discrete Inputs Laser 0/1-status for diskreta ingangar (1X-referenser).

03h Read Holding Registers | Laser det bindra innehallet i minnesregister (4X-
referenser).

05h Write Single Coil Forcerar en spole (0X-referens) till O eller 1.

06h Write Single Register Skriver ett minnesregister (4X-referens).

08h Diagnostics Erbjuder en serie test for att kontrollera

kommunikationen eller for att kontrollera olika interna
felférhallanden.

Delkoder som stdds:
* 00h Return Query Data: Eko-/kretstest.

* 01h Restart Comm Option: Startar om och initierar
IFB, rensar kommunikationshandelseraknare.

« 04h Force Listen Only Mode

« 0Ah Clear Counters and Diagnostic Register
* 0Bh Return Bus Message Count

» 0Ch Return Bus Comm. Error Count

* 0Dh Return Bus Exception Error Count

* OEh Return Slave Message Count

» OFh Return Slave No Response Count

« 10h Return Slave NAK (negative acknowledge)
Count

* 11h Return Slave Busy Count
* 12h Return Bus Character Overrun Count
* 14h Clear Overrun Counter and Flag

0Bh Get Comm Event Returnerar ett statusord och en handelserakning.
Counter
OFh Write Multiple Coils Forcerar en sekvens av spolar (0X-referencer) till 0
eller 1.
10h Write Multiple Registers | Skriver innehéllet i ett kontinuerligt block av

minnesregister (4X-refererenser).

16h Mask Write Register Modifierar innehallet i ett 4X-register genom en
kombination av en AND-mask, en OR-mask och
registrets nuvarande innehall.
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Kod

Funktionsnamn

Beskrivning

17h

Read/Write Multiple
Registers

Skriver innehallet i ett kontinuerligt block av 4X-
register och laser sedan innehallet i ett en annan
registergrupp (samma som nyss skrevs eller andra) i
en foljarenhet.

2Bh/0Eh

Encapsulated Interface
Transport

Delkoder som stdds:

» OEh Read Device ldentification: Tillater lasning for
identifiering av och annan information.

ID-koder som stdds (atkomsttyp):

* 00h: Begaran om grundlaggande
enhetsidentifiering (stromningsatkomst)

» 04h: Begaran att fa ett specifikt identifieringsobjekt
(separat atkomst)

Objekt-ID:n som stdds:

* 00h: Leverantérsnamn ("ABB”)

» 01h: Produktkod (till exempel "AQAKX”)

» 02h: Primar sekundar revision (kombination av
innehall i parametrar 07.05 Mjukvaruversion och
58.02 Protokoll-ID).

* 03h: Leverantérens webbadress ("www.abb.com”)

» 04h: Produktnamn: ("ACQ580”).

Avvikelsekoder

| tabellen nedan visas Modbus-avvikelsekoder som stdds av det inbyggda
faltbussgranssnittet.

Kod Namn Beskrivning

01h OGILTIG FUNKTION Funktionskoden i fragan ar inte en tillaten foljaratgard.

02h ILLEGAL ADDRESS Adressen i fragan ar inte giltig for foljaren.

03h ILLEGAL VALUE Den begarda registermangden &r storre &n enheten
kan hantera. Den har felkoden innebér inte att ett
varde som skrivits till enheten utanfor det giltiga
omradet.

04h DEVICE FAILURE Ett oreparerbart fel intraffade nar féljaren forsokte
utféra begard atgard. Se avsnitt Felkodsregister
(minnesregister 400090...400100) pa sidan 261.
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Spolar (0xxxx-referensuppsattning)

Spolar ar 1-bitars las-/skrivvarden. Styrordsbitar exponeras med den har datatypen. |
tabellen nedan sammanfattas Modbus-spolarna (Oxxxx-referensuppsattning). Notera
att referenserna ar 1-baserade index som matchar adressen som &verfors pa
ledaren.

Referens | ABB Drives-profilen DCU-profilen
000001 | OFF1_CONTROL STOP
000002 |OFF2_CONTROL START
000003 | OFF3_CONTROL Reserverad
000004 | INHIBIT_OPERATION Reserverad
000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 |RAMP_HOLD EXT2
000007 | RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 |RESET STOPMODE_RAMP
000009 | Galler inte for ACQ580 STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
000010 | Galler inte for ACQ580 STOPMODE_COAST
000011 | REMOTE_CMD Reserverad
000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 |USER_O RAMP_HOLD
000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 |USER_2 Reserverad
000016 |USER_3 Reserverad
000017 | Reserverad FB_LOCAL_CTL
000018 | Reserverad FB_LOCAL_REF
000019 | Reserverad Reserverad
000020 | Reserverad Reserverad
000021 | Reserverad Reserverad
000022 | Reserverad Reserverad
000023 | Reserverad USER_O
000024 | Reserverad USER 1
000025 | Reserverad USER 2
000026 | Reserverad USER_3
000027 | Reserverad Reserverad
000028 | Reserverad Reserverad
000029 | Reserverad Reserverad
000030 | Reserverad Reserverad
000031 Reserverad Reserverad
000032 | Reserverad Reserverad




258 Féltbusstyrning via inbyggt féltbussgrénssnitt (IFB)

Referens

ABB Drives-profilen

DCU-profilen

000033 | Styrning for relautgang RO1 Styrning for reldutgang RO1
(parameter 10.99 RO-/DIO-styrord, (parameter 10.99 RO-/DIO-styrord,
bit 0) bit 0)

000034 | Styrning for relautgang RO2 Styrning for reldutgang RO2
(parameter 10.99 RO-/DIO-styrord, (parameter 10.99 RO-/DIO-styrord,
bit 1) bit 1)

000035 | Styrning for relautgang RO3 Styrning for relautgang RO3
(parameter 10.99 RO-/DIO-styrord, (parameter 10.99 RO-/DIO-styrord,
bit 2) bit 2)

000036 | Styrning for relautgang RO4 Styrning for relautgang RO4
(parameter 10.99 RO-/DIO-styrord, (parameter 10.99 RO-/DIO-styrord,
bit 3) bit 3)

000037 | Styrning for relautgang RO5 Styrning for relautgang RO5

(parameter 10.99 RO-/DIO-styrord,
bit 4)

(parameter 710.99 RO-/DIO-styrord,
bit 4)
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Diskreta ingangar (1xxxx-referensuppsattning)

Diskreta ingangar ar 1-bitars endast lasbara varden. Statusordsbitar exponeras med
den har datatypen. | tabellen nedan sammanfattas de diskreta Modbus-ingangarna
(1xxxx-referensuppsattning). Notera att referenserna ar 1-baserade index som

matchar adressen som Overfors pa ledaren.

Referens | ABB Drives-profilen DCU-profilen
100001 |RDY_ON READY
100002 |RDY_RUN D
100003 |RDY_REF Reserverad
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 |OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 |OFF_3_STATUS Reserverad
100007 |[SWC_ON_INHIB Reserverad
100008 | ALARM AT_SETPOINT
100009 |AT_SETPOINT LIMIT
100010 |REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Reserverad
100012 |USER_O Reserverad
100013 |USER_1 PANEL_LOCAL
100014 |USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 | Reserverad FAULT
100017 | Reserverad ALARM
100018 | Reserverad Reserverad
100019 | Reserverad Reserverad
100020 | Reserverad Reserverad
100021 | Reserverad CTL_MODE
100022 | Reserverad Reserverad
100023 | Reserverad USER_O
100024 | Reserverad USER _1
100025 |Reserverad USER_2
100026 |Reserverad USER_3
100027 | Reserverad REQ_CTL
100028 | Reserverad Reserverad
100029 | Reserverad Reserverad
100030 |Reserverad Reserverad
100031 Reserverad Reserverad
100032 | Reserverad Reserverad
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Referens | ABB Drives-profilen DCU-profilen

100033 | Fordrojd status for digital Fordréjd status for digital
ingang DI1 (parameter 710.02 |ingang DI1 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 0) DI férdr status, bit 0)

100034 | Fordrojd status for digital Fordrojd status for digital
ingang DI2 (parameter 710.02 |ingang DI2 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 1) DI férdr status, bit 1)

100035 | Fordrojd status for digital Fordrojd status for digital
ingang DI3 (parameter 170.02 |ingang DI3 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 2) DI férdr status, bit 2)

100036 | Fordrojd status for digital Foérdrojd status for digital
ingang DI4 (parameter 710.02 |ingang DI4 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 3) DI férdr status, bit 3)

100037 | Fordrojd status for digital Fordrojd status for digital
ingang DI5 (parameter 710.02 |ingang DI5 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 4) DI férdr status, bit 4)

100038 | Fordrojd status for digital Fordrojd status for digital

ingang DI6 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 5)

ingang DI6 (parameter 10.02
DI férdr status, bit 5)
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Felkodsregister (minnesregister 400090...400100)

De héar registren innehaller information om den senaste fragan. Felregistret rensas
nar en fraga har avslutats.

Referens | Namn Beskrivning

400090 Reset Error Registers 1 = Aterstall interna felregister (91...95).
0 = Goér ingenting.

400091 Error Function Code Funktionskod for den misslyckade fragan.

400092 Error Code Stalls in nar avvikelsekoden 04h genererats (se
tabellen ovan).

* 00h No error

* 02h Low/High limit exceeded

» 03h Faulty Index: Ej tillgangligt index for en
grupparameter

* 05h Incorrect Data Type: Vardet matchar inte
datatypen foér parametern

« 65h General Error: Odefinierat fel vid hantering av
fraga

400093 Failed Register Det senaste registret (diskret ingang, spole,
ingangsregister eller minnesregister) som inte kunde
lasas eller skrivas.

400094 Last Register Written Det senaste registret (diskret ingang, spole,
Successfully ingangsregister eller minnesregister) som har skrivits.
400095 Last Register Read Det senaste registret (diskret ingang, spole,

Successfully ingangsregister eller minnesregister) som har lasts.
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Faltbusstyrning via en
faltbussadapter

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel beskriver hur frekvensomriktaren kan styras av externa enheter via ett
kommunikationsnat och en faltbussmodul (tillval).

Frekvensomriktarens faltbussgranssnitt beskrivs forst, foljt av ett konfigurationsexempel.

Systemoversikt

Frekvensomriktaren kan anslutas till ett externt styrsystem via tillvalet faltbussadapter
("fieldbus adapter A” = FBA A) som monteras pa frekvensomriktarens styrenhet.
Frekvensomriktaren kan konfigureras att ta emot all styrinformation via
faltbussgranssnittet, eller styrningen kan férdelas mellan faltbussgranssnittet

och 6vriga tillgangliga kallor, t.ex. digitala och analoga ingéngar, beroende pa hur
styrplatserna EXT1 och EXT2 har konfigurerats.

Faltbussadaptrar finns tillgangliga for olika kommunikationssystem och -protokoll, till
exempel:

* CANopen (FCAN-01-adapter)

+ DeviceNet™ (FDNA-01-adapter)

«  EtherNet/IP™ (FEIP-21-adapter, FENA-21-adapter)

* Modbus/RTU (FSCA-01-adapter)

* ModbusTCP (FBMT-21-adapter, FENA-21-adapter)

+ PROFINET IO (FPNO-21-adapter, FENA-21-adapter)

+ PROFIBUS DP (FPBA-01-adapter).
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Obs! Texten och exemplen i det har kapitlet beskriver konfigurationen av en
faltbussadapter (FBAA) med parametrarna 50.07 ...50.18 och parametergrupperna
51 FBA A inst...53 FB A data ut.

: [ | Faltbussadministrator
Frekvensomriktare I ] I I I
| Faltbuss
Andra
enheter

Faltbussadapter av typ Fxxx installeras i
frekvensomriktarstyrenheten (plats 1)

Dataflode

- Styrord (CW)

- Referenser .
Process-1/O (cyklisk)

Statusord (SW) —
Arvarden —
-

Process-1/0O (cyklisk)
> eller tjanstemeddelanden
(acykl.)

Parameter skriva/lasa-begaran/svar
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Grundlaggande om faltbusskontroligranssnittet

Den cykliska kommunikationen mellan ett faltbussystem och frekvensomriktaren
bestar av 16- eller 32-bitars in- och utgangsdataord. Frekvensomriktaren kan stédja
upp till 12 dataord (16 bit) i vardera riktningen.

Data som 6verfors fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren definieras av
parametrarna 52.01 FBA A-data in1 ... 52.12 FBA A-data in12. Data som 6verfors
fran faltbussadministratéren till frekvensomriktaren definieras av parametrarna 53.01
FBA A data ut1 ... 53.12 FBA A data ut12.

Styrord och statusord

Styrord ar det primara sattet att styra frekvensomriktaren via faltbussystem. Skickas
av faltbussens 6verordnade styrsystem till frekvensomriktaren via adaptermodulen.
Frekvensomriktaren vaxlar mellan olika lagen enligt de bitkodade instruktionerna i
styrordet och returnerar statusinformationen till den éverordnade i statusordet.

For ABB Drives kommunikationsprofil, finns detaljinformation om innehallet i styrordet
och statusordet pa sidan 268 och 269. Frekvensomriktarens lagen presenteras i
diagrammet (sidan 270). Fér andra faltbusspecifika kommunikationsprofiler, se
handledningen till faltbussadaptern.

Felatgarda natverksorden

Om parameter 50.12 FBA A fels6kningslége ar satt till Fast visas styrordet som togs
emot fran faltbussen av parametern 50.13 FBA A styrord och statusordet som
skickats till faltbussnatverket av 50.16 FBA A statusord. Dessa "raa” data ar mycket
anvandbara nar det géller att faststélla om faltbussmastern éverfér korrekta data
innan kontrollen dverlamnas till faltbussnatverket.
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Referenser

Referenserna ar 16-bitars ord innehallande en teckenbit och ett 15-bitars heltal En
negativ referens (som tolkas som rotation i backriktningen) bildas genom att
tvakomplementet till motsvarande positiva referens beraknas.

ABB:s frekvensomriktare kan ta emot styrinformation fran flera kallor, inklusive
analoga och digitala ingangar, frekvensomriktarens manéverpanel och en
faltbussadaptermodul. For att frekvensomriktaren ska kunna styras via faltbussen
maste modulen definieras som kalla for styrinformation sasom referens. Detta gors
med parametrarna for val av kalla i grupperna 22 Val varvtal referens och 28
Frekvensreferenskedja.

Felatgarda natverksorden

Om parameter 50.12 FBA A felsékningslége ar satt till Fast visas referenserna som
tas emot av faltbussen av 50.74 FBA A referens 1 och 50.15 FBA A referens 2.

Skalning av referenser

Obs! Skalningarna som beskrivs nedan ar for kommunikationsprofilen ABB Drives.
Faltbusspecifika kommunikationsprofiler kan anvénda andra skalningar. For
ytterligare information, se handledningen for faltbussmodulen.

Referenserna skalas enligt definitionen i parametrarna 46.01...46.04. Vilken skalning
som anvands beror pa instéllningen av 50.04 FBA A ref1 typ och 50.05 FBA A ref2

typ.

Faltbuss P Frekvensomriktare
20000 —— 46.01 (med varvtalsreferens)
46.02 (med frekvensreferens)
10000 —— 46.03 (med momentreferens)
0——0

-10000 —— -(46.03) (med momentreferens)

20000 —— -(46.01) (med varvtalsreferens)

) -(46.02) (med frekvensreferens)

De skalade referenserna visas med parametrarna 03.05 FB A referens 1 och 03.06
FB A referens 2.
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Arvarden

Obs! Skalningarna som beskrivs nedan ar for kommunikationsprofilen ABB Drives.
Faltbusspecifika kommunikationsprofiler kan anvanda andra skalningar. For
ytterligare information, se handledningen for faltbussmodulen.

Arvarden &r 16-bitarsord som innehaller information om funktioner hos frekvensom-
riktaren. Typerna for start- och stoppkommandon valjs med parametrarna 50.07 FBA
A akt vérde 1 typ och 50.08 FBA A akt véarde 2 typ.

Felatgarda natverksorden

Om parameter 50.12 FBA A felsékningslége ar satt till Fast, visas arvardena som
skickats till faltbussen av 50.17 FBA A akt vérde 1 och 50.18 FBA A akt vérde 2.

Skalning av arvarden

Arvardena skalas enligt definitionen i parametrarna 46.017...46.04. Vilken skalning
som anvands beror pa installningen av parametrarna 50.07 FBA A akt vérde 1 typ
och 50.08 FBA A akt vérde 2 typ.

Faltbuss g Frekvensomriktare

46.01 (med varvtalsreferens)

20000 —— 46.02 (med frekvensreferens)

10000 —— 46.03 (med momentreferens)
0——0
-10000 —— -(46.03) (med momentreferens)

| -(46.07) (med varvtalsreferens)
-(46.02) (med frekvensreferens)

-20000 —
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Innehall i filtbussens styrord (ABB Drives-profilen)

Den feta versala texten avser tillstand som visas i diagrammet (sidan 270).

Bit Namn Virde [TILLSTAND/Beskrivning
0 Off1 styrning 1 Fortsatt till READY TO OPERATE.
0 Stopp langs aktiv retardationsramp. Fortsatt till OFF1 ACTIVE,
fortsatt till READY TO SWITCH ON om inte andra forreglingar
(OFF2, OFF3) ar aktiva.
1 Off2 styrning 1 Fortsatt driften (OFF2 inaktiv).
0 Noédstopp (utrullning).
Proceed to OFF2 ACTIVE, proceed to PASLAGNING HINDRAD.
2 Off3 styrning 1 Fortsatt driften (OFF3 inaktiv).
0 Nodstopp, stopp inom tid definierad av frekvensomrtiktarparameter.
G4 vidare till OFF3 ACT, gé vidare till PASLAGNING HINDRAD.
VARNING! Sakerstall att motor och drivutrustning kan
/l]\ stoppas pa detta satt.
3 Drift 1 Fortsatt till OPERATION ENABLED.
Obs! Signalen Korningstillstdnd maste vara aktiv. Se frekvensomrik-
tarens dokumentation. Om frekvensomriktaren &r satt att ta emot sig-
nalen Korningstillstand fran faltbussen aktiverar denna bit signalen.
Se aven parameter 06.18 Statusord for startférregling.
0 Driftforregling Fortsatt till OPERATION INHIBITED.
4 Ramp gen utg 0 1 Normal drift. Fortsatt till RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
ENABLED.
0 Forcera rampgeneratorns utsignal till noll. Frekvensomriktaren retarderar
omedelbart till nollvarvtal (observerande momentgranserna).
5 Ramp gen fryst 1 Aktivera rampfunktion.
Fortsatt til RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED.
0 Avbryt rampningen (genom att rampgeneratorns utgang blockeras).
6 Ramp gen ing 0 1 Normal drift. Fortsatt till OPERATING.
Obs! Om féltbussen &r aktiverad fungerar felaterstallning via bussen
utan ytterligare parameterinstalining.
0 Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
7 Reset 0=>1 Felaterstallning om aktivt fel foreligger. Fortsatt till SWITCH-ON
INHIBITED.
Obs! Den har biten fungerar bara om faltbussgranssnittet ar installt
som kalla for aterstéllningssignalen med frekvensomriktarparame-
trarna.
0 Fortsatt normal drift.
8... Reserverad
10 Faltbusstyrn 1 Faltbusstyrning aktiverad.
0 Styrordet och referensen nar inte fram till frekvensomriktaren, forutom
bitarna 0...2.
1 Ext styrn lokal 1 Valj extern styrplats EXT2. Galler om styrplatsen ar parametersatt att
véljas fran faltbussen.
0 Valj extern styrplats EXT1. Galler om styrplatsen &r parametersatt att
valjas fran faltbussen.
12 Egen bit 0 1 Kan konfigureras av anvandaren
0
13 Egen bit 1 1
0
14 Egen bit 2 1
0
15 Egen bit 3 1
0




Féltbusstyrning via en féltbussadapter 269

Innehall i filtbussens statusord (ABB Drives-profilen)

Den feta versala texten avser tillstand som visas i diagrammet (sidan 270).

Bit Namn Virde [TILLSTAND/Beskrivning
0 Redo att sla PA 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Redo drift 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Redo ref 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
Se aven parameter 06.18 Statusord for startfrregling.
3 Utlost 1 FAULT.
0 Inget fel.
4 Off 2 inaktiverad 1 OFF2 inaktiv.
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off 3 inaktiverad |1 OFF3 inaktiv.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Paslagning hindrad |1 SWITCH-ON INHIBITED.
0 —
7 Varning 1 Varning aktiv.
0 Ingen varning aktiv
8 Borvarde uppnatt |1 OPERATING. Arvarde ar lika med referens = ar inom toleransgranser
(se parametrarna 46.21...46.22).
0 Arvardet skiljer sig fran referensen = utanfor toleransgranserna.
9 Remote 1 Styrplats: REMOTE (EXT1 eller EXT2).
0 Styrplats: LOCAL.
10 Ovan grans - Se parameter 06.29 Val egen bit 10.
11 Egen bit 0 - Se parameter 06.30 Val egen bit 11.
12 Egen bit 1 - Se parameter 06.31 Val egen bit 12.
13 Egen bit 2 - Se parameter 06.32 Val egen bit 13.
14 Egen bit 3 - Se parameter 06.33 Val egen bit 14.
15 Reserverat
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Statusdiagrammet

<1

<,

MAINS OFF SWITCH-ON e th?:);Ck“g
INHIBITED |— SW b6=1
I . Fault
Spanningstills CW b0=0
= |
NOT READY TO FAULT| SW b3=1
AB CD SWITCHON | —SW b0=0
I CW b7=1
CW=xxxx x1xx xxxx x110
CW b3=0
A READY TO
OPERATION SWITCH ON |— sw b0=1 fran godtycklig
INHIBITED |— SW b2=0 status
iftforregli Nédst
+ driftfrregling CW=xxxx x1xx xxxx x111 + OCI:FSZCEE?N b1=0)
fran godtycklig ~ READY TO OFF2
status OPERATE |—SW b1=1 ACTIVE [—~SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0) ~
e C\W=xxxx x1xx xxxx 1111 =
OFF1 fran godtycklig
ACTIVE |—SWb1=0 status
n(fy=0/1=0 Nodstopp
\' OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
ACTIVE [—SW b5=0
CW b4=0
n(f)=0/1=0
OPERATION
cCD ENABLED |— sw b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STATE
RFG: OUTPUT
D ENABLED .|. villkor
B
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 positiv flank
for bit
CW = styrord RFG: ACCELERATOR
SW = statusord ENABLED
bx = bit x
n = varvtal G
| = instrom CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = Rampgenerator
f = frekvens
OPERATION
— SW b8=1
D +—
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Instadllning av frekvensomriktaren for faltbusstyning

1.

10.

1.

Installera faltbussmodulen mekaniskt och elektriskt enligt instruktionerna i
modulens anvédndarhandledning.

Spanningssatt frekvensomriktaren.

Aktivera kommunikationen mellan frekvensomriktaren och faltbussmodulen med
parameter 50.01 Aktivera FBA A.

Med 50.02 FBA A funktion kommfel, valj hur frekvensomriktaren ska reagera pa
bortfall i faltbusskommunikationen.

Obs! Den har funktionen évervakar bade kommunikationen mellan
faltbussmastern och adaptermodulen och kommunikationen mellan
adaptermodulen och frekvensomriktaren.

Med 50.03 FBA A tid kommfel, definierar du tiden mellan registreringen av
kommunikationsavbrottet och den valda atgarden.

. Valj tildmpningsspecifika varden for resten av parametrarna i gruppen 50

Féltbussadapter (FBA), fran 50.04. Exempel pa lampliga varden visas i tabellerna
nedan.

. tallin installningsparametrarna for faltbussmodulen i grupp 57 FBA A inst.

Atminstone nodadressen och kommunikationsprofilen maste stéllas in.

Definiera de processdata som som &verfors till och fran diodmatningsenheten i
parametergrupperna 52 FB A data in och 53 FB A data ut.

Obs! Beroende pa vilket kommunikationsprotokoll och vilken profil som anvands
kanske styrordet och statusordet redan ar konfigurerade att skickas/tas emot med
kommunikationssystemet.

Spara de gilitga parametervardena till det permanenta minnet genom att stélla
parametern 96.07 Spara parameter manuellt till Spara

Validera installningarna som gjorts i parametergrupperna 51, 52 och 53 genom att
stélla parametern 571.27 FBA A param uppdat till Konfigurera.

Konfigurera styrplatserna EXT1 och EXT2 for att tillata att styr- och referenssignaler
kommer fran faltbussen. Exempel pa lampliga varden visas i tabellerna nedan.
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Exempel pa parameterinstéllningar: FPBA (PROFIBUS DP) med ABB

Drives-profilen

Detta exempel visar hur en grundlaggande varvtalsregleringstillamning som anvan-
der kommunikationsprofilen ABB Drives ska konfigureras med PPO typ 2. Start-
/stoppkommandon och referens ar enligt profilen ABB Drives, varvtalsregleringslage.

De referensvarden som skickas via faltbussen maste skalas i frekvensomriktaren sa
att de far 6nskad effekt. Referensvardet £20000 motsvarar varvtalsintervallet som
angetts i parameter 46.01 Varvtalsskalning (bade i riktning framat och bakat). Om
46.01 till exempel ar satt till 480 rpm, blir varvtalet 480 rpm nar referensen 20000

skickas via faltbuss.

Riktning PZD1 PZD2 PZD3 |(PZD4 |PZD5 |PZD6
Ut Styrord Varvtalsreferens Accelerations tid | Acc/Dec-tid 1

1
in Statusord Varvtalsarvarde Motorstréom DC-spanning

| tabellen nedan anges rekommenderade parameterinstaliningar.

Frekvensomriktarparame-
ter

Instéllning for
ACQ580-

frekvensomriktare

Beskrivning

50.01 Aktivera FBA A

1 = [platsnummer]

Aktiverar/inaktiverar kommunikationen
mellan frekvensomriktaren och
faltbussmodulen.

50.04 FBA A ref1 typ

4 = Varvtal

Valjer typ och skalning for faltbuss A
referens 1.

50.07 FBA A akt vérde 1 typ

0 = Varvtal eller

Valjer arvardestyp och skalning enligt det

frekvens aktiva Ref1-laget som definierats i

parameter 50.04.

51.01 FBA A-typ 1=FPBA" Visar typen av faltoussmodul.

51.02 Node address 32 Definierar PROFIBUS-nodadress for
faltbussadaptermodulen.

51.03 Baudrate 12000") Visar aktuell baudrate i PROFIBUS-
natverket i kbit/s.

51.04 MSG type 1=pPpP0O2" Visar telegramtyp som ar vald med PLC-
konfigurationsverktyget.

51.05 Profile 1 = ABB Drives Valjer styrord enligt ABB Drives-profilen
(varvtalsregleringslage).

51.07 RPBA mode 0 = Ej vald Inaktiverar RPBA-emuleringslaget.

52.01 FBA A-data in1

4 = statusord 16
bitar?)

Statusord

52.02 FBA data in2

5= Arv1 16 bitar

Actual value 1

52.03 FBA data in3

01.07%

Motorstrém
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Frekvensomriktarparame- | Instéllning for Beskrivning

ter ACQ580-
frekvensomriktare

52.05 FBA data in5 01.112 DC-spanning

53.01 FBA data ut1 1 = Styrord 16 bitar") | Styrord

53.02 FBA data ut2 2 = Ref1 16 bitar Reference 1 (speed)

53.03 FBA data out3 23.122) Accelerations tid 1

53.05 FBA data out5 23.132) Detardations tid 1

51.27 FBA A param uppdat |1 = Konfigurera Validerar konfigurationsparameterinstall-
ningarna.

20.01 Ext1 kommandon 12 = Fieldbus A Valjer faltbussadapter A som kalla for
start- och stoppkommandon for extern
styrplats EXT1.

20.02 Ext1starttrigger typ 1= Nivé Valjer nivautlost startsignal for extern
styrplats EXT1.

22.11 Ext1 varvtal ref1 4 = Féltbuss A ref1 | Valjer faltbuss A referens 1 som kalla for
varvtalsreferens 1.

1) Endast lasbar eller automatiskt detekterad/installd

2) Exempel
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Exempel pa parameterinstillningar: FPBA (PROFIBUS DP) with
PROFIdrive profile

Detta exempel visar hur en grundlaggande varvtalsregleringstillamning som anvan-
der kommunikationsprofilen PROFIdrive ska konfigureras med PPO typ 2. Start-
/stoppkommandon och referens ar enligt profilen PROFIdrive, varvtalsregleringslage.

De referensvarden som skickas via faltbussen maste skalas i frekvensomriktaren sa
att de far 6nskad effekt. Referensvardet 16384 (4000 h) motsvarar varvtalsinterval-
let som angetts i parameter 46.01 Varvtalsskalning (bade i riktning framat och bakat).
Om 46.01 till exempel ar satt till 480 rpm, blir varvtalet 480 rpm nar referensen 4000 h

skickas via faltbuss.

Riktning PZD1 PZD2 PZD3 | PZD4 |PZD5 | PZD6
Ut Styrord Varvtalsreferens Accelerations tid | Acc/Dec-tid 1

1
in Statusord Varvtalsarvarde Motorstréom DC-spanning

| tabellen nedan anges rekommenderade parameterinstaliningar.

Frekvensomriktarparame-
ter

Instéllning for
ACQ580-

frekvensomriktare

Beskrivning

50.01 Aktivera FBA A

1 = [platsnummer]

Aktiverar/inaktiverar kommunikationen
mellan frekvensomriktaren och
faltbussmodulen.

50.04 FBA A ref1 typ

4 = Varvtal

Valjer typ och skalning for faltbuss A
referens 1.

50.07 FBA A akt vérde 1 typ

0 = Varvtal eller

Valjer arvardestyp och skalning enligt det

frekvens aktiva Ref1-laget som definierats i

parameter 50.04.

51.01 FBA A-typ 1=FPBA" Visar typen av faltoussmodul.

51.02 Node address 32 Definierar PROFIBUS-nodadress for
faltbussadaptermodulen.

51.03 Baudrate 12000") Visar aktuell baudrate i PROFIBUS-
natverket i kbit/s.

51.04 MSG type 1=pPpP0O2" Visar telegramtyp som ar vald med
PLC-konfigurationsverktyget.

51.05 Profile 0 = PROFIdrive Valjer styrord enligt PROFIdrive-profilen
(varvtalsregleringslage).

51.07 RPBA mode 0 = Ej vald Inaktiverar RPBA-emuleringslaget.

52.01 FBA A-data in1

4 = statusord 16
bitar?)

Statusord

52.02 FBA data in2

5= Arv1 16 bitar

Actual value 1

52.03 FBA data in3

01.07%

Motorstrém
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Frekvensomriktarparame- | Instéllning for Beskrivning

ter ACQ580-
frekvensomriktare

52.05 FBA data in5 01.112 DC-spanning

53.01 FBA data ut1 1 = Styrord 16 bitar") | Styrord

53.02 FBA data ut2 2 = Ref1 16 bitar Reference 1 (speed)

53.03 FBA data out3 23.12%) Accelerations tid 1

53.05 FBA data out5 23.132) Detardations tid 1

51.27 FBA A param uppdat | 1 = Konfigurera Validerar konfigurationsparameterinstall-
ningarna.

20.01 Ext1 kommandon 12 = Fieldbus A Valjer faltbussadapter A som kalla for
start- och stoppkommandon for extern
styrplats EXT1.

20.02 Ext1starttrigger typ 1= Nivé Valjer nivautlost startsignal for extern
styrplats EXT1.

22.11 Ext1 varvtal ref1 4 = Féltbuss A ref1 | Valjer faltbuss A referens 1 som kalla for
varvtalsreferens 1.

1) Endast lasbar eller automatiskt detekterad/installd

2) Exempel

Start- och stoppsekvensen fér parameterexemplen ovan ges nedan.
Styrord:

Start:

« 1142 (476h) —> NOT READY TO SWITCH ON

e If MSW bit 0 = 1 then
* 1150 (47Eh) —> READY TO SWITCH ON (stoppad)
* 1151 (47Fh) —> OPERATION (kors)

Stopp:
* 1143 (477h) = Stopp enligt 21.03 Stopplége (féredras)
* 1150 (47Eh) = OFF1 rampstopp (Obs! Rampstoppet kan inte avbrytas)
* 1149 (47Dh) = OFF2 n&dutrullning till stopp
* 1147 (47Bh) = OFF3 ndédrampstopp

Felaterstallning:
» Positiv flank for MCW bit 7

Start after STO:

» Om 31.22 STO-indikering start/stopp inte ar fel/fel kontrollera att 06.18 Statusord
fér startférregling, bit 7 STO = 0 innan startkomandot ges.



276 Faéltbusstyrning via en féltbussadapter

Automatisk frekvensomriktarkonfiguration for faltbusstyrning

Parametrarna som stéllts in f6r moduldetektering visas i tabellen nedan. Se aven
parametrarna 07.35 Frekvensomriktarkonfiguration och 07.36 Frekvensomriktarkonfi-

guration 2
) 50.01 150.02FBAA |54 g5 FBA A [51.04 FBAA |51.05 FBAA|51.06 FBAA
Tillval Aktivera funktion
FBA A kommfel par2 pard par5 par6

FENA-21 | 1 (Aktivera) 0 (ingen 11 0 - -
atgard)

FPBA-01 | 1 (Aktivera) 0 (ingen - - 1 -
atgard)

FCAN-01 | 1 (Aktivera) 0 (ingen - - 0 -
atgard)

FSCA-01 | 1 (Aktivera) 0 (ingen - - - 10
atgard)

FEIP-21 | 1 (Aktivera) 0 (ingen 100 0 - -
atgard)

FMBT-21 | 1 (Aktivera) 0 (ingen 0 0 - -
atgard)

FPNO-21| 1 (Aktivera) | 0 (ingen 11 0 - -
atgard)

FDNA-01| 1 (Aktivera) 0 (ingen - - - -
atgard)

Tillval 51.07 FBAA |51.21 FBAA |51.23 FBAA|51.24 FBAA | 52.01 FBA | 52.02 FBA

par7 par21 par23 par24 data in1 data in2

FENA-21 - - - - 4 5

FPBA-01 - - - - 4 5

FCAN-01 - - - - - -

FSCA-01 1 - - - -

FEIP-21 - - 128 128 - -

FMBT-21 - 1 - - - -

FPNO-21 - - - - 4 5

FDNA-01 - - - - - -

. 53.01 FBA | 53.02 FBA

Tillval data ut1 data ut2

FENA-21 1 2

FPBA-01 1 2

FCAN-01 - -

FSCA-01

FEIP-21 - -

FMBT-21 - -

FPNO-21 1 2

FDNA-01
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Funktionsscheman

Innehallet i detta kapitel

Kapitlet presenterar frekvensomriktarens referenskedjor. Funktionsschemana kan
anvandas for att spara hur parametrar interagerar och var parametrarna har funktion
och samband i frekvensomriktarens parametersystem.

Ett mer generellt schema finns i avsnitt Frekvensomriktarens driftldgen (sidan 92).
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Andring av frekvensreferens
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Berakning av varvtalsavvikelse
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Varvtalsregulator

anjep

ﬁob_._ou paads aoualsjal anbio] L0'GZ

————{eniea | enbuo} wnwiun 61°0€

mcozmmcwano ooe anbuo) mm.m@..

((@ouaisyei Ausp anbio G552

(@ousisjel [eiBajul anbio] ¥G G2

onen —
oo —

7\ 20UB1940) doid aNbIO| £GGE  onEN e

t—————————{"onen] enbio} wnwixep 0z'0¢

did

Joje|nBai peadsg

dojs wa uieb |euoiodoid G1°GZ
awi Jayy uoneAuad 50'sz

awi uoleAusp paads ¥0'SZ
awi} uonelBeyul peads £0°'6Z
uleb jeuoinodoid paads z0'Gz

paJa)y Jous paads €07




Funktionsscheman 285

anbJo} J0JoN 01°L0

ansning

Momentbegr

=Gl

=¥l

=€l

=2l

18991 lewseyl = |}
jJuauno Jasn = 0L
JUaLIND XeN = 6
lewsayl = g
pontesey = /
Ino-|nd JOJol\ = 9
a|bue peo7=g
JUaLIND [ewsdl| =
anbuo) wnwixep = €
anbuo} wnWIUIN = Z
abejontanQ = |
abejjonsepun = 0
aweN g

snjejs jwi| enbio) zo'0g

anbioj.

Joje|nbay

—{____enen ] jusuno winwixe /}°0¢

anbio} wnwixe 0Z'0€

anb.o} wnWIUIN 6T°0€

[ emien] nwiBunojow samod 9z°0€

| Bunesauasd Jamod £Z'0€

anen ] (Boeqpesy paeds pesn 20tz

o] jonuod aBeyoniepun LE0E

[ enen] jonuod a8erjoniano 0g'0g

[ anjepn

mo:coo paads aouasajal anbio] ro.mwv

Jaywl JuaLNgd

jno-|ind Jojop 9|bue peo

Jaywi| enbio]




286 Funktionsscheman

PID-flodesberakning
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PID-bérvardeskompensation
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Val av externt PID-borvarde och aterkopplingskalla

C BN[eA Jo. %0eqpadd 20’ L. Dal oniEn |

_

_|! o JalYy HOBEqPeSS L1 L.

C

——___eneA] uwuiodies 9z' L2

uoposIes

22IN0S | Xoeqpasaq g0’ L.

("] uowems

anjeA joe julod}as €01/ B ON[E/\ e _\n

A

xew iodies 2z1, [_oneA —

| ——— ]

anjep
| SR

|enjoe Juiodias [euBlul Ald 29'LL

20In0s | Julod}es 91° L.

pemm  onien | € JUIOC}OS [RUIBII €211
|! Zwiodyas [eussju| gz L L

e

<

O oniEA | | JUIO}OS [BUISI] LT L L
N
0

0

[A]__vowews | zios juiodies [euseiul 0z 1L

NIg .
s—[A]__uoweps | jjes juiodies [eussiul 6142




Funktionsscheman 291

Extern PID-regulator
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Parametrar

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver parametrarna i styrprogrammet, inklusive arvarden. | slutet av
kapitlet, pa sidan 582, finns en separat lista Over parametrar vars standardvarden ar
olika fér 50 Hz och 60 Hz matningsfrekvensinstallningar.
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Termer och forkortningar

Term Definition

Arvérde Typ av parameter som ar resultatet av en matning eller berdkning som
matningsenheten har utfort eller som innehaller statusinformation. De
flesta arvardessignaler ar endast lasbara, men vissa (vanligen
raknararvardessignaler) kan aterstéllas.

Def (I foljande tabell, p4 samma rad som parameternamnet)
Standardvardet for en parameter nér den anvands i standardkonfiguratio-
nen. For information om andra makrospecifika parametervarden, se kapitel
Férvald I/O-konfiguration.

FbEq16 (I féljande tabell, paA samma rad som parameterintervallet eller for varje
val)
16-bitars faltbussekvivalent: Skalningen mellan det varde som visas pa
mandverpanelen och det heltal som anvands féor kommunikation nar ett
16-bitarsvarde ar valt for dverforing till ett externt system.

Ett bindestreck (-) indikerar att parametern inte &r tillganglig i 16-bitarsformat.
Motsvarande 32-bitars skalningar anges i kapitel Ytterligare
parameterdata (sidan 587).

Obs! Alla skalade varden som Overskrider 32767 stannar vid 32767 vid
l&sning med ett 16-bitarssystem.

Annan Vardet tas fran en annan parameter.

Om du valjer Annan visas en parameterlista dar anvandaren kan ange
kéllparametern.

Ovriga[bit] Vardet hamtas fran en specifik bit i en annan parameter.

Om du véljer Ovriga visas en parameterlista dar anvéndaren kan ange
kallparametern och biten.

Parameter Antingen en driftinstruktion som kan justeras av anvandaren for
frekvensomriktaren eller &rvérde.

p.u. Per enhet

[parameternummer]

Varde pa parametern
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Sammanfattning av parametergrupper

Grupp Innehall Sid.

01 Arvérden Grundlaggande signaler fér 6vervakning av frekvensomriktaren. 297

03 Inreferenser Varden pa referenser som tas emot fran olika kallor. 301

04 Varningar och fel Information om varningar och fel som senast har intraffat. 302

05 Diagnostik Olika raknare och méatningar av drifttidstyp som hanfor sig till 304
underhall av frekvensomriktaren.

06 Styr- och statusord 106 Styr- och statusord 307

07 Systeminfo Information om maskinvara och systemprogramvara. 315

10 Standard DI, RO Konfiguration av digitala ingangar och relautgangar. 317

11 Standard DIO, Fl, FO Konfiguration av frekvensingangen. 327

12 Standard Al Konfigurering av analoga ingangar. 328

13 Standard AO Konfigurering av analoga ingangar. 334

15 I/O-utbyggnadsmodul Konfiguration av I/O-utbyggnadsmodulen som ar installerad pa 340
plats 2.

19 Driftsldge Val av lokala och externa styrplatskallor och driftlagen. 364

20 Start/stopp/riktning Val av signalkalla for aktivering av start/stopp/riktning och 365
kérning/start. Val av signalkalla fér aktivering av positiv/negativ
referens.

21 Start/stoppldage Start- och stoppfunktioner, val av nédstopp och signalkalla, 375
installningar for DC-magnetisering, val av autofasning,
installningar for DC-magnetisering.

22 Val varvtal referens Val av varvtalsreferens, instéllningar av motorpotentiometer. 384

23 Varvtals ref ramp Rampinstalliningar for varvtalsreferens (programmering av 392
accelerations- och retardationsvéarden for frekvensomriktaren).

24 Varvt.referens villkor Berakning av varvtalsavvikelse, styrningskonfiguration av 394
varvtalsavvikelsefonster, varvtalsavvikelsesteg.

25 Varvtalsregulator Instaliningar for varvtalsregulator 395

28 Frekvensreferenskedja Instaliningar for frekvensreferenskedjan. 399

30 Grénser Driftbegransningar 406

31 Fel funktioner Konfiguration av yttre héndelser, val av funktion for 414
frekvensomriktaren i felsituationer.

32 Overvakning Konfiguration av signalévervakningsfunktioner 1...6. 425

34 Timerfunktioner Konfiguration av tidsfunktionerna. 438

35 Term. skydd motor Instaliningar for termiskt motorskydd, till exempel 446
temperaturmatningskonfigurationn, definition av lastkurva och
konfiguration av motorflaktstyrning; motoréverlastskydd.

36 Lastanalysator Instéliningar av toppvardes- och amplitudlogg. 457

37 Anvéndarlastkurva Instaliningar for anvandarlastkurvan. 460

40 Process PID anv par 1 PID-regleringens parametervarden 464

41 Process PID anv par 2 En andra uppséttning parametervarden for PID-reglering. 481

43 Bromschopper Instaliningar for den interna bromschoppern. 484

45 Energibesparingar Instaliningar for de energibesparande kalkylatorerna samt 486
toppvardes- och energiloggar.

46 Overvakn./skaln.-instélln. | Instéllningar fér varvtalsévervakning, faktisk signalfiltrering, 490

generella skalningsinstallningar.
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Grupp Innehall Sid.

47 Data lager Datalagringsparametrar som kan skrivas till och lasas fran med 493
hjalp av andra parametrars kall- och malinstalliningar.

49 Panelportkommunikation Kommunikationsinstéllningar for frekvensomriktarens 495
mandverpanelport.

50 Féltbussadapter (FBA) Konfigurering av faltbusskonfiguration. 496

51 FBA A inst Konfigurering av faltbussadapter A. 500

52 FB A data in Val av data som skall 6verforas fran frekvensomriktaren till 502
faltbussadministratoren via faltbussadapter A.

53 FB A data ut Val av data som skall 6verféras fran faltbussadministratoren till 502
matningsenheten via faltbussadapter A.

58 Inbyggd féltbuss Konfiguration av det inbyggda faltbussgranssnittet. 503

60 DDCS-kommunikation DCS-kommunikationskonfiguration. 511

61 D2D- och DDCS- Definierar data som skickas via DDCS-lanken. 511

overfor.data

62 D2D och DDCS tar emot Definierar data som skickas via DDCS-lanken. 511

data

71 Extern PID1 Konfiguration av extern PID. 512

76 PFC-konfiguration Parametrar for pump- och flaktkontroll (PFC), multipump och 514
Autochange-konfiguration.

77 Underhéll och évervakning | Parametrar for PFC- och multipumpunderhall (pump- och 529

av multipump flaktstyrning) och évervakning.

80 Flédesberékning Flodesberakning 531

81 Sensorinstéllningar Sensorinstéllningarna for inlopps- och utloppstryckets 538
skyddsfunktion.

82 Pumpskydd Instéliningar for snabbrampfunktioner samt 540
pumpskyddsfunktionernas mjuka rérfylining och torrpumpskydd.

83 Pumprengdring Instéllningar for pumprengdringssekvensen. 546

86 Cavitation control Instéliningar for kavitationskontrollfunktioner 548

94 LSU-styrning Styrning av frekvensomriktarens matningsenhet, till exempel DC- 551
spanning och reaktiv effektreferens.

95 Hardvarukonfig Olika hardvarurelaterade installningar. 553

96 System Sprakval, atkomstnivaer, makroval, spara och aterstalla 557
parametrar, omstart av styrenhet, egna parameteruppsattningar,
enhetsval, data loggtrigger, berakning av
parameterkontrollsumma, anvandarlas.

97 Motorstyrning Moduleringsfrekvens, efterslapningsfoérstarkning, 570
spanningsreserv, floidesbromsning, skydd mot kuggning
(signalinjektion); IR-kompensering.

98 Anv motor parametrar Motorvarden som anges av anvandaren och som anvands i 575
motormodellen.

99 Motordata Motorkonfigurationsinstallningar. 576
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Parametrar
| Nr. Namn/virde | Beskrivning Def/FbEq16
01 Arvidrden Grundlaggande signaler for vervakning av frekvensomriktaren.
Alla parametrar i denna grupp kan endast Iasas (om inget
annat anges).
Obs! Vérdena i dessa arvérden filtreras med den filtertid som
definierats i gruppen 46 Overvakn./skaln.-instélln.
Urvalslistorna fér parametrarna i andra grupper innebér det
raa vardet for arvardet i stallet. Om ett val till exempel ar
"Utfrekvens” pekar det pa vardet i parameter 01.06
Motorstrém men inte pa det raa vardet.
01.01  Motorvarvtal som Beraknat motorvarvtal. En filtertidskonstant fér den har -
anvénds signalen kan definieras med parameter 46.11 Filtertid
motorvarvtal.
-30000,00... Beraknat motorvarvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
01.02  Varvtal beréknat Beraknat motorvarvtal i rpm. En filtertidskonstant for den har | -
signalen kan definieras med parameter 46.11 Filtertid
motorvarvtal.
-30000,00... Beraknat motorvarvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
01.03  Motorvarvtal % Motormoment i procent av synkronmotorns varvtal. -
-1000,00... Motorvarvtal 10=1%
1000,00 %
01.06  Motorstrém Beraknad frekvensomriktarutfrekvens i Hz. En -
filtertidskonstant fér den har signalen kan definieras med
parameter 46.12 Filtertid utgangsfrekvens.
-500,00... Uppskattad utfrekvens. Se par. 46.02
500,00 Hz
01.07  Motorstrém Uppmaétt (absolut) motorstrom i A. -
0,00...30000,00 A | Motorstrom. Se par. 46.05
01.08  Motorstrém % av Motorstréom (omriktarens utstrém) i procent av motorns -
motor nom. markstrém.
0,0...1000,0 % Motorstrém. 1=1%
01.09  Motorstrém % av Motorstrom (omriktarens utstrém) i procent av -
frekvensomr nom | frekvensomriktarens markstrém.
0,0...1000,0 % Motorstrom. 1=1%
01.10  Motormoment Motormoment i procent av motorns markmoment. Se dven -
parameter 071.30 Nominell momentskala.
En filtertidskonstant fér den har signalen kan definieras med
parameter 46. 13 Filtertid motormoment.
-1600,0...1600,0 % | Motormoment. Se par. 46.03
01.11  DC-spénning Uppmaétt DC-mellanledsspéanning. -
0,00...2000,00 V DC-mellanledsspanning. 10=1V
01.13  Utspénning Beraknad motorspanning i V AC. -
0...2000 V Motorspanning. 1=1V
01.14  Uteffekt Frekvensomriktarens uteffekt. Enheten valjs med parameter | -
96.16 Enhetsval. En filtertidskonstant for den har signalen
kan definieras med parameter 46.14 Filtertid uteffekt.
-32768,00... Utgéende till motor. Se par. 46.04

32767,00 kW
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01.15  Uteffekt % av Uteffekt i procent av nominell motoreffekt. -
motor nom
-300,00...300,00 % | Utgaende till motor. 10=1%
01.17  Axeleffekt fran Beraknad mekanisk effekt vid motoraxeln. -
motorn
-32768,00... Axeleffekt fran motorn. 1 =1 enhet
32767,00 kW eller
hp
01.18  Véxelrikt. GWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
réknare (oavsett riktning) i gigawattimmar. Minimivardet ar noll.
0...65 535 GWh Energi i GWh. 1=1GWh
01.19  Véxelrikt. MWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
réknare (oavsett riktning) i megawattimmar. Nar raknare rullar éver
Okas 01.18 Véxelrikt. GWh-réknare. Minimivardet &r noll.
0...1000 MWh Energi i MWh. 1=1MWh
01.20  Véxelrikt. kWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
réknare (oavsett riktning) i hela kilowattimmar. Nar raknare rullar ver
Okas 01.19 Véxelrikt. MWh-réknare. Minimivardet ar noll.
0...1000 kWh Energi i kWh. 10 =1 kWh
01.24  Fléde faktisk % Anvand flddesreferens i procent av nominellt statorfléde. -
0...200 % Flodesreferens. 1=1%
01.30  Nominell Vridmoment som motsvarar 100 % av nominellt -
momentskala motormoment Enheten véljs med parameter 96.76 Enhetsval.
Obs! Detta varde kopieras fran parameter 99.12 Motor nom
moment om den ar angiven. Annars berdknas vardet fran
andra motordata.
0,000... Markmoment. 1=
4000000 Nm eller 100 enhet
Ib-ft
01.31  Omgivande Frekvensomriktarens omgivande temperatur. Endast for -
temperatur frekvensomriktare med byggstorlek R6 och storre.
40,0...120,0 °Celler | Temperatur. 1 =1 enhet
°F
01.50  Aktuell timme kWh | Energiférbrukning den aktuella timmen. Det har ar energin de | -
senaste 60 minuterna (inte nédvandigtvis kontinuerliga) som
frekvensomriktaren har korts, inte energin under en
kalendertimme.
Om spanningen bryts och ansluts efter det att frekvensomrik-
taren ar i drift igen satts parametervardet till det varde frek-
vensomriktaren hade innan spanningen bréts och ansléts.
0,00... Energi. -
1000000,00 kWh
01.51  Féregaende timme | Energiférbrukning den féregaende timmen. Véardet 07.50 -

kWh

Aktuell timme kWh lagras har nar vardena har ackumulerats
under 60 minuter.

Om spanningen bryts och ansluts efter det att frekvensomrik-
taren ar i drift igen satts parametervardet till det varde frek-
vensomriktaren hade innan spanningen bréts och anslots.

0,00...
1000000,00 kWh

Energi.
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01.52  Aktuell dag kWh Energiférbrukning den aktuella dagen. Det héar ar energin de | -
senaste 24 timmarna (inte nédvandigtvis kontinuerliga) som
frekvensomriktaren har korts, inte energin under en kalender-
dag.
Om spéanningen bryts och ansluts efter det att frekvensomrik-
taren ar i drift igen satts parametervardet till det varde frek-
vensomriktaren hade innan spanningen bréts och anslots.
0,00... Energi. -
1000000,00 kWh
01.53  Foéregaende dag Energiférbrukning den féregaende dagen. Vardet 01.52 -
kWh Aktuell dag kWh lagras har nar dess varde har ackumulerats
under 24 timmar.
Om spéanningen bryts och ansluts efter det att frekvensomrik-
taren &r i drift igen séatts parametervardet till det varde frek-
vensomriktaren hade innan spanningen bréts och ansléts.
0,00... Energi. -
1000000,00 kWh
01.54  Kumulativ Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
véxelriktarenergi (oavsett riktning) i hela kilowattimmar. Minimivardet &r noll.
-200000000,0... Energi i kWh. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.55  Omriktare GWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
rédknare (oavsett riktning) i gigawattimmar. Minimivardet ar noll.
(aterstéllningsbar) | Du kan aterstalla vardet genom att satta det till noll eller
genom att trycka pa funktionstangenten Aterstéll i 3 sekunder.
Aterstélining av parametrarna 01.55...01.58 &terstéller dem
alla.
0...65535 GWh Energi i GWh. 1=1GWh
01.56  Omriktare MWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
rédknare (oavsett riktning) i megawattimmar. Nar raknare rullar dver
(aterstéllningsbar) | 6kas 01.55 Omriktare GWh-rdknare (aterstéllningsbar).
Minimivardet ar noll.
Du kan aterstélla vardet genom att séatta det till noll eller
genom att trycka pa funktionstangenten Aterstéll i 3 sekunder.
Aterstélining av parametrarna 01.55...01.58 &terstéller dem
alla.
0...1000 MWh Energi i MWh. 1=1MWh
01.57  Omriktare kWh- Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
rédknare (oavsett riktning) i hela kilowattimmar. Nar raknare rullar 6ver
(aterstéllningsbar) | 6kas 01.56 Omriktare MWh-réknare (aterstélliningsbar).
Minimivéardet ar noll.
Du kan aterstalla vardet genom att satta det till noll eller
genom att trycka pa funktionstangenten Aterstéll i 3 sekunder.
Aterstélining av parametrarna 01.55...01.58 &terstéller dem
alla.
0...1000 kWh Energi i kWh. 10 =1 kWh
01.58  Kumulativ Energimangd som har passerat genom frekvensomriktaren -
omriktarenergi (oavsett riktning) i hela kilowattimmar. Minimivardet ar noll.
(aterstéliningsbar) | Du kan aterstalla vardet genom att satta det till noll eller
genom att trycka pa funktionstangenten Aterstall i 3 sekunder.
Aterstélining av parametrarna 01.55...01.58 &terstéller dem
alla.
-200000000,0... Energi i kWh. 10 =1kWh

200000000,0 kWh
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01.61  Abs motorvarvtal % | Absolut varde for parameter 071.01 Motorvarvtal som -
anvénds anvénds.
0,00... Beraknat motorvarvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
01.62  Abs motorvarvtal % | Absolut varde fér parameter 01.03 Motorvarvtal %. -
0,00...1000,00 % | Beréknat motorvarvtal. 10=1%
01.63  Abs utmatnings- Absolut varde for parameter 07.06 Motorstrém. -
frekvens
0,00...500,00 Hz Uppskattad utfrekvens. Se par. 46.02
01.64  Abs motormoment | Absolut varde fér parameter 07.70 Motormoment. -
0,0...1600,0 % Motormoment. Se par. 46.03
01.65 Abs Absolut varde for parameter 01. 14 Uteffekt. -
utmatningsstrém
0,00... Utgaende till motor. 1=1kW
32767,00 kW
01.66  Abs uteffekt % Absolut varde fér parameter 01.15 Uteffekt % av motor nom. | -
motor nom
0,00...300,00 % Utgéende till motor. 10=1%
01.68  Abs axeleffekt fran | Absolut varde for parameter 01.17 Axeleffekt fran motorn. -
motorn
0,00... Axeleffekt fran motorn. 1 =1 enhet
32767,00 kW eller
hp
01.72  U-phase RMS U-fas RMS-strom. -
current
0,00...30000,00 A | U-fas RMS-strom. Se 46.05.
01.73  V-phase RMS V-fas RMS-strém. -
current
0,00...30000,00 A | V-fas RMS-strom. Se 46.05.
01.74  W-phase RMS W-fas RMS-strém. -
current
0,00...30000,00 A | W-fas RMS-strom. Se 46.05.
01.102 Linjestrém (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Berédknad linjestrdm genom matningsenheten.
0,00...30000,00 A | Beraknad linjestrém. Se par. 46.05
01.104 Aktiv strém (Bara synlig f6r ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Beréknad aktiv strom genom matningsenheten.
-30000,00... Beraknad aktiv strom. Se par. 46.05
30000,00 A
01.106 Reaktiv strém (Bara synlig f6r ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Beréknad reaktiv strdm genom matningsenheten.
-30000,00... Beraknad reaktiv strom. Se par. 46.05
30000,00 A
01.108 Nétfrekvens (Bara synlig f6r ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Beraknad frekvens for spanningsnatet.
0,00...100,00 Hz Beraknad matningsfrekvens. Se par. 46.02
01.109 Nétspanning (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Beréaknad spanning for spanningsnatet.
0,00...2000,00 V Beréknad matningsspanning. 10=1V
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01.110 Nétets skenbara (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
effekt Beraknad skenbar effekt genom matningsenheten.
-30000,00... Beraknad skenbar effekt. Se par. 46.04
30000,00 kVA
01.112  Néteffekt (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Beraknad effekt genom matningsenheten.
-30000,00... Beraknad matningseffekt. Se par. 46.04
30000,00 kW
01.114  Naétets reaktiva (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
effekt Beraknad reaktiv effekt genom matningsenheten.
-30000,00... Beraknad reaktiv effekt. 10 =1 kvar
30000,00 kvar
01.116 LSU cos @ (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Effektfaktor fér matningsenheten.
-1,00...1,00 Effektfaktor. 100 =1

01.164 LSU nominell effekt | (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Nominell effekt for matningsenheten.

0...30000 kW Markeffekt. 1=1kW

03 Inreferenser Varden pé referenser som tas emot fran olika kallor.
Alla parametrar i denna grupp kan endast Iasas (om inget
annat anges).

03.01  Panelreferens Referens 1 ges fran mandverpanelen eller PC-verktyget. -
-100000,00... Mandverpanel- eller PC-verktygsreferens. 1=10
100000,00

03.02  Panelreferens fidrr | Referens 2 ges fran mandverpanelen eller PC-verktyget. -
-100000,00... Mandverpanel- eller PC-verktygsreferens. 1=10
100000,00

03.05 FBA referens 1 Referens 1 mottagen via faltbussadapter A. -

Se aven kapitel Féaltbusstyrning via en faltbussadapter.
-100000,00... Referens 1 fran faltbussadapter A. 1=10
100000,00

03.06 FBA referens 2 Referens 2 mottagen via faltbussadapter A. -
-100000,00... Referens 2 fran faltbussadapter A. 1=10
100000,00

03.09  IFB referens 1 Skalad referens 1 mottagen genom det inbyggda -

faltbussgranssnittet.
-30000,00... Skalad referens 1 mottagen genom det inbyggda 1=10
30000,00 faltbussgranssnittet.
03.10  IFB referens 2 Skalad referens 2 mottagen genom det inbyggda -

faltbussgranssnittet.

-30000,00... Skalad referens 2 mottagen genom det inbyggda 1=10
30000,00 faltbussgranssnittet.
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04 Varningar och fel Information om varningar och fel som senast har intraffat.
Forklaringar till enskilda varningar och felkoder finns i kapitel
Felsékning.
Alla parametrar i denna grupp kan endast lasas (om inget
annat anges).
Fel- och handelseloggar kan rensas med parameter 96.51
Rensa fel- o hdndelselogg.
04.01  Utlésningsfel Kod for det forsta aktiva felet (felet som orsakade den nu -
aktiva utlésningen).
0000h...FFFFh Forsta aktiva felet. 1=1
04.02  Aktiva fel 2 Kod for det andra aktiva felet. -
0000h...FFFFh Andra aktiva felet. 1=1
04.03  Aktiva fel 3 Kod for det tredje aktiva felet. -
0000h...FFFFh Tredje aktiva felet. 1=1
04.06  Aktiv varning 1 Kod fér den forsta aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Forsta aktiva varningen. 1=1
04.07  Aktiv varning 2 Kod for den andra aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Andra aktiva varningen. 1=1
04.08  Aktiv varning 3 Kod for den tredje aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Tredje aktiva varningen. 1=1
04.11  Senaste fel Kod for det forsta lagrade (icke-aktiva) felet. -
0000h...FFFFh Forsta lagrade felet. 1=1
04.12  Nést senaste fel Kod for det andra lagrade (icke-aktiva) felet. -
0000h...FFFFh Andra lagrade felet. 1=1
04.13  Tredje senaste fel | Kod for det tredje lagrade (icke-aktiva) felet. -
0000h...FFFFh Tredje lagrade felet. 1=1
04.16  Senaste varning Kod fér den forsta lagrade (icke-aktiva) varningen. -
0000h...FFFFh Forsta lagrade varningen. 1=1
04.17  Nést senaste Kod for den andra lagrade (icke-aktiva) varningen. -
varning
0000h...FFFFh Andra lagrade varningen. 1=1
04.18  Tredje senaste Kod for den tredje lagrade (icke-aktiva) varningen. -
varning
0000h...FFFFh Tredje lagrade varningen. 1=1
04.40 Héndelseord 1 Anvandardefinierat hédndelseord. Det har ordet samlar status | -

fér handelser (varningar eller fel) som valts med parame-

trarna 04.41...04.71.
Den héar parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 Egen bit 0 1 = Handelse vald med parameter 04.41 ar aktiv
1 Egen bit 1 1 = Handelse vald med parameter 04.43 ar aktiv
15 Egen bit 15 1 = Handelse vald med parameter 04.71 ar aktiv

0000h...FFFFh

Anvandardefinierat handelseord.
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04.41  Héndelseord 1 bit 0 | Valjer koden i hexadecimalt format fér en handelse (varning, | 2310h
kod fel eller héandelse) vars status visas som bit 0 av 04.40
Héndelseord 1. Handelsekoderna visas i kapitel Fels6kning
(sidan 793).
0000h...FFFFh Standardfel 2310 Overstrém. 1=
04.43  Héndelseord 1 bit 1 | Valjer koden i hexadecimalt format fér en handelse (varning, | 3210h
kod fel eller handelse) vars status visas som bit 1 av 04.40
Héndelseord 1. Handelserna visas i kapitel Fels6kning
(sidan 793).
0000h...FFFFh Standardfel 3210 DC-lank 6verspanning. 1=
04.45 Handelseord 1bit2 | Standardfel 4310 For hog temperatur. 4310h
kod
04.47 Handelseord 1 bit3 | Standardfel 2340 Kortslutning. 2340h
kod
04.49 Handelseord 1bit4 | Inget standardfel 0000h
kod
04.51 Handelseord 1 bit5 | Standardfel 3220 DC-lank underspanning. 3220h
kod
04.53 Handelseord 1bit6 | Standardfel 80A0 Al-6vervakning. 80A0h
kod
04.55 Handelseord 1bit7 | Inget standardfel. 0000h
kod
04.57 Handelseord 1 bit8 | Standardfel 7122 Motordverbelastning. 7122h
kod
04.59 Handelseord 1bit9 | Standardfel 7081 Panelférlust. 7081h
kod
04.61 Handelseord 1 bit | Standardfel FF61 ID-korning. FF61h
10 kod
04.63 Handelseord 1 bit | Standardfel 7121 Motor fastlast. 7121h
11 kod
04.65 Handelseord 1 bit | Standardfel 4110 Styrkort temperatur. 4110h
12 kod
04.67 Handelseord 1 bit | Standardfel 9081 Externt fel 1. 9081h
13 kod
04.69 Handelseord 1 bit | Standardfel 9082 Externt fel 2. 9082h
14 kod
04.71  Héndelseord 1 bit | Valjer koden i hexadecimalt format fér en handelse (varning, | 2330h
15 kod fel eller handelse) vars status visas som bit 15 av 04.40
Héndelseord 1. Handelserna visas i kapitel Fels6kning
(sidan 7193).
Standardfel 2330 Jordfel.
0000h...FFFFh Héandelsens kod. 1=1
05 Diagnostik Olika raknare och méatningar av drifttidstyp som hanfor sig till
underhall av frekvensomriktaren.
Alla parametrar i denna grupp kan endast Iasas (om inget
annat anges).
05.01  Dirifttid fro Drifttidraknare. Raknaren aktiv nar diodmatningsenheten -

matas.

0...65535 dagar

Drifttidsraknare.

1=1dag
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05.02  Drifttid mot Réknare for motorns drifttid i hela dagar. Réknaren aktiv nar | -
vaxelriktaren modulerar.
0...65535 dagar Raknare fér motorns drifttid. 1=1dag
05.03  Timmar kérda Motsvarande parameter till 05.02 Drifttid mot i timmar, -
dvs. 24 * 05.02 varde + decimaldel av en dag.
0,0... Timmar. 1=1h
429496729,5 h
05.04  Kylfldktens Drifttiden for omriktarens kylflakt. Kan aterstallas fran -
drifttidrékn. mandverpanelen genom att trycka pa Aterstall i mer an
3 sekunder.
0...65535 dagar Drifttidsraknare for kylflakten. 1=1dag
05.08  Skaptemperaturfel | (Endast synlig for ACQ580-07 skapmonterade -
frekvensomriktare).
Temperatur inuti skapet. Aktiveras med bit 6 i parameter
95.21 Hardvarutillval ord 2.
-40...120 °C eller | Temperatur inuti skapet i grader Celsius eller Fahrenheit. 1 =1 enhet
°F
05.10  Styrkortstemperatu | Uppmatt temperatur for styrkortet. -
r
-100...300 °C eller | Styrkorttemperaturen i grader Celsius eller Fahrenheit. 1 =1 enhet
°F
05.11  Véxelriktartemp. Uppskattad frekvensomriktartemperatur i procent av -
felgransnivan. Felgrénsen varierar efter frekvensomriktartyp.
0,0 % =0 °C (32 °F)
100,0 % = felgrans
-40,0...160,0 % Frekvensomriktartemperatur i procent. 1=1%
05.20  Diagnostikord 1 Diagnostikord 1. Fér méjliga orsaker och atgarder, se kapitel | -
Fels6kning.

Bit Namn Varde
0 Alla varningar och |1 = Ja = frekvensomriktaren genererade en varning eller I6ste ut for
fel ett fel.

0 = ingen aktiv = ingen varning aktiv och inget fel aktivt.

1 Alla varningar 1 = Ja = frekvensomriktaren har genererat en varning.
0 = ingen aktiv = ingen varning aktiv.

2 Alla fel 1 = Ja = frekvensomriktaren har 16st ut for ett fel.
0 = ingen aktiv = inget fel aktivt.

3 Reserverad

4 Overstrémsfel Ja = frekvensomriktaren har 16st ut fér fel 2310 Overstrém.

5 Reserverad

6 DC-6verspanning [Ja = frekvensomriktaren har 16st ut foér fel 3270 DC-ldnk
6verspénning.

7 DC-underspanning [Ja = frekvensomriktaren har I6st ut fér fel 3220 DC-ldnk
underspénning.

8 Reserverad

9 Overtemperaturfel |Ja = frekvensomriktaren har 16st ut for fel 4310 F6r h6g temperatur.

10...15 [Reserverad

0000h...FFFFh | Diagnostikord 1. 1=1
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05.21  Diagnostikord 2 Diagnostikord 2. Fér méjliga orsaker och atgarder, se kapitel | -
Fels6kning.
Bit Namn Varde
0...9 Reserverad
10 Motorévertempera- [Ja = frekvensomriktaren har |6st ut for fel fel 4981 Extern temperatur
turfel 1 eller 4982 Extern temperatur 2.
11...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Diagnostikord 2. 1=1
05.22  Diagnostikord 3 Diagnostikord 3. -
Bit Namn Varde
0...8 Reserverad
9 kWh-puls Ja = kWh-pulsen &r aktiv.
10 Reserverad
1 Flaktkommando  |P& = frekvensomriktarens flakt roterar 6ver tomgangsvarvtal
12...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Diagnostikord 3. 1=1
05.80 Motorvarvtal vid fel | Kopia av parameter 24.02 Aterkoppling anvént varvtal (i bade | -
skalart styrningslage och varvtalsstyrningslage néar det
senaste felet intréffade.
-30000,00... Beraknat motorvarvtal. 1=1rpm
30000,00 rpm
05.81  Utgangsfrekvens Kopia av parameter 01.06 Motorstrém nar det senaste felet | -
vid fel intréffade.
-500,00... Uppskattad utfrekvens. 1=1Hz
500,00 Hz
05.82  DC-spénning vid Kopia av parameter 01.11 DC-spédnning nar det senaste felet | -
fel intraffade.
0,00...2000,00 V DC-mellanledsspanning. 10=1V
05.83  Motorstrém vid fel | Kopia av parameter 01.07 Motorstrém nar det senaste felet | -
intraffade.
0,00...30000,00 A | Motorstrom. 1=1A
05.84  Motormoment vid | Kopia av parameter 01.70 Motormoment nar det senaste felet | -
fel intraffade.
-1600,0...1600,0 % | Motormoment. 1=1%
05.85  Huvudstatusord vid | Kopia av parameter 06.71 Huvudstatusord nar det senaste -
fel felet intraffade.
0000h...FFFFh Huvudstatusord. 1=1
05.86 Dl férdrojd status Kopia av parameter 710.02 DI fordr status nar det senaste felet | -
vid fel intraffade.
0000h...FFFFh Fordréjningsstatus for digitala ingangar. 1=1
05.87  Véxelriktartempe- | Kopia av parameter 05.11 Véxelriktartemp. nar det senaste -
ratur vid fel felet intraffade.
-40...160 enheter Frekvensomriktartemperatur i °C eller °F. 1 =1 enhet
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05.88  Referens anvénd Kopia av parameter 28.01 Ingang fér frekvensref.ramp (i -
vid fel skalart styrningslage) eller 23.01 Ingang fér varvtalsref.ramp
(i varvtalsstyrningslage) nar det senaste felet intraffade.
-500,00... Frekvens- eller varvtalsreferens. 1 =1 enhet
500,00 Hz eller
-30000,00...
30000,00 rpm
05.89 Hand-av-auto Kopia av parameter 06.22 Hand-av-auto statusord nar det -
statusord vid fel senaste felet intraffade.
0000h...FFFFh ACQ580-specifikt statusord. 1=1
05.111  Linjeomriktartem- | (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
peratur Uppskattad temperatur for matningsenheten i procent av
felgransnivan.
0,0 % =0°C (32 °F)
94 % cirka = varningsgrans
100,0 % = felgrans
-40,0...160,0 % Matningsenhetens temperatur i procent. 1=1%
05.121 MCB (Bara synlig f6r ACQ580-31 and ACQ580-34). -
manéverréknare Réknar ansattningar for matningsenhetens
huvudkretsbrytare.
0...4,294,967,295 | Antal ansattningar fér huvudkretsbrytaren. 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning | Def/FbEq16 |
06 Styr- och statusord | 106 Styr- och statusord
06.01  Huvudstyrord Frekvensomriktarens huvudstyrord. Den har parametern visar | -
styrsignalerna som tagits emot fran de valda kallorna (till
exempel digitala ingangar, faltbussgranssnitten och
tilldmpningsprogrammet).
For detaljerade bitbeskrivningar av styrordet, se sidan 268.
Det tillhérande statusordet och tillstandsdiagrammet visas pa
sidan 269 respektive 270.
Den héar parametern kan endast lasas.
Obs! Nar faltbusstyrning anvands &r inte detta parameter-
varde samma som styrordsvardet som frekvensomriktaren tar
emot fran PLC. For exakt varde, se 50.12 FBA A felséknings-
lage.
Bit Namn
0 Off1 styrning
1 Off2 styrning
2 Off3 styrning
3 Drift
4 Ramp gen utg 0
5 Ramp gen fryst
6 Ramp gen ing 0
7 Reset
8 Reserverad
9 Reserverad
10 Faéltbusstyrn
11 Ext styrn lokal
12 Egen bit 0
13 Egen bit 1
14 Egen bit 2
15 Egen bit 3
0000h...FFFFh Huvudstyrord. 1=1
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
06.11  Huvudstatusord Huvudstatusord for frekvensomriktaren. -
For detaljerade bitbeskrivningar av statusordet, se sidan 269.
Det tillhérande statusordet och tillstandsdiagrammet visas pa
sidan 268 respektive 270.
Den hér parametern kan endast lasas.
Obs! Nar faltbusstyrning anvands ar inte detta parameter-
varde samma som statusordsvardet som frekvensomriktaren
skickar till PLC. For exakt varde, se 50.12 FBA A felséknings-
lage.
Bit Namn
0 Redo att sla PA
1 Redo drift
2 Redo ref
3 Utlost
4 Off 2 inaktiverad
5 Off 3 inaktiverad
6 Paslagning hindrad
7 Varning
8 Bérvérde uppnatt
9 Remote
10 Ovan gréns som forval, se parameter 06.29 Val
egen bit 10.
1 Egen bit 0, se parameter 06.30 Val egen bit 11.
12 Egen bit 1, se parameter 06.31 Val egen bit 12.
13 Egen bit 2, se parameter 06.32 Val egen bit 13.
14 Egen bit 3, se parameter 06.33 Val egen bit 14.
15 Reserverat
0000h...FFFFh Huvudstatusord. 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
06.16  Frekv.omr. Frekvensomriktarens statusord 1. -

statusord 1 Den har parametern kan endast lésas.

Bit Namn Beskrivning

0 Aktiverat 1 = Om startférreglingssignalerna (par. 20.41...20.44) finns med.
Obs! Den har biten paverkas inte av felnarvaro.

1 Blockerad 1 = Start blockerad. For att frekvensomriktaren ska kunna startas
maste blockeringssignalen (se par. 06.18) tas bort och startsignalen
aktiveras.

2 DC-laddad 1 = DC-mellanledet har laddats

3 Driftklar 1 = Frekvensomriktaren klar att ta emot ett startkommando.

4 Foljer referens 1 = Frekvenomriktaren ar redo att félja given referens

5 Startat 1 = Frekvensomriktaren har startats

6 Modulerar 1 = Frekvensomriktaren modulerar (utgangssteget styrs)

7 Begransar 1 = En driftgréns (varvtal, moment osv.) ar aktiv

8 Lokal styrning 1 = Frekvensomriktaren ar i lokal styrning

9 Natverksstyrning |1 = Frekvensomriktaren &r i network control (se sidan 19).

10 Ext1 aktiv 1 = Styrplats EXT1 aktiv

1 Ext2 aktiv 1 = Styrplats EXT2 aktiv

12 Reserverad

13 Startbegaran 1 = Om start begard. 0 = Om koérningstillstandssignalen (se
par. 20.40) ar 0.

14 | drift 1 = frekvensomriktaren styr varvtal eller frekvens, i PID-vilolage eller
formagnetisering.

15 Reserverad

0000h...FFFFh Frekvensomriktarens statusord 1. 1=1

06.17  Frekv.omr. Frekv.omr. statusord 2. -

statusord 2

Den har parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 ID-korning klar 1 = Motor-ID-kérningen har utforts

1 Magnetiserat 1 = Motorn har magetiserats

2 Reserverad

3 Varvtalsreglering 1 = Varvtalsreglering ar aktiv

4 Reserverad

5 Saker referens aktiv |1 = En saker referens tillampas av funktioner som parametrarna

49.05 och 50.02

6 Senaste hast. aktiv 1 = En senaste varvtal-referens tillampas av funktioner som
parametrarna 49.05 och 50.02

7 Reserverad

8 Noédstopp misslyckat |1 = Nodstopp misslyckat (se parametrarna 37.32 och 31.33)

9 Reserverad

10 Ovan gréns 1 = Arvarvtal eller frekvens lika med eller dverskrider gransen
(definerat med parametrarna 46.317...46.32). Giltig i bada
rotationsriktningarna.

11...12 |Reserverad

13 Startfordréjningen ar |1 = startfordréjning (par. 27.22) aktiv

aktiv
14...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Frekv.omr. statusord 2.
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
06.18  Statusord fér Statusord for startférregling. Det har ordet anger kallan for -
startférregling blockeringssignalen som forhindrar att frekvensomriktaren
startar.
De villkor som &r markerade med en asterisk (*) kraver bara
att startkommandot aktiveras. | alla andra férekomster maste
blockeringsvillkoret tas bort forst.
Se aven parameter 06.16 Frekv.omr. statusord 1, bit 1.
Den hér parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Ej driftklar 1 = DC-mellanledsspanningen har inte parametersatts korrekt.
Kontrollera parametrarna i grupp 95 och 99.
1 Styrplats andrad * 1 = Styrplatsen har andrats
2 SSW-blockering 1 = Styrprogrammet haller sig kvar i blockeringstillstand
3 Felaterstallning * 1 = Ett fel har aterstallts
4 Startforregling 1 = Startforregling
5 Korningstillstand 1 = Driftfrigivningssignalen saknas
6 Reserverad
7 STO 1 = Safe torque off-funktionen ar aktiv
8 Strémkalibrering slut  |* 1 = Strémkalibreringsrutinen ar klar
9 ID-kérning slut * 1 = Motor-ID-kérningen &r klar
10 Reserverad
1 Nodstopp off1 1 = Nodstoppsignal (laget off1)
12 Noédstopp off2 1 = Nddstoppsignal (laget off2)
13 Nodstopp off3 1 = Noédstoppsignal (laget off3)
14 Autoaterst blockering |1 = Funktionen for aterstallning blockerar drift
15 Reserverad
0000h...FFFFh Statusord for startférregling. 1=1
06.19  Varvtalsreglering Statusord for varvtalsreglering. -
statusord Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
1 = Frekvensomriktaren har korts under nollvarvtalsgransen
0 Nollvarvtal (par. 21.06) under en tid som har definierats av parameter
21.07 Noll varvt férdr
1 Fram 1 = Frekvensomriktaren kors framat éver nollvarvtalsgréansen
(par. 21.06)
2 Back 1 = Frekvensomriktaren kors bakat 6ver nollvarvtalsgransen
(par. 21.06)
3...6 Reserverad
7 Godt. beg. konst. varvt. |1 = Konstant varvtal eller frekvens har valts, se par. 06.20
8...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Statusord for varvtalsreglering. 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
06.20  Statusord for konst. | Statusord for konstant varvtal/frekvens. Indikerar vilket kon- | -
varvt, stant varvtal eller vilken konstant frekvens som &r aktiv (i fore-
kommande fall). Se dven parameter 06.19 Varvtalsreglering
statusord, bit 7, och avsnitt Konstanta varvtal/frekvenser
(sidan 186).
Den hér parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Konstant varvtal 1 1 = Konstant varvtal eller frekvens 1 valt
1 Konstant varvtal 2 1 = Konstant varvtal eller frekvens 2 valt
2 Konstant varvtal 3 1 = Konstant varvtal eller frekvens 3 valt
3 Konstant varvtal 4 1 = Konstant varvtal eller frekvens 4 valt
4 Konstant varvtal 5 1 = Konstant varvtal eller frekvens 5 valt
5 Konstant varvtal 6 1 = Konstant varvtal eller frekvens 6 valt
6 Konstant varvtal 7 1 = Konstant varvtal eller frekvens 7 valt
7...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Statusord for konstant varvtal/frekvens. 1=1
06.21  Frekv.omr. Frekvensomriktarens statusord 3. -

statusord 3

Den hér parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 DC-fasthallning 1 = DC-fasthallning ar aktiv
aktiv

1 Eftermagnetise- |1 = Eftermagnetisering ar aktiv
ring aktiv

2 Motorféruppvarm- |1 = Motorforuppvarmning ar aktiv
ning aktiv

3 PM smooth start {1 = PM mjukstart aktiv
active

4...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Frekvensomriktarens statusord 1.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
06.22  Hand-av-auto ACQ580-specifikt statusord. Den har parametern kan endast | -

statusord lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 Handlage 0 = Frekvensomriktaren drivs inte fran kontrollpanelen i
handlage, 1 = frekvensomriktaren drivs fran kontrollpanelen i
handlage.

1 Av-lage 0 = frekvensomriktaren ar inte i Av-lage, 1 = frekvensomriktaren
ariAv-lage.

2 Auto-lage 0 = frekvensomriktaren ar inte i Auto-lage, 1 = frekvensomriktaren
ar i Auto-lage.

3 Reserverad

4 Foruppvarmning 0 = féruppvarming av motorn ar inte aktiv, 1 = éruppvarming av
motorn ar aktiv.

5... Reserverad

7 Korningstillstand 0 = korningstillstand finns inte, frekvensomriktaren far inte kéras,
1 = korningstillstand finns, frekvensomriktaren far koras.

8 Startférregling 1 0 = startférregling 1 finns inte, frekvensomriktaren far inte koras,
1 = startférregling 1 finns, frekvensomriktaren far kéras.

9 Startférregling 2 0 = startférregling 2 finns inte, frekvensomriktaren far inte koras,
1 = startférregling 2 finns, frekvensomriktaren far kéras.

10 Startférregling 3 0 = startférregling 3 finns inte, frekvensomriktaren far inte koras,
1 = startférregling 3 finns, frekvensomriktaren far kéras.

1" Startférregling 4 0 = startforregling 4 finns inte, frekvensomriktaren far inte koras,
1 = startférregling 4 finns, frekvensomriktaren far kéras.

12 Alla startférreglingar [0 = en eller flera av startférregling 1, startférregling 2,
startforregling 3 eller startforregling 4 finns inte,
frekvensomriktaren tillats inte starta;

1 = startférregling 1 och startférregling 2 och startférregling 3 och
startférregling 4 finns med, frekvensomriktaren far inte koras.

13...15 [Reserverad

0000h...FFFFh 1T=1

06.29  Val egen bit 10 Valjer en binarkalla vars status 6verférs som bit 10 av 06.11 | Se parameter
Huvudstatusord. 06.17
Frekv.omr.
statusord 2.

Nej 0. 0

Ja 1. 1

Ovan gréans Bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 2

Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

06.30  Val egen bit 11 Valjer en binarkalla vars status éverfors som bit 11 Ext styrn
(anvandarbit 0) av 06.11 Huvudstatusord. lokal

Nej 0. 0

Ja 1. 1

Ext styrn lokal Bit 11 av 06.01 Huvudstyrord (se sidan 308). 2

Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

06.31  Val egen bit 12 Valjer en binarkalla vars status dverférs som bit 12 Se parameter
(anvandarbit 1) av 06.11 Huvudstatusord. 06.22 Hand-
av-auto
statusord
Nej 0. 0
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Ja 1. 1
Reserverad 1. 2
Korningstillstand Bit 5 i statusordet 06.18Statusord for startfrregling (se 3

sidan 370).
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

06.32  Val egen bit 13 Valjer en binarkalla vars status 6verférs som bit 13 Nej

(anvandarbit 2) av 06.11 Huvudstatusord.
Nej 0. 0
Ja 1. 1
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
06.33  Val egen bit 14 Valjer en binarkalla vars status dverférs som bit 14 Nej
(anvandarbit 3) av 06.11 Huvudstatusord.
Nej 0. 0
Ja 1. 1
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
06.36  LSU-statusord (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Visar status fér matningsenheten.
Se aven avsnitt Parametergrupperna 50 Féltbussadapter
(FBA) (sid. 496), 51 FBA A inst (sid. 500), 52 FB A data in
(sid. 502) och 53 FB A data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd
faltbuss (sid. 503). (sidan 99) och parametergrupp 60 DDCS-
kommunikation.
Den hér parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Klar pa 1 = Redo att sla PA
1 Redo drift 1 = Redo for drift, DC-mellanled uppladdad
2 Redo ref 1 = Modulerar, redo for referens
3 Utlost 1 = Ett fel &r aktivt
4...6 Reserverad
7 Varning 1 = En varning ar aktiv
8 Modulerar 1 = Matningsenheten modulerar
9 Remote 1 = Fjarrstyrning (EXT1 eller EXT2)
0 = Lokal styrning
10 Nat ok 1 = Matningsnatspanning OK
11...12 |Reserverad
13 Uppladdning |1 = Bit 1 eller bit 14 aktiv
eller redo fér
drift
14 Charging 1 = Uppladdningskrets ar aktiv
0 = Uppladdningskrets ar inte aktiv
15 Reserverad
0000h...FFFFh Statusord fér matningsenhet. 1=1
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
06.39 Intern state (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
machine LSU Visar styrordet som skickades till matningsenheten fran till-
styrord standsdiagrammet INU-LSU (vaxelriktarenhet/matningsenhet).
Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 PA/AV 1 = Starta uppladdning
0 = Oppna huvudkontaktor (stdng av strémmen)
1 AV 2 0 = Nodstopp (Off2)
2 AV 3 0 = Nodstopp (Off3)
3 START 1 = Starta modulering
0 = Stoppa modulering
4...6 Reserverad
7 RESET |0 -> 1 = Aterstall ett aktivt fel. Ett nytt startkommando kréavs efter omstart.
8...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Styrord fér matningsenheten.

06.116

LSU statusord 1

(Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34).
Frekvensomriktarens statusord 1 fran matningsenheten.
Se aven avsnitt Parametergrupperna 50 Féltbussadapter
(FBA) (sid. 496), 51 FBA A inst (sid. 500), 52 FB A data in
(sid. 502) och 53 FB A data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd

kommunikation.
Den har parametern kan endast lasas.

féltbuss (sid. 503). (sidan 99) och parametergrupp 60 DDCS-

Bit Namn Beskrivning
0 Aktiverat 1 = Driftfrigivnings- och startfrigivningssignaler ar aktiva
1 Blockerad 1 = startforregling (se bit 1 i parameter 06.16 Frekv.omr. statusord 1)
2 Drift tillaten 1 = Frekvensomriktaren ar klar for drift
3 Driftklar 1 = Frekvensomriktaren klar att ta emot ett startkommando.
4 | drift 1 = Frekvenomriktaren &r redo att folja given referens
5 Startat 1 = Frekvensomriktaren har startats
6 Modulerar 1 = Frekvensomriktaren modulerar (utgangssteget styrs)
7 Begransar 1 = En driftgréns ar aktiv
8 Lokal styrning |1 = Frekvensomriktaren ar i lokal styrning
9 Natverksstyr- |1 = Frekvensomriktaren ar i natverksstyrning

ning
10 Ext1 aktiv 1 = Styrplats EXT1 aktiv
" Ext2 aktiv 1 = Styrplats EXT2 aktiv
12 Laddning aktiv {1 = Uppladdningskrets &r aktiv

0 = Uppladdningskrets ar inte aktiv

13 MCB-rela 1= MCB-rela slutet.
14...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Frekvensomriktarens statusord 1.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
06.118 Statusord fér LSU- | (Bara synlig fér ACQ580-31 and ACQ580-34). -
startforregling Det héar ordet anger kéllan fér blockeringstillstand som
férhindrar att matningsenheten startar.
Se &ven avsnitt Parametergrupperna 50 Féltbussadapter
(FBA) (sid. 496), 51 FBA A inst (sid. 500), 52 FB A data in
(sid. 502) och 53 FB A data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd
faltbuss (sid. 503). (sidan 99) och parametergrupp 60 DDCS-
kommunikation.
Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn
0 Ej driftklar
1 Styrplats andrad
2 SSW-blockering
3 Felaterstallning
4 Bortfall startfrigivning
5 Bortfall driftfrigivning
6...8 Reserverad
9 Overlast vid uppladdning
10...11 [Reserverad
12 Nodstopp off2
13 Nodstopp off3
14 Autoaterst blockering
15 Reserverad
0000h...FFFFh Statusord for startférregling for en matningsenhet. 1=1
07 Systeminfo Information om maskinvara och systemprogramvara.
Alla parametrar i denna grupp kan endast lasas.
07.03  Fro-data id Frekvensomriktartyp. (Méark-ID inom parenteser.) 1=1
07.04  Mjukvarunamn Identifiering av systemprogramvara. -
07.05  Mjukvaruversion Versionsnummer for systemprogramvaran. -
07.06 Loading package Namn pa systemprogramvarupaketet i frekvensomriktaren. -
namn
07.07  Loading package Versionsnummer for systemprogramvarupaketet. -
version
07.10  Language file set | Sprakfiluppsattning (sprakpaket) anvands, se parameter -
96.01 Sprék.
Vardet for sprakfiluppsattningen skrivs till den har parametern
efter den forsta uppstarten och det ar tillgangligt i den har
parametern via uppladdningscykler.
Not known Ingen sprakfiluppséttning anvands. 0
Global Global sprakfiluppsattning anvands. 1
European Europeisk sprakfiluppsattning anvands. 2
Asian Asiatisk sprakfiluppsattning anvands. 3
07.11  Processor last Mikroprocessorbelastning i procent. -
0...100 % Mikroprocessorbelastning. 1=1%
07.25  Anpassningspake- | De fem forsta ASClI-tecknen i namnet pa anpassningspake- | -
tets namn tet. Det fullstdndiga namnet visas under Systeminfo pa mané-

verpanelen eller i PC-verktyget Drive composer.
_N/A_ = Inget.
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
07.26  Léaserin Anpassningspaketets versionsnummer. Visas dven under -
paketversion Systeminfo pa mandverpanelen eller i PC-verktyget Drive
composer.
07.30  Status fér adaptivt | Visar status for det adaptiva programmet. -
program Se avsnitt Adaptiv programmering (sidan 94).
Bit Namn Beskrivning
0 Initierad 1 = Det adaptiva programmet har initierats
1 Andring 1 = Det adaptiva programmet redigeras
2 Redigering klar 1 = Redigeringen av det adaptiva programmet ar klar
3 | drift 1 = Det adaptiva programmet kors
4...13 |Reserverad
14 Status andras 1 = Statusandring pagar i den adaptiva programmeringsmotorn
15 Aktivt fel 1 = Fel i det adaptiva programmet
0000h...FFFFh Status for adaptivt program. 1=1
07.31  AP-sekvenstill- Visar numret for det aktiva laget fér sekvensprogramdelen av
stand det adaptiva programmet (AP). Om det adaptiva programmet
inte kors eller om det inte innehaller nagot sekvensprogram
ar parametern noll.
0...20 1=
07.35  Frekvensomriktar- | Plug 'n’ play-konfiguration. Utfér HW-initiering och visar den | 0000h
konfiguration detekterade modulkonfigurationen for frekvensomriktaren.
Om frekvensomriktaren inte kan detektera nagon modul
under HW-initiieringen ar vardet satt till 1, Basenhet.
For information om automatiskt instalining av parametrar
efter det att en modul detekterats, se avsnitt Automatisk
frekvensomriktarkonfiguration for faltbusstyrning pa
sidan 276.
Bit Namn Beskrivning
0 Ej initierad 1 = frekvensomriktarkonfigurationen har inte initierats
1 Basenhet 1 = frekvensomriktaren har inte detekterat nagra moduler.
2 Reserverad
3 FENA-21 1 = FENA-21 Ethernet-adaptermodul med tva portar ingar
4 Reserverad
5 FPBA-01 1= FPBA-01 PROFIBUS DP-adaptermodul ingar
6 FCAN-01 1 = FCAN-01 CANopen-adaptermodul ingar
7..9 Reserverad
10 FSCA-01 1 = FSCA-01 Modbus/RTU-adaptermodul ingar
1 FEIP-21 1 = FEIP-21 EtherNet/IP-adaptermodul med tva portar ingar
12 FMBT-21 1 = FMBT-21 Modbus/TCP-adaptermodul med tva portar ingar
13 Reserverad
14 FBNO-21 1 =FPNO-21 PROFINET |O-adaptermodul med tva portar ingar

0000h...FFFFh

Frekvensomriktarkonfiguration. 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
07.36  Frekvensomriktar- | Visar den detekterade modulkonfigurationen. Se parameter | 0000h
konfiguration 2 07.35 Frekvensomriktarkonfiguration.
Bit Namn [Beskrivning
0 Reserverad
1 FDNA-01 |1 = FDNA-01 DeviceNet™-adaptermodul ingar
2 Reserverad
3 CMOD-01 1= CMOD-01 extern 24 V AC/DC och digital I/O-
utbyggnadsmodul ingar
4 CMOD-02 1= CMOD-02 extern 24 V AC/DC och isolerat PTC-
granssnittsutbyggnadsmodul ingar
5 CPTC-02 1 = CPTC-02 ATEX-certifierat PTC-granssnitt och extern 24 V
utbyggnadsmodul ingar
6 CHDI-01 1 = CHDI-01 115/230 V digital ingangsmodul ingar
8 CAIO-01 1 = CAIO-01-adaptermodul ingar
9...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Frekvensomriktarkonfiguration. 1=1
07.106 LSU loading (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
package namn Namn pa paketversionen fér mantningsenhetens
systemprogramvara.
07.107 LSU loading (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
package version Versionsnummer pa paketversionen fér mantningsenhetens
systemprogramvara.

10 Standard DI, RO Konfiguration av digitala ingangar och reldutgangar.

10.01  Dl-status Visar elektrisk status for digitala ingangar DI1...DI6. Till- -
[franslagningsfordréjningar for ingangarna (om specificerat)
ignoreras.

Bitarna 0...5 visar status for DI1...DI6.

Exempel: 0000000000010011b = DI5, DI2 och DI1 ar pa,
DI3, DI4 och DI6 ar av.

Den har parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 DI1 1 = digital ingang 1 ar PA.
1 DI2 1 = digital ingang 2 ar PA.
2 DI3 1 = digital ingang 3 &r PA.
3 Dl4 1 = digital ingang 4 &r PA.
4 DI5 1 = digital ingang 5 ar PA.
5 DI6 1 = digital ingang 6 &r PA.
6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Status for digitala ingangar. 1=1
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

10.02

DI fordr status

Visar fordrdjd status for digitala ingangar DI1...DI6. Bitarna
0...5 visar fordrojningsstatus for DI1...DI6.

Exempel: 0000000000010011b = DI5, DI2 och DI1 ar pa,
DI3, DI4 och DI6 ar av.

Det har ordet uppdateras endast efter 2 ms aktiverings-
/inaktiveringsfordrojning. Nar vardet for en digital ingang
andras maste det vara samma i tva konsekutiva samplingar,
dvs. for 2 ms, for att det nya vardet ska godkannas.

Den har parametern kan endast lasas.

0000h...FFFFh

Fordrojningsstatus for digitala ingangar.

1=1

10.03

Val DI tvingat

Elektrisk status for de digitala ingangarna kan asidoséattas i
exempelvis testsyfte. En bit i parameter 10.04 Data DI tvingat
finns tillganglig for varje digital ingang och dess varden galler
nar den motsvarande biten i den har parametern ar 1.

Obs! Start- och effektcykel aterstéller tvingade val
(parametrarna 70.03 och 10.04).

0000h

Bit Namn

Varde

0 DI

1 = Tvangsséatt DI1 till vardet for bit 0 i parameter 10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

1 DI2

1 = Tvangssatt DI2 till vardet for bit 1 i parameter 10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

2 DI3

1 = Tvangssatt DI3 till vardet for bit 2 i parameter10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

3 Dl4

1 = Tvangssatt DI4 till vardet for bit 3 i parameter 10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

4 DI5

1 = Tvangssatt DI5 till vardet for bit 4 i parameter 10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

5 DI6

1 = Tvangssatt DI6 till vardet for bit 5 i parameter 10.04 Data DI tvingat.

(0 = Normalt lage.)

6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Asidosatt val fér digitala ingangar.

1=

10.04

Data DI tvingat

Tillater att datavardet for en tvangssatt digital ingang andras
fran O till 1. Det gar bara att tvangssatta en ingang som har
valts i parameter 70.03 Val DI tvingat.

Bit 0 ar det tvangssatta vardet for DI1, bit 5 &r det tvangssatta
vardet for DI6.

0000h

Bit Namn |Varde

0 DI 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D1, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

1 DI2 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D3, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

2 DI3 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D3, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

3 Dl4 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D4, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

4 DI5 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D5, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

5 DI6 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till D6, om det definierats i parameter
10.03 Val DI tvingat.

6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Tvangssatta varden for digitala ingangar.
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10.05  DI1 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdréjningen for digital ingang DI1. 0,00s
' ' 1
*Dl-status ! ! | | | ||| | ! ||| | | || !
—_— — o — 0
Co 1 Co — 1
**Férdréjd Dl-status ! 1 : 1
—— 1 I 0
-~ == - -~ T
trin trran trin trran
triy = 10.05 DI1 PA fordréjning
trran = 10.06 DI1 AV férdrojning
*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 10.07 DI-status.
**Indikeras av 10.02 DI f6rdr status.
0,00...3000,00 s Tillslagsférdréjning for DI1. 10=1s
10.06  DI1 AV fordréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI1. Se 0,00s
parameter 10.05 DI1 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Franslagsférdrdjning for DI1. 10=1s
10.07  DI2 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdréjningen for digital ingang DI2. 0,00 s
' ' 1
*Dl-status ! ! | | | ||| | ! ||| | | || !
— — o — 0
O — Co — 1
**Egrdréjd Dl-status ! 1 : 1
—— 1 I 0
-~ - - -~ " Tid
trin trran trin trran
trin = 10.07 DI2 PA férdréjning
trran = 10.08 DI2 AV férdréjning
*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 10.07 DI-status.
**Indikeras av 10.02 DI férdr status.
0,00...3000,00 s Tillslagsférdréjning for DI2. 10=1s
10.08  DI2 AV fordréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI2. Se 0,00 s
parameter 10.07 DI2 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Franslagsfordrdjning for DI2. 10=1s
10.09  DI3 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdréjningen for digital ingang DI3. 0,00 s

*Dl-status

é

! I : 1 1
**Egrdréjd Dl-status ! ! : 1
—_— | [ 0
- - - - T Tid
trin trran tri teran

triy = 10.09 DI3 PA férdréjning

trran = 10.70 DI3 AV fordréjning

*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 70.01 DI-status.
**Indikeras av 70.02 DI férdr status.

0,00...3000,00 s Tillslagsférdréjning for DI3. 10=1s
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10.10  DI3 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI3. Se 0,00s
parameter 10.09 DI3 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Franslagsfordrojning for DI3. 10=1s
10.11  DI4 PA férdréjning | Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang D14. 0,00 s
*Dl-status ! ! ! !
— — L — 0
O — O — 1
*Férdréjd Dl-status : I : :
—— 1 1 0
- - - - " Tid
il trran trii trran
try = 10.11 DI4 PA férdréjning
trran = 10.12 DI4 AV férdréjning
*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 70.07 DI-status.
**Indikeras av 10.02 DI férdr status.
0,00...3000,00 s Tillslagsférdréjning for D14. 10=1s
10.12  DI4 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI4. Se 0,00 s
parameter 10.11 DI4 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Franslagsfordrojning for DI4. 10=1s
10.13  DI5 PA férdréjning | Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang DI5. 0,00 s
*Dl-status ' ! ! !
e — o — 0
O — O — 1
*Férdréjd Dl-status : : : :
—— 1 1 0
-~ = = - e
tri teran trin teran
try = 10.13 DI5 PA fordréjning
trran = 10.14 DI5 AV férdréjning
*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 70.07 DI-status.
**Indikeras av 10.02 DI férdr status.
0,00...3000,00 s Tillslagsférdréjning for DI5. 10=1s
10.14  DI5 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI5. Se 0,00 s
parameter 10.13 DI5 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Franslagsférdréjning for DIS5. 10=1s
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10.15  DI6 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdréjningen for digital ingang DI6. 0,00s
*Dl-status

é

**Fordrojd Dl-status

—— 0
I ) I ) ‘
I 1 1 1 1 1 Ll .
- ~> - - Tid
trin trran trin trran

try = 10.15 DI6 PA f6rdréjning

teran = 10.16 DI6 AV f6rdréjning

*Elektrisk status for digitala ingangar. Indikeras av 710.07 DI-status.
**Indikeras av 10.02 D/ férdr status.

0,00...3000,00 s Tillslagsférdrojning for DI6. 10=1s

10.16  DI6 AV fordréjning | Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI6. Se 0,00s
parameter 10.15 DI6 PA fordréjning.

0,00...3000,00 s Intillslagsfoérdréjning for DI6. 10=1s
10.21 RO status Status for reldutgangar RO3...RO1. -

Bit Varde

0 1 =RO1 ar aktiverad.

1 1 =RO2 ér aktiverad.

2 1 =RO3 ér aktiverad.

3...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Status for relautgangar. 1=

10.22  Tvingat val av RO | Signalerna som ar anslutna till relautgangarna kan 0000h
asidosattas i exempelvis testsyfte. En bit i parameter 10.23
RO tvangssatta data finns tillganglig for varje relautgang och
dess varde galler nar den motsvarande biten i den har
parametern ar 1.

Obs! Start- och effektcykel aterstaller tvingade val
(parametrarna 70.22 och 10.23).

Bit Varde

0 1 = Tvangssatt RO1 till vardet for bit 0 i parameter 70.23 RO tvangssatta data.
(0 = Normalt lage.)

1 1 = Tvangssatt RO2 till vardet for bit 1 i parameterv 70.23 RO tvangssatta data.
(0 = Normalt lage.)

2 1 = Tvangssatt RO3 till vardet for bit 2 i parameter 10.23 RO tvangssatta data.
(0 = Normalt lage.)

3...15 |Reserverad

0000h...FFFFh | Asidosétt val fér relautgangar. 1=1
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10.23 RO tvangssatta Innehaller vardena for reldutgangar som anvands i stéllet fér | 0000h
data anslutna signaler om valt i parameter 10.22 Tvingat val av
RO. Bit 0 ar det tvangssatta vardet for RO1.
Bit Varde
0 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO1, om det definierats i parameter 10.22
Tvingat val av RO.
1 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO2, om det definierats i parameter 10.22
Tvingat val av RO.
2 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO3, om det definierats i parameter 10.22
Tvingat val av RO.
3...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Tvangssatta RO-varden. 1=1
10.24 ROT1 Kélla Valjer en frekvensomriktarsignal som ska anslutas till Redo drift
reldutgang RO1.
Inaktiv Utgangen &r inte aktiverad. 0
Aktiv Utgangen &r aktiverad. 1
Redo drift Bit 1 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 2
Aktiverat Bit 0 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 4
Startat Bit 5 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 5
Magnetiserat Bit 1 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 6
| drift Bit 14 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 7
Redo ref Bit 2 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 8
Borvarde uppnatt | Bit 8 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 9
Back Bit 2 av 06.19 Varvtalsreglering statusord (se sidan 310). 10
Nollvarvtal Bit 0 av 06.19 Varvtalsreglering statusord (se sidan 310). 1
Ovan gréans Bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 12
Varning Bit 7 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 13
Fel Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 14
Fel (-1) Inverterad bit 3 i 06.171Huvudstatusord (se sidan 308). 15
Fel/varning Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord eller bit 7 av 06.11 16
Huvudstatusord (se sidan 308).
Overstrém Fel 2310 Overstrém har intraffat. 17
DC-6verspanning Fel 3210 DC-lénk éverspénning har intraffat. 18
Frekvensomriktar- | Fel 23871 IGBT-6verbelastning, 4110 Styrkort temperatur, 19
temp 4210 IGBT-6vertemperatur, 4290 Kylning, 42F1 IGBT-
temperatur, 4310 F6r hég temperatur eller 4380 F6r h6g
temp.skillnad har intraffat.
DC-underspanning | Fel 3220 DC-ldnk underspéanning har intraffat. 20
Motortemp Fel 4981 Extern temperatur 1 eller 4982 Extern temperatur 2 | 21
har intraffat.
Reserverad 22
Ext2 aktiv Bit 11 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 23
Fjarrstyrning Bit 9 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 24
Reserverad 25...26
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 27
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 28
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Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 29
Reserverad 30...32
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 33
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 34
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 35
Reserverad 36...38
Startférdréjning Bit 13 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 39
RO/DIO styrord Bit 0 av 710.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 40
bit0
RO/DIO styrord Bit 1 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 41
bit1
RO/DIO styrord Bit 2 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 42
bit2
Reserverad 43...44
PFC1 Bit 0 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 45
PFC2 Bit 1 av 76.01 PFC status (se sidan 5714). 46
PFC3 Bit 2 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 47
PFC4 Bit 3 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 48
PFC5 Bit 4 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 49
PFC6 Bit 5 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 50
Reserverad 51...52
Handelseord 1 Handelseord 1 = 1 om nagon i 04.40 Héndelseord 1 (se 53

sidan 303) ar 1, dvs. om en varning, ett fel eller en ren

hgndelse har definierats med parametrarna 04.41...04.71 ar

pa.
Reserverad 54
Koérningstillstand Bit 7 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 55
Startforregling 1 Bit 8 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 56
Startforregling 2 Bit 9 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 57
Startforregling 3 Bit 10 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 58
Startforregling 4 Bit 11 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 59
Alla Bit 12 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 60
startférreglingar
Anvandarlastkurva | Bit 3 (utanfér lastgrans) for 37.01 ULC-utgangsstatusord 61

(se sidan 460).
RO-/DIO-styrord Eor 10.24 RO1 kélla: Bit 0 (RO1) av 10.99 RO-/DIO-styrord | 62

(se sidan 326).

Eér 10.27 RO2 kélla: Bit 1 (RO2) av 10.99 RO-/DIO-styrord

(se sidan 326).

Eér 10.30 RO3 kélla: Bit 2 (RO3) av 10.99 RO-/DIO-styrord

(se sidan 326).
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
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10.25  RO1 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdrojningen for relautgang RO1. 00s
: ' 1
Status for vald kélla ' ! | | | ||| | ' ||| | | || !
e — o — 0
C — O —] 1
RO-status : : : :
—— 1 1 0
-~ = - = Td
trii trran trin trran
try = 10.25 RO1 PA férdréjning
teran = 10.26 RO1 AV férdrojning
0,0...3000,0 s Tillslagsférdrdjning for RO1. 10=1s
10.26  RO1 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO1. Se 00s
parameter 10.25 RO1 PA f5rdréjning.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO1. 10=1s
10.27 RO2 Kélla Valjer en frekvensomriktarsignal som skall anslutas till | drift
reldutgang RO2.
For tillgangligt urval, se parameter 10.24 RO1 kélla.
10.28 RO2 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdréjningen for relautgang RO2. 0,0s
: ' 1
Status for vald kalla ' ! ! '
— —I |—|”|—| | ”I—I |—“— : 0
O — O — 1
RO-status : : : :
—— 1 1 0
-~ = - = Td
tri teran trin teran
try = 10.28 RO2 PA férdrsjning
trran = 10.29 RO2 AV férdrojning
0,0...3000,0 s Tillslagsférdrojning for RO2. 10=1s
10.29  RO2 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO2. Se 00s
parameter 10.28 RO2 PA f6rdréjning.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO2. 10=1s
10.30 RO3 kKélla Valjer en frekvensomriktarsignal som skall anslutas till Fel (-1)

relautgang RO3.
For tillgangligt urval, se parameter 10.24 RO1 kélla.
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10.31  RO3 PA férdréjning | Definierar tillslagsférdrojningen for relautgang RO3. 00s
' ' 1
Status for vald kalla ! ' | | | ||| | l ||| | | || !
—_— — o — 0
D — C — 1
RO-status : : : :
—— 1 | 0
PR -~ -~ T
trin trran trin trran
trin = 10.31 RO3 PA fordréjning
teran = 10.32 RO3 AV férdrjning
0,0...3000,0 s Tillslagsférdrdjning for RO3. 10=1s
10.32  RO3 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for reldutgang RO3. Se 00s
parameter 10.31 RO3 PA f6rdréjning.
0,0...3000,0 s Franslagsférdrojning for RO3. 10=1s
10.99  RO-/DIO-styrord Lagringsparameter for styrning av reldutgangarna, till 0000h
exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet. For att styra
frekvensomriktarens relautgangar, skicka ett styrord med de
bittilldelningar som visas nedan som Modbus |/O-data. Satt
malvalsparametern for dessa data (58.7107...58.114) to RO-
/DIO-styrord. | kéllvalsparametern for den 6nskade utgangen,
valj 1amplig bit fér det har ordet.
Bit Namn Beskrivning
0 RO1 Kallbit for relautgang RO1. Se parameter 70.24.
1 RO2 Kallbit for relautgang RO2. Se parameter 710.27.
2 RO3 Kallbit for relautgang RO3. Se parameter 70.30.
3 RO4 Kallbit for utbyggnadsmodulens reldutgang RO4. Se parameter 15.07.
4 RO5 Kallbit fér utbyggnadsmodulens reldutgang RO4. Se parameter 15.70.
5 RO6 Kallbit for utbyggnadsmodulens reldutgang RO4. Se parameter 15.13.
6 RO7 Kallbit for utbyggnadsmodulens reldutgang RO4. Se parameter 15.76.
7 Reserverad
8 DIO1 Kallbit for digital utgang DO1 med en CMOD-01-utbyggnadsmodul. Se
parameter 15.23.
9...15 |Reserverad
0000h...FFFFh RO/DIO styrord. 1=1
10.101 RO71-omkopplar- Visar antalet ganger som relautgang RO1 har andrat tillstand. | 5
réknare Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.
0...4,294,967,000 | Tillstandsdvergangar, antal. 1=1
10.102 RO2-omkopplar- Visar antalet ganger som relautgang RO2 har andrat tillstand. | 0
réknare Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.
0...4,294,967,000 | Tillstandsdvergangar, antal. 1=1
10.103 RO3-omkopplar- Visar antalet ganger som relautgang RO3 har andrat tillstand. | 5
réknare Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.
0...4,294,967,000 | Tillstandsdvergangar, antal. 1=1
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| Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16

11 Standard DIO, FI, FO | Konfiguration av frekvensingangen.

11.21  DI5 configuration Valjer hur digital ingang 5 anvands. Digital ingang
Digital ingang DI5 anvands som digital ingang. 0
Frekvensingang DI5 anvands som frekvensingang. 1

11.38  Infrekvens 1 Visar vardet for frekvensingang 1 (via DI5 nar den anvands -
arvérde som frekvensingang) fore skalning. Se parameter 171.42

Infrekvens 1 min.
Den har parametern kan endast lasas.
0...16000 Hz Oskalat varde for frekvensingang 1 (DI5). 1=1Hz

11.39  Infrekvens 1 skalad | Visar vardet for frekvensingang 1 (via DI5 nar den anvands -

som frekvensingang) fére skalning. Se parameter 171.42
Infrekvens 1 min.
Den héar parametern kan endast lasas.
-32768,000... Skalat varde for frekvensingang 1 (DI5). 1=1
32767,000
11.42  Infrekvens 1 min Definierar minimivardet fér den faktiska frekvens som 0 Hz
kommer till frekvensingang 1 (DI5) nér den anvénds som
frekvensingang).
Den inkommande frekvenssignalen (17.38 Infrekvens 1
arvérde) skalas till en intern signal (71.39 Infrekvens 1
skalad) av parametrarna 11.42...11.45 enligt foljande:
11.39
A
11.45
|
|
|
|
11.44 | |
|
| )
11.42 11.43 0 I (11:38)
0...16000 Hz Minsta frekvens for frekvensingang 1 (DI5). 1=1Hz
11.43  Infrekvens 1 max Definierar max.vérdet fér den faktiska frekvens som kommer | 16000 Hz
till frekvensingang 1 (DI5) nar den anvénds som
frekvensingang). Se parameter 11.42 Infrekvens 1 min.
0...16000 Hz Maximal frekvens for frekvensingang 1 (DI5). 1=1Hz

11.44  Infrekvens 1 vid Definierar det vérde som motsvarar min. infrekvens, 0,000

skalad min definierad av parameter 11.42 Infrekvens 1 min. Se
kretsschema vid parameter 11.42 Infrekvens 1 min.
-32768,000... Varde som motsvarar minimum for frekvensingang 1. 1=1
32767,000
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11.45  Infrekvens 1 vid Definierar det vérde som motsvarar min infrekvens, 1500,000,
skalad max definierad av parameter 17.43 Infrekvens 1 max. Se 1800,000
kretsschema vid parameter 11.42 Infrekvens 1 min. (95.20 b0)
-32768,000... Varde som motsvarar maximum fér frekvensingang 1. 1=1
32767,000
12 Standard Al Konfigurering av analoga ingangar.
12.02  Tvingat val av Al De faktiska vardena foér analoga ingangarna kan asidoséattas i | 0000h
exempelvis testsyfte. En tvangssatt vardeparameter tillhanda-
halls fér varje analog ingang och dess vérden tillampas nar
den motsvarande biten i den har parametern ar 1.
Noter:
+ Al-filtertider (parametrarna 12.16 Al1 filtreringstid och
12.26 Al2 filtreringstid) har inte nagon effekt pa
tvangssatta Al-varden (parametrarna 12.13 Tvangssatt
Al1-vérde och 12.23 Tvangssatt Al2-vérde).
+ Start- och effektcykel aterstaller tvingade val
(parametrarna 712.02 och 12.03).
Bit Namn |Vérde
0 Al1 1 = Tvangssatt Al1 till vardet for parameter 12.13 Tvangssatt Al1-vérde.
1 Al2 1 = Tvangssatt Al2 till vardet for parameter 12.23 Tvangssatt Al2-vérde.
2...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Valjare av tvangssatta varden for analoga ingangar Al1 och 1=1
Al2.
12.03  Al-6vervakn.funk Definierar hur frekvensomriktaren reagerar nar en analog Ingen atgérd

ingangsignal gar utanfér min- och/eller max.grénserna som
angetts for ingangen.

Overvakningen tillampar en marginal p& 0,5 V eller 1,0 mA pa
granserna. Om den maximala grénsen for ingangen till
exempel ar 7,000 V, aktiveras den maximala
gransoévervakningen vid 7,500 V.

Ingéngarna och garnserna som ska évervakas valjs med
parameter 12.04 Al-6vervakn.val.

Ingen atgard

Ingen atgard.

Fel

Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 80A0 Al-6vervakning.

Varning

Frekvensomriktaren genererar varningen A8AO Al-
overvakning.

Senaste varvtal

Frekvensomriktaren genererar varning ASAO Al-
overvakningoch fryser varvtalet (eller frekvensen) pa den niva
som frekvensomriktaren arbetade vid. Varvtalet/frekvensen
faststélls utifran det faktiska varvtalet som anvander 850 ms
lagpassfiltrering.

2 VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan

Ref sakert varvt

sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
Frekvensomriktaren genererar varningen A8AO Al-
overvakning och stéller in varvtalet till det varvtal som
definierats med parameter 22.41 Ref sékert varvt (eller 28.41
Séaker frekvensreferens nar frekvensreferensen anvands).
f VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan

sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.




328 Parametrar

Namn/va

rde

Beskrivning

Def/FbEq16

12.04

Al-6vervakn.val

Anger granserna for de analoga ingangarna, vilka ska
Overvakas. Se parameter 12.03 Al-6vervakn.funk.

0000h

Bit

Namn

Beskrivning

0

Al1 < MIN

1 = min.gransdvervakningen av Al1 &r aktiv.

1

Al1 > MAX

1 = maxgransoévervakningen av Al1 &r aktiv.

2

Al2 < MIN

1 = min.gréansévervakningen av Al2 ar aktiv.

3

Al2 > MAX

1 = maxgransodvervakningen av Al2 &r aktiv.

4..15

Reserverad

0000h...FFFFh

Aktiveing av 6vervakning av analoga ingangar.

12.05

Al supervision

force

Aktiverar/inaktiverar 6vervakning av den analoga ingangen
for varje styrningsplats (EXT1, EXT2, Lokal).

Nar en viss styrningsplats inte anvander Al for referens kan
Al-6vervakning inaktiveras med hjalp av den har parametern
genom att inaktivera en sarskild tvangssatt bit for Al-
6vervakning. Anvandaren kan maska felet/varningen fér den
valda styrplatsen.

s
=

Namn

Beskrivning

Al1 Ext1

0 = Al1-6vervakning &r inte aktiv nar EXT1-styrning anvands.

Al1 Ext2

0 = Al1-6vervakning &r inte aktiv ndr EXT2-styrning anvands.

Al1 Local

0 = Al1-6vervakning aktiv nar lokal styrning anvands.

Reserverad

Al2 Ext1

0 = Al2-6vervakning &r inte aktiv ndr EXT1-styrning anvands.

Al2 Ext2

0 = Al2-6vervakning ar inte aktiv ndr EXT2-styrning anvands.

Al2 Local

0 = Al2-6vervakning ar inte aktiv nar lokal styrning anvands.

NEEEEREE

Reserverad

Al1 Ext1

Om den aktiva styrningsplatsen ar EXT1 och Al-
Overvakningsval for Al1 (antingen bit0 Al1 < MIN eller bit1 Al1
> MAX ar sant) och tvangssatt dvervakningsbit 0 (Al1 Ext1) ar
inaktiverad, kan motsvarande dvervakningsfunktion
(fel/varning) maskas.

Al1 Ext2

Om den aktiva styrplatsen ar EXT2 och Al-6vervakning ar
hég Al1 (antingen bit0 Al1 < MIN eller bit1 Al1 > MAX &r sant)
och tvangssatt évervakningsbit 1 (Al1 Ext2) &r inaktiverad,
kan motsvarande 6vervakning (fel/varning) maskas.

Al1 Local

Om den aktiva styrningsplatsen ar EXT2 och Al-
Overvakningsval fér Al1 (antingen bit0 Al1 < MIN eller bit1 Al1
> MAX ar sant) och tvangssatt 6vervakningsbit 1 (Al1 Lokal)
ar inaktiverad, kan motsvarande 6vervakningsfunktion
(fel/varning) maskas.

Al2 Ext1

Om den aktiva styrningsplatsen ar EXT1 och Al-
6vervakningsval for Al2 (antingen bit2 Al2 < MIN eller bit3 Al2
> MAX ar sant) och tvangssatt dvervakningsbit 4 (Al2 Ext1) &r
inaktiverad, kan motsvarande dvervakningsfunktion
(fel/'varning) maskas.

Al2 Ext2

Om den aktiva styrningsplatsen ar EXT1 och Al-
overvakningsval fér Al2 (antingen bit2 Al2 < MIN eller bit3 Al2
> MAX ar sant) och tvangssatt dvervakningsbit 4 (Al2 Ext1) ar
inaktiverad, kan motsvarande 6vervakningsfunktion
(fel/'varning) maskas.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Al2 Local Om den aktiva styrningsplatsen ar EXT2 och Al- 6
overvakningsval for Al1 (antingen bit2 Al2 < MIN eller bit3 Al2
> MAX ar sant) och tvangssatt 6vervakningsbit 6 (Al2 Lokal)
ar inaktiverad, kan motsvarande 6vervakningsfunktion
(fel/varning) maskas.
12.11  Al1 arvérde Visar vardet for analog ingang Al1 i mA eller V (beroende pa | -
om ingangen ar installd pa strém eller spanning).
Den har parametern kan endast lasas.
0,000...22,000 mA | Varde for analog ingang Al1. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.12  Al1 skalat véarde Visar vardet for analog ingang Al1 efter skalning. Se -
parametrarna 12.19 Al1 skalat vid Al1 min och 12.20 Al1
skalat vid Al1 max.
Den har parametern kan endast lasas.
-32768,000... Skalat varde for analog ingang Al1. 1=1
32767,000
12.13  Tvangssatt Al1- Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens 0,000 V
vérde faktiska varde. Se parameter 12.02 Tvingat val av Al.
0,000...22,000 mA | Tvangssatt varde for analog ingang Al1. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.15  Al1 enhet val Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog Vv
ingang Al1.
\ Volt. 2
mA Milliampere. 10
12.16 Al filtreringstid Definierar filtertidkonstanten foér analog ingang Al1. 0,100 s
0,
% Ofiltrerad signal
100
63 \ Filtrerad signal
— I
T
0=1x(1-¢™M
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran
(ca. 0,25 ms tidkonstant). Detta kan inte &ndras med nagon
parameter.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
12.17  Al1 min Definierar minimivardet fér analog ingang Al1. 4,000 mA
Ange det verkliga minimivardet pa signalen nar den analoga | eller 0,000 V
signalen fran anlaggningen ar ansluten till omriktaren.
Se aven parameter 12.19 Al1 skalat vid Al1 min.
0,000...22,000 mA | Minimivarde for Al1. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.18  Al1 max Definierar maxvardet for analog ingang Al1. 20,000 mA
Ange det verkliga maximivérdet pa signalen nar den analoga | eller
signalen fran anlaggningen ar ansluten till 10,000 vV
frekvensomriktaren.
Se aven parameter 12.19 Al1 skalat vid Al1 min.
0,000...22,000 mA | Maxvarde for Al1. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.19  Al1 skalat vid Al1 Definierar det reella tal som motsvarar min. analogt invarde 0,000
min for ingang Al1, definierat av parameter 12.17 Al1 min. (Om
polaritetsinstaliningarna for 72.79 och 12.20 andras kan den
analoga ingangen effektivt inverteras.)
Alskalat (12.12)
A
1220 f — — — — —
I
I
I
Al (12.11
12.17 ‘ . (12.17)
| 12.18
I
I
I
777777 12.19
-32768,000... Reellt tal som motsvarar minsta Al1-varde. 1=1
32767,000
12.20  Al1 skalat vid Al1 Definierar det reella interna tal som motsvarar max. analogt 50,000;
max invarde for ingang Al1, definierat av parameter 712.18 Al1 60,000
max. Se figur vid parameter 12.19 Al1 skalat vid Al1 min. (95.20 b0)
-32768,000... Reellt tal motsvarande maxvardet for Al1. 1=1
32767,000
12.21  Al2 &rvérde Visar vardet for analog ingang Al2 i mA eller V (beroende pa | -
om ingangen ar installd pa strom eller spanning av
hardvaruinstallningen).
Den har parametern kan endast lasas.
0,000...22,000 mA | Varde for analog ingang Al2. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.22  Al2 skalat védrde Visar vardet for analog ingang Al2 efter skalning. Se -
parametrarna 712.29 Al2 skalat vid AlI2 min och 12.101 Al1
procentvérde.
Den har parametern kan endast lasas.
-32768,000... Skalat varde for analog ingang Al2. 1=1

32767,000




Parametrar 331

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
12.23  Tvéangssatt Al2- Tvangssatt varde kan anvéandas i stallet for ingangens 0,000 V
vérde faktiska varde. Se parameter 12.02 Tvingat val av Al.
0,000...22,000 mA | Tvangssatt varde for analog ingang Al2. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.25  Al2 enhet val Valjer enhet for varden och instéllningar som tillhér analog v
ingang Al2.
\ Volt. 2
mA Milliampere. 10
12.26  Al2 filtreringstid Definierar filtertidkonstant fér analog ingang Al2. Se 0,100 s
parameter 12.16 Al1 filtreringstid.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
12.27  Al2 min Definierar minvardet for analog ingang Al2. 0,000 V
Ange det verkliga minimivardet pa signalen nar den analoga
signalen fran anlaggningen ar ansluten till omriktaren.
0,000...22,000 mA | Minimivarde fér Al2. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.28  Al2 max Definierar maxvardet for analog ingang Al2.
Ange det verkliga maximivardet pa signalen nar den analoga | 10,000 V
signalen fran anléaggningen ar ansluten till
frekvensomriktaren.
0,000...22,000 mA | Maxvarde for Al2. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
12.29  Al2 skalat vid AI2 | Definierar det reella tal som motsvarar min analogt invarde | 0,000
min for ingang Al2, definierat av parameter 12.27 Al2 min. (Om
polaritetsinstaliningarna fér 72.29 och 72.701 éandras kan den
analoga ingangen effektivt inverteras.)
Alskalat (12.22)
A
12.101
I
I
I
Al (12.21
12.27 ‘ " ( )
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768,000... Reellt tal motsvarande minimivarde for Al2. 1=1
32767,000
12.30  Al2 skalat vid Al2 Definierar det reella tal som motsvarar max analogt invarde | 50,000
max for ingang Al2, definierat av parameter 12.28 Al2 max. Se
figur vid parameter 12.29 Al2 skalat vid Al2 min.
-32768,000... Reellt tal motsvarande maxvarde for Al2. 1=1

32767,000
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12.101 Al1 procentvérde

Varde for analog ingang Al1 i procent av Al1-skalning (12.18 | -
Al1 max - 12.17 Al1 min).

0,00...100,00 %

Al1-vérde. 100=1%

12.102 AI2 procentvérde

Varde for analog ingang Al2 i procent av Al2-skalning (12.28 | -
Al2 max - 12.27 Al2 min).

0,00...100,00 %

Al2-varde 100=1%

12.110 Al dead band

Al-dédbandsvarde i procent dar 100 % = 10 V i spannings- 0,40 %
lage och 100 % = 20 mA i stromlage. Tillampligt for bade Al1
och Al2

Obs! 10 % av Al-dédbandsvarde laggs till internt i systempro-
gramvaran som Al-dédbandhysteres positivt och negativt.

Se avsnitt Al dead band pa sidan 7190.

0,00...100,00 %

Al-dédbandsvarde 100=1%

13 Standard AO

Konfigurering av analoga ingangar.

13.02  Tvingat val av AO

Kallsignalerna fér de analoga utgangarna kan asidoséttas i 0000h
exempelvis testsyfte. En tvangssatt vardeparameter finns
tillganglig for varje analog utgang och dess varden galler nar
den motsvarande biten i den har parametern ar 1.

Obs! Start- och effektcykel aterstéller tvingade val
(parametrarna13.02 och 13.11).

Bit Namn |Véarde

0 AO1 1 = Tvangssatt AO1 till vardet for parameter 13.13 Tvangssatt AO1-vérde.
(0 = Normalt lage.)
1 AO2 1 = Tvangssatt AO2 till vardet for parameter 13.23 Tvangssatt AO2-vérde.

(0 = Normalt lage.)

2...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Vaéljare av tvangssatta varden for analoga utgangar AO1 och |1 =1
AO2.

13.11  AOfT éarvérde

Visar vardet for AO1 i mA eller V. -
Den héar parametern kan endast lasas.

0,000...22,000 mA | Varde for AO1. 1000 =
eller 1 enhet
0,000...11,000 V
13.12  AOf1 kélla Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO1. Utfrekvens

Noll Ingen. 0
Motorvarvtal som 01.01 Motorvarvtal som anvénds (sidan 297). 1
anvands
Reserverad 2
Utfrekvens 01.06 Motorstrom (sidan 297). 3
Motorstrém 01.07 Motorstrém (sidan 297). 4
Motorstrom % av 01.08 Motorstrém % av motor nom. (sidan 297). 5
motor nom.
Motormoment 01.10 Motormoment (sidan 297). 6
DC-spanning 01.11 DC-spénning (sidan 297). 7
Uteffekt 01.14 Uteffekt (sidan 298). 8

9

Reserverad
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Varvtalsref 23.01 Ingéng for varvtalsref.ramp (sidan 392). 10
rampgen in
Varvtalsref 23.02 Utgang for varvtalsref.ramp (sidan 392). 11
rampgen ut
Anvand varvtalsref | 24.01 Anvénd varvt.referens (sidan 394). 12
Reserverad 13
Anvand frekvensref | 28.02 Utgang for frekvensref.ramp (sidan 399). 14
Reserverad 15
PID-reglering ut 40.01 PID-reglering ut &rvérde (sidan 464). 16
Reserverad 17...19
Tempsensor 1 Utgangen anvands for att mata en konstant strom till 20
excitation temperatursensorn 1, se parameter 35.11 Temperatur 1-kélla.

Se &ven avsnitt Programmerbara skyddsfunktioner

(sidan 183).
Tempsensor 2 Utgangen anvands for att mata en konstant strom till 21
excitation temperatursensorn 2, se parameter 35.21 Temperatur 2-kélla.

Se &ven avsnitt Programmerbara skyddsfunktioner

(sidan 183).
Reserverad 21...25
Abs motorvarvtal % | 01.61 Abs motorvarvtal % anvénds (sidan 300). 26
anvands
Abs motorvarvtal % | 01.62 Abs motorvarvtal % (sidan 300). 27
Abs utmatnings- 01.63 Abs utmatningsfrekvens (sidan 300). 28
frekvens
Reserverad 29
Abs motormoment | 01.64 Abs motormoment (sidan 300). 30
Abs 01.65 Abs utmatningsstrém (sidan 300). 31
utmatningsstrém
Abs axeleffekt fran | 01.68 Abs axeleffekt fran motorn (sidan 300). 32
motorn
Extern PID1- 71.01 Extern PID faktiskt vérde (sidan 572). 33
utgang
Reserverad 34...36
AO1-datalagring 13.91 AO1-datalagring (sidan 340). 37
AO2-datalagring 13.92 AO2-datalagring (sidan 340). 38
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

13.13  Tvéangssatt AO1- Tvangssatt varde som kan anvéndas i stallet for den valda 0,000 V
vérde utgangssignalen. Se parameter 13.02 Tvingat val av AO.
0,000...22,000 mA/ | Tvangssatt varde for AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 enhet

13.15  Val av AO7-enhet | Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog 4

ingang AO1.
\ Volt. 2
mA Milliampere. 10
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13.16

AOT filtreringstid

Definierar filtertidskonstanten fér analog utgang AO1.

0,
% Ofiltrerad signal

100

63 b Filtrerad signal

\

0=1x(1-e™M)

| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid

T = filtertidskonstant

0,100 s

0,000...30,000 s

Filtertidskonstant.

1000=1s
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13.17  AOf1 kélla min Definierar det reella min.vardet pa signalen (vald av parame- | 0,0
ter 13.12 AO1 kélla) som motsvarar min utvarde fran AO1
(definierad av parameter 13.79 AO1 ut vid AO1 kélla min).

lao1 (MA)
A

13.20
|
|
|
|

13.19 :

13.17 13.18 Signal (real)
vald av 13.12

Om 13.17 programmeras som maxvarde och 713.78 som
minvérde inverteras utgangen.

lao1 (MA)

13.20 |

13.19

»

13.18 13.17 Signal (real)
vald av 13.12
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AO har automatisk skalning. Varje gang kallan fér AO &ndras, éandras aven skalningsomradet i
motsvarande grad. Egna min- och maxvarden asidosétter de automatiska vardena.

13.12 AO1 Kélla, 13.17 AO1 kélla min, 13.18 AO1 kélla max,
13.22 AO2 Kélla 13.27 AO2 Kélla min 13.28 AO2 Kélla max
0 Noll Ej anvand (utmatningen ar konstant noll.)
1 Motorvarvtal som anvédnds |0 46.01 Varvtalsskalning
3 Utfrekvens 0 46.02 Frekvensskalning
4 Motorstrém 0 Max.varde for 30.17 Max
strém
5 Motorstrém % av motor nom.|0 % 100 %
6 Motormoment 0 46.03 Momentskalning
7 DC-spénning Min. varde for 01.11 DC- Max. varde for 01.11 DC-
spénning spanning
8 Uteffekt 0 46.04 Effektskalning
10 Varvtalsref rampgen in 0 46.01 Varvtalsskalning
11 Varvtalsref rampgen ut 0 46.01 Varvtalsskalning
12 |Anvénd varvtalsref 0 46.01 Varvtalsskalning
14 |Anvénd frekvensref 0 46.02 Frekvensskalning
16  |PID-reglering ut Min. vérde for 40.01 PID- Max. véarde for 40.01 PID-
reglering ut &rvérde reglering ut &rvérde
20 Tempsensor 1 excitation Ej anvand (Analog utmatning skalas inte, den definieras av
21 Tempsensor 2 excitation sensorns utldsningsspanning.)
26  |Abs motorvarvtal % anvénds|0 46.01 Varvtalsskalning
27  |Abs motorvarvtal % 0 46.01 Varvtalsskalning
28  |Abs utmatningsfrekvens 0 46.02 Frekvensskalning
30  |Abs motormoment 0 46.03 Momentskalning
31 Abs utmatningsstrém 0 46.04 Effektskalning
32 |Abs axeleffekt fran motorn |0 46.04 Effektskalning
33 |Extern PID1-utgéng Min. varde for 71.01 Extern  |Max. varde for 71.01 Extern
PID faktiskt vérde PID faktiskt vérde
Annan Min. varde fér den valda Max. vérde for den valda
parametern parametern
-32768,0... Reellt signalvarde motsvarande min AO1-véarde. 1=1
32,767,0
13.18  AOT kélla max Definierar det reella max.vardet pa signalen(vald av 50,0;
parameter 13.12 AO1 kélla) som motsvarar max. utvarde fran | 60,0
AO1 (definierad av parameter 13.20 AO1 ut vid AO1 kélla (95.20 b0)
max). Se parameter 13.17 AO1 kélla min.
-32768,0... Reellt signalvarde motsvarande maxvarde for AO1. 1=1
32,767,0

13.19  AO1 utvid AO1 Definierar minimiutvarde for analog utgang AO1. 0,000 V
Kélla min Se aven figur vid parameter 13.17 AO1 kélla min.
0,000...22,000 mA/ | Minimiutvarde fér AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 enhet

13.20  AO1 utvid AO1 Definierar maxutvarde for analog utgang AO1. 10,000 V
kélla max Se aven figur vid parameter 13.17 AO1 kélla min..
0,000...22,000 mA/ | Maxutvarde for AO1. 1000 =
0,000...11,000 V 1 enhet




Parametrar 337

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
13.21  AO2 arvérde Visar vardet for AO2 i mA. -
Den har parametern kan endast lasas.
0,000...22,000 mA | Varde for AO2. 1000 =1 mA
13.22  AO2 kKélla Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO2. Motorstrém

Alternativt, stéller in ingangen till magnetiseringslage for att
mata strém till en temperatursensor.
For urval, se parameter 13.12 AO1 Kélla.

13.23  Tvéangssatt AO2- Tvangssatt varde som kan anvandas i stallet for den valda 0,000 mA
vérde utgangssignalen. Se parameter 13.02 Tvingat val av AO.
0,000...22,000 mA | Tvangssatt varde for AO2. 1000 =1 mA
13.26  AO2 filtreringstid Definierar filtertidskonstanten for analog utgang AO2. Se 0,100 s
parameter 13.16 AOT1 filtreringstid.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
13.27  AO2 kélla min Definierar det reella min.vardet pa signalen (vald av 0,0

parameter 13.22 AO2 kélla) som motsvarar min. utvarde fran
AO2 (definierad av parameter 13.29 AO2 ut vid AO2 kélla
min). Se parameter 13.17 AO1 kélla min om automatisk
skalning for AO.

la02 (MA)

A

13.30

13.29

13.27 13.28 Signal (real)
vald av 13.22

Om 13.27 programmeras som maxvarde och 13.28 som
minvérde inverteras utgangen.

la02 (MA)

13.30 |

13.29
I I
13.28 13.27 Signal (real)
vald av 13.22
-32768,0... Reellt signalvarde motsvarande min AO2-varde. 1=1

32,767,0
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13.28

AO2 kélla max

Definierar det reella max.vardet pa signalen (vald av
parameter 13.22 AO2 kélla) som motsvarar max utvarde fran
AO2 (definierad av parameter 13.30 AO2 ut vid AO2 kélla
max). Se parameter 13.27 AO2 kélla min. Se parameter
13.17 AO1 kélla min om automatisk skalning fér AO.

30000,0

-32768,0...
32,767,0

Reellt signalvarde motsvarande maxvarde for AO2.

13.29

AO2 ut vid AO2
kélla min

Definierar minimiutvarde for analog utgang AO2.
Se aven figur vid parameter 13.27 AO2 kélla min.

4,000 mA

0,000...22,000 mA

Minimiutvarde for AO2.

1000 =1 mA

13.30

AO2 ut vid AO2
kélla max

Definierar maxutvarde for analog utgang AO2.
Se aven figur vid parameter 13.27 AO2 kélla min.

20,000 mA

0,000...22,000 mA

Maxutvarde for AO2.

1000 =1 mA

13.91

AO1-datalagring

Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO1, till
exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.

| parameter 13.12 AO1 kélla, valj AO1-datalagring. Ange
sedan den har parametern som mal fér inkommande
vardedata. Med det inbyggda faltbussgranssnittet, ange
malvalsparameter fér dessa data (58.707...58.114) till AO1-
datalagring.

0,00

-327,68...327,67

Lagringsparameter for AO1.

100 =1

13.92

AO2-datalagring

Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO2, till
exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.

| parameter 13.22 AO2 kélla, valj AO2-datalagring. Ange
sedan den har parametern som mal fér inkommande
vardedata. Med det inbyggda faltbussgranssnittet, ange
malvalsparameter for dessa data (58.701...58.114) till AO2-
datalagring.

0,00

-327,68...327,67

Lagringsparameter for AO2.

100 =1

15 I/O-utbyggnadsmo-

dul

Konfiguration av 1/0-utbyggnadsmodulen som ar installerad
pa plats 2.

Se aven avsnitt Programmerbara I/O-moduler (sidan 98).
Obs! Innehallet i parametergruppen varierar beroende pa
den valda 1/0O-modultypen.

15.01

Utbyggnadsmodul-
typ

Aktiverar (och anger typen av) I/O-utbyggnadsmodul. Om
utbyggnadsmodulen har installerats och frekvensomriktaren
stromforsorjs (alla bitar i 07.35 Frekvensomriktarkonfiguration
och 07.36 Frekvensomriktarkonfiguration 2 behalls som 0),
sa staller frekvensomriktaren automatiskt in vardet till den typ
den har detekterat i 15.02 Detekterad utbyggnadsmodul).
Varningen A7AB Konfig.fel for utbyggnads-I/O genereras om
15.01 Utbyggnadsmodultyp inte &r None och inte
Overensstammer med 15.02 Detekterad utbyggnadsmodul. |
sa fall behdver parameterns varde stéllas in manuellt.

CMOD-01

None

Inaktiv.

CMOD-01

CMOD-01-utbyggnadsmodul med flerfunktion (extern
24V AC/DC och digital I/O).

CMOD-02

CMOD-02-utbyggnadsmodul med flerfunktion (extern
24 VV AC/DC och isolerat PTC-granssnitt).

CHDI-01

CHDI-01 115/230 V digital ingangsmodul.

CPTC-02

CPTC-02-utbyggnadsmodul (extern 24 VV och ATEX-
certifierat PTC-granssnitt).
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CAIO-01 CAIO-01 tillvalsmodul med bipolar analog ingang (tillval) och |8
unipolar analog utgang
156.02  Detekterad 1/0-utbyggnadsmodul som har detekterats pa CMOD-01
utbyggnadsmodul | frekvensomriktaren.
None Inaktiv. 0
CMOD-01 CMOD-01-utbyggnadsmodul med flerfunktion (extern 1
24V AC/DC och digital 1/0O).
CMOD-02 CMOD-02-utbyggnadsmodul med flerfunktion (extern 2
24 VV AC/DC och isolerat PTC-granssnitt).
CHDI-01 CHDI-01 115/230 V digital ingangsmodul. 3
CPTC-02 CPTC-02-utbyggnadsmodul (extern 24 VV och ATEX- 4
certifierat PTC-granssnitt).
CAIO-01 CAIO-01 tillvalsmodul med bipolar analog ingang (tillval) och | 8
unipolar analog utgang
156.03  Dl-status Visar status for de digitala ingangarna DI7...DI12 pa -
utbyggnadsmodulen.
Bit 0 indikerar status fér DI7.
Exempel: 001001b = DI7 och DI10 &r p3, resten ar av.
Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 DI7 1 = digital ingang 7 &r PA.
1 DI8 1 = digital ingang 8 ar PA.
2 DI9 1 = digital ingang 9 ar PA.
3 DI10 1 = digital ingang 10 &r PA.
4 DI11 1 = digital ingang 11 &r PA.
5 DI12 1 = digital ingang 12 ar PA.
6...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Status for digitala ingangar/utgangar. 1=1
15.04  RO-/DO-status Visar status for relautgdngarna RO4 och RO7 och den -
digitala utgangen DO1 pa utbyggnadsmodulen.
Bitarna 0...3 visar status for RO4...RO7, bit 5 visar status for
DO1.
Exempel: 100101b = RO4 och RO7 ar pa, RO5 och RO6 ar
av och DO1 ar pa.
Den hér parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 RO4 1 = Reldutgang 4 &r PA.
1 RO5 1 = Reldutgang 5 &r PA.
2 RO6 1 = Relautgang 6 ar PA.
3 RO7 1 = Reldutgang 7 &r PA.
4 Reserverad
5 DO1 1 = Digital ingang 1 &r PA.
6...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Status for rela-/digitalutgangar. 1=1
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15.05  Tvingat val av Elektrisk status for de rela-/digitalutgangarna som kan 0000h
RO/DO asidosattas i exempelvis testsyfte. En bit i parameter 15.06
Tvangssatta data fér RO/DO finns tillganglig for varje rela-
eller digitalutgangoch dess varde galler nar den motsvarande
biten i den har parametern ar 1.
Obs! Start- och effektcykel aterstéller tvingade val
(parametrarna 15.05 och 15.06).
Bit Namn |Varde
0 RO4 1 = Tvangssatt RO4 till vardet for bit 0 i parameter 15.06 Tvangssatta data fér
RO/DO. (0 = Normalt lage.)
1 RO5 1 = Tvangssatt ROS till vardet for bit 1 i parameter 15.06 Tvangssatta data for
RO/DO. (0 = Normalt lage.)
2 RO6 1 = Tvangssatt ROS till vardet for bit 2 i parameter 15.06 Tvangssatta data for
RO/DO. (0 = Normalt lage.)
3 RO7 1 = Tvangssatt RO7 till vardet for bit 3 i parameter 15.06 Tvangssatta data for
RO/DO. (0 = Normalt lage.)
4 Reserverad
5 DO1 1 = Tvangssatt DO1 till vardet for bit 5 i parameter 15.06 Tvangssatta data fér
RO/DO. (0 = Normalt lage.)
6...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Asidosétt val fér relé-/digitalutgéngar. 1=1
15.06  Tvangssatta data Tillater att datavardet for en tvangssatt digital utgang andras | 0000h
for RO/DO fran 0 till 1. Det gar bara att tvangssatta en utgang som har
valts i parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
Bitarna 0...1 &r det tvangssatta vardet for RO4...RO5, bit 5 ar
det tvangssatta vardet for DO1.
Bit Namn Beskrivning
0 RO4 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO4, om det definierats i
parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
1 RO5 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO5, om det definierats i
parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
2 RO6 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO6, om det definierats i
parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
3 RO7 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till RO7, om det definierats i
parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
4 Reserverad
5 DO1 1 = Tvangssatt vardet for den har biten till DO1, om det definierats i
parameter 15.05 Tvingat val av RO/DO.
6...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Tvangssatta varden for rela-/digitalutgangar. 1=1
15.07  RO4-Kélla Valjer en signal som skall anslutas till relautgang RO4. Ej tillslagen
Ej tillslagen Utgangen &r inte aktiverad. 0
Aktiv Utgangen ar aktiverad. 1
Redo drift Bit 1 av 06.71 Huvudstatusord (se sidan 308). 2
Reserverad 3
Aktiverat Bit 0 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 4
Startat Bit 5 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 5
6

Magnetiserat

Bit 1 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309).
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| drift Bit 6 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 7
Redo ref Bit 2 av 06.71 Huvudstatusord (se sidan 308). 8
Borvarde uppnatt Bit 8 av 06.71 Huvudstatusord (se sidan 308). 9
Back Bit 2 av 06.19 Varvtalsreglering statusord (se sidan 310). 10
Nollvarvtal Bit 0 av 06.79 Varvtalsreglering statusord (se sidan 310). 11
Ovan gréans Bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 12
Varning Bit 7 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 13
Fel Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 14
Fel (-1) Inverterad bit 3 i 06.11Huvudstatusord (se sidan 308). 15
Fellvarning Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord eller bit 7 av 06.11 16

Huvudstatusord (se sidan 308).
Overstrém Fel 2310 Overstrém har intraffat. 17
DC-6verspanning | Fel 3210 DC-ldnk éverspanning har intraffat. 18
Frekvensomriktar- | Fel 2381 IGBT-6verbelastning, 4110 Styrkort temperatur, 19
temp 4210 IGBT-6vertemperatur, 4290 Kylning, 42F1 IGBT-

temperatur, 4310 Fér hég temperatur eller 4380 Fér hég

temp.skillnad har intraffat.
DC-underspéanning | Fel 3220 DC-ldnk underspénning har intraffat. 20
Motortemp Fel 4981 Extern temperatur 1 eller4982 Extern temperatur 2 | 21

har intraffat.
Reserverad 22
Ext2 aktiv Bit 11 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 23
Fjarrstyrning Bit 9 av 06.71 Huvudstatusord (se sidan 308). 24
Reserverad 25...26
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 27
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 28
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 29
Reserverad 30...32
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 33
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 34
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 35
Reserverad 36...38
Startférdrdjning Bit 13 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 39
RO/DIO styrord Bit 0 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 40
bit0
RO-/DIO-styrord Bit 1 av 710.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 41
bit0
RO-/DIO-styrord Bit 2 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 42
bit2
Reserverad 43...44
PFC1 Bit 0 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 45
PFC2 Bit 1 av 76.01 PFC status (se sidan 5714). 46
PFC3 Bit 2 av 76.01 PFC status (se sidan 5714). 47
PFC4 Bit 3 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 48
PFC5 Bit 4 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 49
PFC6 Bit 5 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 50
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Reserverad 51...52
Handelseord 1 Handelseord 1 = 1 om nagon i 04.40 Handelseord 1 (se 53

sidan 303) ar 1, dvs. om en varning, ett fel eller en ren

héndelse har definierats med parametrarna 04.41...04.71 ar

pa.
Reserverad 54
Korningstillstand Bit 7 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 55
Startforregling 1 Bit 8 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 56
Startférregling 2 Bit 9 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 57
Startférregling 3 Bit 10 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 58
Startforregling 4 Bit 11 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 59
Alla Bit 12 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 60
startforreglingar
Anvandarlastkurva | Bit 3 (utanfor lastgrans) for 37.01 ULC-utgangsstatusord 61

(se sidan 460).
RO-/DIO-styrord Eér 15.07 RO4-kélla: Bit 3 (RO4) av 10.99 RO-/DIO-styrord | 62

(se sidan 326).

Eér 15.10 RO5-Kélla: Bit 4 (RO5) av 10.99 RO-/DIO-styrord

(se sidan 326).

Eér 15.13 RO6-kélla: Bit 5 (RO6) av 10.99 RO-/DIO-styrord

(se sidan 326).

For 15.16 RO7-Kélla: Bit 6 (RO7) av 10.99 RO-/DIO-styrord

(se sidan 326).
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

15.08  Fordréjning for Definierar tillslagsfordrojningen for relautgang RO4. 0,0s
RO4 PA

Status for vald kalla ! : : !
—_— I o — 0
O 1 O — 1
RO-status : ! : :
—_— : \ 0
-~ = -] -~ T
trin trran trin trran
try = 15.08 Férdréjning f6r RO4 PA
trran = 15.09 Férdréjning for RO4 AV
0,0...3000,0 s Tillslagsférdrojning for RO4. 1=1s

15.09  Fordréjning fér Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO4. Se 00s
RO4 AV parameter 15.08 Férdréjning fér RO4 PA.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO4. 1=1s

156.10 RO5-kélla Valjer en frekvensomriktarsignal som ska anslutas till Ej tillslagen

relautgang RO5.
For tillgangligt urval, se parameter 15.07 RO4-kélla.
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15.11  Férdréjning foér Definierar tillslagsférdrojningen for reldutgang RO5. 00s
RO5 PA
' ! 1
Status for vald kalla ' ! | | | ||| | ! ||| | | || !
— — b — 0
Co — Co — 1
RO-status : : : :
—— 1 I 0
- - - - " Tid
trin trran tri trran
trin = 15.11 Férdréjning fér RO5 PA
teran = 16.12 Fordréjning for RO5 AV
0,0...3000,0 s Tillslagsfordréjning for RO5. 1=1s
16.12  Fordréjning for Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO5. Se 0,0s
RO5 AV parameter 15.11 Férdréjning for RO5 PA.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO5. 1=1s
16.13  ROG6-Kélla Valjer en frekvensomriktarsignal som skall anslutas till Ej tillslagen
relautgang RO6.
For tillgangligt urval, se parameter 15.07 RO4-kélla.
16.14  Fordréjning for Definierar tillslagsfordrojningen for relautgang RO6. 0,0s
RO6 PA
' ! 1
Status for vald kalla ' ! | | | ||| | ! ||| | | || !
— — o — 0
Co —] Co — 1
RO-status : : : :
—— 1 1 0
- = - < e
trin trran tri trran
trin = 15.14 Férdréjning fér RO6 PA
trran = 15.15 RO6 AV f6rdréjning
0,0...3000,0 s Tillslagsférdréjning for RO6. 10=1s
15.15  ROG6 AV fordréjning | Definierar franslagsfordréjningen for reldutgang RO6. Se 00s
parameter 15.15 Férdréjning fér RO6 PA.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO6. 10=1s
16.16  RO7-Kélla Valjer en frekvensomriktarsignal som skall anslutas till Ej tillslagen

relautgang RO7.
For tillgangligt urval, se parameter 15.07 RO4-kélla.
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15.17  Fordréjning fér Definierar tillslagsfordrojningen for relautgang RO7. 00s
RO7 PA
Status for vald kélla : : | | | ||| | : ||| | | || : !
— — L — 0
Co — O — 1
RO-status : : : :
- L L L 0
== P DI
il trran trii trran
trin = 15.17 Férdréjning fér RO7 PA
trran = 15.18 RO7 AV fordréjning
0,0...3000,0 s Tillslagsfordréjning for RO7. 10=1s
15.18  RO7 AV férdréjning | Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO7. Se 00s
parameter 15.17 Férdréjning fér RO7 PA.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for RO7. 10=1s
15.22  DOf1-konfiguration | Valjer hur DO1 anvands. Utgang
Utgang DIO1 anvands som digital utgang. 0
Frekv DO1 anvands som frekvensutgang. 2
156.23 DO1-Kélla Valjer en frekvensomriktarsignal fér anslutning till digital Ej tillslagen
utgang DIO1 nar 15.22 DO1-konfiguration ar satt till Utgang.
Ej tillslagen Utgangen ar inte aktiverad. 0
Aktiv Utgangen ar aktiverad. 1
Redo drift Bit 1 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 2
Reserverad 3
Aktiverat Bit 0 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 4
Startat Bit 5 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 5
Magnetiserat Bit 1 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 6
| drift Bit 6 av 06.716 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 7
Redo ref Bit 2 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 8
Borvarde uppnatt Bit 8 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 9
Back Bit 2 av 06.19 Varvtalsreglering statusord (se sidan 3170). 10
Nollvarvtal Bit 0 av 06.179 Varvtalsreglering statusord (se sidan 3170). 11
Ovan gréans Bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 12
Varning Bit 7 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 13
Fel Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 14
Fel (-1) Inverterad bit 3 i 06. 11 Huvudstatusord (se sidan 308). 15
Fell/varning Bit 3 av 06.11 Huvudstatusord eller bit 7 av 06.11 16
Huvudstatusord (se sidan 308).
Overstrém Fel 2310 Overstrém har intraffat. 17
DC-6verspanning Fel 3210 DC-ldank éverspénning har intraffat. 18
Frekvensomriktarte | Fel 2381 IGBT-6verbelastning, 4110 Styrkort temperatur, 19
mp 4210 IGBT-6vertemperatur, 4290 Kylning, 42F1 IGBT-
temperatur, 4310 F6r hég temperatur eller 4380 F6r h6g
temp.skillnad har intraffat.
DC-underspanning | Fel 3220 DC-ldnk underspéanning har intraffat. 20
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Motortemp Fel 4981 Extern temperatur 1 eller 4982 Extern temperatur 2 | 21

har intraffat.
Reserverad 22
Ext2 aktiv Bit 11 av 06.16 Frekv.omr. statusord 1 (se sidan 309). 23
Fjarrstyrning Bit 9 av 06.11 Huvudstatusord (se sidan 308). 24
Reserverad 25...26
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 27
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 28
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 29
Reserverad 30...32
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 33
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 34
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 35
Reserverad 36...38
Startférdréjning Bit 13 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2 (se sidan 309). 39
RO/DIO styrord Bit 0 av 710.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 40
bit0
RO-/DIO-styrord Bit 1 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 41
bit0
RO-/DIO-styrord Bit 2 av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 42
bit2
PFC1 Bit 0 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 45
PFC2 Bit 1 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 46
PFC3 Bit 2 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 47
PFC4 Bit 3 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 48
PFC5 Bit 4 av 76.01 PFC status (se sidan 574). 49
PFC6 Bit 5 av 76.01 PFC status (se sidan 514). 50
Reserverad 51...52
Handelseord 1 Handelseord 1 = 1 om nagon i 04.40 Héndelseord 1 (se 53

sidan 303) ar 1, dvs. om en varning, ett fel eller en ren

hénqelse har definierats med parametrarna 04.41...04.71

ar pa.
Reserverad 54
Korningstillstand Bit 7 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 55
Startforregling 1 Bit 8 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 56
Startférregling 2 Bit 9 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 57
Startforregling 3 Bit 10 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 58
Startforregling 4 Bit 11 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 59
Alla Bit 12 av 06.22 Hand-av-auto statusord. 60
startférreglingar
Anvandarlastkurva | Bit 3 (utanfor lastgrans) for 37.01 ULC-utgangsstatusord 61

(se sidan 460).
RO-/DIO-styrord Bit 8 (DIO1) av 10.99 RO-/DIO-styrord (se sidan 326). 62

Ovriga[bit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).
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15.24  Fordréjning fér Definierar tillslagsfordrojningen for digital DO 1-utgang nar 00s
DO1 PA 15.22 DO1-konfiguration ar satt till Utgang.
' ' 1
Status for vald kélla ' ! | | | ||| | ! ||| | | || !
— — L — 0
Co — O — 1
DO-status : : : :
—— [ 1 0
- = - -~ Td
tri trran trin trran
trin = 15.24 Férdréjning fér DO1 PA
teran = 15.25 Fordréjning fér DO1 AV
0,0...3000,0 s Tillslagsfordréjning for DO1. 1=1s
16.25  Fordréjning for Definierar franslagsfordréjningen for relautgang DO1 nar 00s
DO1AV 15.22 DO1-konfiguration ar satt till Utgang. Se parameter
15.24 Férdrojning for DO1 PA.
0,0...3000,0 s Franslagsfordrojning for DO1. 1=1s
156.32  Utfrekvens 1 Visar vardet for frekvensutgang 1 som digital utgang DO1 nér | -
arvérde 15.22 DO1-konfiguration ar satt till Frekv.
Den har parametern kan endast lasas.
0...16000 Hz Varde for frekvensutgang 1. 1=1Hz
15.33  Utfrekvens 1 kélla | Valjer en signal for anslutning till digital utgang DO1 nér 15.22 | Motorvarvtal

DO1-konfiguration ar satt till Frekv. Alternativt, staller in
ingangen till magnetiseringslage for att mata strém till en
temperatursensor.

som anvénds

Not selected Ingen. 0
Motorvarvtal som 01.01 Motorvarvtal som anvénds (sidan 297). 1
anvands

Utfrekvens 01.06 Motorstrom (sidan 297). 3
Motorstrém 01.07 Motorstrém (sidan 297). 4
Motormoment 01.10 Motormoment (sidan 297). 6
DC-spanning 01.11 DC-spénning (sidan 297). 7
Uteffekt 01.14 Uteffekt (sidan 298). 8
Varvtref rampgen in | 23.01 Ingéng for varvtalsref.ramp (sidan 392). 10
Varvtref rampgen 23.02 Utgéng for varvtalsref.ramp (sidan 392). 1
ut

Anvand varvtalsref | 24.01 Anvéand varvt.referens (sidan 394). 12
Reserverad 13
Anvand frekvensref | 28.02 Utgang for frekvensref.ramp (sidan 399). 14
Reserverad 15
PID-reglering ut 40.01 PID-reglering ut &rvérde (sidan 464). 16

Annan

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).
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15.34  Utfrekvens 1 kédlla | Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 0,000
min 15.33 Utfrekvens 1 kélla) som motsvarar min.varde fran

frekvensutgang 1 (definierad av parameter 15.36 Utfrekvens
1 vid kélla min). Detta géller nar 15.22 DO1-konfiguration ar
satt till Frekv.

(Hz)
A
15.37
I
I
I
|
15.36 :
15.34 15.35 Signal (real)
vald av par.
15.33
(Hz)
A
15.37 |

15.36 |
I |
15.35 15.34 Signal (real)
vald av par.
15.33
-32768,000... Reellt signalvarde som motsvarar minimivarde for 1=1
32767,000 frekvensutgang 1.
15.35  Utfrekvens 1 kélla | Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 1500,000;
max 15.33 Utfrekvens 1 kélla) som motsvarar max.varde fran 1800,000

frekvensutgang 1 (definierad av parameter 15.37 Utfrekvens | (95.20 b0)
1 vid kélla max). Detta galler nar 15.22 DO1-konfiguration &ar
satt till Frekv.

Se parameter 15.34 Utfrekvens 1 kélla min.

-32768,000... Reellt signalvarde som motsvarar maxvarde for 1=1
32767,000 frekvensutgang 1.
15.36  Utfrekvens 1 vid Definierar min.utvarde for frekvensutgang 1 nar 15.22 DO1- | 0 Hz
kélla min konfiguration ar satt till Frekv.
Se aven figur vid parameter 15.34 Utfrekvens 1 kélla min.
0...16000 Hz Min.varde for frekvensutgang 1. 1=1Hz
15.37  Utfrekvens 1 vid Definierar max.varde for frekvensutgang 1 nar 15.22 DO1- 16000 Hz
kélla max konfiguration ar satt till Frekv.

Se aven figur vid parameter 15.34 Utfrekvens 1 kélla min.

0...16000 Hz Maxivarde for frekvensutgang 1. 1=1Hz
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

15.40

Tvingat val av Al

De faktiska avlasningarna av de analoga ingangarna kan
asidosattas i exempelvis testningssyfte. En tvangssatt
vardeparameter tillhandahalls for varje analog ingang och
dess varden tillampas nar den motsvarande biten i den har
parametern ar 1.

Obs! Al-filtreringstider (parameter 15.56 Al3 filtreringstid,
15.66 Al4 filtreringstid och 15.76 Al5 filtreringstid) har ingen
effekt pa tvangssatta Al-varden (parametrar 15.54 Al3 forced
value, 15.64 Tvangssatt Al4-vérde och 15.74 Tvangssatt Al5-
vérde).

Obs! Start- och effektcykel aterstaller tvingade val
(parameter15.40).

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

0b000

Bit Namn

Varde

Reserverad

Al3

1 = Tvangssatt Al3 till vardet for parameter 15.54 Al3 forced value.

Al4

1 = Tvangssatt Al4 till vardet for parameter 15.64 Tvangssatt Al4-vérde.

Al5

1 = Tvangssatt Al5 till vardet for parameter 15.74 Tvangssatt Al5-vérde.

HRNERERE

.15 |-

Reserverad

0000h...FFFFh

Bitmask

1=1

15.41

Al-6vervakn.funk

Definierar hur frekvensomriktaren reagerar nar en analog
ingangsignal gar utanfér min- och/eller max.granserna som
angetts for ingangen.

Ingangarna och garnserna som ska 6vervakas valjs med
parameter 15.42 Al-6vervakn.val.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

0000h

Ingen atgard

Ingen atgard.

Fel

Frekvensomriktaren |6ser ut for 80A0 Al-6vervakning.

Varning

Frekvensomriktaren genererar en A8AO Al-6vervakning-
varning.

Senaste varvtal

Frekvensomriktaren genererar en varning (A8A0 Al-
6vervakning) och fryser varvtalet (eller frekvensen) pa den
niva som frekvensomriktaren arbetade
vid.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

Ref sakert varvt

Frekvensomriktaren genererar en varning (A8A0 Al-
évervakning) och staller in
varvtalet till det varvtal som definierats med parameter 22.41
Ref sédkert varvt (eller 28.41 Séker frekvensreferens nar
frekvensreferensen anvands).
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

15.42

Al-6vervakn.val

Anger granserna for de analoga ingangarna, vilka ska
Overvakas. Se parameter 15.43 Al-6vervakn.funk.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

0000h
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Nr. Namn/vérde Beskrivning | Def/FbEq16
Bit Namn Varde
0 AI3<MIN (1 = min.gréansdvervakningen av Al3 ar aktiv.
1 AI3>MAX |1 = maxgransévervakningen av Al3 ar aktiv.
2 Al4<MIN |1 = min.gransévervakningen av Al4 ar aktiv.
3 Al4>MAX |1 = maxgréansovervakningen av Al4 ar aktiv.
4 AI5S<MIN |1 = min.gransévervakningen av Al5 ar aktiv.
5 AI5>MAX |1 = maxgransovervakningen av Al5 ar aktiv.
6...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Bitmask 1=1
15.43 Al supervision Aktiverar/inaktiverar 6vervakning av den analoga ingangen Ob 0111 0111
force selection for varje styrningsplats (EXT1, EXT2, Lokal). Genom att 0111
inaktivera en bit kan anvandaren maska felet/varningen for
den valda styrplatsen.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
Bit Namn Varde
0 AlI3 Ext1 |1 = Al3-6vervakning aktiv ndr EXT1-styrning anvands.
1 AI3 Ext2 |1 = AlI3-6vervakning aktiv nar EXT2-styrning anvands.
2 Al3 Lokal |1 = Al3-6vervakning aktiv nar lokal styrning anvands.
3 - Reserverad
4 Al4 Ext1 |1 = Al4-6vervakning aktiv nar EXT1-styrning anvands.
5 Al4 Ext2 |1 = Al4-6vervakning aktiv nér EXT2-styrning anvands.
6 Al4 Lokal |1 = Al4-6vervakning aktiv nar lokal styrning anvands.
7 - Reserverad
8 Al5 Ext1 |1 = Al5-6vervakning aktiv nér EXT1-styrning anvands.
9 Al5 Ext2 |1 = Al5-6vervakning aktiv ndr EXT2-styrning anvands.
10 Al5 Lokal |1 = Al5-6vervakning aktiv nar lokal styrning anvands.
11...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Bitmask 1=1
156.44 Al dead band Al-dédbandsvarde i procent av respektive Al max varde och | 0,00 %
tillampligt for AI3, Al4 och Al5, dvs. endast Utbyggnadsmodul
Al. (For narvarande endast tillgangligt med CAIO-01-
modulen).
Al max varde ar 10 V och 20 mA i spannings- respektive
stromlage. Det har vardet paverkar de positiva och negativa
sidorna av Al-varden separat runt nollvardet.
10 % av Al-dédbandsvarde laggs till internt i
systemprogramvaran som Al-dédbandhysteres nara det
berdknade dédbandsvardet.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
0,00...100,00 % Dédbandsprocentvarde. 1=1%
15.45 Tvingat val av AO | Kallsignalerna foér de analoga utgangarna kan asidosattas i 0000h

exempelvis testsyfte. En tvangssatt vardeparameter finns
tillgénglig for varje analog utgang och dess varden géller nar
den motsvarande biten i den har parametern ar 1.

Obs! Start- och effektcykel aterstaller tvingade val.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
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Nr. Namn/vérde | Beskrivning Def/lFbEq16
Bit [Namn [Virde
0...1 |Reserverad
2 AO3 1 = Tvangssatt AOS3 till vardet fér parameter 15.83 Tvangssatt AO3-vérde.
(0 = Normalt lage.).
3 AO4 1 = Tvangssatt AO4 till vardet for parameter 15.93 Tvangssatt AO4-vérde.
(0 = Normalt lage.).
4...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Bitmask 1=1
156.51  Al3 arvérde Visar vardet for analog ingang Al3 i mA eller V-lage -
(beroende pa om ingangen ar installd pa strom eller spanning
i 15.55 Val av Al3-enhet).
Den hér parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Faktiskt varde for analog ingang Al3. 1000 =1
-22 000...22 000 A enhet
15.52  Al3 skalat védrde Visar vardet for analog ingang Al3 efter skalning. Se -
parametrarna 15.59 Al3 skalat vid AI3 min och 15.60 Al3
skalat vid Al3 max.
Den héar parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Skalat varde for analog ingang Al3 1=1%
15.53  Al3 percent value | Varde fér analog ingang Al3 i procent av Al3-skalning. Dar - | -
110 % =-11 V eller -22 mA och 110 % = 11 V eller 22 mA.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0...110 % Procentvarde for analog ingang Al3. 1=1%
15.54  Al3 forced value Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens 0,000
faktiska varde. Se parameter 15.40 Tvingat val av Al. enheter
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Tvangssatt varde for analog ingang Al3. 1 =1 enhet
-22 000...22 000 A
16.55  Val av Al3-enhet Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog \%
ingang Al3.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
\% Volt 2
mA Milliampere 10
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
15.56 A3 filtreringstid Definierar filtertidskonstant fér analog ingang Al3. 0,100 s
A
Undilar
&
»
N 1
O=1x(1-e-t/T)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran (ca.
0,22 ms tidkonstant). Detta kan inte andras med nagon
parameter.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
-0,000...30,000 s Filtertidskonstant 1000=1s
15.57  Al3 min Definierar minvardet for analog ingang Al3. Ange det verkliga | 0,000 V eller
minimivardet pa signalen nar den analoga signalen ar 4,000 mA
ansluten till omriktaren.
Se aven parameter 15.59 Al3 skalat vid AI3 min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
-11 000...11 000V/ | Minvarde for analog ingang Al3 1000 =
-22 000...22 000 A 1 enhet
156.58  AI3 max Definierar maxvardet for analog ingang Al3. Ange det verkliga | 10,000 V
maxvardet pa signalen nar den analoga signalen ar ansluten | eller
till omriktaren. 20,000 mA
Se aven parameter 15.60 Al3 skalat vid AI3 max.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 &r vald i
parameter 15.017.
-11 000...11 000V/ | Maxvarde for analog ingang Al3 1000 =
-22 000...22 000 A 1 enhet
15.59  Al3 skalat vid AI3 | Definierar det reella tal som motsvarar min. analogt invarde | 0,000
min for ingang Al3, definierat av parameter 15.57 AI3 min. (Om
polaritetsinstaliningarna fér 75.59 och 15.60 andras kan den
analoga ingangen effektivt inverteras.)
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
-32768...32767 Skalat minvarde for analog ingang Al3 1=1
15.60  Al3 skalat vid AI3 | Definierar det reella tal som motsvarar max. analogt invarde | 50,000
max for ingang Al3, definierat av parameter 15.58 Al3 skalat vid
Al3 max.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 &r vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Skalat maxvarde for analog ingang Al3 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
15.61  Al4 &rvérde Visar vardet fér analog ingang Al4 i mA eller V-lage -
(beroende pa om ingangen &r instélld pa strém eller spanning
i 15.65 Al4 enhet val).
Den har parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Faktiskt varde for Al4 1 =1 enhet
-22 000...22 000 A
15.62  Al4 skalat vérde Visar vardet for analog ingang Al4 efter skalning. Se -
parametrarna 15.69 Al4 skalat vid Al4 min och 15.70 Al4
skalat vid Al4 max.
Den hér parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Skalat varde for Al4 1=1
156.63  Al4 procentvérde Varde for analog ingang Al4 i procent av Al4-skalning. Dar - | -
110 % =-11 V eller -22 mA och 110 % = 11 V eller 22 mA.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0...110 % Procentvarde for Al4 1=1%
15.64  Tvangssatt Al4- Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens -
vérde faktiska varde. Se parameter 15.40 Tvingat val av Al.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Tvangssatt varde for analog ingang Al4 1 =1 enhet
-22 000...22 000 A
15.65  Al4 enhet val Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog \%
ingang Al4.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
\% Volt 2
mA Milliampere 10
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
15.66  Al4 filtreringstid Definierar filtertidskonstant fér analog ingang Al4. 0,100
A
U iiten
-
1
O=1x(1-e-tT)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran (ca.
0,22 ms tidkonstant). Detta kan inte andras med nagon
parameter.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant 1000=1s
15.67  Al4 min Definierar minvardet for analog ingang Al4. Ange det verkliga | 0,000 V
minimivardet pa signalen nar den analoga signalen ar
ansluten till omriktaren.
Se aven parameter 15.69 Al4 skalat vid Al4 min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Minimivarde for Al4 1=1enhet
-22 000...22 000 A
156.68  Al4 max Definierar maxvardet fér analog ingang Al4. Ange det verkliga | 10,000 V
maxvardet pa signalen nar den analoga signalen ar ansluten
till omriktaren.
Se aven parameter 15.70 Al4 skalat vid Al4 max.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 &r vald i
parameter 15.017.
-11000...11 000V/ | Maxvérde for Al4 1=1enhet
-22 000...22 000 A
16.69  Al4 skalat vid Al4 Definierar det reella tal som motsvarar min. analogt invarde | 0,000
min for ingang Al4, definierat av parameter 15.67 Al4 min. (Om
polaritetsinstallningarna for parametrarna 15.69 och 15.70
andras kan den analoga ingangen effektivt inverteras.)
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Reellt tal fér min Al4-varde 1=
15.70  Al4 skalat vid Al4 Definierar det reella tal som motsvarar max. analogt invarde | 50,000
max for ingang Al4, definierat av parameter 15.68 Al4 max.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

-32768...32767

Reellt internt varde féor maximalt Al4-varde
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
15.71  Al5 &rvérde Visar vardet for analog ingang Al5 i mA eller V-lage -
(beroende pa om ingangen &r instélld pa strém eller spanning
i 15.75 Al5 enhet vall).
Den har parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Varde for Al5 1=1enhet
-22 000...22 000 A
156.72  Al5 skalat vérde Visar vardet for analog ingang Al5 efter skalning. Se -
parametrarna 15.79 Al5 skalat vid Al5 min och 15.80 Al5
skalat vid Al5 max.
Den hér parametern kan endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Varde for Al5 efter skalning 1=1
16.73  Al5 procentvérde Varde for analog ingang Al5 i procent av Al5-skalning. Dar - | -
110 % =-11 V eller -22 mA och 110 % = 11 V eller 22 mA.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0...110 % Varde for Al5 i procent av Al5-skalning 1=1%
15.74  Tvéangssatt Al5- Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens -
vérde faktiska varde. Se parameter 15.40 Tvingat val av Al.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Tvangssatt varde 1 =1 enhet
-22 000...22 000 A
156.75  Al5 enhet vall Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog \%
ingang Al5.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
\% Volt 2
mA Milliampere 10
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
15.76 A5 filtreringstid Definierar filtertidskonstant fér analog ingang Al5. 0,100 s
A
LA iz
&
»
1
O=1x(1-e-tT)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran (ca.
0,22 ms tidkonstant). Detta kan inte andras med nagon
parameter.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant for Al5 1000=1s
15.77  Al5 min Definierar minvardet for analog ingang Al5. Ange det verkliga | 0,000 V
minimivardet pa signalen nar den analoga signalen ar
ansluten till omriktaren.
Se aven parameter 15.79 Al5 skalat vid AI5 min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
-11 000...11 000V/ | Minimivarde for Al5 1=1enhet
-22 000...22 000 A
16.78  Al5 max Definierar maxvardet fér analog ingang Al5. Ange det verkliga | 10,000 V
maxvardet pa signalen nar den analoga signalen ar ansluten
till omriktaren.
Se aven parameter 15.80 Al5 skalat vid Al5 max.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 &r vald i
parameter 15.017.
-11 000...11 000V/ | Maximalt varde for Al5 1 =1 enhet
-22 000...22 000 A
16.79  Al5 skalat vid Al5 Definierar det reella tal som motsvarar min. analogt invérde | 0,000
min for ingang Al5, definierat av parameter 15.77 Al5 min. (Om
polaritetsinstaliningarna for 15.79 och 15.80 &ndras kan den
analoga ingangen effektivt inverteras.)
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Reellt tal fér min Al5-varde 1000 =1
15.80  Al5 skalat vid Al5 Definierar det reella tal som motsvarar max. analogt invarde | 50,000
max for ingang Al5, definierat av parameter 15.78 Al5 max.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768...32767 Reellt tal fér max Al5-varde 1000 =1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
16.81  AOS3 éarvérde Visar vardet for AO3 i mA eller V. Den har parametern kan -
endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-11 000...11 000V/ | Varde for AO3 1=1enhet
-22 000...22 000 A
16.82  AOS3 kélla Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO3. -
Obs! Foljande urvalslista beror pa vilka parametrar som ar
tillgangliga i produkten. Om en parameter inte ar tillganglig i
produkten stdds ar inte heller motsvarande listobjekt
tillgangligt och stéds inte.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
Ej valt Ingen 0
Varvtal anvant 01.01 Motorvarvtal som anvénds 1
Frekvens 01.06 Motorstrém 3
Motorstrém 01.07 Motorstrém 4
Motorstrém som % | 01.08 Motorstrém % av motor nom. 5
av motor nom.
Motormoment 01.10 Motormoment 6
DC-spanning 01.11 DC-spénning 7
Uteffekt 01.14 Uteffekt 8
Varvtref rampgen in | 23.01 Ingéng f6r varvtalsref.ramp 10
Varvtref rampgen 23.02 Utgang for varvtalsref.ramp 11
ut
Anvand varvtalsref | 24.01 Anvénd varvt.referens 12
Frequency ref used | 28.02 Utgéng for frekvensref.ramp 14
PID-reglering ut 40.01 PID-reglering ut drvérde 16
Tempsensor 1 Utgangen anvands for att mata en konstant strom till 20
excitation temperatursensorn 1, 35.11 Temperatur 1-kélla
Tempsensor 2 Utgangen anvands for att mata en magnetiseringsstrém till 21
excitation temperatursensor 2, 35.21 Temperatur 2-kélla
Abs motorvarvtal % | 01.61 Abs motorvarvtal % anvénds 26
anvands
Abs motorvarvtal % | 01.62 Abs motorvarvtal % 27
Abs utmatnings- 01.63 Abs utmatningsfrekvens 28
frekvens
Abs motormoment | 01.64 Abs motormoment 30
Abs 01.65 Abs utmatningsstrom 31
utmatningsstrém
Abs axeleffekt fran | 01.68 Abs axeleffekt fran motorn 32
motorn
Extern PID1- 71.01 Extern PID faktiskt vérde 33
utgang
AO1-datalagring 13.91 AO1-datalagring 37
AO2-datalagring 13.92 AO2-datalagring 38

Ovrigt

Different source selection
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
15.83  Tvéangssatt AO3- Tvangssatt varde som kan anvéndas i stallet for den valda -
vérde utgangssignalen. Se parameter 15.45 Tvingat val av AO.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0,000...11 000 V/ | Tvangssatt varde 1000 =
0,000...22 000 mA 1 enhet
15.84  AOG3-datalagring Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO3, till 0,00
exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.
| parameter 15.82 AO3 kélla, valj AO3-datalagring. Ange
sedan den har parametern som mal fér inkommande
vardedata. Med det inbyggda faltbussgranssnittet, ange
malvalsparameter for dessa data (58.101...58.114) till AO3-
datalagring.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
-327,68...327,67 Forvaringsparameter for styrning av AO3 100 =1
156.85 AOS3 enhet val Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog mA
ingang AO3.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
\% Volt 2
mA Milliampere 10
15.86  AOS3 filtreringstid Definierar filtertidskonstanten for analog utgang AO3. 0,100 s
A
U llan
»
i
O=1x(1-e-t/T)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran.
Detta kan inte &ndras med nagon parameter.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
0,000...30,000 s Filtertidskonstant for AO3 1000=1s
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
16.87  AOG3 kélla min Definierar det reella min.vardet pa signalen (vald av -32768,0
parameter 15.82 AO3 kélla) som motsvarar min. utvarde fran
AOB (definierad av parameter 15.89 AO3 ut vid AO3 kélla
min).
Analag
output 4
15.88
587
5.80 1500 Source
o - signal
Om 15.87 programmeras som maxvarde och 75.88 som
minvérde inverteras utgangen enligt nedan.
Anabog
cutput 4
15.88
5.87
15.90 15.80 Source
signal
AO har automatisk skalning. Varje gang kallan fér AO andras,
andras aven skalningsomradet i motsvarande grad. Egna
min- och maxvarden asidoséatter de automatiska vérdena. Se
parameter 13.17 f6r mer information.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768,0...32767,0 | Reellt min.varde for AO3-signalen 10=1
15.88  AOQ3 kélla max Definierar det reella max.vardet pa signalen (vald av 32767,0
parameter 15.82 AO3 kélla) som motsvarar max. utvarde fran
AO3 (definierad av parameter 15.90 AO3 ut vid AO3 kélla
max). Se parameter 15.87 AO3 kélla min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-32768,0...32767,0 | Reellt max.varde for AO3-signalen 10=1
15.89  AO3 ut vid AO3 Definierar minimiutvarde for analog utgang AO3. Se aven 0,000 mA
kélla min figur vid parameter 15.87 AO3 kélla min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0,000...11 000 V/ | Min. utvarde for AO3 1000 =
0,000...22 000 mA 1 enhet
15.90 AO3utvid AO3 Definierar maxutvérde for analog utgang AO3. Se aven figur | 20,000 mA
kélla max vid parameter 15.87 AO3 kélla min.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0,000...11 000 V/ | Maximalt utvéarde fér AO3 1000 =

0,000...22 000 mA

1 enhet
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
16.91  AO4 éarvérde Visar vardet for AO4 i mA eller V. Den har parametern kan -
endast lasas.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
0,000...11 000 V/ | Varde for AO4 1000 =
0,000...22 000 mA 1 enhet
16.92  AO4 kKélla Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO4. -
Obs! Foljande urvalslista beror pa vilka parametrar som ar
tillgangliga i produkten. Om en parameter inte ar tillganglig i
produkten stéds ar inte heller motsvarande listobjekt
tillgangligt och stdds inte.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.
Ej valt Ingen 0
Varvtal anvant 01.01 Motorvarvtal som anvénds 1
Frekvens 01.06 Motorstrém 3
Motorstrém 01.07 Motorstrém 4
Motorstrom som % | 01.08 Motorstrém % av motor nom. 5
av motor nom.
Motormoment 01.10 Motormoment 6
DC-spanning 01.11 DC-spénning 7
Uteffekt 01.14 Uteffekt 8
Varvtref rampgen in | 23.01 Ingang fér varvtalsref.ramp 10
Varvtref rampgen 23.02 Utgéang for varvtalsref.ramp 11
ut
Anvand varvtalsref | 24.01 Anvénd varvt.referens 12
Frequency ref used | 28.02 Utgéang for frekvensref.ramp 14
PID-reglering ut 40.01 PID-reglering ut drvérde 16
Tempsensor 1 Utgangen anvands for att mata en konstant strom till 20
excitation temperatursensorn 1, 35.11 Temperatur 1-kélla
Tempsensor 2 Utgangen anvands for att mata en konstant strom till 21
excitation temperatursensorn 2, 35.21 Temperatur 2-kélla
Abs motorvarvtal % | 01.61 Abs motorvarvtal % anvénds 26
anvands
Abs motorvarvtal % | 01.62 Abs motorvarvtal % 27
Abs utmatnings- 01.63 Abs utmatningsfrekvens 28
frekvens
Abs motormoment | 071.64 Abs motormoment 30
Abs 01.65 Abs utmatningsstrém 31
utmatningsstrom
Abs axeleffekt fran | 01.68 Abs axeleffekt fran motorn 32
motorn
Extern PID1- 71.01 Extern PID faktiskt vérde 33
utgang
AO1-datalagring 13.91 AO1-datalagring 37
AO2-datalagring 13.92 AO2-datalagring 38

Ovrigt

Different source selection
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
15.93  Tvéangssatt AO4- Tvangssatt varde som kan anvandas i stallet for den valda -
vérde utgangssignalen. Se parameter 15.45 Tvingat val av AO.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
0,000...11 000 V/ Tvangssatt varde 1000 =
0,000...22 000 mA 1 enhet
15.94  AO4-datalagring Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO4, till 0,00
exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.
| parameter 15.92 AO4 Kélla, valj AO4-datalagring. Ange
sedan den har parametern som mal fér inkommande
vardedata. Med det inbyggda faltbussgranssnittet, ange
malvalsparameter for dessa data (58.7017...58.114) till AO4-
datalagring.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.
-327,68...327,67 Forvaringsparameter for styrning av AO4 100 =1
16.95  Val av AO4-enhet | Véljer enhet for varden och installningar som tillhér analog mA
ingang AO4.
Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.
\% Volt 2
mA Milliampere 10
15.96  AO4 filtreringstid Definierar filtreringstidskonstanten for analog utgang AO4. 0,100 s

O=1x(1-e-t/T)

| = filteringang (steg)

O = filterutgang

t = tid

T = filtertidskonstant

Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran.
Detta kan inte &ndras med nagon parameter.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.07.

0,000...30,000 s

Filtertidskonstant for AO4

1000=1s
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

15.97

AO4 kélla min

Definierar det reella min.vardet pa signalen (vald av
parameter 15.92 AO4 kélla) som motsvarar min. utvarde fran
AO4 (definierad av parameter 15.99 AO4 ut vid AO4 kélla
min).

Anzlog
output 4
L

en
i
~

-

15g0  Source
signal

Om 15.97 programmeras som maxvarde och 75.98 som

minvéarde inverteras utgangen enligt nedan.

Analog
output 4
15.88

n
0
-1

>

>

Source
signal

15.80

AO har automatisk skalning. Varje gang kallan fér AO andras,
andras aven skalningsomradet i motsvarande grad. Egna
min- och maxvarden asidosatter de automatiska vardena. Se
parameter 13.17 for mer information.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

-32768,0

-32768,0...32767,0

Reellt min.varde for AO4-signalen

10=1

15.98

AO4 kélla max

Definierar det reella max.vardet pa signalen (vald av
parameter 15.92 AO4 kélla) som motsvarar max utvarde fran
AO4 (definierad av parameter 15.700 AO4 ut vid AO4 kélla
max). Se parameter 15.97 AO4 kélla min.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

32767,0

-32768,0...32767,0

Reellt max.varde fér AO4-signalen

10=1

15.99

AO4 ut vid AO4
kélla min

Definierar minimiutvarde for analog utgang AO4. Se dven
figur vid parameter 15.97 AO4 kélla min.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.017.

0,000 mA

0,000...11 000 V/
0,000...22 000 mA

Min. utvarde for AO4

1000 =
1 enhet

15.100

AO4 ut vid AO4
kélla max

Definierar maxutvarde for analog utgang AO4. Se aven figur
vid parameter 15.97 AO4 kélla min.

Obs! Den har parametern ar synlig nar CAIO-01 ar vald i
parameter 15.01.

20,000 mA

0,000...11 000 V/
0,000...22 000 mA

Max. utvarde fér AO4

1000 =
1 enhet




362 Parametrar

| Nr. Namn/vérde Beskrivning | Def/FbEq16
19 Driftslage Val av lokala och externa styrplatskallor och driftlagen.
Se aven avsnitt Frekvensomriktarens driftldgen (sidan 92).
19.01  Verkligt driftsldge | Visar det driftidge som anvands for tillfallet. -
Se parameter 19.71.
Den har parametern kan endast lasas.
Ej valt Ingen. 1
Varvtal Varvtalsstyrning (vid vektormotorstyrning). 2
Reserverad 3..9
Skaléar (Hz) Frekvensstyrning vid skalar motorstyrning (vid skalar 10
motorstyrning).
Tvingad magn. Motorn ar i magnetiseringslage. 20
19.11  Val Ext1/Ext2 Valjer kallan for extern styrplats EXT1/EXT2. EXT1
0 = EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (permanent vald). 0
EXT2 EXT2 (permanent vald). 1
FBAAMCW bit 11 | Styrord bit 11 tas emot via faltbussgranssnitt A. 2
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 3
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 4
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 5
Di4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 6
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 7
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 8
Reserverad 9...18
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 21
Reserverad 22...24
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 2 Bit 1 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 27
Reserverad 28...31
IFB MCW bit 11 Styrord bit 11 tas emot via det inbyggda faltbussgranssnittet. | 32
FBAA Detekterat kommunikationsbortfall i inbyggt faltbussgranssnitt | 33
anslutningsbortfall | A andrar styrlaget till EXT2.
IFB Detekterat kommunikationsbortfall i inbyggt faltbussgrénssnitt | 35
anslutningsbortfall | &ndrar styrlaget till EXT2.
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
19.18  HAND/AV Valjer kalla for inaktivering av Hand/Av. Anvénds ej
inaktivera kélla 1 = Hand- och/eller Av-knapparna &r inaktiverade pa
kontrollpanelen och i PC-verktyget Drive composer.
Parameter 19.19 HAND/AV inaktivera atgérd anger vilka
knappar som &r inaktiverade och aktiverade.
Om HAND/AV inaktiv. &r aktiverat nar frekvensomriktaren ar i
Hand-lage, véxlas laget automatiskt till Av och motorn
stoppas och anvandaren maste starta motorn igen.
Anvands ej 0 = Hand- och/eller Av-knapparna &r aktiverade och fungerar. | 0
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Aktivt 1 = Hand- och/eller Av-knapparna ar inaktiverade och 1
fungerar inte.
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingéng DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Komm DCU-profilens styrord bit 14 tas emot via det inbyggda 8

faltbussgranssnittet. Om en faltbussadapter som har stod for
transparenta lagesprofiler anvands, anvands DCU-styrord bit
14 via den transparenta lagesprofilen.

Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

19.19  HAND/AV Valjer vilka knappar som ar inaktiverade pa kontrollpanelen HAND
inaktivera atgérd och i PC-verktyget Drive composer nar parameter 19.718
HAND/AV inaktivera kélla ar inaktiverad.

HAND Hand-knappen ar inaktiverad. 0
AV och HAND Bade Av- och Hand-knapparna ar inaktiverade.
AV vid Auto Av-knappen ér inaktiverad nar frekvensomriktaren &r i Auto- | 2
lage. Av-knappen aktiveras igen efter Hand-knappen har
tryckts in.

20 Start/stopp/riktning | Val av signalkélla for aktivering av start/stopp/riktning och
kérning/start. Val av signalkalla for aktivering av
positiv/negativ referens.

For information om styrplatser, se avsnitt Lokal styrning
kontra extern styrning (sidan 89).

20.01  Ext1 kommandon | Véljer signalkalla for start-, stopp- och riktning fér extern In1 Start
styrplats 1 (EXT1).
Se aven parametrarna 20.02...20.04.

Ej vald Ingen signalkalla vald for start- eller stoppkommandon. 0

In1 Start Kélla for start- och stoppkommandon véljs med parameter 1
20.03 Ext1 in1-kélla. Kallbitarnas statusdvergangar tolkas pa
féljande satt:

Kallstatus 1 (20.03) Kommando
0->1(20.02 = Flank)
1(20.02 = Niva)

0 Stopp

Start

In1 Start; In2 Dir Kéllan vald av 20.03 Ext1 in1-kélla ar startsignalen. Kallan 2
som ar vald av 20.04 Ext1 in2-kélla bestammer riktningen.
Kallbitarnas statusévergangar tolkas pa foljande satt:

Kallstatus 1 (20.03) | Kallstatus 2 (20.04) | Kommando
0 Alla Stopp

0->1(20.02 = Flank) 0 Start framat

1(20.02 = Niva) 1 Start bakat
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Nr. Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

In1 Start framat,
In2 Start bakat

Kallan vald av 20.03 Ext1 in1-kélla ar signalen for start
framat. Kallan vald av 20.04 Ext1 in2-kélla &r signalen for
start bakat. Kallbitarnas statusévergangar tolkas pa foljande

satt:

Kallstatus 1 (20.03)

Kallstatus 2 (20.04)

Kommando

0

0

Stopp

0->1(20.02 = Flank)
1(20.02 = Niva)

0

Start framat

0

0> 1(20.02 = Flank)
1 (20.02 = Niva)

Start bakat

1

1

Stopp

3

In1P Start; In2 Stop

Kallor for start- och stoppkommandon valjs med
parametrarna 20.03 Ext1 in1-kélla och 20.04 Ext1 in2-kélla.
Kéllbitarnas statusdvergangar tolkas pa féljande satt:

Kallstatus 1 (20.03)

Kallstatus 2 (20.04)

Kommando

0->1

1

Start

Alla

0

Stopp

Noter:

+ Signalerna Korningstillstand och Startférregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.

» Parameter 20.02 Ext1starttrigger typ har effekt bara vid
start av frekvensomriktaren med den har instaliningen. Om
startingangen ar PA och 20.02 = Niva (1) nar
frekvensomriktaren startar, startas motorn.

In1P Start, In2
Stopp, In3 Rotr

Kallor for start- och stoppkommandon valjs med
parametrarna 20.03 Ext1 in1-kélla och 20.04 Ext1 in2-kélla.
Kéllan vald med 20.05 Ext1 in3-kélla bestammer riktningen.
Kallbitarnas statusdvergangar tolkas pa foljande satt:

Kallstatus 1 | Kéllstatus 2 | Kallstatus 3 Kommando
(20.03) (20.04) (20.05)
01 1 0 Start framat
01 1 1 Start bakat
Alla 0 Alla Stopp
Noter:

+ Signalerna Korningstillstand och Startférregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.

+ Parameter 20.02 Ext1starttrigger typ har effekt bara vid
start av frekvensomriktaren med den har instaliningen. Om
startingangen &r PA och 20.02 = Niva (1) nar
frekvensomriktaren startar, startas motorn.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
In1P Start fr, In2P | Kallor for start- och stoppkommandon véljs med 6
Start bak, In3 Stopp | parametrarna 20.03 Ext1 in1-kélla, 20.04 Ext1 in2-kélla och

20.05 Ext1 in3-kélla. Kallan vald med 20.05 Ext1 in3-kélla
bestammer stoppet. Kallbitarnas statusévergangar tolkas pa
foljande satt
Kallstatus 1 | Kéllstatus 2 | Kallstatus 3 Kommando
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 Alla 1 Start framat
Alla 0->1 1 Start bakat
Alla Alla 0 Stopp
Noter:
+ Signalerna Korningstillstand och Startforregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.
« Parameter 20.02 Ext1starttrigger typ har ingen effekt med
den har instéllningen.
Reserverad 7...10
Manéverpanel Start- och stoppkommandona kommer fran mandverpanelen | 11
(eller en dator ansluten till manéverpanelkontakten).
Obs! Det har valet kréaver en ACS-AP-I-mandverpanelsom
anvander Start-, stopp-, Loc/Rem-logik.
Fieldbus A Start- och stoppkommandona kommer fran faltbussadapter A. | 12
Obs! Satt dven 20.02 Ext1starttrigger typ tillNiva.
Reserverad 13
Inbyggd faltbuss Start- och stoppkommandona kommer fran det inbyggda 14
faltbussgranssnittet.
Obs! Satt aven 20.02 Ext1starttrigger typ tillNiva.
20.02  Extistarttrigger typ | Definierar om startsignalen fér den externa styrplatsen EXT1 | Niva
ar flankutlost eller nivautlost.
Obs! Om en pulstypsignal &r vald &r den har parametern
bara effektiv vid start. Se beskrivningarna for valen av
parameter 20.01 Ext1 kommandon.
Flank Startsignalen ar flankutlost. 0
Niva Startsignalen ar nivautlost. 1

20.03  Ext1in1-kélla Valjer kalla 1 for parameter 20.01 Ext1 kommandon. DI1
Alltid av 0. 0
Alltid pa 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
D16 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Reserverad 27...39
Konstant varvtal Bit 7 av 06.19 Varvtalsreglering statusord (se sidan 310). 40
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

20.04  Ext1in2-kélla Valjer kalla 2 fér parameter 20.01 Ext1 kommandon. Alltid av

For tillgangligt urval, se parameter 20.03 Ext1 in1-kélla.
20.05  Ext1in3-kélla Valjer kalla 3 for parameter 20.01 Ext1 kommandon. Alltid av
For tillgangligt urval, se parameter 20.03 Ext1 in1-kélla.
20.06  Ext2 kommandon | Véljer signalkalla for start-, stopp- och riktningsstyrning vid Ej valt
extern styrplats 2 (EXT2).
Se parameter 20.21 for faststéllning av vilka varden som
motsvarar den faktiska riktningen. Se dven parameter
20.07...20.10.
Ej valt Ingen signalkalla vald for start- eller stoppkommandon. 0
In1 Start Kalla for start- och stoppkommandon véljs med parameter 1
20.08 Ext2 in1-kélla. Kallbitarnas statusévergangar tolkas pa
féljande satt:
Kallstatus 1 (20.08) Kommando
0 -> 1 (20.07 = Flank)
1(20.07 = Nivé) Start
0 Stopp
In1 Start; In2 Dir Kallan vald av 20.08 Ext2 in1-kélla ar startsignalen. Kallan 2
som ar vald av 20.09 Ext2 in2-kélla bestammer riktningen.
Kaéllbitarnas statusdvergangar tolkas pa féljande satt:
Kallstatus 1 (20.08) | Kallstatus 2 (20.09) |Kommando
0 Alla Stopp
0 ->1(20.07 = Flank) 0 Start framat
1(20.07 = Niva) 1 Start bakat
In1 Start framat, Kéllan vald av 20.08 Ext2 in1-kélla ar signalen for start 3

In2 Start bakat

framat. Kallan vald av 20.09 Ext2 in2-kélla ar signalen for
start bakat. Kallbitarnas statusdvergangar tolkas pa foljande
satt:

Kaillstatus 1 (20.08) | Kallstatus 2 (20.09) | Kommando
0 0 Stopp
0-> 1 (20.07 = Flank) ]
1(20.07 = Niva) 0 Start framéat
0 ->1(20.07 = Flank) .
0 1(20.07=Nivg) | Startbakdt
1 1 Stopp
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning
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In1P Start; In2
Stopp

Kallor for start- och stoppkommandon valjs med
parametrarna 20.08 Ext2 in1-kélla och 20.09 Ext2 in2-kélla.
Kallbitarnas statusdvergangar tolkas pa foljande satt:

Kallstatus 1 (20.08) | Kallstatus 2 (20.09) | Kommando

0->1 1 Start

Alla 0 Stopp

Noter:

+ Signalerna Korningstillstand och Startférregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.

« Parameter 20.07 Ext2starttrigger typ har effekt bara vid
start av frekvensomriktaren med den hér installningen. Om
startingangen ar PA och 20.07 = Niva (1) nar
frekvensomriktaren startar, startas motorn.

4

In1P Start, In2
Stopp, In3 Rotr

Kallor for start- och stoppkommandon valjs med
parametrarna 20.08 Ext2 in1-kélla och 20.09 Ext2 in2-kélla.
Kallan vald med 20.70 Ext2 in3-kélla bestammer riktningen.
Kéllbitarnas statusdvergangar tolkas pa foljande satt:

Kallstatus 1 | Kallstatus 2 | Kallstatus 3

(20.08) (20.09) (20.10) | Kommando

0->1 1 0 Start framat

0->1 1 1 Start bakat

Alla 0 Alla Stopp

Noter:

+ Signalerna Korningstillstand och Startforregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.

» Parameter 20.07 Ext2starttrigger typ har effekt bara vid
start av frekvensomriktaren med den har instéllningen. Om
starting&ngen &r PA och 20.07 = Niva (1) nar
frekvensomriktaren startar, startas motorn.

In1P Start fr, In2P
Start bak, In3 Stopp

Kallor for start- och stoppkommandon valjs med
parametrarna 20.08 Ext2 in1-kélla, 20.09 Ext2 in2-kélla och
20.10 Ext2 in3-kélla. Kallan vald med 20.10 Ext2 in3-kélla
bestammer riktningen. Kallbitarnas statusévergangar tolkas
pa foljande satt:

Kallstatus 1 | Kallstatus 2 | Kallstatus 3

(20.08) (20.09) (20.10) | Kommando

0->1 Alla 1 Start framat

Alla 0->1 1 Start bakat

Alla Alla 0 Stopp

Noter:

+ Signalerna Korningstillstand och Startférregling kan
aktiveras fore eller efter startpulsen har getts.

« Parameter 20.07 Ext2starttrigger typ har ingen effekt med
den hér instéliningen.

Reserverad

7...10

Mandverpanel

Start- och stoppkommandona kommer fran mandverpanelen
(eller en dator ansluten till mandverpanelkontakten).

Obs! Det har valet kraver en ACS-AP-I-mandverpanelsom
anvander Start-, stopp-, Loc/Rem-logik.

1

Faltbuss A

Start- och stoppkommandona kommer fran faltbussadapter A.

Obs! Satt aven 20.07 Ext2starttrigger typ tillNiva.

12
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
Reserverad 13
Inbyggd faltbuss Start- och stoppkommandona kommer fran det inbyggda 14
faltbussgranssnittet.
Obs! Satt aven 20.07 Ext2starttrigger typ tilINiva.
20.07  Ext2starttrigger typ | Definierar om startsignalen for den externa styrplatsen EXT2 | Niva
ar flankutlost eller nivautlost.
Obs! Om en pulstypsignal &r vald &r den har parametern
bara effektiv vid start. Se beskrivningarna for valen av
parameter 20.06 Ext2 kommandon.
Flank Startsignalen ar flankutldst. 0
Niva Startsignalen ar nivautlost. 1
20.08  Ext2 in1-kélla Valjer kalla 1 fér parameter 20.06 Ext2 kommandon. Alltid av
For tillgangligt urval, se parameter 20.03 Ext1 in1-kélla.
20.09  Ext2 in2-Kélla Valjer kalla 2 for parameter 20.06 Ext2 kommandon. Alltid av
For tillgangligt urval, se parameter 20.03 Ext1 in1-kélla.
20.10  Ext2 in3-kélla Valjer kalla 3 for parameter 20.06 Ext2 kommandon. Alltid av

For tillgangligt urval, se parameter 20.03 Ext1 in1-kélla.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16

20.21  Riktning Referensriktningslas. Definierar frekvensomriktarens riktning i | Fram
stéllet for referensens tecken, utom i vissa fall.

| tabellen visas den faktiska rotationen som en funktion av
parameter 20.21 Riktning och riktningskommandot (fran
parameter 20.01 Ext1 kommandon eller 20.06 Ext2
kommandon).

Se funktionsschema Rotationsriktningslas (sidan 292)

Riktningskommando = Riktningskommando = Riktningskommandot ar inte
Fram Back definierat

Par. 20.21

Riktning = |Fram Fram Fram

Fram

Par. 20.21

Riktning = |Back Back Back

Back

Par. 20.21 Fram. men Back, men

Riktning = On‘1 referensen kommer || O referensen kommer

Begart . fran Konstant eller PID,

fran Konstant, Flytande anvands referensen som
punktstyrning «
! den ar.
(Motorpotentiometer), . K
PID, Sakert varvtal, * Om referensen kommer
Senaste eller fran natverket, Panel, Fram
Panelreferens, anvands AnaLog |ng‘éng, Flytande
referensen som den r. punktstyrming
(Motorpotentiometer),
* Om referensen kommer -
o x Sakert varvtal eller
fran natverket anvands L
= Senaste multipliceras
referensen som den ar.
referensen med -1.

Begart | extern styrning valjs riktningen med ett riktningskommando | 0
(parameter 20.01 Ext1 kommandon eller 20.06 Ext2
kommandon).

Om referensen kommer fran Konstant (konstanta varvtal/frek-

venser), Flytande punktstyrning (Motorpotentiometer), PID,

Ref sakert varvt, Last speed reference eller Panelreferens,

anvands referensen som den &r.

Om referensen kommer fran en faltbuss:

» om riktningskommandot &r fram, anvands referensen som
den ar

» om riktningskommandot &r back, multipliceras referensen
med -1

Fram Motorn roterar framat oavsett den externa referensens 1
tecken. (Negativa referensvarden ersatts med noll. Positiva
referensvarden anvands som de ar.)

Back Motorn roterar bakat oavsett den externa referensens tecken. | 2
(Negativa referensvarden ersétts med noll. Positiva
referensvarden multipliceras med -1.)
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
20.30  Varningsfunk. fér | Véljer vilka aktiva signalvarningar som ska undertryckas. Den | 0000h
frigivn.signal har parametern kan anvandas for att forhindra att for manga
varningar samlas i handelseloggen. Sa snart en bit satts till 1
avfragas undertrycks motsvarande varning.
Bit Namn Beskrivning
0 Korningstillstand 1 = Varning AFED Kérningstillstand ar undertryckt.
1 Startforreglingar 1 = Féljande varningar ar undertryckta:
* AFEE Startférregling 1
* AFEF Startférregling 2
* AFFO Startforregling 3
* AFF1 Startférregling 4
3...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Ord for att inaktivera aktiva signalvarningar. 1=1
20.40  Korningstillstand Valjer kalla for kortillstandssignal. Anvénds ej
Varde 0 for kallan inaktiverar kortillstandssignalen och férhin-
drar drift.
Varde 1 for kallan inaktiverar kortillstandssignalen och tillater
drift.
Obs! Om kartillstandsinstéliningen tas bort nar frekvensomrikta-
ren ar i drift kan det leda till stopp av motorn genom utrulining.
Anvands ej 0. 0
Anvands ej 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
-DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI fordr status, bit 0). 8
-DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 9
-DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI fordr status, bit 2). 10
-Dl4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 1
-DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 12
-DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 13
Faltbussadapter Styrord bit 3 tas emot via faltbussgranssnittet. 14
Inbyggd faltbuss ABB Drives-profilen: Styrord bit 3 tas emot via det inbyggda | 15
faltbussgranssnittet
DCU-profil: Invers av styrord bit 6 tas emot via det inbyggda
faltbussgranssnittet.
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
20.41  Startforregling 1 Valjer kalla for startférregling 1 signal. Anvénds ej
Varde 0 for kallan inaktiverar startforregling 1 signal och
forreglar start.
Varde 1 for kallan aktiverar startforregling 1 signal och tillater
start.
Obs! Om startforreglingsinstélliningen tas bort nar
frekvensomriktaren ar i drift kan det leda till den stoppmetod
som definierats i parameter 20.45 Startférregling stopplége.
Ej anvand 0. 0
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Anvands ej 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
-DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 8
-DI2 Digital ingang DI2 (710.02 DI férdr status, bit 1). 9
-DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 10
-Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 1
-DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 12
-DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 13
Faltbussadapter Det har valet kan inte anvandas for att styra startférregling 14
med ABB Drives-profilen fran féltbussadaptern. Anvand
Ovriga[bit] och mappa for att styra egna bitar i ordet.
Det héar valet ar endast tillgangligt for 20.41 Startférregling 1
och 20.42 Startférregling 2.
Inbyggd féltbuss Startférregling 1: DCU-profil: Invers av styrord bit 18 tas emot | 15
via det inbyggda faltbussgranssnittet.
Startforregling 2: Invers av bit 19.
Det héar valet ar endast tillgangligt for 20.41 Startférregling 1
och 20.42 Startférregling 2.
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
20.42  Startforregling 2 Valjer kalla for startforregling 2 signal. Anvénds ej
For urval, se parameter 20.41 Startforregling 1.
20.43  Startforregling 3 Valjer kalla for startférregling 3 signal. Anvénds ej
Startférregling 3 har inte stéd via faltbussadapter eller
inbyggd faltbuss.
For andra val é&n 14 och 15, se parameter 20.41
Startférregling 1.
20.44  Startférregling 4 Valjer kalla for startforregling 4 signal. Anvénds ej
Startforregling 4 har inte stdd via faltbussadapter eller
inbyggd faltbuss.
For andra val @n 14 och 15, se parameter 20.41
Startférregling 1.
20.45  Startforregling Féljer val av motorstopplage, se parameter 21.03 Stoppldge. | Anvédnds ej
stopplédge
Anvands ej Anvands ej. 0
Utrulining Motorn stannar genom utrullning. 1
Ramp Stopp langs aktiv retardationsramp. 2
20.46  Korningstillstand- | Alternativa larmtexter for korningstillstand. Kérningstill-
stext Det finns ocksa etikettext (fritext) for kdrningstillstand. stand
Mandverpanelen visar testen nar kérningstillstandet blir
otillfredsstéllande. Etikettexten kan redigeras i Meny >
Guidade instéllningar > Start, stopp, referens >
Forreglingaritillstand > Etikettext.
Korningstillstand 0
Reserverad 1
Ventildppning 2
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Férsmorjningscykel 3
Forregling 6ppen 5

20.47  Startforregling 1 Alternativa larmtexter for startforregling 1. Startférreg-
text Det finns ocksa etikettext (fritext) for varje startférregling. ling 1

Mandverpanelen visar den specifika texten nar férreglingen

blir ofillfredsstallande. Etikettexten kan redigeras i Meny >

Guidade instéllningar > Start, stopp, referens >

Forreglingaritillstand > Etikettext.
Startforregling 1 0
Vibrationsomkoppl 1
are
Reserverad 2.3
Overtryck 4
Utlést av vibration 5
Reserverad 6...7
Lagt sug 8
Lagt tryck 9
Reserverad 10
Tryckavlastning 1
Motorfrankoppling 12
Oppen
Sékerhetstillval 14
Forregling 6ppen 15

20.48  Startforregling 2 Alternativa larmtexter for startforregling 2. Se parameter Startférreg-
text 20.47 Startférregling 1 text. ling 2
Startforregling 2 For urval, se parameter 20.47 Startforregling 1 text. 0

20.49  Startforregling 3 Alternativa larmtexter for startforregling 3. Se parameter Startférreg-
text 20.47 Startforregling 1 text. ling 3
Startforregling 3 For urval, se parameter 20.47 Startférregling 1 text. 0

20.50  Startforregling 4 Alternativa larmtexter for startforregling 4. Se parameter Startférreg-
text 20.47 Startférregling 1 text. ling 4
Startforregling 4 For urval, se parameter 20.47 Startforregling 1 text. 0

20.51  Startforreglingssta- | Valjer tillstand for startforreglingsfunktionen. Startkom-
tus Den har parametern bestdmmer om startkommandot kravs mando igno-

innan startférreglingsvarningar visas. rerat
Startkommando Startforreglingsvarningar visas om férreglingarna saknas. 0
ignorerat
Startkommando Startkommandot maste finnas innan férreglingsvarningarna 1
kravs visas om forreglingarna saknas.
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21 Start/stopplédge

Start- och stoppfunktioner, val av nédstopp och signalkalla,
installningar fér DC-magnetisering, val av autofasning,
installningar for DC-magnetisering.

21.01  Startfunktion

Valjer motorstartfunktion for vektorstyrningslage, dvs. nar

99.04 Motorstyrmetod ar satt till Vektor.

Noter:

« Startfunktionen for skalart motorstyrningslage valjs med
parameter 21.19 Startfunktion i skalér mod.

+ Start av roterande maskin &r inte mojlig da DC-
magnetisering har valts (Snabb eller Konst magn).

* Med permanentmagnetmotorer maste Automatisk-start
anvandas.

« Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.

Se aven avsnitt Startmetoder — DC-magnetisering

(sidan 154).

Automatisk

Snabb

Omriktaren férmagnetiserar motorn fére starten. Tiden for
féormagnetisering beréknas automatiskt och ar normalt 200
ms till 2 s beroende pa motorns storlek. Denna startmetod
skall valjas om hogt lossryckningsmoment behdvs.

Konst magn

Omriktaren férmagnetiserar motorn fére starten. Férmagneti-
seringstiden bestams via parameter 21.02 Magnetiseringstid.
Det har laget ska véljas om konstant férmagnetiseringstid
kravs (till exempel om motorstart maste synkroniseras med
lyftning av en mekanisk broms). Denna installning garanterar
ocksa hogsta mojliga lossryckningsmoment om férmagneti-
seringstiden &r tillrackligt lang.

VARNING! Motorn kommer att starta nar den instéllda

magnetiseringstiden I6pt ut &ven om magnetiseringen

inte ar genomford till fullo. | tilldmpningar dar fullt
startmoment ar av stor vikt maste man darfor se till att den
konstanta magnetiseringstiden &r tillrackligt lang for att uppna
fullstdndig magnetisering och max moment.

Automatisk

Automatisk start garanterar optimal motorstart i de flesta fall.
Den omfattar funktionen for flygande start (starta till en
roterande motor) och den automatiska omstartsfunktionen.
Omriktarens motorstyrning identifierar motorns fléde och
motorns mekaniska tillstand samt startar motorn omedelbart
under alla omstéandigheter.
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21.02

Magnetiseringstid

Definierar formagnetiseringstiden nar
» parameter 21.01 Startfunktion ar satt till Konst magn
(i vektorstyrningslage) eller
» parameter 21.19 Startfunktion i skaldr mod ar satt till Konst
magn (i skalart styrningslage).
Efter startkommando férmagnetiserar frekvensomriktaren
automatiskt motorn under angiven tid. For att garantera full
magnetisering, satt denna parameter lika med eller hogre an
rotorns tidkonstant. Om vardet inte &r kant, anvand tumregeln
i tabellen nedan:

Motormaérkeffekt Konst. magnetiseringstid

<1kw > 50 till 100 ms

1 till 10 kW > 100 till 200 ms

10 till 200 kW > 200 till 1000 ms

200 till 1000 kW > 1000 till 2000 ms

Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.

500 ms

0...10000 ms

Konstant DC-magnetiseringstid.

1=1ms

21.03

Stopplédge

Valjer hur motorn stoppas nar ett stoppkommando tas emot.
Ytterligare bromsning ar méjlig genom att vélja
flédesbromsning (se parameter 97.05 Flédesbromsning).

Ramp

Utrullning

Stoppa genom att stdnga av halvledarna i
frekvensomriktarens slutsteg. Motorn stannar genom
utrullning.
VARNING! Om mekanisk broms anvands, sakerstall
A att det inte medfor risker att lata drivsystemet stanna
genom utrullning.

Ramp

Stopp langs aktiv retardationsramp. Se parameter grupp 23
Varvtals ref ramp pa sidan 392 eller 28 Frekvensreferens-
kedja pa sidan 399.

Momentgréans

Stopp enligt momentgréanser (parametrarna 30.79 och 30.20).
Det har laget har ingen effekt i vektorstyrningslage.

21.04

Nédstoppléage

Valjer hur motorn stoppas nar ett nédstoppkommando tas
emot.

Kélla for nédstoppsignalen valjs med parameter 271.05
Nédstopp Kélla.

Nédstopp
(Off1)

Nodstopp (Off1)

Med frekvensomriktaren i drift:

« 1= Normal drift.

+ 0 = Normalt stopp enligt den retardationsramp som
definierats for den specifika referenstyp som anvéands. Nar
frekvensomriktaren har stoppats kan den startas om
genom att nddstoppsignalen tas bort och startsignalen
kopplas om fran 0 till 1.

Med frekvensomriktaren stoppad:

« 1 = Start tillaten.

« 0 = Start ej tillaten.
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Utrullningsstopp Med frekvensomriktaren i drift: 1
(Off2) * 1= Normal drift.
» 0 = Stopp genom utrullning. Frekvensomriktaren kan star-
tas om genom att man aterstaller startférreglingssignalen
och andrar startsignalen fran 0 till 1.
Med frekvensomriktaren stoppad:
« 1= Start tillaten.
« 0 = Start ej tillaten.
Nodstopp Ramp Med frekvensomriktaren i drift: 2
(Off3) * 1= Normal drift
» 0 = Stoppa med nédstopprampen som definierats med
parameter 23.23 Nédstopptid. Nar frekvensomriktaren har
stoppats kan den startas om genom att nédstoppsignalen
tas bort och startsignalen kopplas om fran 0 till 1.
Med frekvensomriktaren stoppad:
« 1 = Start tillaten
+ 0= Start ej tillaten
21.05  Nodstopp kélla Valjer kalla for nddstoppsignalen. Stopplaget satts av Inaktiv (sann)
parameter 21.04 Nédstoppléage.
0 = Nodstopp aktiv
1 = Normal drift
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.
Aktiv (falsk) 0. 0
Inaktiv (sann) 1. 1
Reserverad 2
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 3
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 4
DI3 Digital ingéng DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 5
Dl4 Digital ingéng DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 6
DI5 Digital ingéng DI5 (70.02 DI fordr status, bit 4). 7
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 8
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
21.06  Noll varvt gréns Definierar nollvarvtalsgransen. Motorn retarderar langs en 30,00 rpm
varvtalsramp (nar rampstopp har valts eller nédstopptid
anvands) tills definierad nollvarvtalsgrans uppnas. Efter
férdréjningen av nollvarvtal stannar motorn genom utrulining.
0,00... Nollvarvtalsgrans. Se par. 46.01

30000,00 rpm
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21.07

Noll varvt fordr

Definierar fordréjningen av nollvarvtal. Fordrojningsfunktio-
nen ar anvandbar nér omstarter maste ske mjukt och snabbt.
Under férdrojningen har omriktaren exakt kunskap om rotorns
position.

Utan nollvarvtalsférdréjning:

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en
ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under vardet pa para-
meter 21.06 Noll varvt grédns avbryts vaxelriktarmoduleringen
och motorn stannar genom utrulining.

Varvtal

Varvtalsregulatorn avstangd:
Motorn rullar ut.

——————— 21.06 Noll varvt gréns

-
|

Tid

Med nollvarvtalsférdrdjning:

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en
ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under vardet pa
parameter 21.06 Noll varvt gréns aktiveras
nollvarvtalsférdréjningen. Under férdréjningen bibehalls
varvtalsregleringen: Vaxelriktaren modulerar, motorn ar

magnetiserad och drivsystemet ar redo for en snabb aterstart.

Varvtal

Varvtalsregulatorn forblir aktiv.
Motorn retarderas till verkligt
nollvarvtal.

————————— - - - - - - 21.06 Noll varvt gréns

Férdrojn. Tid

0 ms

0...30000 ms

Nollvarvtalsfordréjning.

1=1ms




Parametrar 377

Nr.

Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16

21.08

DC strém styrning | Aktiverar/deaktiverar DC-fasthallningen och eftermagnetise- | 0000b
ringen. Se avsnitt Starfmetoder — DC-magnetisering

(sidan 154).

Obs! DC-magnetisering gor att motorns temperatur 6kar. Om

tillampningar kraver langa DC-magnetiseringstider bor sepa-

ratventilerade motorer anvandas. Nar magnetiseringstiden ar
lang kan inte DC-magnetiseringen hindra att motoraxeln rote-
rar nar den utsatts fér en konstant last.

Bit Namn |Vérde

0 DC- 1 = Aktivera DC-fasthallning. Se avsnitt DC-fasthallning (sidan 155)
fasthall |Obs! DC-fasthallningsfunktionen &r urkopplad om startsignalen inte &r aktiv.

1 Efter- |1 = Aktivera eftermagnetisering. Se avsnitt Instéllningar (sidan 155).
magne- |Obs! Eftermagnetisering ar endast tillganglig nér rampning har valts som
tisering (stoppléage (se parameter 21.03 Stopplége).

2 DC- 1 = aktiverar DC-injektionbroms efter moduleringen har stoppats.

broms |Noter:

+ For att aktivera DC-bromsen maste parameter 21.03 Stoppldge vara satt till
Utrullning.

* DC-bromsningsstrommen kan stéllas in med parameter 21.70 DC strém
referens.

» DC-bromsningstiden kan stéllas in med parameter 21.11 Eftermagn. Tid.

3...15 |Reserverad

0000h...0011h Val av DC-magnetisering. 1=1

21.09

DC fasth strém Definierar DC-fasthallningsstrém i varvtalsreglering. Se 5,00 rpm
parameter 21.08 DC strém styrning och avsnitt DC-
fasthallning (sidan 155).

0,00...1000,00 rpm | DC-fasthallningsvarvtal. Se par. 46.01

21.10

DC strém referens | Definierar DC-hallstrdmmen i procent av motorns méarkstrom. | 30,0 %
Se parameter 21.08 DC strém styrning och avsnitt
Startmetoder — DC-magnetisering (sidan 154).

Efter 100 s postmagnetiseringstid &r den maximala magneti-
seringsstrommen begransad till den magnetiseringsstrom
som motsvarar den faktiska flodesreferensen.

0,0...100,0 % DC-fasthallningsstrom 1=1%

21.11

Eftermagn. Tid Definierar hur lange eftermagnetiseringen ar aktiv efter detatt |0 s
motorn stoppats. Magnetiseringsstrommen satts av
parameter 271.10 DC strém referens.

Se parameter 21.08 DC strém styrning.

0...3000 s Eftermagnetiseringstid. 1=1s

21.13

Autofasningslédge Valjer hur autofasning utfors. Vrids

Se avsnitt Autofasning pa sidan 157.

Noter:

» Den héar parametern kan anvandas for permanentmagneti-
serade motorer.

» Denna parameter kan inte &ndras medan frekvensomrikta-
ren ar i drift.

Vrids Matar motorn med likstrém for att justera vinkeln till en kénd | 0
position.

Obs! Motorn kan rotera nér den startas eftersom axeln
justeras mot remanensflodet.
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Roterar 2 Roterar motorn for att justera vinkeln till en kand position. 5
Detta driftidge ger det noggrannaste autofasningsresultatet.
Obs! Denna driftlage innebar att motorn roterar.
21.14  Féruppvédrmning av | Valjer kalla for att [6sa ut foruppvarmning av motorn. Status | Av
ingangskélla for foruppvarmningen visas som bit 2 i 06.21 Frekv.omr.
statusord 3.
Noter:
« Uppvarmningsfunktionen kraver att STO inte har 16st ut.
+ Uppvarmningsfunktionen kraver att frekvensomriktaren har
felfri status.
Av 0. Féruppvarmning ar alltid inaktiverat. 0
Pa 1. Féruppvarmning ér alltid aktiverat nar frekvensomriktaren | 1
ar stoppad.
DI Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 8
aktiv
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 9
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 10
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 11
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 12
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 13
MCW egen bit 0 Bit 12 av 06.01 Huvudstyrord (se sidan 307). 16
MCW egen bit 1 Bit 13 av 06.071 Huvudstyrord (se sidan 307). 17
MCW egen bit 2 Bit 14 av 06.071 Huvudstyrord (se sidan 307). 18
MCW egen bit 3 Bit 15 av 06.071 Huvudstyrord (se sidan 307). 19
Ovriga[bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
21.16  F6rvdrmningstid, Tidsférdréjning innan féruppvarmning startar efter det att 60s
férdréjning frekvensomriktaren har stoppats.
10...3000 s Foéruppvarmningsfordrojning. 1=1s
21.16  Féruppvédrmnings- | Definierar DC-strémmen som anvéands for att védrma upp 0,0 %
strém motorn. Vardet i procent av motorns markstrém.
0,0...30,0 % Foéruppvarmningsstrom. 1=1%
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21.18  Tid fér automatisk | Motorn kan startas automatiskt efter ett kort strémavbrott med | 10,0 s
omstart funktionen for automatisk aterstart. Se avsnitt Automatisk

omstart (sidan 173)
N&r den har parametern ar satt till 0,0 sekunder inaktiveras
automatisk aterstart. Annars definierar parametern maximal
varaktighet for stromavbrottet efter vilket en aterstart ska ske.
Notera att den har tiden ocksa omfattar fordréjning av DC-
uppladdning. Se aven parameter 21.34 Forcera autoomstart.
Denna parameter har ingen verkan om parameter 95.04
Styrkorts matn ar satt till External 24V.
VARNING! Innan funktionen aktiveras, se till att inga
farliga situationer kan uppsta. Funktionen aterstaller
frekvensomriktaren automatiskt och fortsatter driften
efter ett matningsavbrott.

0,0s Automatisk aterstart inaktiverad. 0
0,1...10,0 s Maximal varaktighet for strémavbrott. 10=1s
21.19  Startfunktion i Valjer motorstartfunktion for skalart motorstyrningslage, dvs. | Normal
skaldr mod nar 99.04 Motorstyrmetod ar satt till Skalér.
Noter:

« Startfunktionen for skalart skalart styrningslage valjs med
parameter 21.01 Startfunktion.

* Med permanentmagnetmotorer maste Automatisk-start
anvandas.

« Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.

Se aven avsnitt Startmetoder — DC-magnetisering

(sidan 154).

Normal Omedelbar start fran nollvarvtal. 0

Konst magn Omriktaren férmagnetiserar motorn fore starten. Férmagneti- | 1
seringstiden bestams via parameter 21.02 Magnetiseringstid.
Det har laget ska véljas om konstant férmagnetiseringstid
kravs (till exempel om motorstart maste synkroniseras med
lyftning av en mekanisk broms). Denna installning garanterar
ocksa hogsta méjliga lossryckningsmoment om férmagneti-
seringstiden ar tillrackligt lang.
Obs! Detta lage kan inte anvandas for att starta till en
roterande motor.

VARNING! Motorn kommer att starta nar den instéllda

magnetiseringstiden 16pt ut &ven om magnetiseringen

inte ar genomford till fullo. | tilldampningar dar fullt
startmoment ar av stor vikt maste man darfor se till att den
konstanta magnetiseringstiden &r tillrackligt lang for att uppna
fullstdndig magnetisering och max moment.

Automatisk Frekvensomriktaren valjer automatiskt utfrekvensen for att 2
starta en roterande motor. Detta &r anvandbart for flygande
start: om motorn redan roterar startar frekvensomriktaren
mjukt vid aktuell frekvens.

Obs! Kan inte anvandas i system med flera motorer.
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Momentforstark-
ning

Omriktaren férmagnetiserar motorn fore starten. Férmagneti-

seringstiden bestams via parameter 271.02 Magnetiseringstid.

Momentforstérkning tillampas vid start. Momentférstarkning
avbryts nér utfrekvensen dverskrider 40 % av nominell
frekvens eller nar den &r lika med referensvardet. Se
parameter 21.26 Momentforstarkningsstrom.
Denna startmetod skall véljas om hdgt lossryckningsmoment
behdvs.
Obs! Detta lage kan inte anvandas for att starta till en
roterande motor.
VARNING! Motorn kommer att starta nar den instéllda
magnetiseringstiden 16pt ut &ven om magnetiseringen
inte ar genomford till fullo. | tilldmpningar dar fullt
startmoment &r av stor vikt maste man darfor se till att den
konstanta magnetiseringstiden ar tillrackligt lang for att uppna
fullstdndig magnetisering och max moment.

3

Automatic+boost

Automatisk start med momentforstarkning.
Automatisk start utfors forst och motorn magnetiseras. Om
varvtalet ar noll, tilldmpas momentférstarkning.

Flygande start

Frekvensomriktaren valjer automatiskt utfrekvensen for att
starta en roterande motor. Om motorn redan roterar startar
frekvensomriktaren mjukt vid aktuell frekvens. — Motorn
startar med vektorstyrning och vaxlar till skalar styrning under
drift nér motorvarvtalet har hittats.

Jamfért med automatiskt startlage detekterar flygande start
motorvarvtalet snabbare. Flygande start kréver mer korrekt
information om motormodellen. Darfor gors stillastaende ID-
kérning automatiskt nar frekvensomriktaren startas forsta
gangen efter det att flygande start har valts. Motorns
skyltvarden ska vara korrekta. Fel skyltvarden kan minska
startprestanda

Flygande
start+forstarkning

Flygande start med momentforstarkning.
Flygande start utfors forst och motorn magnetiseras. Om
varvtalet ar noll, tillampas momentférstarkning.

21.21

DC-fasthallnings-
frekvens

Definierar DC-fasthallningsfrekvensen, vilken anvands i
stallet for parameter 21.09 DC fasth strém nar motorn ar i
skaléart frekvenslage. Se parameter 21.08 DC strém styrning
och avsnitt DC-fasthéllning (sidan 155).

5,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

DC-fasthallningsfrekvens.

1=1Hz

21.22

Startférdréjning

Definierar startférdrojning. Nar villkoren for start ar uppfylida
vantar frekvensomriktaren tills fordréjningen har 16pt ut och
startar sedan motorn. Under férdrdjningen visas varningen
AFE9 Startférdréjning.

Startfordréjning kan anvandas med alla startlagen.

0,00 s

0,00...60,00 s

Startférdrojning

1=1s

21.23

Smooth start

Valjer forcerad stromvektorrotation vid lagt varvtal. Nar
mjukt startférlopp ar valt begréansas accelerationen av
accelerations- och retardationsramptiderna. Om processen
som drivs av den permanentmagnetiserade synkronmotorn
har hégt tréghetsmoment rekommenderas langa ramptider.
Kan endast anvandas for permanentmagnetiserade
synkronmotorer.

Ej vald

Ej vald

= Ej vald.

Alltid aktiverad

Alltid aktiverad.

Endast start

Aktiverad vid start av motorn.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
21.24  Strém vid mjukstart | Strém som anvands i strdmvektorrotation vid lagt varvtal. Oka | 50,0 %
mjuktstartstrdommen om tillAmpningen kraver att motoraxelos-
cillationer maste minimeras. Observera att noggrann momen-
treglering inte ar mojlig vid stromvektorrotation.
Kan endast anvandas fér permanentmagnetiserade
synkronmotorer.
10,0...200,0 % Varde i procent av motorns markstrém. 1=1%
21.25  Mjukstart varvtal Utfrekvens upp till vilken strdmvektorrotation anvénds. Se 10,0 %
parameter 21.19 Startfunktion i skalér mod.
Kan endast anvandas fér permanentmagnetiserade
synkronmotorer.
2,0...100,0 % Varde som en procentsats av motorns markfrekvens. 1=1%
21.26  Momentforstérk- Definierar maximalt utmatad strém till motorn nér (27.719 100,0 %
ningsstrém Startfunktion i skaldr mod ar satt till Momentférstérkning
(se sidan 382).
Parametervardet i procent av motorns markstrém. Det
nominella vardet fér parametern &r 100,0 %.
Momentforstarkning tillampas vid start, och avslutas nar
utfrekvensen dverskrider 40 % eller nar utfrekvensen &r lika
med referensen.
Kan endast anvandas vid skalar styrning
15,0...300,0 % Varde i procent av motorns markstrém. 1=1%
21.27  Momentférstéark- Definierar min. och max. momentférstarkningstid. 20s
ningtid Om momentforstarkningstiden ar mindre &n 40 % av frekven-
saccelerationstiden (se parameter 28.72), stalls momentfor-
starkningstiden in pa 40 % av frekvensaccelerationstiden.
0,0...60,0 s Nominell motortid. 1=1s
21.34  Forcera Forcera autoomstart. Denna parameter ar aktiv endast nar Aktivera
autoomstart parameter 95.04 Styrkorts matn ar satt till External 24V.
Avaktivera Forcera autoomstart ar inaktiverat. Parameter 21.18 Tid for | 0
automatisk omstart galler om dess varde ar mer én 0,0 s.
Aktivera Forcera autoomstart &r aktiverat. Parameter 21.18 Tid f6r 1
automatisk omstart ignoreras. Frekvensomriktaren |6ser
aldrig ut for underspanningsfel och startsignalen ar pa hela
tiden. Nar DC-spanningen ar aterstalld fortsatter normal drift.
21.35  Preheating power | Definierar effekten som anvands for att vdrma upp motorn. 0,00 kW
0,00...10,00 kW Foéruppvarmningseffekt. 100 =1 kW
21.36  Preheating unit Definierar om féruppvarmning ar specificerat som strém eller | Strém
effekt.
Strom Féruppvarmning specificerad som stréom (se 0
parameter 21.16).
Effekt Foéruppvarmning specificerad som effekt (se 1
parameter 21.35).
21.40  Férdréjning av Definierar fordréjning av omstart for skydd for kort pumpcykel. | 0,0 s

omstart

Pumpen kan inte startas om inom den instéllda tiden for
férdrojning av omstart. Timern raknar den fordrojningstid som
har forflutit medan frekvensomriktaren ar avstangd om
tidssynkroniseringskallan i parameter 96.20 Tidssynk primar
kélla ar aktiv bade fore och efter att frekvensomriktaren
stangs av.

Timern aterupptas med det senaste vardet som lagrats i
parameter 21.42 F6rdréjning av omstart aterstaende om
strdmmen bryts under férdréjningen av omstart och
tidssynkronisering inte ar tillganglig.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
0,0...3200,0 s Tid for férdréjning av omstart. 10=1s
21.42  Fordréjning av Visar realtidsvardet fér den timer for fordrojning av omstart 00s
omstart som har konfigurerats i parameter 21.40 F6rdréjning av
aterstaende omstart. Om parametern stallts in till standardvardet pa 0,0 s,
sa forbikopplas férdrojningstimern en gang.
0,0...3200,0 s Aterstaende tid fér férdréjning av omstart. 10=1s
22 Val varvtal referens | Val av varvtalsreferens, installningar av motorpotentiometer.
Se funktionsscheman Val av varvtalsreferenskélla I/
(sidan 280)... Varvtalsregulator (sidan 284).
22.01  Varvtalsref Visar utgang for valblocket for varvtalsreferens. Se -
obegrdnsad funktionsscheman Val av varvtalsreferenskélla Il pa
sidan 280.
Den héar parametern kan endast lasas.
-30000,00... Varde for vald varvtalsreferens. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.11  Ext1 varvtal ref1 Valjer EXT1-varvtalsreferenskalla 1. Al1 skalad
En digital kélla vald av 19.711 Val Ext1/Ext2 kan anvéandas for
att vaxla mellan Ext1-referens och motsvarande Ext2-
referens med parameter 22.18 Ext2 varvtal ref1.
Ej valt Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 4
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 5
Reserverad 6...7
IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 8
IFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 9
Reserverad 10...14
Motorpotentiomete | 22.80 Ref.arv. fér motorpot.meter (utmatning fran 15
r motorpotentiometern).
PID 40.01 PID-reglering ut &rvérde (utmatning fran PID- 16
regulatorn).
Frekvensingang 11.38 Infrekvens 1 &rvérde (nar DI5 anvands som 17
frekvensingang).
Manoverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.07 Panelreferens, se sidan 307) 18

sparad)

som sparats av styrsystemet den plats dar styrvardena
anvands som referens.

Referens
A | ® EXT1-referens
X=- X- =% - 1(—)(—)(- X EXT2-referens

=— Aktiv referens
oo —9¢-0- + Inaktiv referens
-t

T
EXT1-> EXT2




Parametrar 383

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 19
kopierad) for den féregaende styrplatsen anvands som referens nar

styrplatsen andras om referenserna for de tva platserna ar av
samma typ (t.ex. frekvens/varvtal/moment/PID). Annars
anvands arvardessignalen som den nya referensen.

Referens

| ® EXT1-referens
x EXT2-referens
— Aktiv referens

e . + + Inaktiv referens
E)‘(T1 -> EXTZV
Reserverad 20...22
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 23
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 24
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 25
Nivareglering Parameter 76.07 LC varvtalsref (utmatning for funktionen 30
Nivareglering).
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
22.18  Ext2 varvtal ref1 Valjer EXT2-varvtalsreferenskalla 1. Noll
Noll Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 4
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 5
Reserverad 6.7
IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 8
EFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 9
Reserverad 10...14
Motorpotentiome- | 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter (utmatning fran 15
ter motorpotentiometern).
PID 40.01 PID-reglering ut &rvérde (utmatning fran PID- 16
regulatorn).
Frekvensingang 11.38 Infrekvens 1 &rvérde (nar DI5 anvands som 17

frekvensingang).

Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 18
sparad) som sparats av styrsystemet den plats dar styrvardena
anvands som referens.

Referens
A | ® EXT1-referens

X- X- =% - W X EXT2-referens

— Aktiv referens
—o—o—9-0--o + + Inaktiv referens
-t

T
EXT1-> EXT2
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Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 19
kopierad) for den féregaende styrplatsen anvénds som referens nar
styrplatsen andras om referenserna for de tva platserna ar av
samma typ (t.ex. frekvens/varvtal/moment/PID). Annars
anvands arvardessignalen som den nya referensen.
Referens
® EXT1-referens
x EXT2-referens
— Aktiv referens
‘e - 9. + Inaktiv referens
T |
EXT1-> EXT2
Reserverad 20...22
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 23
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 24
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 25
Nivareglering Parameter 76.07 LC varvtalsref (utmatning for funktionen 30
Nivareglering).
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
22.21 Val konst varvt Faststaller hur konstanta varvtal valjs, och om 0000b
riktningssignalen skall beaktas eller ej vid tillampning av ett
konstant varvtal.

Bit Namn

Information

lage

0 Konst varvt

definierats med parameter 22.22, 22.23 och 22.24.

1 = Packade: Sju konstanta varvtal kan véljas med de tre kallorna som

0 = Separerade: De konstanta varvtalen 1, 2 och 3 aktiveras separat
med kallorna som definierats med parameter 22.22, 22.23 respektive
22.24. 1 handelse av konflikt véljs det Iagsta konstanta varvtalet.

1 Riktning
aktivera

1 = Enligt rotationsriktning: For att styra rotationsriktningen for ett
konstant varvtal multipliceras tecknet for valt konstant varvtal
(parametrarna 22.26...22.32) med signalen for rotationsriktning (framat:
+1 = back: -1). Féljaktligen kan frekvensomriktaren ha 14 (7 framat,

7 bakat) konstanta varvtal om alla varden i 22.26...22.32 ar positiva.
VARNING! Om riktningssignalen &r bakat och det aktiva
konstanta varvtalet ar negativt, roterar frekvensomriktaren i
riktning framat.

0 = Enligt parameter: Rotationsriktningen for ett konstant varvtal
bestadms av tecknet vid vardet pa det konstanta varvtalet (parametrarna
22.26...22.32).

2..15

Reserverad

0000h...FFFFh

Konfigurationsord for konstant varvtal.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
22.22  Val1 konst varvt Nar bit O for parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 DI3
(Separerade), valjer en kélla som aktiverar konstant varvtal 1.
Nar bit 0 for parameter 22.21 Val konst varvt ér 1 (Packade),
véljer denna parameter samt parametrarna 22.23 Val2 konst
varvt och 22.24 Val3 konst varvt tre kéllor vars tillstand
aktiverar konstanta varvtal pa féljande satt:
Kélla definierad | Kélla definierad | Kélla definierad Aktivt konstant varvtal
med par. 22.22 | med par. 22.23 | med par. 22.24
0 0 0 Ingen
1 0 0 Konstant varvtal 1
0 1 0 Konstant varvtal 2
1 1 0 Konstant varvtal 3
0 0 1 Konstant varvtal 4
1 0 1 Konstant varvtal 5
0 1 1 Konstant varvtal 6
1 1 1 Konstant varvtal 7
Alltid av 0. 0
Alltid pa 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingéng DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
Overvakning 2 Bit 1 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
22.23  Val2 konst varvt Nar bit 0 fér parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 Alltid av
(Separerade), valjer en kélla som aktiverar konstant varvtal 2.
Nar bit O fér parameter 22.21 Val konst varvt ar 1 (Packade),
véljer denna parameter samt parametrarna 22.22 Val1 konst
varvt och 22.24 Val3 konst varvt tre kallor som anvands for att
aktivera konstanta varvtal. Se tabell vid parameter 22.22 Val1
konst varvt.
For urval, se parameter 22.22 Val1 konst varvt.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
22.24  Val3 konst varvt Nar bit O fér parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 Alltid av
(Separerade), valjer en kalla som aktiverar konstant varvtal 3.
Nar bit 0 for parameter 22.21 Val konst varvt ar 1 (Packade),
véljer denna parameter samt parametrarna 22.22 Val1 konst
varvt och 22.23 Val2 konst varvt tre kallor som anvands for att
aktivera konstanta varvtal. Se tabell vid parameter 22.22 Val1
konst varvt.
For urval, se parameter 22.22 Val1 konst varvt.
22.25  Val4 konst varvt Nar bit O fér parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 Alltid av
(Separerade), valjer en kalla som aktiverar konstant varvtal 4.
For urval, se parameter 22.22 Val1 konst varvt.
22.26  Konstant varvtal 1 | Definierar konstant varvtal 1 (det varvtal motorn roterar vid 300,00 rpm;
nar det konstanta varvtalet 1 ar valt). 360,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 1. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.27  Konstant varvtal 2 | Definierar konstant varvtal 2. 600,00 rpm;
720,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 2. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.28 Konstant varvtal 3 | Definierar konstant varvtal 3. 900,00 rpm;
1080,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 3. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.29  Konstant varvtal 4 | Definierar konstant varvtal 4. 1200,00 rpm;
1440,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 4. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.30 Konstant varvtal 5 | Definierar konstant varvtal 5. 1500,00 rpm;
1800,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 5. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.31 Konstant varvtal 6 | Definierar konstant varvtal 6. 2400,00 rpm;
2880,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 6. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.32  Konstant varvtal 7 | Definierar konstant varvtal 7. 3000,00 rpm;
3600,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Konstant varvtal 7. Se par. 46.01

30000,00 rpm
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22.41  Ref sékert varvt Definierar ett sakert varvtalsreferensvarde som anvands med | 0,00 rpm
overvakningsfunktioner som

« 12.03 Al-6vervakn.funk

* 49.05 Kommfel atgérd

« 50.02 FBA A funktion kommfel
* 80.17 Max. flodesskydd

* 80.18 Min. flbdesskydd.

-30000,00... Séker varvtalsreferens. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.46  Val5 konst varvt Nar bit 0 for parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 Alltid av

(Separerade), valjer en kélla som aktiverar konstant varvtal 5.
For urval, se parameter 22.22 Val1 konst varvt.

22.47  Val6 konst varvt Nar bit 0 for parameter 22.21 Val konst varvt ar 0 Alltid av
(Separerade), valjer en kalla som aktiverar konstant varvtal 6.
For urval, se parameter 22.22 Val1 konst varvt.

22.51  Kritiska varvtal Aktiverar/deaktiverar funktionen for kritiska varvtal. Anger 0000b
funktion aven om de specificerade intervallen ar effektiva i bada

rotationsriktningarna eller inte.

Se &ven avsnitt Kritiska varvtal/frekvenser (sidan 133).

Bit Namn Information

0 Aktivera 1 = Till: Funktionen Kritiska varvtal ar aktiverad.
0 = Fran: Funktionen Kritiska varvtal &r inaktiverad.

1 Bipolart lage 1 = Med tecken: Tecknen for parametrarna 22.52...22.57 beaktas.
0 = Absolut: Parametrarna 22.52...22.57 hanteras som absoluta varden.
Varje omrade ér effektivt i bada rotationsriktningarna.

2...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Konfigurationsord for kritiska varvtal. 1=1

22.52  Kritvarvt 1 lag Definierar undre grans for kritiskt varvtalsomrade 1. 0,00 rpm
Obs! Detta varde maste vara mindre an eller lika med vardet
fér 22.53 Krit varvt 1 hég.

-30000,00... Undre grans for kritiskt varvtal 1. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.53  Krit varvt 1 hég Definierar 6vre grans for kritiskt varvtalsomrade 1. 0,00 rpm

Obs! Detta varde maste vara storre an eller lika med vardet
for 22.52 Krit varvt 1 1ag.

-30000,00... Ovre gréns for kritiska varvtal 1. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.54  Krit varvt 2 lag Definierar undre gréns for kritiskt varvtalsomrade 2. 0,00 rpm
Obs! Detta varde maste vara mindre an eller lika med vardet
for 22.55 Krit varvt 2 hég.
-30000,00... Undre gréns for kritiskt varvtal 2. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.55  Krit varvt 2 hég Definierar 6vre grans for kritiskt varvtalsomrade 2. 0,00 rpm
Obs! Detta varde maste vara storre an eller lika med vardet
for 22.54 Krit varvt 2 Iag.
-30000,00... Ovre gréns for kritiska varvtal 2. Se par. 46.01

30000,00 rpm
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22.56  Krit varvt 3 lag Definierar undre grans for kritiskt varvtalsomrade 3. 0,00 rpm
Obs! Detta varde maste vara mindre an eller lika med vardet
for 22.57 Krit varvt 3 hég.
-30000,00... Undre gréns for kritiskt varvtal 3. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.57  Krit varvt 3 hég Definierar évre grans for kritiskt varvtalsomrade 3. 0,00 rpm
Obs! Detta varde maste vara storre &n eller lika med vardet
for 22.56 Krit varvt 3 lag.
-30000,00... Ovre gréns fér kritiska varvtal 3. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.70  Motor Faststaller nar parametrarna 22.73 Kélla fér motorpot.meter | Vald
potentiometer upp och 22.74 Kélla fér motorpot.meter ned kan andra
reference enable parameter 22.80 Ref.arv. for motorpot.meter.
Ej valt Motorpotentiometer upp-/nedkallor (22.73 och 22.74) ar 0
inaktiverade.
Vald Motorpotentiometer upp-/nedkallor (22.73 och 22.74) ar 1
aktiverade.
Under drift Motorpotentiometerreferens aktiverar foljer bit 4 (Foljer 2
referens) fér parameter 06.16 Frekv.omr. statusord 1.
22.71  Motorpotentiome- | Aktiverar och valjer laget for motorpotentiometern.. Ej vald
terfunktion
Ej vald Motorpotentiometern ar inaktiverad och 0
motornpotentiometerréknarens varde ar satt till 0.
Aktiverat (init vid Nar Motorpotentiometer réknaren ar aktiverad anvander den | 1
stopp/start) forst vardena som definierats med parameter 22.72 Urspr.
vérde motorpot.meter. Vardet kan sedan justeras fran upp-
och nedkallorna som definierats av parametrarna 22.73 Kélla
fé6r motorpot.meter upp och 22.74 Kélla f6r motorpot.meter
ned.
Ett stopp eller en effektcykel aterstaller raknaren till det
ursprungliga vardet (22.72).
Aktiverat Som Aktiverat (init vid stopp/start), men 2
(ateruppta vid start) | motorpotentiometerraknaren behalls under en effektcykel.
Aktiverat med Nar en annan referenskalla valjs foljer vardet for 3
initiering till arvarde | motorpotentiometerraknaren den referensen. Nar
referensens kalla atergar till motorpotentiometer raknaren
kan dess varde andras igen med upp- och nedkéllorna (som
definierats med 22.73 och 22.74).
Aktiverat Som Aktiverat med initiering till &rvérde, men 4
(aterupptalinitiering | motorpotentiometerns ref.arvarde behalls under effektcykeln.
till arvarde)
22.72  Urspr. vérde Definierar ett ursprungligt varde (en startpunkt) for 0,00
motorpot.meter motorpotentiometerraknaren. Se valen for parameter 22.71
Motorpotentiometerfunktion.
-32768,00... Ursprungligt varde for réknaren. 1=1

32767,00
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22.73  Killa for Valjer kalla for motorpotentiometer raknaren upp. Anvénds ej
motorpot.meter 0 = Ingen &ndring
upp 1 = Oka motorpotentiometerraknarens varde. (Om bade upp-
och nedkallorna &r pa éndras inte potentiometervardet.)
Obs! Motorpotentiometerfunktionens upp-/nedkalla styr
varvtal eller frekvens fran noll till maximalt varvtal eller
frekvens. Rotationsriktningen kan dndras med parameter
20.04 Ext1 in2-kélla. Se figuren i avsnitt Motorpotentiometer
pa sidan 766.
Anvands ej 0. 0
Ej anvand 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingéng DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
Overvakning 2 Bit 1 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
22.74  Kalla for Valjer kalla for motorpotentiometerréknaren ned. Anvénds ej
motorpot.meter 0 = Ingen andring
ned 1 = Minska motorpotentiometerrdknarens varde. (Om bade
upp- och nedkéllorna ar pa andras inte raknarvardet.)
Obs! Motorpotentiometerfunktionens upp-/nedkalla styr
varvtal eller frekvens fran noll till maximalt varvtal eller
frekvens. Rotationsriktningen kan andras med parameter
20.04 Ext1 in2-kélla. Se figuren i avsnitt Motorpotentiometer
pa sidan 766.
For urval, se parameter 22.73 Kélla fér motorpot.meter upp.
22.75  Ramptid fér Definierar andringshastigheten for motorpotentiometerrakna- | 40,0 s
motorpot.meter ren. Den har parametern anger den tid som kravs for att
motorpotentiometern ska ga fran min. (22.76) till max.
(22.77). Samma andringshastighet géller i bada riktningar.
0,0...3600,0 s Raknarens andringstid. 1=1s
22.76  Min.vérde for Definierar min.vardet for motorpotentiometer raknaren. -50,00
motorpot.meter Obs! Om vektorstyrningslége anvénds maste vérdet fér den
har parametern andras.
-32768,00... Raknarens min.varde. 1=1
32767,00
22.77  Max.véarde for Definierar maxvardet for motorpotentiometerréaknaren. 50,00
motorpot.meter Obs! Om vektorstyrningslage anvands maste vardet for den
har parametern andras.
-32768,00... Raknarens max.varde. 1=1
32767,00
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22.80  Ref.arv. fér Utsignalen fran motorns potentiometerfunktion. (Méataren -
motorpot.meter konfigureras med parametrarna 22.71...22.74.)
Den hér parametern kan endast lasas.
-32768,00... Vardet for motorpotentiometerraknaren. 1=1
32767,00
22.86  Varvtalsref drv 6 Visar vardet for varvtalsreferensen (EXT1 eller EXT2) som -
har valts av 19.11 Val Ext1/Ext2. Se schemat pa 22.11 Ext1
varvtal ref1 eller funktionsschemat pa sidan Val av
varvtalsreferenskélla Il pa sidan 280.
Den hér parametern kan endast lasas.
-30000,00... Varvtalsreferens efter tillskott 2. Se par. 46.01
30000,00 rpm
22.87  Varvtalsreférv 7 Visar vardet for varvtalsreferensen fore tillampning av kritiska | -
varvtal. Se funktionsscheman pa sidan 280.
Vérdet tas emot fran 22.86 Varvtalsref &rv 6 savida det inte
asidosatts av
« ett konstant vavtal
« network control referens (se sidan 19)
* mandverpanelreferens
« saker varvtalsreferens.
Den héar parametern kan endast lasas.
-30000,00... Varvtalsreferensen fore tillampning av kritiska varvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
23 Varvtals ref ramp Rampinstallningar for varvtalsreferens (programmering av
accelerations- och retardationsvéarden for frekvensomrikta-
ren).
Se funktionsschema Val av varvtalsreferenskélla Il pa
sidan 280.
23.01  Ingang for Visar den anvanda varvtalsreferensen (i rpm) innan -
varvtalsref.ramp rampnings- och formningsfunktionerna anvands. Se
funktionsschema Val av varvtalsreferenskélla Il pa sidan 280.
Den héar parametern kan endast lasas.
-30000,00... Varvtalsreferens fére rampning och formning. Se par. 46.01
30000,00 rpm
23.02  Utgang fér Visar den rampade och formade varvtalsreferensen i rpm. Se | -
varvtalsref.ramp funktionsschema Val av varvtalsreferenskélla Il pa sidan 280.
Den hér parametern kan endast lasas.
-30000,00... Varvtalsreferens efter rampning och formning. Se par. 46.01
30000,00 rpm
23.12  Accelerations tid 1 | Definierar accelerationstid 1 dvs. tiden som kravs for att 5,000 s
varvtalet skall &ndras fran noll till varvtalet som definieras av
parameter 46.01 Varvtalsskalning (inte till parameter 30.72
Max varvtal).
Om varvtalsreferensen 6kar snabbare an den instéllda
accelerationstiden kommer motorvarvtalet att folja
accelerationen.
Om varvtalsreferensen 6kar langsammare an den instéllda
accelerationstiden kommer motorvarvtalet att folja
referensen.
Om accelerationstiden ar satt for kort forlanger omriktaren
accelerationen automatiskt sa att drivsystemets
momentgranser inte ska 6verskridas.
0,000...1800,000 s | Accelerationstid 1. 10=1s
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23.13  Retardations tid 1

Definierar retardationstid 1 dvs. tiden som kravs for att
varvtalet skall andras fran noll till varvtalet som definieras av
parameter 46.01 Varvtalsskalning (inte fran parameter 30.72
Max varvtal) till noll.

Om varvtalsreferensen minskar langsammare an den
installda retardationstiden kommer motorvarvtalet att folja
referensen.

Om varvtalsreferensen minskar snabbare an den installda
retardationstiden kommer motorvarvtalet att folja
retardationen.

Om retardationstiden ar satt for kort forlanger omriktaren
retardationen automatiskt sa att drivsystemets momentgran-
ser inte ska 6verskridas. Om det finns risk att retardationsti-
den ar for kort, sakerstall att DC-6verspanningsregleringen ar
aktiv (parameter30.30 Overspénnregl).

Obs! Om kort retardationstid kravs fér driven utrustning med
stort troghetsmoment maste frekvensomriktaren kompletteras
med bromsutrustning, till exempel bromschopper och
bromsmotstand.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Retardationstid 1.

10=1s

23.23  Nobdstopptid

Definierar tiden inom vilken drivsystemet ska stoppas om

nddstoppfunktionen Off3 aktiveras (dvs. tiden som krévs for

att varvtalet ska andras fran varvtalet som definieras av para-

meter 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02 Frekvensskalning till

noll). Nédstoppléget och aktiveringskallan véljs med parame-

ter 21.04 Nodstoppldge respektive 21.05 Nédstopp kélla.

Nodstopp kan aven aktiveras via faltbuss.

Noter:

» Nodstopp Off1 anvander standardretardationsrampen
enligt definition av parametrarna 23.12...23.13.

+ Samma parametervarde anvands aven i
frekvensstyrningslage (rampparametrarna 28.72...28.73).

3,000 s

0,000...1800,000 s

Nodstopp Off3, retardationstid.

10=1s

23.32  Rampform tid 1

Definierar formen hos accelerationsrampen vid bérjan av
accelerationsforloppet.

0,000 s

0,000...1800,000 s

Formtid 1.

10=1s

24 Varvt.referens
villkor

Berakning av varvtalsavvikelse, styrningskonfiguration av
varvtalsavvikelsefonster, varvtalsavvikelsesteg.

Se funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.

24.01  Anvénd

varvt.referens

Visar den rampade och korrigerade varvtalsreferensen
(fére berakning av varvtalsavvikelse). Se funktionsschema
Berékning av varvtalsavvikelse pa sidan 282.

Den hér parametern kan endast lasas.

-30000,00...
30000,00 rpm

Varvtalsreferens som anvands for berékning av
varvtalsavvikelse.

Se par. 46.01

24.02  Aterkoppling

anvént varvtal

Visar den varvtalsaterkoppling som anvands for berakning av
varvtalsavvikelse. Se funktionsschema Berédkning av
varvtalsavvikelse pa sidan 282.

Den hér parametern kan endast lasas.

-30000,00...
30000,00 rpm

Varvtalsaterkoppling som anvands for berakning av
varvtalsavvikelse.

Se par. 46.01
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24.03  Filter varvtalsfel Visar den filtrerade varvtalsavvikelsen. Se funktionsschema | -
Berékning av varvtalsavvikelse pa sidan 282.
Den hér parametern kan endast lasas.
-30000,00... Filtrerad varvtalsavvikelse. Se par. 46.01
30000,00 rpm
24.04  Varvtalsfel Visar den inverterade (ofiltrerade) varvtalsavvikelsen. Se -
inverterat funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
Den héar parametern kan endast lasas.
-30000,0... Inverterad varvtalsavvikelse. Se par. 46.01
30000,0 rpm
24.11  Varvtalskorrigering | Definierar en varvtalsreferenskorrigering, dvs. ett varde som | 0,00 rpm
laggs till i den befintliga referensen mellan rampning och
begransning. Detta ar anvandbart for att trimma varvtalet vid
behov, till exempel for att justera spanning mellan olika delar
av en pappersmaskin.
Se funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
-10000,00... Varvtalsreferenskorrigering. Se par. 46.01
10000,00 rpm
24.12  Varvtalsfel filtertid | Definierar tidkonstanten for varvtalsavvikelsens lagpassfilter. | 0 ms
Om aktuell varvtalsreferens andras snabbt (servotillampning),
kan eventuella stérningar i varvtalsmatningen filtreras med
varvtalsavvikelsefiltret. Reducering av rippel med filter kan
orsaka problem med trimning av varvtalsregulatorn. Lang
filtertidskonstant och kort accelerationstid motarbetar
varandra. Mycket lang filtertid resulterar i instabil reglering.
0...10000 ms Filtertidskonstant for varvtalsavvikelse. 0 = filtering 1=1ms
deaktiverad.
25 Varvtalsregulator Instaliningar for varvtalsregulator
Se funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
25.01  Momentref Visar den utsignal fran varvtalsregulatorn som &verférs till -
varvtalsregulator momentregulatorn. Se funktionsschema Berékning av
varvtalsavvikelse pa sidan 282.
Den héar parametern kan endast lasas.
-1600,0...1600,0 % | Begransat utmoment fran varvtalsregulatorn. Se par. 46.03
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25.02  Varvtalsférstérk- Definierar proportionalférstarkningen K;) hos 5,00
ning varvtalsregulatorn. For hog forstarkning kan ge

varvtalsoscillation. Figuren nedan visar utsignalen fran
varvtalsregulatorn efter en stegstérning som forblir konstant.

%A Férstarkning = K = 1
T, = Integrationstid = 0
Tp= Deriveringstid = 0

Avvikelse

Regulatorutgang

Ll
Regulatorutgan I e = Avvikelse

g= Kp xe I

1

-

Tid

Om férstarkningen &r satt till 1 orsakar 10 % féréandring hos
avvikelsen (referens - arvarde) att utsignalen fran varvtalsre-
gulatorn andras 10 %, dvs. utgangsvardet ar ingang x for-

starkning.
0,00...250,00 Proportionalférstarkning for varvtalsregulatorn. 100 =1
25.03  Varvtalsintegra- Definierar integrationstiden for varvtalsregulatorn. Integrations- | 2,50 s
tionstid tiden definierar hastigheten med vilken regulatorns utsignal

férandras nar regleravvikelsen ar konstant och proportionalfor-
starkningen ar 1. Ju kortare integrationstid desto snabbare kor-
rigeras den kontinuerliga avvikelsen. Den hér tidskonstanten
maste vara satt till samma magnitudordning som tidskonstan-
ten (reaktionstid) fér det mekaniska system som styrs, annars
uppstar instabilitet.

Om integrationstiden satts till noll inaktiveras I-delen av regu-
latorn. Detta ar anvandbart nar proportionalférstarkningen
ska justeras. Justera proportionalférstarkningen forst och
aterstall sedan till ursprungsvardet.

Anti-windup (integratorn integrerar bara upp till 100 %)
stoppar integratorn om regulatorns utsignal begransas.
Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter
en stegstorning som forblir konstant.

%
°A Regulatorutgang
Forstarkning = K, = 1
T, = Integrationstid > 0
Tp= Deriveringstid = 0
Kpxe
Kpxe : e = Avvikelse
1 >
— Tid
T

0,00...1000,00 s | Definierar integrationstiden for varvtalsregulatorn. 10=1s
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25.04

Varvtalsderive-
ringstid

Ae
K, x Th X —
P D Te

Definierar deriveringstiden for varvtalsregulatorn. Derivering
forstarker regulatorns utsignal om regleravvikelsen férandras.
Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks varvtalsregula-
torns utsignal under férandringen. Om deriveringstiden ar satt
till 0 fungerar regulatorn som en Pl-regulator - annars som en
PID-regulator. Derivering gor att regulatorn svarar snabbare
pa stérningar. For enkla tillampningar, (i synnerhet de utan
pulsgivare), krdvs normalt inte deriveringstid, och den bor
vara kvar pa vardet noll.

Varvtalsavvikelsederiveringen maste filtreras med
lagpassfilter for att eliminera stdrningar.

Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter
en stegstorning som forblir konstant.

%A

Regulatorutgang

’ Avvikelse

0,000 s

Kpxe e = Avvikelse

-
-

T Tid

Forstérkning = K, = 1

T, = Integrationstid > 0

Tp= Deriveringstid > 0

Ts= Samplingstidperiod = 250 pys

Ae = Avvikelseférandring mellan tva avlasningar

0,000...10,000 s

Deriveringstid for varvtalsregulatorn.

1000=1s

25.05

Deriveringsfiltertid

Definierar deriveringsfiltertidskonstanten. Se parameter 25.04
Varvtalsderiveringstid.

8 ms

0...10000 ms

Deriveringsfiltertidskonstant.

1=1ms

25.15

Férstérkning
ndédstopp

Definierar proportionalférstarkning for varvtalsregulatorn nar
ett nddstopp ar aktivt. Se parameter 25.02
Varvtalsférstérkning.

10,00

1,00...250,00

Proportionalférstarkning vid ett nédstopp.

100 =1

25.30

Aktivera
flédesanpassning

Aktiverar/inaktiverar anpassning av varvtalsregulatorn
baserat pa motorflddesreferens 07.24 Flbde faktisk %). Den
proportionella férstarkningen av varvtalsregulatorn
multipliceras med en koefficient pa 0...1 mellan
flodesreferensen 0...100 %.

Aktivera

Avaktivera

Anpassning av varvtalsregulator baserat pa flodesreferens ar
inaktiverat.

Aktivera

Anpassning av varvtalsregulator baserat pa flodesreferens ar
aktiverat.
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25.33  Varvtalsregulator | Aktiverar (eller valjer en kélla som aktiverar) varvtalsregula- | Av
autojustering torns sjalvinstallningsfunktion. Se avsnitt Innan sjélvinstall-
ningsrutinen aktiveras pa sidan 168.
Av Inte aktiverad. 0
Pa Aktiverad. 1
25.34  Auto tune control Definierar en reglerforinstalining for varvtalsregulatorns Normal
preset sjalvinstallningsfunktion. Instaliningen paverkar hur
momentreferensen svarar pa ett varvtalsreferenssteg.
Mjuk Langsam men robust respons. 0
Normal Normal respons. 1
Snabb Snabb respons som kan ge hogt forstarkningsvarde. 2
25.37  Mekanisk Mekanisk tidskonstant fér motorn och den drivna 0,00s
tidskonstant utrustningen, faststalld av varvtalsregulatorns
sjalvinstallningsfunktion (autotune). Vardet kan justeras
manuellt.
0,00...1000,00 s Mekanisk tidskonstant. 10=1s
25.38  Autotune Definierar ett adderat momentvarde som anvands av 10,00 %
momentsteg sjalvinstallningsfunktionen. Det har vardet skalas till motorns
markmoment.
Obs! Det moment som anvands av sjalvinstallningsfunktio-
nen dven kan begransas av momentgranserna (i parameter-
grupp 30 Grénser) och markmotormoment.
0,00...20,00 % Momentsteg. 100=1%
25.39  Autotune Definierar ett varvtalsvarde som lagts till i det ursprungliga 10,00 %
varvtalssteg varvtalet for sjalvinstaliningsfunktionen. Det initiala varvtalet
(varvtalet som anvands nar sjélvinstallningen aktiveras) plus
vardet for den har parametern ar det beraknade maxvarvtalet
som anvands av sjalvinstallningsrutinen. Maxvarvtalet kan
aven begrénsas av varvtalsgrénserna (i parametergrupp 30
Grénser) och markmotormomentet. Det har vardet skalas till
motorns markvarvtal.
Obs! Motorn éverskrider det berdknade maximala varvtalet
nagot i slutet av varje accelerationssteg.
0,00...20,00 % Stegstorning. 100=1%
25.40  Autotune antal Bestdmmer hur manga accelerations-/retardationscykler som | 5
ganger g0rs under sjalvinstallningsrutinen. Om vardet 6kas forbattras
noggrannheten hos sjalvinstéllningsfunktionen och anvanda-
ren kan anvanda mindre moment eller varvtalsstegsvarden
0...10 Antal steg for sjalvinstallning. 1=1
25.53  Moment prop ref Visar utgangen fran varvtalsregulatorns proportionella del. Se | -
funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
Den hér parametern kan endast lasas.
-30000,0... Utgang fran varvtalsregulatorns P-del. Se par. 46.03
30000,0 %
25.54  Momentintegr.ref Visar utgangen fran varvtalsregulatorns integrerande del. Se | -
funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
Den har parametern kan endast lasas.
-30000,0... Utgang fran varvtalsregulatorns I-del. Se par. 46.03

30000,0 %
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25.55  Momentderiv.ref Visar utgangen fran varvtalsregulatorns deriverande del. Se | -
funktionsschema Berékning av varvtalsavvikelse pa
sidan 282.
Den har parametern kan endast lasas.
-30000,0... Utgang fran varvtalsregulatorns D-del. Se par. 46.03
30000,0 %
28 Frekvensreferens- Instéllningar for frekvensreferenskedjan.
kedja Se funktionsscheman pa sidorna 278 och 279.
28.01  Ingang for Visar frekvensreferensen fore rampning. Se funktionssche- -
frekvensref.ramp man Val av frekvensreferens pa sidan 278 och Andring av
frekvensreferens pa sidan 279.
Den har parametern kan endast lasas.
-500,00... Frekvensreferens fére rampning. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.02  Utgéng for Visar den slutliga frekvensreferensen (efter val, begransning | -
frekvensref.ramp och rampning). Se funktionsscheman pa sidan 278.
Den héar parametern kan endast lasas.
-500,00... Slutlig frekvensreferens. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.11  Ext1 frekvens ref1 | Valjer EXT1-frekvensreferenskalla 1. Al1 skalad
Noll Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 4
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 5
Reserverad 6...7
IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 8
IFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 9
Reserverad 10...14
Motorpotentiome- | 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter (utmatning fran 15
ter motorpotentiometern).
PID 40.01 PID-reglering ut drvérde (utmatning fran PID- 16
regulatorn).
Frekvensingang 11.38 Infrekvens 1 arvérde (nar DI5 anvands som 17
frekvensingang).
Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 18

sparad)

som sparats av styrsystemet den plats dar styrvardena
anvands som referens.

Referens
A | ® EXT1-referens
X = X= =% - H—x— X EXT2-referens

— Aktiv referens
—o—o—¢-0- o - Inaktiv referens
-t

T
EXT1 -> EXT2
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Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 19
kopierad) for den féregaende styrplatsen anvands som referens nar

styrplatsen andras om referenserna for de tva platserna ar av
samma typ (t.ex. frekvens/varvtal/moment/PID). Annars
anvands arvardessignalen som den nya referensen.

Referens

| ® EXT1-referens
x EXT2-referens
— Aktiv referens

e . + + Inaktiv referens
E)‘(T1 -> EXTZV
Reserverad 20...22
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 23
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 24
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 25
Nivareglering Parameter 76.07 LC varvtalsref (utmatning for funktionen 30
Nivareglering).
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
28.15  Ext2 frekvens ref1 | Valjer EXT2-frekvensreferenskalla 1. Noll
Noll Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 4
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 5
Reserverad 6.7
IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 8
EFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 9
Reserverad 10...14
Motorpotentiome- | 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter (utmatning fran 15
ter motorpotentiometern).
PID 40.01 PID-reglering ut &rvérde (utmatning fran PID- 16
regulatorn).
Frekvensingang 11.38 Infrekvens 1 &rvérde (nar DI5 anvands som 17

frekvensingang).

Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 18
sparad) som sparats av styrsystemet den plats dar styrvardena
anvands som referens.

Referens
A | ® EXT1-referens

X- X- =% - W X EXT2-referens

— Aktiv referens
—o—o—9-0--o + + Inaktiv referens
-t

T
EXT1-> EXT2
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Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 19
kopierad) for den féregaende styrplatsen anvénds som referens nar

styrplatsen andras om referenserna for de tva platserna ar av
samma typ (t.ex. frekvens/varvtal/moment/PID). Annars
anvands arvardessignalen som den nya referensen.
Referens
® EXT1-referens
x EXT2-referens
— Aktiv referens
‘e - 9. + Inaktiv referens
T |
EXT1-> EXT2
Reserverad 20...22
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 23
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 24
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 25
Nivareglering Parameter 76.07 LC varvtalsref (utmatning for funktionen 30
Nivareglering).
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
28.21 Val konst frekvens | Faststaller hur konstanta frekvenser valjs, och om 0000b
riktningssignalen skall beaktas eller ej vid tillampning av ett
konstant frekvens.

Bit Namn

Information

metod

0 Konstant frekv.

1 = Packade: Sju konstanta frekvenser kan valjas med de tre kallorna
som definierats med parameter 28.22, 28.23 och 28.24.

0 = Separerade: De konstanta frekvenserna 1, 2 och 3 aktiveras separat
med kallorna som definierats med parameter 28.22, 28.23 respektive
28.24. 1 handelse av konflikt véljs den lagsta konstanta frekvensen.

1 Riktning
aktivera

1 = Enligt rotationsriktning: For att styra rotationsriktningen for ett

konstant varvtal multipliceras tecknet for valt konstant varvtal

(parametrarna 22.26...22.32) med signalen for rotationsriktning (framat:

+1 = back: -1). Féljaktligen kan frekvensomriktaren ha 14 (7 framat, 7

bakat) konstanta varvtal om alla varden i 22.26...22.32 ar positiva.
VARNING! Om riktningssignalen &r bakat och det aktiva
konstanta varvtalet ar negativt, roterar frekvensomriktaren i
riktning framat.

0 = Enligt parameter: Rotationsriktningen for ett konstant varvtal
bestdms av tecknet vid vardet pa det konstanta varvtalet (parametrarna
22.26...22.32).

2..15

Reserverad

0000h...FFFFh

Konfigurationsord for konstant frekvens.




Parametrar 399

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
28.22  Val1 konstant Nar bit O for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 0 DI3
frekvens (Separerade), véljer en kélla som aktiverar konstant frekvens
1.
Nar bit 0 for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 1
(Packade), véljer denna parameter samt parametrarna 28.23
Val2 konstant frekvens och 28.24 Val3 konstant frekvens tre
kallor vars tillstand aktiverar konstanta varvtal pa féljande
satt:
Kailla definierad | Killa definierad | Killa definierad Konstant frekvens aktiv
med par. 28.22 | med par. 28.23 | med par. 28.24
0 0 0 Ingen
1 0 0 Konstant frekvens 1
0 1 0 Konstant frekvens 2
1 1 0 Konstant frekvens 3
0 0 1 Konstant frekvens 4
1 0 1 Konstant frekvens 5
0 1 1 Konstant frekvens 6
1 1 1 Konstant frekvens 7
Alltid av 0. 0
Alltid pa 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingéng DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingéng DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
28.23  Val2 konstant Nar bit 0 fér parameter 28.21Val konst frekvens ar 0 Alltid av
frekvens (Separerade), véljer en kalla som aktiverar konstant

frekvens 2.

Nar bit 0 for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 1
(Packade), véljer denna parameter samt parametrarna 28.22
Val1 konstant frekvens och 28.24 Val3 konstant frekvens tre
kallor som anvéands for att aktivera konstanta frekvenser. Se
tabell vid parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.

For urval, se parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
28.24  Val3 konstant Nar bit O fér parameter 28.21 Val konst frekvens ar 0 Alltid av
frekvens (Separerade), valjer en kélla som aktiverar konstant
frekvens 3.
Nar bit 0 for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 1
(Packade), valjer denna parameter samt parametrarna 28.22
Val1 konstant frekvens och 28.23 Val2 konstant frekvens tre
kallor som anvands for att aktivera konstanta frekvenser. Se
tabell vid parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
For urval, se parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
28.25  Val4 konstant Nar bit 0 for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 0 Alltid av
frekvens (Separerade), valjer en kalla som aktiverar konstant
frekvens 4.
For urval, se parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
28.26  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 1 (den frekvens motorn roterar | 5,00 Hz;
1 vid nar den konstanta frekvensen 1 &r vald). 6,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 1. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.27  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 2. 10,00 Hz;
2 12,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 2. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.28  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 3. 15,00 Hz;
3 18,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 3. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.29  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 4. 20,00 Hz;
4 24,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 4. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.30  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 5. 25,00 Hz;
5 30,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 5. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.31  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 6. 40,00 Hz;
6 48,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 6. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.32  Konstant frekvens | Definierar konstant frekvens 7. 50,00 Hz;
7 60,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00... Konstant frekvens 7. Se par. 46.02

500,00 Hz
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
28.41  Séker Definierar ett sakert frekvensreferensvarde som anvands 0,00 Hz
frekvensreferens med 6vervakningsfunktioner som
« 12.03 Al-6vervakn.funk
* 49.05 Kommfel atgérd
* 50.02 FBA A funktion kommfel.
* 80.17 Max. flodesskydd
* 80.18 Min. flbdesskydd.
-500,00... Séker frekvensreferens. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.46  Val5 konstant Nar bit 0 for parameter 28.21 Val konst frekvens ar 0 Alltid av
frekvens (Separerade), véljer en kalla som aktiverar konstant
frekvens 4.
For urval, se parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
28.47  Val6 konstant Nar bit O fér parameter 28.21 Val konst frekvens ar 0 Alltid av
frekvens (Separerade), véljer en kalla som aktiverar konstant
frekvens 4.
For urval, se parameter 28.22 Val1 konstant frekvens.
28.51  Val kritisk frekvens | Aktiverar/deaktiverar funktionen for kritiska frekvenser. Anger | 0000b
aven om de specificerade intervallen ar effektiva i bada
rotationsriktningarna eller inte.
Se aven avsnitt Kritiska varvtal/frekvenser (sidan 133).
Bit Namn Information
0 Kritiska 1 = Aktivera: Funktionen Kritiska frekvenser ar aktiverad.
frekvenser 0 = Fran: Funktionen Kritiska frekvenser ar inaktiverad.
1 Bipolart lage 1 = Enligt parameter: Tecknen for parametrarna 28.52...28.57 beaktas.
0 = Absolut: Parametrarna 28.52...28.57 hanteras som absoluta varden.
Varje omrade &r effektivt i bada rotationsriktningarna.
0000h...FFFFh Konfigurationsord for kritiska frekvenser. 1=1
28.52  Kritisk frekvens 1 Definierar undre grans for kritisk frekvens 1. 0,00 Hz
lag Obs! Detta varde maste vara mindre an eller lika med vardet
for 28.53 Kritisk frekvens 1 hég.
-500,00... Undre grans for kritisk frekvens 1. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.53  Kritisk frekvens 1 Definierar dvre grans for kritisk frekvens 1. 0,00 Hz
hég Obs! Detta varde maste vara storre &n eller lika med vardet
for 28.52 Kritisk frekvens 1 1ag.
-500,00... Ovre grans for kritisk frekvens 1. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.54  Kritisk frekvens 2 Definierar undre grans for kritisk frekvens 2. 0,00 Hz
lag Obs! Detta varde maste vara mindre &n eller lika med véardet
for 28.55 Kritisk frekvens 2 hég.
-500,00... Undre grans for kritisk frekvens 2. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.55  Kiritisk frekvens 2 Definierar 6vre grans for kritisk frekvens 2. 0,00 Hz
hég Obs! Detta vérde maste vara stérre &n eller lika med vardet
for 28.54 Kritisk frekvens 2 lag.
-500,00... Ovre grans for kritisk frekvens 2. Se par. 46.02

500,00 Hz
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
28.56  Kritisk frekvens 3 Definierar undre gréns for kritisk frekvens 3. 0,00 Hz
lag Obs! Detta varde maste vara mindre an eller lika med vardet
for 28.57 Kritisk frekvens 3 hég.
-500,00... Undre gréns for kritisk frekvens 3. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.57  Kritisk frekvens 3 Definierar 6vre grans for kritisk frekvens 3. 0,00 Hz
hég Obs! Detta varde maste vara storre an eller lika med vardet
for 28.56 Kritisk frekvens 3 1ag.
-500,00... Ovre gréns for kritisk frekvens 3. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.72  Frekvensaccelerati | Definierar accelerationstid 1 som tiden som kravs for att 5,000 s
onstid 1 frekvensen ska andras fran noll till frekvensen som definieras
av parameter 46.02 Frekvensskalning. Nar den har
frekvensen har natts fortsatter accelerationen med samma
hastighet till det varde som definierats med parameter 30.74
Max frekvens.
Om frekvensreferensen 6kar snabbare an den installda
accelerationstiden kommer motorn att folja accelerationen.
Om varvtalsreferensen 6kar langsammare an den instéllda
accelerationstiden kommer motorfrekvensen att folja
referensen.
Om accelerationstiden ar satt for kort férlanger omriktaren
accelerationen automatiskt sa att drivsystemets
momentgranser inte ska éverskridas.
0,000...1800,000 s | Accelerationstid 1. 10=1s
28.73  Frekvensretardatio | Definierar retardationstid 1, dvs. tiden som kravs for att 5,000 s
nstid 1 frekvensen ska @ndras fran frekvensen som definieras av
parameter 46.02 Frekvensskalning (inte fran parameter
30.14 Max frekvens) till noll.
Om det finns risk att retardationstiden ar for kort, sékerstall att
DC-6verspanningsregleringen (parameter 30.30
Overspénnregl) ar aktiv.
Obs! Om kort retardationstid kravs for driven utrustning med
stort trdghetsmoment maste frekvensomriktaren kompletteras
med bromsutrustning, till exempel bromschopper och
bromsmotstand.
0,000...1800,000 s | Retardationstid 1. 10=1s
28.76  Frekvensramping | Véljer en kalla som tvingar frekvensreferensen till noll. Inaktiv
O-kélla 0 = Tvinga frekvensreferensen till noll
1 = Normal drift
Aktivt 0. 0
Inaktiv 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (710.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (10.02 DI fordr status, bit 5). 7
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
28.82  Formtid 1 Definierar formen hos accelerationsrampen vid bérjan av 0,000 s
accelerationsforloppet.
0,000...1800,000 s | Formtid 1. 10=1s
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
28.92  Frekvensrefdrv 3 | Visar frekvensreferensen efter val (19.11 Val Ext1/Ext2). Se |-
funktionsschema Val av frekvensreferens pa sidan 278.
Den hér parametern kan endast lasas.
-500,00... Frekvensreferens efter val. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.96  Frekvensrefdrv 7 | Visar frekvensreferensen efter tillampning av konstanta -
frekvenser, mandverpanelreferens osv. Se funktionsscheman
Val av frekvensreferens pa sidan 278.
Den har parametern kan endast lasas.
-500,00... Frekvensreferens 7. Se par. 46.02
500,00 Hz
28.97  Frekvensref obegr | Visar frekvensreferensen efter tillampning av kritiska -
referenser, men f6re rampning och begrénsning. Se
funktionsschema Andring av frekvensreferens pa sidan 279.
Den har parametern kan endast lasas.
-500,00... Frekvensreferens fore rampning och begransning. Se par. 46.02
500,00 Hz
30 Grédnser Driftbegransningar
30.01  Grénsord 1 Visar gransord 1. -
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Momentgrans 1 = Drivsystemets moment begrénsas av motorstyrningen
(underspéanningsreglering, stromreglering, lastvinkelbegransning eller
startmomentbegrénsning), eller momentgranserna som definierats
med parametrar .
1...4 Reserverad
5 Mom. gr max 1 = momentreferensen begrénsas av rusningsstyrningen pa grund av
hastighet max. varvtalsgrans (30.12 Max varvtal)
6 Mom. gr min 1 = momentreferensen begransas av rusningsstyrningen pa grund av
hastighet min. varvtalsgrans (30.71 Min varvtal)
7 Max varvt. ref 1 = varvtalsreferensen begréansas av 30.12 Max varvtal
grans
8 Min varvt. ref 1 = varvtalsreferensen begransas av 30.11 Min varvtal
grans
9 Max frekv. ref 1 = frekvensreferensen begransas av 30.74 Max frekvens
grans
10 Min freq ref lim |1 = frekvensreferensen begransas av 30.13 Min frekvens
11...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Gransord 1.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
30.02  Moment gréns Visar statusord fér momentregulatorbegrénsning. -

status Den héar parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 DC- 1 = Underspéanning i DC-mellanledet.

underspanning

1 DC-6verspanning|*1 = Overspénning i DC-mellanledet.
2 Min moment 1 = momentet begrénsas av 30.79 Min moment 1, 30.26 Max eff mot
mode eller 30.27 Max eff gen mode
3 Max moment 1 = momentet begransas av 30.20 Max moment 1, 30.26 Max eff mot
mode eller 30.27 Max eff gen mode
4 Intern strdmgrans|1 = Vaxelriktarens utstrém (identifierad av bit 8...11) ar aktiv
5 Lastvinkel (Endast med permanentmagnetmotorer och reluktansmotorer)
1 = Belastningsvinkelbegrénsning ar aktiv, dvs. motorn kan inte
producera mera moment
6 Motor (Endast med asynkrona motorer)
kippmoment Startmomentbegransning &r aktiv, dvs. motorn kan inte producera
mera moment
7 Reserverad
8 Termisk 1 = Instrébmmen begréansas av huvudkretsens termiska gransvarde.
9 Max strém *1 = den maximala utstrémmen (/\yax) begréansas
10 Stromgrans 1 = utstrdmmen begransas av 30.17 Max strém
1 Termisk IGBT *1 = Utstrémmen begransas av ett beraknat termiskt stromvéarde
berakn.
12 IGBT- *1 = utstrdmmen begransas pga. berédknad IGBT-temperatur
dvertemperatur
13 IGBT- *1 = utstrdmmen begrénsas pga. temperaturen IGBT-6vergang till
overbelastning  |kapsling
14...15 [Reserverad

*Endast en av bitarna 0...3 och en av bitarna 9...11 kan vara pa samtidigt. Biten visar typiskt
vilken gréns som har &éverskridits forst.

0000h...FFFFh

Statusord for momentbegransning. 1=1
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16

30.11  Min varvtal Definierar tillsammans med 30.72 Max varvtal tillatet 0,00 rpm
varvtalsomrade. Se figuren nedan.
Ett positivt varde eller noll for minimivarvtal definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.
Ett negativt varde for minimivarvtal definierar endast ett
omrade.
VARNING! Det absoluta véardet fér 30.11 Min varvtal
A far inte vara hogre an det absoluta vardet for 30.72
Max varvtal.
VARNING! Endast i varvtalsstyrningslage. |
A frekvenslage anvands frekvensgranser (30.13

och 30.714).
varvtal varvel 20.21 vérde = Begért
A 30.11 varde <0 A 30.11 varde >= 0
30.12
30.12 Tillatet varvtalsomrade
Tillatet varvtalsomrade 30.11
0 > 0 >
Tid -(30.11) — i Tid
30.11 Tillatet varvtalsomrade
g -(30.12)
Varvtal
ana 20.21 vérde = Fram
A 30.11 varde >= 0
30.12
Tillatet varvtalsomrade
30.11
0 >
-(30.11) Tid
-(30.12)
-30000,00... Minsta tillatna varvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
30.12  Max varvtal Definierar tillsammans med 30.77 Min varvtal tillatet 1500,00 rpm;
varvtalsomrade. Se parameter 30.11 Min varvtal. 1800,00 rpm
Obs! Den har parametern paverkar inte (95.20 b0)

varvtalsaccelerations- och retardationsramptider. Se
parameter 46.01 Varvtalsskalning.

-30000,00... Max varvtal. Se par. 46.01
30000,00 rpm
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
30.13  Min frekvens Definierar tillsammans med 30.74 Max frekvens tillatet 0,00 Hz
frekvensomrade. Se figuren.
Ett positivt varde eller noll fér minfrekvens definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.
VARNING! Det absoluta vardet fér 30.13 Min frekvens
far inte vara hogre an det absoluta vardet for 30.74
Max frekvens.
2 VARNING! endast i frekvensstyrningslage.
Frek Frek
revens renvens 20.21 varde = Begart
A 30.13 varde <0 A 30.13 varde >= 0
30.14
30.14 . . Tillatet frekvensomrade
Tillatet frekvensomrade 30.13
0 _ﬁj 0 T=d
! -(30.13) = - !
30.13 Tillatet frekvensomrade
. -(30.14)
Frekvens .
20.21 varde = Fram
A 30.13 vérde >= 0
30.14
Tillatet frekvensomrade
30.13
0 >
-(30.13) Tid
-(30.14)
-500,00... Min frekvens. Se par. 46.02
500,00 Hz
30.14  Max frekvens Definierar tillsammans med 30.73 Min frekvens tillatet 50,00 Hz;
frekvensomrade. Se parameter 30.13 Min frekvens. 60,00 Hz
Obs! Den har parametern paverkar inte (95.20 b0)
frekvensaccelerations- och retardationsramptider. Se
parameter 46.02 Frekvensskalning.
-500,00... Maxfrekvens. Se par. 46.02
500,00 Hz
30.17  Max strém Definierar max tillaten motorstrom. Detta beror pa 0,00A
frekvensomriktartyp. Det faststélls automatiskt utifran
markning.
Systemet staller in standardvardet till 90 % av markstrommen
sé parametervardet kan 6kas med 10 % vid behov(galler inte
frekvensomriktartypen ACQ580-01-12A7-4).
0,00...30000,00 A | Max motorstrém. 1=1A
30.19  Min moment 1 Definierar minmomentbegréansningen for drivsystemet (i -300,0 %
procent av motorns markmoment). Obs! Om tillampningen,
till exempel en pump eller flakt, kréver att motorn bara far
rotera i en riktning, anvand varvtals-/frekvensgransen (30.11
Min varvtall30.13 Min frekvens) for att uppna detta. Stall inte
in parameter 30.79 Min moment 1 eller 30.27 Max eff gen
mode till 0 %, eftersom frekvensomriktaren da inte kan stanna
pa ratt satt.
-1600,0...0,0 % Min momentgréns 1. Se par. 46.03
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Namn/varde

Beskrivning
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30.20

Max moment 1

+ Definierar maxmomentbegréansningen for drivsystemet
(i procent av motorns markmoment).

300,0 %

0,0...1600,0 %

Maxmomentgrans 1.

Se par. 46.03

30.26

Max eff mot mode

Definierar maxgréans for effekten som vaxelriktaren matar till
motorn, i procent av motorns markeffekt.

300,00 %

0,00...600,00 %

Max effekt till motor

1=1%

30.27

Max eff gen mode

Definierar maxgrans for effekten som motorn matar till
véaxelriktaren, i procent av motorns markeffekt.

Obs! Om tillampningen, till exempel en pump eller flakt,
kraver att motorn bara far rotera i en riktning, anvand
varvtals-/frekvensgransen (30.71 Min varvtal/30.13 Min
frekvens) eller riktningsgransen (20.21 Riktning) for att uppna
detta. Stall inte in parameter 30.79 Min moment 1 eller 30.27
Max eff gen mode till 0 %, eftersom frekvensomriktaren da
inte kan stanna pa ratt satt.

-300,00 %

-600,00...0,00 %

Max effekt i generativ drift

1=1%

30.30

Overspénnregl

Aktiverar dverspanningsregulatorn fér DC-mellanledet.
Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebara att
mellanledsspénningen nar upp till nivan for dverspannings-
reglering. For att forhindra att likspanningen éverstiger grén-
sen gar likdverspanningsregulatorn automatiskt in och
minskar bromsmomentet.

Obs! Om frekvensomriktaren ar utrustad med en
bromschopper och resistor, eller en regenerativ
matningsenhet maste regulatorn vara inaktiverad.

Aktivera

Avaktivera

Overspanningsreglering deaktiverad.

Aktivera

Overspanningsévervakning aktiverad.

30.31

Underspénnregl

Aktiverar underspanningsregulatorn fér DC-mellanledet. Om
likspanningen sjunker pga. natbortfall minskar underspéan-
ningsregulatorn automatiskt motormomentet for att halla
spanningen 6ver den nedre gransen. Om motormomentet
minskar orsakar lastens tréghet en regenerering av spanning
tillbaka till omriktaren sa att DC-mellanledet halls laddat och
ett fel pga. underspanning kan undvikas tills motorn stannar
genom utrullning. Detta gér det méjligt att dverbrygga kortva-
riga spanningsavbrott i system med stora tréghetsmoment
som t.ex. centrifuger och flaktar.

Aktivera

Avaktivera

Underspanningsreglering deaktiverad.

0

Aktivera

Underspanningsreglering aktiverad.

1

30.35

Termisk
strémgréns

Aktiverar/inaktiverar temperaturbaserad begransning av
utstrom.

Begransningen bor endast avaktiveras om det ar nédvandigt
for tilldmpningen.

Aktivera

Avaktivera

Termisk strombegréansning inaktiverad.

Aktivera

Termisk strombegransning aktiverad.
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning
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30.36

Val av
hastighetsgréns

Valjer en kalla som véxlar mellan tva olika férdefinierade

justerbara varvtalsgransuppsattningar.

0 = min.varvtalsgransen som definieras av 30.77 och max
varvtalsgrans 1 som definieras med 30.72 ar aktiva

1 = min.varvtalsgréansen som valjs av 30.37 och max
varvtalsgrans 1 som definieras med 30.38 ar aktiva.

Anvandaren kan definiera tva uppséttningar varvtalsgranser

och vaxla mellan dem med hjalp av en binarkalla, till exempel

en digital ingang.

Den forsta uppsattningen granser definieras av parametrarna

30.11 Min varvtal och 30.12 Max varvtal. Den andra

uppsattningen har valparametrar for bade min- (30.37) och

maxgranserna (30.38) sa att en valbar analog kalla kan

anvandas (till exempel en analog ingang).

30.37

0 —

Al — 30.36
A2 — \
Min varvtal —| - »
Annan —"" [ Anvandardefinierad

0 minvarvtalsgréns
30.11
0 u—

Al — 30.36
Al2 — AN
Max varvtal —
/

Annan

P
Anvéndardefinierad
0 maxvarvtalsgrans
30.12

N

|_‘

Ej valt

Ej valt

Justerbara varvtalsgranser ar inaktiverade.
Min.varvtalsgransen som definieras av 30.77 Min varvtal och
max varvtalsgrans som definieras med 30.72 Max varvtal ar
aktiva.

Vald

Justerbara varvtalsgranser ar aktiverade.
Min.varvtalsgransen som definieras av 30.37 Minimihastighet
kélla och max varvtalsgréans som definieras med 30.38
Maxhastighet kélla ar aktiva.

Ext1 aktiv

Justerbara varvtalsgrénser ar aktiverade om EXT1 ar aktiv.

Ext2 aktiv

Justerbara varvtalsgrénser ar aktiverade om EXT2 ar aktiv.

Reserverad

DI

Digital ingang DI1 (710.02 DI férdr status, bit 0).

DI2

Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1).

DI3

Digital ingang DI3 (70.02 DI fordr status, bit 2).

Dl4

DI5

Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4).

DI6

)
)
)
Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3).
)
)

Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5).

Reserverad

=2 2Ol o N[o|o] M| W|N

=l

Ovriga[bit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
30.37  Minimihastighet Definierar kallan for frekvensomriktarens minvarvtal nar Min varvtal
Kélla kallan ar vald med 30.36 Val av hastighetsgréns.
Obs! Endast i vektorstyrning. | skalart motorstyrningslage,
anvand frekvensgranserna 30.73 och 30.74
Noll Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3...10
Min varvtal 30.11 Min varvtal. 1"
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
30.38 Maxhastighet kélla | Definierar kallan for frekvensomriktarens maxvarvtal nar Max varvtal
kallan ar vald med 30.36 Val av hastighetsgréns.
Obs! Endast i vektorstyrning. | skalart motorstyrningslage,
anvand frekvensgranserna 30.73 och 30.74
Ej valt Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Reserverad 3.1
Max varvtal 30.12 Max varvtal. 12
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
30.101 LSU-grénsord 1 (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Visar gransord 1 fér matningsenheten.
Den har parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 P egenref max |1 = effektreferensen begrénsas av styrprogrammets parametrar

1 P egen ref min

2 P egen max 1 = effekten begrénsas av parameter 30.749

3 Reserverad

4 P kylning 1 = effektreferensen begransas pa grund av évertemperatur i
Overtemp kylmediet

5 P kraftenhet 1 = effektreferensen begransas pa grund av évertemperatur i
Overtemp matningsenheten

6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Gransord 1 fér matningsenheten.




410 Parametrar

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
30.102 LSU-grénsord 2 (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Visar gransord 2 fér matningsenheten.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Q egen ref max |1 = reaktiv effektreferens begrénsas
1 Q egen ref min
2 Q kylning 1 = reaktiv effektreferens begrénsas pa grund av évertemperatur i
overtemp kylmediet
3 Reserverad
4 AC-0verspanning |1 = AC-6verspanningsskydd
5..6 Reserverad
7 AC avvik max 1 = (nar reaktiv effektreferens for AC-spanningsreglering anvands)
8 AC avvik min inmatning fér AC-styrning begransas
9...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Gréansord 2 for matningsenheten. 1=1
30.103 LSU-grénsord 3 (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Visar gransord 3 féor matningsenheten.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Underspéannings- |1 = effekten begrénsas av underspanningsregulatorn

grans

1 Overspannings- |1 = effekten begrénsas av éverspanningsregulatorn
grans
2 Motoreffekt 1 = effekten begransas av temperaturen eller egna effektgranser
(se parameter 30.749)
3 Reserverad
4 Aktiv stromgrans |1 = aktiv strom begransas. For information, se bitarna 6...9 och
14...15.
5 Reaktiv 1 = reaktiv strém begrénsas. For information, se bitarna 12...13.
stromgrans
6 Termisk grans 1 = aktiv strdom begransas av den interna huvudkretsens termiska
grans
7 SOA-grans 1 = aktiv strdom begransas av den interna grénsen for sakert
driftomrade
8 Egen stromgrans |1 = aktiv strom begransas av strémgrans installd med
styrningsprogrammets parametrar
9 Termisk IGBT 1 = aktiv strom begransas baserat pa den interna maximala
berakn. pafrestningransen for termisk IGBT
10...11 [Reserverad
12 Q act neg 1 = negativ reaktiv strdom begransas av maximal total strém
13 Q act pos 1 = positiv reaktiv strém begréansas av maximal total strém
14 P act neg 1 = negativ aktiv strom begransas av maximal total strom
15 P act pos 1 = positiv reaktiv strdm begrénsas av maximal total strém

0000h...FFFFh

Gransord 3 fér matningsenheten. 1=1
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30.104 LSU-grénsord 4 (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). -
Visar gransord 4 féor matningsenheten.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Udc ref max 1 = DC-referensen begrénsas av styrprogrammets parametrar
1 Udc ref min
2 Egen | max 1 = strdmmen begransas av styrprogrammets parametrar
3 Temp | max 1 = strommen begrénsas baserat pa temperatur
4...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Gréansord 4 for matningsenheten. 1=1
30.149 LSU max (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). 130,0 %
strémgréns Definerar en max. effektgrans fér matningsenheten.
0,0...200,0 % Max. effektgrans fér matningsenheten. 1=1%

31 Fel funktioner

Konfiguration av yttre héndelser, val av funktion fér
frekvensomriktaren i felsituationer.

31.01  Extern hdndelse 1 | Definierar typ for yttre handelse 1. Inaktiv (sann)
kélla Se aven parameter 31.02 Extern héndelse 1 typ.
0 = Brytpunktshandelse
1 = Normal drift
Aktiv (falsk) 0. 0
Inaktiv (sann) 1. 1
Reserverad 2
DI1 Digital ingéng DI1 (710.02 DI férdr status, bit 0). 3
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 4
DI3 Digital ingéng DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 5
DI4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 6
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 7
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 8
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
31.02  Extern hdndelse 1 | Valjer typ for yttre handelse 1. Fel
typ
Fel Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Varning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
31.03  Extern hdndelse 2 | Definierar kallan for yttre handelse 2. Se dven parameter Inaktiv (sann)
Kélla 31.04 Extern hédndelse 2 typ.
For urval, se parameter 31.01 Extern hdndelse 1 kélla.
31.04  Extern hdndelse 2 | Valjer typ for yttre handelse 2. Fel
typ
Fel Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Varning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
31.05  Extern hdndelse 3 | Definierar kallan for yttre hdndelse 3. Se dven parameter Inaktiv (sann)

kélla

31.06 Extern hédndelse 3 typ.
For urval, se parameter 31.01 Extern hdndelse 1 kélla.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
31.06  Extern hdndelse 3 | Valjer typ for yttre handelse 3. Fel
typ
Fel Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Varning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
31.07  Extern hdndelse 4 | Definierar kallan for yttre handelse 4. Se dven parameter Inaktiv (sann)
kélla 31.08 Extern héndelse 4 typ.
For urval, se parameter 31.01 Extern hdndelse 1 kélla.
31.08  Extern hdndelse 4 | Véljer typ for yttre handelse 4. Fel
typ
Fel Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Varning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
31.09  Extern hdndelse 5 | Definierar kéllan for yttre handelse 5. Se aven parameter Inaktiv (sann)
Kélla 31.10 Extern héndelse 5 typ.
For urval, se parameter 31.071 Extern hdndelse 1 kélla.
31.10  Extern hdndelse 5 | Valjer typ for yttre handelse 5. Fel
typ
Fel Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Varning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
31.11  Felaterstélining Valjer kalla for en extern felaterstéllningssignal. Signalen Anvénds ej
aterstaller diodmatningsenheten efter det att den 16st ut for fel
om felorsaken inte kvarstar.
0 -> 1 = aterstallning
Noter:
» Om start- och stoppkommandot sker via digitala ingangar
(parameter 20.01 Ext1 kommandon eller 20.06 Ext2
kommandon) eller fran lokal styrning och du vill anvanda
felaterstallning fran faltbussen, kan val FBA A MCW bit 7
eller IFB MCW bit 7 anvandas.
« Om frekvensomriktaren ar i extern styrning via faltbussen
(start- och stoppkommandon och referensen tas emot via
faltbussen), kan felet aterstallas fran faltbussen oavsett
valet fér den har parametern.
Anvands ej 0. 0
Ej anvand 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (710.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingang DI6 (10.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Reserverad 27...29
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FBAAMCW bit 7 Styrord bit 7 tas emot via faltbussgranssnitt A. 30
Reserverad 31
IFB MCW bit 7 Styrord bit 7 tas emot via det inbyggda 32

faltbussgranssnittet.
Ovrigalbit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

31.12  Val autom éaterst Valjer fel som aterstalls automatiskt. Parametern ar ett 16 0000h

bitars ord dér varje bit motsvarar en feltyp. Sa snart en bit
séatts till 1 avfragas aterstalls motsvarande fel.

Fel markerade med en asterisk (*) i tabellen nedan aterstalls i
vaxelriktarenheten (INU) och matningsenheten (LSU).

VARNING! Innan funktionen aktiveras, se till att inga
farliga situationer kan uppsta. Funktionen aterstaller
frekvensomriktaren automatiskt och fortsatter driften
efter ett fel.
Bitarna i detta bindra tal motsvarar féljande fel:

Bit Fel

0 Overstréom*

1 Overspanning*

2 Underspanning*

3 Al-6vervakn.fel

4...9 Reserverad

10 Valbart fel (se parameter 31.13 Valbart fel)

11 Externt fel 1 (fran kélla vald av parameter 31.01 Extern hdndelse 1 kélla)

12 Externt fel 2 (fran kalla vald av parameter 31.03 Extern hdndelse 2 kélla)

13 Externt fel 3 (fran kélla vald av parameter 31.05 Extern hdndelse 3 kélla)

14 Externt fel 4 (fran kélla vald av parameter 31.07 Extern hdndelse 4 kélla)

15 Externt fel 5 (fran kélla vald av parameter 31.09 Extern hdndelse 5 kélla)

0000h...FFFFh Konfigureringsord for automatisk aterstalining. 1=
31.13  Valbart fel Definierar felet som kan aterstéllas automatiskt med 0000h

parameter 31.12 Val autom aterst, bit 10.
Felen listas i kapitel Felsékning (sidan 7196).

0000h...FFFFh Felkod. 1=1

31.14  Antal férsék Definierar det maximala antalet automatiska 5
aterstéaliningsférsok som frekvensomriktaren kan géra inom
den tid som anges med 31.15 Forsokstid.

Om felet kvarstar gors fler aterstéllningsforsék med intervall
som definieras med 31.16 F6rdréjning.

Felen som ska aterstallas automatiskt definieras med 317.72
Val autom aterst.

0..5 Antal automatiska felaterstallningsforsok. 1=

31.15  Forsokstid Definierar ett tidsfonster for automatiska felaterstallningar. 30,0 s
Det maximala antalet férs6k under alla tidsperioder med den
har langden definieras med 31.74 Antal férsék.

Obs! Om felet kvarstar och inte kan aterstallas genererar
varje aterstalliningsforsdk en handelse och startar ett nytt
tidsfonster. Om det angivna antalet aterstéaliningar 317.74)
med angivna intervall (37.76) tar langre tid &n vardet for
31.15, fortsatter frekvensomriktaren med
aterstéliningsférsoken tills orsaken avlagsnas.

1,0...600,0 s Tid fér automatiska aterstallningar. 10=1s
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31.16  Fordréjning Definierar den tid omriktaren skall vanta innan den aterstaller | 5,0 s
ett fel automatiskt. Se parameter 371.12 Val autom aterst.
0,0...120,0 s Fordrojning av automatisk aterstallning. 10=1s
31.19  Motorfas borta Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om Fel
motorfasbortfall detekteras.
| skalar motorstyrning:
+ Overvakningen aktiveras &ver 10 % av motorns mérkfrek-
vens. Om nagon av fasstrdmmarna &r liten under en viss
tid ges felet utgdende fas saknas.
*  Om motorns markstrdm ar under 1/6 av frekvensomrikta-
rens markstréom eller om ingen motor ar ansluten rekomm-
menderar ABB att motorns utgaende fasférlustfunktion
inaktiveras.
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Fel Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 3381 Utgaende fas 1
saknas.
31.20  Jordfel Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om ett jordfel eller | Fel
en stromobalans detekteras i motorn eller motorkabeln.
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar en A2B3 Lackstrém-varning. | 1
Fel Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 2330 Lackstrom. 2
31.21  Matn fas borta Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om Fel
matningsfasbortfall detekteras.
Ingen atgéard Ingen atgard vidtagen. Utstrommen &r begransad till 50 % nar | 0
matningens fasbortfall &r detekterad. Inget fel och ingen
varning ges.
Fel Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 3130 Inkommande fas 1

saknas.
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31.22

STO-indikering
start/stopp

Valjer vilka indikeringar som ges om en eller bada Safe
torque off-signalerna (STO) ar inaktiverade eller brutna.
Indikeringarna beror aven pa om frekvensomriktaren ar i drift
eller stoppad nar detta intraffar.

Tabellerna vid varje val nedan visar indikeringarna som
genereras med den sarskilda instéllningen.

Noter:

Den har parametern paverkar inte driften for sjalva STO-
funktionen. STO-funktionen fungerar oavsett installningen
fér den har parametern. En frekvensomriktare i drift
stoppas nar en eller bada STO-signalerna forsvinner och
startar inte forrén bada STO-signalerna och alla fel ar
aterstallda.

Forlusten av endast en STO-signal genererar alltid ett fel
eftersom det tolkas som en felfunktion.

Med CPTC-02 ATEX-certifierad termistorskyddsmodul, folj
anvisingarna i CPTC-02 ATEX-certified thermistor
protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [engelskal].

Mer information om STO finns i kapitlet The Safe torque off
function i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Fel/fel

Fel/fel

Ingangar

INT T IN2 Indikering (drift eller stoppad)

0 0 Fel 5091 Safe torque off

Fel 5091 Safe torque off
0 1 och
FA81 Safe torque off 1

Fel 5091 Safe torque off
1 0 och
FA82 Safe torque off 2

1 1 (Normal drift)

Fel/varning

Ingangar Indikeringar

IN1 | IN2 | drift Stoppad

Fel 5091 Safe torque | Varning A5A0 Safe
off torque off

Fel 5091 Safe torque
off

och FA81 Safe torque
off 1

Varning A5A0 Safe
torque off och fel FA81
Safe torque off 1

Fel 5091 Safe torque
off

och FA82 Safe torque
off 2

Varning A5A0 Safe
torque off och fel FA82
Safe torque off 2

1 1 (Normal drift)
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Fel/handelse 2
Ingangar Indikeringar
IN1 | IN2 I drift Stoppad
Fel 5091 Safe torque | Handelse B5A0 STO-
0 0 A
off héndelse
Fel 5091 Safe torque | Handelse B5A0 STO-
0 1 off och FA81 Safe | hdndelse och fel FA81
torque off 1 Safe torque off 1
Fel 5091 f;fe forque | 1ndelse B5A0 STO-
1 0 och FA82 Safe torque héndelse och fel FA82
Safe torque off 2
off 2
1 1 (Normal drift)
Varning/varning 3
Ingangar - .
iNT T IN2 Indikering (drift eller stoppad)
0 0 Varning A5A0 Safe torque off
Varning A5A0 Safe torque off och fel FA81
0 1
Safe torque off 1
Varning A5A0 Safe torque off och fel FA82
1 0
Safe torque off 2
1 1 (Normal drift)
Handelse/handelse 4
Ingangar - .
INT T IN2 Indikering (drift eller stoppad)
0 0 Handelse B5A0 STO-héndelse
0 1 Héndelse B5A0 STO-héndelse och fel FA81
Safe torque off 1
Héndelse B5A0 STO-héndelse och fel FA82
1 0
Safe torque off 2
1 1 (Normal drift)
Ingen indikering/ 5
ingen indikering Inga
":f ng::; Indikering (drift eller stoppad)
0 0 Ingen
0 1 Fel FA81 Safe torque off 1
1 0 Fel FA82 Safe torque off 2
1 1 (Normal drift)

31.23  Kabel- eller jordfel | Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera pa felaktiga Fel
matnings- och motorkabelanslutningar (dvs. inkommande
matningskabel ar ansluten till motorutgangarna).

Obs! Fér ACQ580-31 och ACQ580-34 ar standardvardet
Ingen atgérd.
Ingen atgard Ingen atgard. 0

Fel

Frekvensomriktaren I8ser ut for fel 3181 Kabel- eller jordfel.
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31.24  Fastlasn funktion Valjer hur omriktaren ska reagera pa fastlasning av motorn. | Ingen atgérd
Fastlasning definieras pa foljande sétt:
+ Drivsystemet befinner sig vid stromgransen for fastlasning
(31.25 Fastlas strém gr) och
« utfrekvensen understiger den niva som definierats med
parameter 31.27 Fastlas frekv.gréns eller motorvarvtalet
understiger den niva som definierats med parameter 31.26
Fastlasning varvtalsgréns och
» de ovanstaende tillstanden har varat langre an tiden
installd i parameter 37.28 Fastlas tid.
Ingen atgard Ingen (fastlasningsdvervakning inaktiverad). 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A780 Motor 1
fastlast.
Fel Frekvensomriktaren |6ser ut for fel 7121 Motor fastlast. 2
31.25  Fastlas strém gr Fastlasningsstromgrans i procent av motorns markstréom. Se | 200,0 %
parameter 31.24 Fastlasn funktion.
0,0...1600,0 % Stréomgrans for fastlasning. 10=1%
31.26  Fastlasning Varvtalsbegransing for fastlasning i rpom. Se parameter 31.24 | 150,00 rpm;
varvtalsgréns Fastlasn funktion. 180,00 rpm
(95.20 b0)
0,00... Varvtalsbegransning for fastlasning. Se par. 46.01
10000,00 rpm
31.27  Fastlas frekv.gréns | Fastlas frekv.gréns. Se parameter 31.24 Fastlasn funktion. 15,00 Hz;
Obs! Vi rekommenderar att gransvéardet inte satts lagre &n 10 | 18,00 Hz
Hz. (95.20 b0)
0,00...1000,00 Hz | Fastlas frekv.grans Se par. 46.02
31.28  Fastlas tid Fastlasningstid. Se parameter 31.24 Fastlasn funktion. 20s
0...3600 s Fastlasningstid. 1=1s
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31.30

Utlésningmarg.
bvervarv.

Definierar tillsammans med 30.77 Min varvtal and 30.12 Max

varvtal, the max tillatet varvtal hos motorn (6vervarvsskydd).

Om varvtalet (24.02 Aterkoppling anvént varvtal) verskrider

varvtalsgransen definierad av parameter 30.77 eller 30.12

med mer an vardet pa denna parameter l6ser

frekvensomriktaren ut for felet 7370 Overhastighet.
VARNING! Den har funktionen évervakar varvtalet i
vektorstyrningslage. Funktionen har ingen effekt i
skalart motorstyrningslage.

Exempel: Om max varvtal &r 1420 rpm och grénsen for

Overvarvtal ar 300 rpm I6ser frekvensomriktaren ut vid

1720 rpm.

Varvtal (24.02)

A Utl6sningsniva for 6verspanning

30.12

Tid

30.11

Utlésningsniva for dverspanning

Varvtal (24.02)

) Utlésningsniva for 6verspanning

30.12

30.11

Utldsningsniva for dverspanning
0 -

Utlosningsniva for éverspanning  Tid

30.11

30.12

v Utlésningsniva for dverspanning

500,00 rpm

0,00...
10000,00 rpm

Grans for dvervarvtal.

Se par. 46.01
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31.31  Frekvensutlbs- Definierar tillsammans med 30.73 Min frekvens och 30.14 15,00 Hz
ningsmarginal Max frekvens max tillatet varvtal hos motorn (6vervarvs-

skydd). Det absoluta vardet for den har utlésningsnivan for
overfrekvens berdknas genom att lagga till vardet fér den har
parametern i det hdgre av de absoluta vardena for 30.13 Min
frekvens och 30.14 Max frekvens.
Om utfrekvensen (01.06 Motorstrém) 6verskrider éverfrek-
vensens utlésningsniva (dvs. det absoluta vardet for dverfrek-
vensen overskrider det absoluta vardet for 6verfrekvensens
utldsningsniva) loser frekvensomriktaren ut for felet 73F0
Overfrekvens.

VARNING! Den har funktionen évervakar frekvensen i
A skalart styrningslage.

Frekvens
A Utlésningsniva for dverfrekvens
31.31
30.14
r ABS(30.74)
0 9 >
Tid
ABS(30 14\
N 4 30.13
31.31
T _Utl'_c')snm_gané fé? é')v;fregeng
0,00...10000,00 Hz | Grans for overfrekvens. 1=1Hz
31.32  Nédstoppramp Parametrarna 31.32 Nédstoppramp évervakning och 31.33 0%
dvervakning Nédstoppramp évervak. férdréj. ger tilsammans med 24.02

Aterkoppling anvént varvtal, en évervakningsfunktion fér

nodstopplagena Off1 och Off3.

Overvakningen baseras pa

* observation av den tid inom vilken motorn stoppas eller

» jamforelse av den faktiska och den férvantade
retardationshastigheten.

Om den har parametern &r instélld pa 0 % stélls den

maximala stopptiden in direkt i parameter 37.33. Annars

definierar 31.32 den maximalt tillatna avvikelsen fran den

férvantade retardationstiden, vilken beraknas utifran

parametrarna 23.12...23.13 (Off1) eller 23.23 Nédstopptid

(Off3). Om den faktiska retardationstiden (24.02) avviker for

mycket fran den forvantade tiden I6ser frekvensomriktaren ut

for felet 73B0 Nédstoppramp misslyckad, anger bit 8 av 06.17

Frekv.omr. statusord 2 och stannar genom utrullning.

Om 31.32 ar satt till 0 % och 31.33 &r satt till 0 s inaktiveras

overvakningen av nédstopprampen.

Se aven parameter 21.04 Nédstopplége.

0...300 % Maximal avvikelse fran férvantad retardationshastighet. 1=1%
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31.33  Nédstoppramp

évervak. fordroj.

Om parameter 31.32 Nédstoppramp évervakning ar satt till

0 %, definierar den har parametern den maximala tid som ett
nddstopp (lage Off1 eller Off3) far ta. Om motorn har stannat
inom den angivna tiden I6ser frekvensomriktaren ut for felet
73B0 Nbdstoppramp misslyckad, anger bit 8 av 06.17
Frekv.omr. statusord 2 och stannar genom utrullning.

Om 31.32 ar satt till ett annat varde an 0 % definierar den har
parametern en férdrdjning mellan det att n6dstoppskomman-
dot tas emot och det att Gvervakningen aktiveras. Det rekom-
menderas att en kort fordréjning anges for att lata
varvtalsandringshastigheten stabiliseras.

Os

0...100 s

Maximal nedrampningstid eller férdréjning av
Overvakningsaktivering.

31.35  Huvudflakt

felfunktion

Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om ett
huvudkylflaktsfel detekteras. Endast for byggstorlek R6 och
storre.

En handelse I6ser ut enligt vardet for den har parametern (fel,

varning eller ingen atgard)

+ om rotationshastighetssignalen fran flakten ar lagre an det
flaktens uppmatta max. varvtal (bestdms under flaktens
ID-kérning)

« om det uppmatta max.varvtalet for flakten ar lagre an det
férdefinierade min.vardet.

Fel

Fel

Frekvensomriktaren I8ser ut for fel 5080 Flakt

Varning

Frekvensomriktaren genererar varningen A581 Flakt.

Ingen atgard

Ingen atgard.

31.36  Hjalpfiaktfel

avstélining

Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om ett hjalpflakt
detekteras.

Vissa frekensomriktartyper (i synnerhet de som har
kapslingsklassen IP55) har en inbyggd hjalpflakt i frontkapan
som standard.

om det &r nédvandigt att anvanda frekvensomriktaren utan
frontkapan (t.ex. under drifttagning), kan den har parametern
stallas in till vardet Ingen atgérd inom tva minuter efter start
for att tillfalligt undertrycka felet. Véardet atergar till Fel eller
Varning efterat.

Pa byggstorlekarna R1...R5 ar hjalpflakten monterad pa
kontaktdon X10 och pa byggstorlekarna R6 och storre pa
kontaktdon X16.

Fel

Fel

Frekvensomriktaren I8ser ut for fel 5081 Defekt separat flékt.
Felet undertrycks under tva minuter efter start.

Varning

Frekvensomriktaren genererar varning A582 Hjalpkylflidkt gar
¢j. Varningen undertrycks under tva minuter efter start.

Ingen atgard

Ingen atgard.
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31.40  Inaktivera var- Valjer vilka varningar som ska undertryckas. Parametern &r | 0000h
ningsmeddelanden | ett 16 bitars ord dar varje bit motsvarar en varning. Sa snart
en bit satts till 1 avfragas undertrycks motsvarande varning.
Bit Namn [Beskrivning
0 Reserverad
1 DC-lank underspanning |1 = Varning A3A2 DC-ldnk underspénning ar undertryckt.
2.4 Reserverad
5 Nodstopp off2 1 = Varning AFE1 Nédstopp (off2) ar undertryckt.
4 Nodstopp off1, off3 1 = Varning AFE2 Nédstopp (off1 eller off3) ar undertryckt.
7...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Ord for att inaktivera varningar. 1=
31.50  Cabinet temp (Bara synligt fér ACQ580-07). 65 °C
warning limit Definierar varningsgrénsen for skaptemperatur. Om grénsen
overskrids genererar frekvensomriktaren varningen A4B0 Fér
hég temperatur.
Varningsgréns for skaptemperaturen. 1=1°C
31.51  Cabinet temp fault | (Bara synligt for ACQ580-07). 75°C
limit Definierar felgransen for skaptemperatur. Om grénsen
overskrids |0ser frekvensomriktaren ut for felet 4310 F6ér hég
temperatur.
Felgrans for skaptemperaturen. 1=1°C
31.54  Felatgérd Valjer stopplage nar ett icke-kritiskt fel intraffar. Utrullning
Utrullning Frekvensomriktaren rullar ut. 0
Nodstoppramp Frekvensomriktaren foljer den ramp som angetts for ett 1
nddstopp i parameter 23.23 Nédstopptid.
31.120 LSU-jordfel (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). Fel
Valjer hur matningsenheten reagerar nér ett jordfel eller
stromobalans detekteras.
Ingen atgéard Ingen atgard. 0
Varning Matningsenheten genererar varningen AE02 L&ckstrém. 1
Fel Matningsenheten I6ser ut for fel 2E01 Lackstrém. 2
31.121 LSU-matningsfas | (Bara synlig fér ACQ580-31 and ACQ580-34). Fel
bortfall Vljer hur matningsenheten ska reagera om matningsfasbortfall
detekteras.
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Fel Matningsenheten I6ser ut for fel 3E00 Inkommande fas 1
saknas.
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32 Overvakning

Konfiguration av signalévervakningsfunktioner 1...6.
Sex varden kan 6vervakas. En varning eller ett fel genereras

nar férdefinierade granser dverskrids.
Se aven avsnitt Diagnostik-menyn (sidan 186).

32.01

Overvakningssta-

tus

Statusord for signalévervakning.

Indikerar om vardena som Gvervakas av signalévervaknings-
funktionerna &r innanfér eller utanfér respektive grénser.
Obs! Det héar ordet ar oberoende av de
frekvensomriktarfunktioner som definierats med parameter
32.06, 32.16, 32.26, 32.36 32.46 och 32.56.

0000b

Namn

Beskrivning

Overvakning 1 aktiv

1 = Signal vald av 32.07 ar utanfér gréanserna.

Overvakning 2 aktiv

1 = Signal vald av 32.17 ar utanfér grénserna.

Overvakning 3 aktiv

1 = Signal vald av 32.27 ar utanfér granserna.

Overvakning 4 aktiv

1 = Signal vald av 32.37 ar utanfér gréanserna.

Overvakning 5 aktiv

1 = Signal vald av 32.47 ar utanfér grénserna.

Overvakning 6 aktiv

1 = Signal vald av 32.27 ar utanfér granserna.

HEEREREE

.15

Reserverad

0000h...FFFFh

Statusord for signalévervakning.

1=1

32.05

Overvakning 1-
funktion

Definierar driftsattet for signalévervakningsfunktion 1.
Bestdmmer hur den évervakade signalen (se parameter
32.07) jamférs med de nedre och &vre gréanserna (32.09
respektive 32.10). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfyllt av 32.06.

Ej vald

Ej vald

Signaldvervakning 1 anvands ej.

Lagt

Atgérden vidtas nar signalen ar under Overvakning lag-
gréansen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen &r
over Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Hoégt

Atgérden vidtas néar signalen ar éver Overvakning hég-
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér signalen
ar under Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Abs lagt

Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar under
det absoluta vérdet fér Overvakning lag-gransen - 0,5 *
hysteres. Atgérden inaktiveras nar det absoluta vérdet fér
signalen &r éver det absoluta vardet for Overvakning lag-
gransen + 0,5 * hysteres.

Abs hogt

Atgérden vidtas nar det absoluta vardet fér signalen &r éver
det absoluta vardet fér Overvakning hég-gransen + 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vérdet fér
signalen &r under det absoluta vardet for Overvakning hég-
grénsen - 0,5 * hysteres.

Bada

Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég-
gransen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-grénsen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar signalen &r mellan
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-grénsen + 0,5 * hysteres.
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Abs bada Atgarden vidtas nar det absoluta vérdet for signalen ar éver | 6
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet for Overvakning lag-
gransen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
vardet fér Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Hysteres Atgarden vidtas nar signalen ar dver Overvakning hég- 7
gransen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras néar signalen
ar under Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres. Statusen
ar oférandrad nar signalvardet ar

Mellan Overvakning hég-gransen + 0,5 * hysteres och
Overvakning lag-gransen - 0,5 * hysteres.

Lag fallande Atgérden vidtas nar signalen faller fran ett vérde som &r 8
hogre an Overvakning lag-grans + 0,5 * hysteres till ett varde
som &r lagre &n Overvakning lag-gréns - 0,5 * hysteres.
Atgarden inaktiveras nar signalen stiger till hégre an
Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven fér varje
motorstartskommando.

Hog stigande Atgérden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som ar lagre | 9
an Overvakning hég-gréns + 0,5 * hysteres till ett varde som
ar hogre an Overvakning hég-gréns + 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen faller till lagre &n
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras &ven for varje

motorstartskommando.
32.06  Overvakning 1- Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning Ingen atgérd
atgard eller ingetdera nar vardet som évervakas av signalévervak-

ning 1 dverskrider granserna.
Obs! Den har parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.

Ingen atgérd Ingen varning och inget fel genererat. 0

Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A8B0 ABB 1
Signalévervakning 1.

Fel Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 80B0 Signalévervakning | 2
1.

Fel vid drift Om frekvensomriktaren &r i drift I6ser den ut for fel 80B0 3
Signalévervakning 1.

32.07  Overvakning 1- Valjer signalen som ska 6vervakas av Frekvens

signal signalévervakningsfunktion 1.

Noll Ingen. 0

Varvtal 01.01 Motorvarvtal som anvénds (sidan 297). 1

Reserverad 2

Frekvens 01.06 Motorstrém (sidan 297). 3

Stréom 01.07 Motorstrém (sidan 297). 4

Reserverad 5

Moment 01.10 Motormoment (sidan 297). 6

DC-spanning 01.11 DC-spénning (sidan 297). 7

Uteffekt 01.14 Uteffekt (sidan 298). 8

Al1 12.11 Al1 &rvérde (sidan 330). 9

Al2 12.21 Al2 &rvérde (sidan 332). 10
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Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 1
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 12
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 13
Reserverad 14..17
Varvtalsref 23.01 Ingéng f6r varvtalsref.ramp (sidan 392). 18
rampgen in
Varvtref rampgen 23.02 Utgang for varvtalsref.ramp (sidan 392). 19
ut
Anvand varvtalsref | 24.01 Anvénd varvt.referens (sidan 394). 20
Reserverad 21
Anvand frekvensref | 28.02 Utgang for frekvensref.ramp (sidan 399). 22
Vaxelriktartemp 05.11 Véxelriktartemp. (sidan 304). 23
Process PID output | 40.01 PID-reglering ut drvérde (sidan 464). 24
Process PID 40.02 Aterkoppling &rv PID-regl (sidan 464). 25
aterkoppling
Process PID 40.03 PID-reglering borv &arv (sidan 464). 26
setpoint
Process PID 40.04 PID-regl. avvikelse bérv &rvérde (sidan 464). 27
deviation
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
32.08  Overvakning 1- Definierar en filtertidskonstant fér den signal som 6vervakas | 0,000 s
filtreringstid av signalévervakning 1.
0,000...30,000 s Signalfiltertid. 1000=1s
32.09 Overvakning 1 1&g | Definierar den nedre grénsen fér signalévervakning 1. 0,00
-21474836,00... Nedre grans.
21474836,00
32.10  Overvakning 1 hég | Definierar den évre grénsen for signalévervakning 1. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.11  Overvakning 1 Definierar en hysteres foér den signal som évervakas av 0,00
hysteres signalévervakning 1. Den har parametern galler for alla val f6r
parameter 32.05 Overvakning 1-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).
Atgarden vidtas nar signalen stiger éver det varde som
definierats med den évre gransen + 0,5 - hysteres. Atgarden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre grénsen - 0,5 - hysteres.
0,00...100,000,00 | Hysteres.
32.12  Overvakning 1 Viéljer kélla for Overvakning 1-signal. Vald
aktivera
Ej vald Overvakning &r inaktiverad. 0
Vald Overvakning &r aktiverad. 1
DI1 Digital ingang DI1 (710.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI1 (710.02 DI fordr status, bit 0). 3
DI3 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 4
DI4 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 5
DI5 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 6
Dl6 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 7
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Ovriga [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

32.13  Overvakning 1 PA | Definierar tillslagsférdrojningen fér Overvakning 1. 0,00 s
férdréjning

‘Overvakningsstatus

Fordréjningsstatus

—_— ; 0
- - s - " Tid
trin trran trin trran
try = 32.12 Overvakning 1 PA férdréjning
trran = 32.14 Overvakning 1 AV férdréjning
*indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.
0,00...3000,00 s Fordrojning av 6vervakningsaktivering. 10=1s
32.14  Overvakning 1 AV | Definierar franslagsférdréjningen for Overvakning 1. Se 0,00 s
férdréjning parameter 32.13 Overvakning 1 PA férdréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av dvervakningsfranslagning. 10=1s
32.15  Overvakning 2- Definierar driftsattet for signaldvervakningsfunktion 2. Ej vald
funktion Bestdmmer hur den évervakade signalen (se parameter
32.17) jamférs med de nedre och 6vre granserna (32.19
respektive 32.20). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfyllt av 32.76.
Ej vald Signalévervakning 2 anvands e;j. 0
Lagt Atgérden vidtas nér signalen ar under Overvakning lag- 1
gransen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nér signalen ar
Sver Overvakning lag-gréansen + 0,5 * hysteres.
Hogt Atgarden vidtas nar signalen ar dver Overvakning hég- 2
gransen + 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning hég-gransen - 0,5 * hysteres.
Abs lagt Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar under | 3
det absoluta vardet fér Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vardet for
signalen ar 6ver det absoluta vardet for Overvakning lag-
gransen + 0,5 * hysteres.
Abs hogt Atgérden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar dver | 4
det absoluta vardet for Overvakning hég-gransen + 0,5 *
hysteres. Atgérden inaktiveras nar det absoluta vardet fr
signalen ar under det absoluta vardet for Overvakning hég-
gransen - 0,5 * hysteres.
Bada Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég- 5
gransen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-gréansen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar signalen ar mellan
Overvakning hég-gransen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-gransen + 0,5 * hysteres.
Abs bada Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar éver | 6

det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet fér Overvakning lag-
grénsen - 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
véardet fér Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.
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Hysteres Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég- 7
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning lag-gransen - 0,5 * hysteres. Statusen
ar oférandrad nar signalvardet ar
Mellan Overvakning hég-gransen + 0,5 * hysteres och
Overvakning lag-gransen - 0,5 * hysteres.
Lag fallande Atgérden vidtas nér signalen faller fran ett vérde som &r 8
hogre an Overva!_ming lag-gréns + 0,5 * hysteres till ett varde
som &r lagre an Overvakning lag-grans - 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen stiger till hogre &n
Overvakning lag-grénsen + 0,5 * hysteres.
Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras aven for varje
motorstartskommando.
Hoég stigande Atg?rden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som &r lagre |9
an Overvakning hog-gréans + 0,5 * hysteres till ett varde som
ar hogre an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen faller till 1agre &n
Overvakning hdg-grénsen - 0,5 * hysteres.
Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras aven for varje
motorstartskommando.
32.16  Overvakning 2- Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning Ingen atgérd
atgérd eller ingetdera nar vardet som évervakas av
signalévervakning 2 éverskrider granserna.
Obs! Den hér parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.071 Overvakningsstatus.
Ingen atgard Ingen varning och inget fel genererat. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A881 ABB 1
Signalbvervakning 2.
Fel Frekvensomriktaren I8ser ut for fel 80B1 Signalévervakning | 2
2.
Fel vid drift Om frekvensomriktaren &r i drift [6ser den ut for fel 80B1 3
Signalévervakning 2.
32.17  Overvakning 2- Valjer signalen som ska dvervakas av signalévervaknings- Strém
signal funktion 2.
Fér tillgangligt urval, se parameter 32.07 Overvakning 1-
signal.
32.18  Overvakning 2- Definierar en filtertidskonstant fér den signal som 6évervakas | 0,000 s
filtreringstid av signalévervakning 2.
0,000...30,000 s Signalfiltertid. 1000=1s
32.19  Overvakning 2 I4g | Definierar den nedre gransen for signalévervakning 2. 0,00
-21474836,00... Nedre grans.
21474836,00
32.20 Overvakning 2 hég | Definierar den 6vre gransen for signalévervakning 2. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.21  Overvakning 2 Definierar en hysteres for den signal som 6vervakas av 0,00
hysteres signalévervakning 2. Den hér parametern galler for alla val for

parameter 32.15 Overvakning 2-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).

Atgéarden vidtas nar signalen stiger éver det varde som
definierats med den évre grénsen + 0,5 - hysteres. Atgérden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre gransen - 0,5 - hysteres.

0,00...100,000,00

Hysteres.
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32.22

Overvakning 2
aktivera

Viljer kalla fér Overvakning 2-signal.
Se parameter 32.12 Overvakning 1 aktivera.

Vald

32.23

Overvakning 2 PA
férdréjning

Definierar tillslagsfordrojningen for Overvakning 2.
Se parameter 32.13 Overvakning 1 PA férdréjning.

0,00 s

0,00...3000,00 s

Fordréjning av dvervakningsaktivering.

10=1s

32.24

Overvakning 2 AV
fordréjning

Definierar franslagsférdréjningen fér Overvakning 2.
Se parameter 32.14 Overvakning 1 AV férdréjning.

0,00s

0,00...3000,00 s

Fordréjning av dvervakningsfranslagning.

10=1s

32.25

Overvakning 3-
funktion

Definierar driftsattet for signaldvervakningsfunktion 3.
Bestammer hur den 6vervakade signalen (se parameter
32.27) jamférs med de nedre och évre granserna (32.29
respektive 32.30). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfyllt av 32.26.

Ej vald

Ej vald

Signal6vervakning 3 anvands ej.

Lagt

Atgarden vidtas nar signalen ar under Overvakning lag-
grénsen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nér signalen ar
over Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Hogt

Atgérden vidtas nér signalen ar éver Overvakning hog-
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Abs lagt

Atgérden vidtas nér det absoluta vérdet for signalen &r under
det absoluta vardet fér Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vardet for
signalen &r 6ver det absoluta vérdet for Overvakning lag-
grénsen + 0,5 * hysteres.

Abs hogt

Atgérden vidtas nar det absoluta vardet fér signalen ar éver
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nér det absoluta vardet for
signalen &r under det absoluta vardet for Overvakning hég-
gransen - 0,5 * hysteres.

Bada

Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég-
gransen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-grénsen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér signalen &r mellan
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Abs bada

Atgérden vidtas nar det absoluta vardet fér signalen ar éver
det absoluta véardet fér Overvakning hég-gransen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet fér Overvakning lag-
gransen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
vardet fér Overvakning l&g-gransen + 0,5 * hysteres.

Hysteres

Atgérden vidtas nér signalen ar éver Overvakning hog-
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres. Statusen
ar oférandrad nar signalvardet ar

Mellan Overvakning hég-gransen + 0,5 * hysteres och
Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres.

Lag fallande

Atgérden vidtas nér signalen faller fran ett varde som &r
hégre an Overvakning lag-grans + 0,5 * hysteres till ett véarde
som ar lagre an Overvakning lag-grans - 0,5 * hysteres.
Atgarden inaktiveras nar signalen stiger till hégre an
Overvakning l&g-gréansen + 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.
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Hog stigande Atgarden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som &r lagre | 9
an Overvakn_ing hog-grans + 0,5 * hysteres till ett varde som
ar hogre an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen faller till 1agre &n
Overvakning hdg-grénsen - 0,5 * hysteres.
Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras aven for varje
motorstartskommando.
32.26  Overvakning 3- Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning Ingen atgérd
atgérd eller ingetdera nar vardet som dvervakas av
signalévervakning 3 6verskrider granserna.
Obs! Den hér parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.
Ingen atgéard Ingen varning och inget fel genererat. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A8B2 ABB 1
Signalévervakning 3.
Fel Frekvensomriktaren ldser ut for fel 80B2 Signalévervakning | 2
3.
Fel vid drift Om frekvensomriktaren &r i drift I6ser den ut for fel 80B2 3
Signalbvervakning 3.
32.27  Overvakning 3- Valjer signalen som ska dvervakas av signalévervaknings- Moment
signal funktion 3.
For tillgangligt urval, se parameter 32.07 Overvakning 1-
signal.
32.28  Overvakning 3- Definierar en filtertidskonstant fér den signal som évervakas | 0,000 s
filtreringstid av signalévervakning 3.
0,000...30,000 s Signalfiltertid. 1000=1s
32.29  Overvakning 3 14g | Definierar den nedre gransen for signalévervakning 3. 0,00
-21474836,00... Nedre gréns.
21474836,00
32.30 Overvakning 3 hég | Definierar den 6vre gransen for signalévervakning 3. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.31  Overvakning 3 Definierar en hysteres for den signal som 6vervakas av 0,00
hysteres signal6vervakning 3. Den har parametern géller fér alla val fér
parameter 32.25 Overvakning 3-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).
Atgérden vidtas nar signalen stiger dver det varde som
definierats med den 6vre gransen + 0,5 - hysteres. Atgarden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre gransen - 0,5 - hysteres.
0,00...100,000,00 | Hysteres.
32.32  Overvakning 3 Valjer kalla for Overvakning 3-signal. Vald
aktivera Se parameter 32.12 Overvakning 1 aktivera.
32.33  Overvakning 3 PA | Definierar tillslagsférdrojningen fér Overvakning 3. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.13 Overvakning 1 PA f6rdréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av évervakningsaktivering. 10=1s
32.34  Overvakning 3AV | Definierar franslagsférdréjningen for Overvakning 3. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.14 Overvakning 1 AV fordréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av 6vervakningsfranslagning. 10=1s
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32.35  Overvakning 4- Definierar driftsattet for signaldvervakningsfunktion 4. Ej vald
funktion Bestdmmer hur den 6vervakade signalen (se parameter

32.37) jamférs med de nedre och 6vre granserna (32.39
respektive 32.30). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfyllt av 32.36.

Ej vald Signalévervakning 4 anvands ej. 0

Lagt Atgérden vidtas nér signalen ar under Overvakning lag- 1
gransen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen ar
Sver Overvakning lag-gréansen + 0,5 * hysteres.

Hogt Atgarden vidtas nar signalen ar dver Overvakning hég- 2
gransen + 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning hég-gransen - 0,5 * hysteres.

Abs lagt Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar under | 3
det absoluta vardet fér Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vardet fér
signalen &r 6ver det absoluta vardet fér Overvakning lag-
gransen + 0,5 * hysteres.

Abs hogt Atgérden vidtas nér det absoluta vardet fér signalen ar éver | 4
det absoluta vérdet fér Overvakning hég-gransen + 0,5 *
hysteres. Atgérden inaktiveras nér det absoluta vardet for
signalen &r under det absoluta vardet for Overvakning hég-
gransen - 0,5 * hysteres.

Bada Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég- 5
gransen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-gréansen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar signalen ar mellan
Overvakning hiég-grénsen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Abs bada Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar éver | 6
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet fér Overvakning lag-
grénsen - 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nar det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hdg-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
véardet fér Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Hysteres Atgarden vidtas nar signalen ar dver Overvakning hég- 7
gransen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning lag-gréansen - 0,5 * hysteres. Statusen
ar oférandrad nar signalvardet ar

Mellan Overvakning hég-gransen + 0,5 * hysteres och
Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres.

Lag fallande Atgarden vidtas nar signalen faller fran ett varde som &r 8
hégre an Overvakning lag-grans + 0,5 * hysteres till ett varde
som &r lagre &n Overvakning l&g-grans - 0,5 * hysteres.
Atgéarden inaktiveras nar signalen stiger till hégre an
Overvakning lag-grénsen + 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.

Hog stigande Atgérden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som ar lagre | 9
an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres till ett varde som
ar hogre an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres.
Atgarden inaktiveras néar signalen faller till 1agre &n
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgarden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.
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32.36  Overvakning 4- Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning Ingen atgérd
atgérd eller ingetdera néar vardet som 6vervakas av
signalévervakning 4 dverskrider granserna.
Obs! Den har parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.
Ingen atgard Ingen varning och inget fel genererat. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A8B3 ABB 1
Signalbvervakning 4.
Fel Frekvensomriktaren |6ser ut for fel 80B3 Signalévervakning | 2
4.
Fel vid drift Om frekvensomriktaren &r i drift [6ser den ut for fel 80B3 3
Signalévervakning 4.
32.37  Overvakning 4- Valjer signalen som ska 6vervakas av signalévervaknings- Noll
signal funktion 4.
Fér tillgangligt urval, se parameter 32.07 Overvakning 1-
signal.
32.38  Overvakning 4- Definierar en filtertidskonstant fér den signal som dvervakas | 0,000 s
filtreringstid av signalévervakning 4.
0,000...30,000 s Signalfiltertid. 1000=1s
32.39  Overvakning 4 14g | Definierar den nedre gransen for signalévervakning 4. 0,00
-21474836,00... Nedre grans.
21474836,00
32.40 Overvakning 4 hég | Definierar den évre gransen for signalévervakning 4. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.41  Overvakning 4 Definierar en hysteres for den signal som évervakas av 0,00
hysteres signalévervakning 4. Den har parametern galler for alla val for
parameter 32.35 Overvakning 4-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).
Atgarden vidtas nar signalen stiger 6ver det varde som
definierats med den évre gransen + 0,5 - hysteres. Atgarden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre gransen - 0,5 - hysteres.
0,00...100,000,00 | Hysteres.
32.42  Overvakning 4 Valjer kalla for Overvakning 4-signal. Vald
aktivera Se parameter 32.12 Overvakning 1 aktivera.
32.43  Overvakning 4 PA | Definierar tillslagsfordrojningen for Overvakning 4. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.13 Overvakning 1 PA fordréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av évervakningsaktivering. 10=1s
32.44  Overvakning 4 AV | Definierar franslagsfordrojningen for Overvakning 4. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.14 Overvakning 1 AV fordréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av évervakningsfranslagning. 10=1s
32.45  Overvakning 5- Definierar driftsattet for signaldvervakningsfunktion 5. Ej vald
funktion Bestammer hur den 6vervakade signalen (se parameter
32.47) jamférs med de nedre och 6vre granserna (32.49
respektive 32.40). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfylit av 32.46.
Ej vald Signaldvervakning 5 anvands ej. 0
Lagt Atgarden vidtas nar signalen ar under Overvakning lag- 1

grénsen - 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér signalen &r
over Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.
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Hogt Atgarden vidtas nar signalen ar éver Overvakning hég- 2
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning hég-gransen - 0,5 * hysteres.

Abs lagt Atgarden vidtas nar det absoluta véardet fér signalen ar under | 3
det absoluta vardet fér Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nér det absoluta vardet for
signalen &r éver det absoluta vardet for Overvakning lag-
gransen + 0,5 * hysteres.

Abs hogt Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen ar éver | 4
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vardet fér
signalen ar under det absoluta vérdet fér Overvakning hég-
gransen - 0,5 * hysteres.

Bada Atgérden vidtas nér signalen ar éver Overvakning hég- 5
grénsen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-grénsen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras néar signalen &r mellan
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Abs bada Atgarden vidtas nar det absoluta vardet for signalen &r éver | 6
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet for Overvakning lag-
gransen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
véardet fér Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Hysteres Atgérden vidtas néar signalen ar éver Overvakning hég- 7
gransen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres. Statusen
ar oférandrad nér signalvardet &r mellan Overvakning hg-
gransen + 0,5 * hysteres och Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres.

Lag fallande Atgarden vidtas nar signalen faller fran ett varde som &r 8
hégre an Overvakning lag-grans + 0,5 * hysteres till ett varde
som &r lagre &n Overvakning lag-gréns - 0,5 * hysteres.
Atgarden inaktiveras nar signalen stiger till hégre &n
Overvakning lag-gréansen + 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.

Hog stigande Atgarden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som &r lagre | 9
an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres till ett viarde som
ar hdgre an Overvakning hég-gréns + 0,5 * hysteres.
Atgarden inaktiveras nar signalen faller till Iagre &n
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven for varje

motorstartskommando.
32.46  Overvakning 5- Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning Ingen atgérd
atgérd eller ingetdera nar vardet som 6vervakas av

signal6vervakning 5 dverskrider granserna.
Obs! Den har parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.

Ingen atgard Ingen varning och inget fel genererat. 0

Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A884 ABB 1
Signalévervakning 5.

Fel Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 80B4 Signalévervakning | 2
5.




432 Parametrar

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16
Fel vid drift Om frekvensomriktaren &r i drift [6ser den ut for fel 8084 3
Signalévervakning 5.
32.47  Overvakning 5- Valjer signalen som ska 6vervakas av signalévervaknings- Noll
signal funktion 5.
For tillgangligt urval, se parameter 32.07 Overvakning 1-
signal.
32.48  Overvakning 5- Definierar en filtertidskonstant fér den signal som évervakas | 0,000 s
filtreringstid av signaldvervakning 5.
0,000...30,000 s Signalfiltertid. 1000=1s
32.49  Overvakning 518g | Definierar den nedre gransen for signalévervakning 5. 0,00
-21474836,00... Nedre grans.
21474836,00
32.50 Overvakning 5 hég | Definierar den 6vre gransen for signalévervakning 5. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.51  Overvakning 5 Definierar en hysteres for den signal som dvervakas av 0,00
hysteres signalévervakning 5. Den hér parametern galler for alla val for
parameter 32.45 Overvakning 5-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).
Atgéarden vidtas nar signalen stiger éver det varde som
definierats med den évre grénsen + 0,5 - hysteres. Atgérden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre gransen - 0,5 - hysteres.
0,00...100,000,00 | Hysteres.
32.52  Overvakning 5 Viljer kalla fér Overvakning 5-signal. Vald
aktivera Se parameter 32.12 Overvakning 1 aktivera.
32.563  Overvakning 5 PA | Definierar tillslagsfordrojningen for Overvakning 5. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.13 Overvakning 1 PA f6rdréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av dvervakningsaktivering. 10=1s
32.54  Overvakning 5 AV | Definierar franslagsfordrojningen for Overvakning 5. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.14 Overvakning 1 AV fordréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av 6vervakningsfranslagning. 10=1s
32.55  Overvakning 6- Definierar driftsattet for signalévervakningsfunktion 6. Ej vald
funktion Bestdmmer hur den évervakade signalen (se parameter
32.57) jamférs med de nedre och &vre granserna (32.59
respektive 32.50). Den atgard som ska vidtas nar villkoret ar
uppfyllt av 32.56.
Ej vald Signaldvervakning 6 anvands ej. 0
Lagt Atgarden vidtas nar signalen ar under Overvakning lag- 1
gréansen - 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen &r
Over Overvakning lag-gransen + 0,5 * hysteres.
Hégt Atgérden vidtas néar signalen ar éver Overvakning hég- 2
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér signalen
ar under Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.
Abs lagt Atgarden vidtas nar det absoluta vérdet for signalen &r under | 3

det absoluta vardet for Overvakning lag-grénsen - 0,5 *
hysteres. Atgérden inaktiveras nar det absoluta vérdet fér
signalen &r éver det absoluta vardet for Overvakning l&g-
gransen + 0,5 * hysteres.
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Abs hogt

Atgérden vidtas nar det absoluta vardet for signalen &r éver
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres. Atgarden inaktiveras nar det absoluta vardet for
signalen &r under det absoluta vardet fér Overvakning hég-
gransen - 0,5 * hysteres.

4

Bada

Atgérden vidtas nér signalen ar éver Overvakning hég-
gransen + 0,5 * hysteres eller under Overvakning lag-grénsen
- 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér signalen &r mellan
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och Overvakning
lag-gransen + 0,5 * hysteres.

Abs bada

Atgérden vidtas nar det absoluta vardet fér signalen ar éver
det absoluta vardet for Overvakning hég-gréansen + 0,5 *
hysteres eller under det absoluta vardet fér Overvakning lag-
grénsen - 0,5 * hysteres. Atgérden inaktiveras nér det
absoluta vardet for signalen ar mellan det absoluta vardet for
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres och det absoluta
vardet fér Overvakning l&g-gransen + 0,5 * hysteres.

Hysteres

Atgarden vidtas nar signalen ar dver Overvakning hég-
grénsen + 0,5 * hysteres. Atgarden inaktiveras nar signalen
ar under Overvakning lag-grénsen - 0,5 * hysteres. Statusen
&r ofdrandrad nér signalvérdet ar mellan Overvakning hég-
gransen + 0,5 * hysteres och Overvakning lag-gréansen - 0,5 *
hysteres.

Lag fallande

Atgérden vidtas nér signalen faller fran ett varde som &r
hogre an Overvakning lag-grans + 0,5 * hysteres till ett varde
som &r lagre an Overvakning l&g-gréans - 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen stiger till hégre an
Overvakning lag-gréansen + 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.

Hog stigande

Atgérden vidtas nar signalen stiger fran ett varde som ar lagre
an Overvakning hég-grans + 0,5 * hysteres till ett varde som
ar hégre an Overvakning hég-gréans + 0,5 * hysteres.
Atgérden inaktiveras nar signalen faller till 1agre &n
Overvakning hég-grénsen - 0,5 * hysteres.

Obs! Overvakningsatgérden inaktiveras &ven for varje
motorstartskommando.

32.56

Overvakning 6-
atgérd

Valjer om frekvensomriktaren genererar ett fel, en varning
eller ingetdera nar vardet som évervakas av
signaldvervakning 6 dverskrider granserna.

Obs! Den har parametern paverkar inte den status som
indikeras av 32.01 Overvakningsstatus.

Ingen atgérd

Ingen atgard

Ingen varning och inget fel genererat.

Varning

Frekvensomriktaren genererar varningen A8B5 ABB
Signalévervakning 6.

Fel

Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 80B5 Signalévervakning
6.

Fel vid drift

Om frekvensomriktaren ar i drift I6ser den ut for fel 80B5
Signalévervakning 6.

32.57

Overvakning 6-
signal

Valjer signalen som ska évervakas av
signalévervakningsfunktion 6.

For tillgangligt urval, se parameter 32.07 Overvakning 1-
signal.

Noll

32.58

Overvakning 6-
filtreringstid

Definierar en filtertidskonstant fér den signal som 6vervakas
av signal6vervakning 6.

0,000 s

0,000...30,000 s

Signalfiltertid.

1000=1s
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32.59  Overvakning 6 1ag | Definierar den nedre gransen for signalévervakning 6. 0,00
-21474836,00... Nedre gréns.
21474836,00
32.60 Overvakning 6 hég | Definierar den 6vre gransen for signalévervakning 6. 0,00
-21474836,00... Ovre gréns.
21474836,00
32.61  Overvakning 6 Definierar en hysteres for den signal som 6vervakas av 0,00
hysteres signal6vervakning 6. Den har parametern géller fér alla val fér
parameter 32.55 Overvakning 6-funktion, inte bara valet
Hysteres (7).
Atgérden vidtas nar signalen stiger dver det varde som
definierats med den 6vre gransen + 0,5 - hysteres. Atgarden
inaktiveras nar signalen faller under det varde som definierats
med den nedre gransen - 0,5 - hysteres.
0,00...100,000,00 | Hysteres.
32.62  Overvakning 6 Valjer kalla for Overvakning 6-signal. Vald
aktivera Se parameter 32.12 Overvakning 1 aktivera.
32.63  Overvakning 6 PA | Definierar tillslagsférdrdjningen fér Overvakning 6. 0,00's
férdréjning Se parameter 32.13 Overvakning 1 PA f6rdréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av évervakningsaktivering. 10=1s
32.64  Overvakning 6 AV | Definierar franslagsférdréjningen for Overvakning 6. 0,00 s
férdréjning Se parameter 32.14 Overvakning 1 AV fordréjning.
0,00...3000,00 s Fordréjning av 6vervakningsfranslagning. 10=1s
34 Timerfunktioner Konfiguration av tidsfunktionerna.
Se avsnitt Timerfunktioner pa sidan 134.
34.01  Tidfunktioner Status fér kombinerade timers. Status fér en kombinerad -
status timer ar den logiska ELLER alla timers som &r anslutna till
den.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Tidfunktion 1 1 = Aktiv.
1 Tidsfunktion 2 1 = Aktiv.
2 Tidfunktion 3 1 = Aktiv.
3...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Status fér kombinerade timers 1...3. 1=1
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34.02  Timerstatus Status for timers 1...12. -
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Timer 1 1 = Aktiv.
1 Timer 2 1 = Aktiv.
2 Timer 3 1 = Aktiv.
3 Timer 4 1 = Aktiv.
4 Timer 5 1 = Aktiv.
5 Timer 6 1 = Aktiv.
6 Timer 7 1 = Aktiv.
7 Timer 8 1 = Aktiv.
8 Timer 9 1 = Aktiv.
9 Timer 10 1 = Aktiv.
10 Timer 11 1 = Aktiv.
1 Timer 12 1 = Aktiv.
12...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Timerstatus. 1=1
34.04  Sasongs-/undan- | Status fér sdsongerna 1...4, undantaget arbetsdag och -
tagsdagstatus undantaget helgdag. Endast en sésong kan vara aktiv at
gangen. En dag kan vara en arbetsdag och en helgdag
samtidigt.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Sasong 1 1 = Aktiv.
1 Séasong 2 1 = Aktiv.
2 Séasong 3 1 = Aktiv.
3 Sasong 4 1 = Aktiv.
4...9 Reserverad
10 Undantagsvis dessa 1 = Aktiv.
arbetsdagar
1 Undantag helgdag 1 = Aktiv.
12...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Status for sdsongerna och undantag arbetsdag och helgdag. |1 =1
34.10  Tidsfunktioner Valjer kallan for aktiveringssignal for tidurfunktion. Ej vald
aktiva 0 = Ej vald.
1= Vald.
Ej vald 0. 0
Aktiverat 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
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Namn/vérde Beskrivning

Def/FbEq16

34.11

Timer 1

konfiguration

Definierar nar timer 1 &r aktiv. 0000 0111

1000 0000b

@
=

Namn

Beskrivning

Mandag

1 = Mandag ar en aktiv startdag.

Tisdag

1 = Tisdag é&r en aktiv startdag.

Onsdag

1 = Onsdag ar en aktiv startdag.

Torsdag

1 = Torsdag ar en aktiv startdag.

Fredag

1 = Fredag ar en aktiv startdag.

Lérdag

1 = Lordag &r en aktiv startdag.

Séndag

1 = S6ndag &r en aktiv startdag.

Séasong 1

1 = Timern ar aktiv i sdsong 1.

Sasong 2

1 = Timern ar aktiv i sésong 2.

Sasong 3

1 =Timern &r aktiv i sdsong 3.

Sasong 4

1 = Timern ar aktiv i sdsong 4.

22Ol N o]0 M WIN|=2]O

k=]

Undantag

0 = Undantagna dagar &r inaktiverade. Timern foljer endast
installningarna for veckodagar och sasong (bitarna 0...10 i
timerkonfigurationen) och starttiden och varaktigheten for
timern (se 34.12 och 34.13).

Installningar fér undantagsdag, parametrarna 34.70...34.90,
paverkar inte den har timern.

1 = Undantagna dagar ar aktiverade. Timern &r aktiv under
de veckodagar och sasonger som definierats med bitarna
0...10 och de tider som definierats med 34.72 och 34.13.
Dessutom &r timern aktiv under de undantagsdagar som
definierats med bit 12, bit 13 och parametrarna
34.70...34.90. Om bade bit 12 och bit 13 &r noll ar timern
inaktiv under undantagsdagarna.

Helgdagar

Den hér biten har ingen effekt om inte bit 11 = 1
(undantagsdagar ar aktiverade).

Nar bade bit 11 och 12 ar 1 ar timern aktiv under de
veckodagar och sasonger som definierats med bitarna 0...10
och de tider som definierats med parameter 34.72 och 34.13.
Dessutom ar timern aktiv nar den aktuella dagen ar
definierad som undantagsdag helgdag med parametrarna
34.70...34.90 och stromtiden 6verensstdammer med det
tidsintervall som definierats med 34.72 och 34.13. Under
undantagsdagar ignoreras bitarna fér veckodag och sasong.

Arbetsdagar

Den hér biten har ingen effekt om inte bit 11 = 1
(undantagsdagar aktiverade).

Nar bade bit 11 och 13 ar 1 ar timern aktiv under de
veckodagar och sasonger som definierats med bitarna 0...10
och de tider som definierats med parameter 34.72 och 34.13.
Dessutom &r timern aktiv nar den aktuella dagen ar
definierad som undantagsdag arbetsdag med parametrarna
34.70...34.90 och stromtiden 6verensstdammer med det
tidsintervall som definierats med 34.72 och 34.13. Under
undantagsdagar ignoreras bitarna fér veckodag och sasong.

14...15

Reserverad
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Namn/vérde | Beskrivning

| Def/FbEq16

Exampel pa hur timerkonfiguratione definieras nar timern ar aktiv visas nedan.

Bitar for parameter
34.11 Timer 1 konfiguration

-|Mandag
—-|Tisdag
—|Onsdag
—-|Torsdag
-|Fredag
—-|Lordag
—-|Sondag
=[Sasong 1
=|Sasong 2
=|Sasong 3
~|Sasong 4
o|Undantag
o|Helgdagar
o|Arbetsdagar

Exempel 1: Timern ar aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar varje veckodag
och varje sdsong.

Instaliningar fér undantagsdag (34.70...34.90)
paverkar inte timern.

Exempel 2: Timern ar aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar fran mandag till
fredag, varje sasong.

Installningar fér undantagsdag (34.70...34.90)
paverkar inte timern.

Exempel 3: Timern ar aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar fran mandag till
fredag, endast udner sésong 3 (kan konfigureras som
exempelvis sommar).

Instaliningar for undantagsdag (34.70...34.90)
paverkar inte timern.

Exempel 4: Timern ar aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar fran mandag till
fredag, varje sasong.

Timern ar dessutom aktiv varje undantagsdag helgdag
oavsett dag och sasong.

-
o
-
o
-
o
-
-
-
o
o
-
o
-

Exempel 5: Timern ar aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar pa mandag,
onsdag, fredag och s6ndag, under sasong 1 och
sasong 2.

Timern ar dessutom aktiv varje undantagsdag
arbetsdagar, oavsett dag och sésong.

-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
o
o

Exempel 6: Timern &r aktiv under de tider pa dagen
som definierats med andra parametrar varje veckodag
och varje sasong.

Timern ar inaktiv under alla undantagsdagar.

0000h...FFFFh Konfiguration av timer 1. 1=1

34.12

Timer 1 starttid Definierar den dagliga starttiden for timer 1. Tiden kan andras | 00:00:00

i steg om sekunder.

Timern kan startas en annan tid an starttiden. Exempel: Om
timerns varaktighet till exempel & mer an en dag och den
aktiva sessionen startar under tiden, startar timern vid 00,00
och stoppar nar det inte finns nagon varaktighet kvar.

00:00:00... Daglig starttid for timern. -

23:59:59
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
34.13  Timer 1 varaktighet | Definierar varaktigheten for timer 1. Varaktigheten kan éandras | 00 00.00
i steg om minuter.
Varaktigheten kan strécka sig dver dygnsévergangar men om
en undantagsdag blir aktiv avbryts perioden vid midnatt. Pa
samma satt ar perioden som startade en undantagsdag bara
aktiv till slutet av dagen, &ven om varaktigheten ar langre.
Timern fortsatter efter ett avbrott om det finns tid kvar.
00 00:00... Timerns varaktighet. -
07 00:00
34.14  Timer 2 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.15  Timer 2 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.16  Timer 2 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.17  Timer 3 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.18  Timer 3 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.19  Timer 3 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.20 Timer 4 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.21  Timer 4 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.22  Timer 4 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.23 Timer5 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.24  Timer 5 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.25  Timer 5 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.26  Timer 6 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.27  Timer 6 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.28  Timer 6 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.29  Timer7 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.30  Timer 7 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.31  Timer 7 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.32  Timer 8 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.33  Timer 8 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.34  Timer 8 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.35  Timer 9 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.36  Timer 9 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.37  Timer 9 varaktighet | Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
34.38  Timer 10 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.39  Timer 10 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
34.40  Timer 10 Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
varaktighet
34.41  Timer 11 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b
34.42  Timer 11 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00
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34.43  Timer 11 Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
varaktighet

34.44  Timer 12 Se 34.11 Timer 1 konfiguration. 0000 0111
konfiguration 1000 0000b

34.45  Timer 12 starttid Se 34.12 Timer 1 starttid. 00:00:00

34.46  Timer 12 Se 34.13 Timer 1 varaktighet. 00 00.00
varaktighet

34.60 Sé&song 1 Definierar startdatum for sdsong 1 i formatet dd.mm, dardd | 01,01.
startdatum numret fér dagen och mm ar manadens nummer.

Séasongen andras vid midnatt. En sédsong kan vara aktiv at
gangen. Timers startas pa undantagsdagar aven om de inte
ar inom en aktiv session.

Séasongens startdatum (1...4) maste anges i stigande ordning
for att anvanda alla sésonger. Standardvardet tolkas som att
sasongen inte har konfigurerats. Om sasongens startdatum
inte &r i stigande ordning och vardet ar nagot annat &n
standardvardet, ges en sasongskonfigurationsvarning.

01,01...31,12 Sasongens startdatum. -

34.61 S&song 2 Definierar startdatum fér sdsong 2. 01,01.
startdatum Se 34.60 Sasong 1 startdatum.

34.62  Sésong 3 Definierar startdatum for sésong 3. 01,01.
startdatum Se 34.60 Sasong 1 startdatum.

34.63  Séasong 4 Definierar startdatum for sdsong 4. 01,01.
startdatum Se 34.60 Séasong 1 startdatum.

34.70  Antal aktiva Definierar hur manga av undantagen som ar aktiva genom att | 3
undantag ange det senast aktiva. Alla foregdende undantag ar aktiva.

Undantagen 1...3 ar perioder (varaktigheten kan definieras)
och undantagen 4...16 ar dagar (varaktigheten ar alltid

24 timmar).

Exempel: Om vardet &r 4, undantagen 1...4 ar aktiva och
undantagen 5...16 &r inte aktiva.

0...16 Antal aktiva undantagsperioder eller -dagar. 1=1
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34.71  Undantagstyper Definierar undantagstyperna 1...16 som arbetsdag eller 0000 0000
helgdag. 0000 0000b
Undantagen 1...3 &r perioder (varaktigheten kan definieras)
och undantagen 4...16 ar dagar (varaktigheten ar alltid
24 timmar).
Bit Namn Beskrivning
0 Undantag 1 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
1 Undantag 2 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
2 Undantag 3 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
3 Undantag 4 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
4 Undantag 5 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
5 Undantag 6 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
6 Undantag 7 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
7 Undantag 8 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
8 Undantag 9 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
9 Undantag 10 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
10 Undantag 11 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
1 Undantag 12 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
12 Undantag 13 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
13 Undantag 14 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
14 Undantag 15 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
15 Undantag 16 0 = Arbetsdag. 1 = Helgdag
0000h...FFFFh Typer av undantagsperioder eller -dagar. 1=
34.72  Undantag 1 start Definierar startdatum for undantagsperioden i formatet 01.01.
dd.mm, dar dd numret fér dagen och mm &r manadens
nummer.
Timers som har startat en undantagsdag stoppar alltid
23.59.59 dven om det finns tid kvar.
Samma datum kan konfigureras som helgdag och arbetsdag.
Datumet &r aktivt om nagon av undantagsdagarna ar aktiva.
01.01....31.12. Startdatum for undantagsperiod 1. -
34.73  Undantag 1 ldngd | Definierar langden for undantagsperioden i dagar. 0d
Undantagsperioden hanteras pa samma sétt som ett antal
konsekutiva undantagsdagar.
0...60d Léngd fér undantagsperiod 1. 1=1d
34.74  Undantag 2 start Se 34.72 Undantag 1 start. 01.01.
34.75 Undantag 2 ldangd | Se 34.73 Undantag 1 ldngd. od
34.76  Undantag 3 start Se 34.72 Undantag 1 start. 01.01.
34.77  Undantag 3 léangd | Se 34.73 Undantag 1 langd. 0d
34.78  Undantag dag 4 Definierar datum foér undantagsdag 4. 01.01.
01.01....31.12. Startdatum for undantagsdag 4. -
Timers som har startat en undantagsdag stoppar alltid
23.59.59 aven om det finns tid kvar.
34.79  Undantag dag 5 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.80  Undantag dag 6 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.81  Undantag dag 7 Se 34.79 Undantag dag 4 01.01
34.82  Undantag dag 8 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.83  Undantag dag 9 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
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34.84 Undantag dag 10 | Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.85 Undantag dag 11 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.86  Undantag dag 12 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.87  Undantag dag 13 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.88  Undantag dag 14 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.89  Undantag dag 15 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.90 Undantag dag 16 Se 34.79 Undantag dag 4. 01.01
34.100 Tidfunktion 1 Definierar vilka timers som ar anslutna till kombinerad timer 1. | 0000 0000
0 = Inte ansluten. 0000 0000b
1 = Ansluten.
Se 34.01 Tidfunktioner status.
Bit Namn Beskrivning
0 Timer 1 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
1 Timer 2 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
2 Timer 3 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
3 Timer 4 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
4 Timer 5 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
5 Timer 6 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
6 Timer 7 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
7 Timer 8 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
8 Timer 9 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
9 Timer 10 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
10 Timer 11 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
1 Timer 12 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
12...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Timers anslutna till kombinerad timer 1. 1=1
34.101 Tidfunktion 2 Definierar vilka timers som ar anslutna till kombinerad timer 2. | 0000 0000
Se 34.01 Tidfunktioner status. 0000 0000b
34.102 Tidfunktion 3 Definierar vilka timers som ar anslutna till kombinerad timer 3. | 0000 0000
Se 34.01 Tidfunktioner status. 0000 0000b
34.110 Extra tidsfunktion Definierar vilka kombinerade timers (dvs. timers som &r 0000 0000
anslutna till kombinerade timers) som ar aktiverade med den | 0000 0000b
extra tidsfunktionen.
Bit Namn Beskrivning
0 Tidfunktion 1 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
1 Tidsfunktion 2 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
2 Tidfunktion 3 0 = Inaktiv. 1 = Aktiv.
3...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Kombinerade timers inklusive extratimern. 1=1
34.111  Extra tidsaktivering | Valjer kélla for den extra tidsaktiveringssignalen. Av
0 = Ej vald.
1 = Vald:
Av 0. 0
Pa 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
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DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingang DI6 (710.02 DI fordr status, bit 5). 7
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
34.112 Extra Definierar tiden inom vilken tiden extra tiden inaktiveras efter | 00 00.00
tidsvaraktighet att den extra tidaktiveringssignalen har tagits bort.
Exempel: Om parameter 34. 111 Extra tidsaktivering ar satt till
DI1 och 34.112 Extra tidsvaraktighet ar satt till 00.01.30
kommer timern att vara aktiv 1 timme och 30 minuter efter att
digital ingang DI har inaktiverats.
00 00:00... Extra tidsvaraktighet.
07 00:00
35 Term. skydd motor | Instéllningar for termiskt motorskydd, till exempel
temperaturmatningskonfigurationn, definition av lastkurva och
konfiguration av motorflaktstyrning; motoréverlastskydd.
Se aven avsnitt Programmerbara skyddsfunktioner
(sidan 183).
35.01 Ber Visar motortemperaturen enligt berakning av den interna -
motortemperatur termiska skyddsmodellen fér motorn (se parameter
35.50...35.55). Enheten valjs med parameter 96.716
Enhetsval.
Den héar parametern kan endast lasas.
-60...1000 °C eller | Uppskattad motortemperatur. 1 =1 enhet
-76...1832 °F
35.02  Uppmaitt temp 1 Visar temperaturen som tas emot genom kéllan som -
definierats med parameter 35.11 Temperatur 1-kélla. Enheten
valjs med parameter 96.76 Enhetsval.
Noter:
* Med en PTC-sensor ar det varde som visas inte ett giltigt
matt. 0 ohm (normal temperatur) eller vardet pa parameter
35.12 Overvakning 1 felgrdns (fér hdg temperatur) visas.
* Med en PTC-sensor ansluten till DI6 &r enheten ohm.
+ Om kallvalet for den uppmatta temperaturen (35.77) ar
PTC analog I/O, konverterar funktionen for éverlastskydd
den analoga ingangssignalen (35.714) till PTC-
motstandsvarde (ohm) och visar det i den har parametern.
Detta ar fallet &ven om parameternamnet och enheten
hanvisar till motortemperaturen (°C eller F). Det gar inte att
andra enheten till ohm fér narvarande (96.176).
Den har parametern kan endast lasas.
-60...5000 °C eller | Uppmatt temperatur 2. 1 =1 enhet

-76...9032 °F eller
0...5000 ohm eller
[35.12] ohm eller
[35.14] ohm
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35.03

Uppmatt temp 2

Visar temperaturen som tas emot genom kéllan som
definierats med parameter 35.21 Temperatur 2-kélla. Enheten
véljs med parameter 96.76 Enhetsval.

Noter:

* Med en PTC-sensor &r det varde som visas inte ett giltigt
matt. 0 ohnm (normal temperatur) eller vardet pa parameter
35.22 Overvakning 2 felgréns (fér hég temperatur) visas.

* Med en PTC-sensor ansluten till DI6 &r enheten ohm.

« Om kallvalet fér den uppmatta temperaturen (35.217) ar
PTC analog 1/0, konverterar funktionen for 6verlastskydd
den analoga ingangssignalen (35.24) till PTC-
motstandsvarde (ohm) och visar det i den har parametern.
Detta ar fallet &ven om parameternamnet och enheten
hanvisar till motortemperaturen (°C eller F). Det gar inte att
andra enheten till ohm fér narvarande (96.176).

Den har parametern kan endast lasas.

-60...5000 °C eller
-76...9032 °F eller
0...5000 ohm eller
[35.22] ohm eller
[35.24] ohm

Uppmaétt temperatur 2.

1 =1 enhet

35.05

Motorns 6verbe-
lastningsniva

Motordverlastskydd som en procentsats av motorns
overbelastningsniva. Se avsnitt Motoréverlastskydd
(sidan 163).

Den héar parametern kan endast lasas.

0,0 %

0,0...300,0 %

Motorns éverbelastningsniva.

0,0 % Ingen motordverbelastning

88,0 % Motor 6verbelastad till varningsniva
100,0 %Motor overbelastad till felniva.

35.11

Temperatur 1-kélla

Valjer den kalla fran vilken uppmatt temperatur 1 lases.
Vanligtvis kommer den har kallan fran en sensor som ar
ansluten till motorn som styrs av frekvensomriktaren, men
den kan anvandas for att mata och 6vervaka en temperatur
fran andra delar av processen sa lange som en lamplig
sensor anvands enligt urvalslistan.

Uppskattad
temperatur

Ej vald

Inget. Temperaturévervakningsfunktion 1 ar inaktiverad.

Uppskattad
temperatur

Beréknad motortemperatur (se parameter 35.01 Ber
motortemperatur).

Temperaturen ar berdknad fran utifran en intern
frekvensomriktarberakning. IDet ar viktigt att stélla in den
omgivande temperaturen fér motorn i 35.50 Mot omgiv temp.

KTY84 analog I/O

KTY84-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r vald
med parameter 35.714 Temperatur 1 Al-kélla och en analog
utgang.

Féljande instéllningar behdvs:

» Angelamplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

* | parametergrupp 713 Standard AO anges
kallvalsparameter fér den analoga utgangen till
Tempsensor 1 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

okar aven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av
den analoga ingangen och konverteras till grader.

Reserverad
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1 x Pt100 analog
110

Pt100-sensor ansluten till den analoga ingangen som ar vald
med parameter 35.14 Temperatur 1 Al-kélla och en analog
utgang.

Féljande instéllningar behdvs:

+ Angelamplig urvalsparameter fér analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 13 Standard AO anges
kallvalsparameter fér den analoga utgangen till
Tempsensor 1 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom

sensorn. Nar resistansen hos sensorn ékar med

temperaturen dkar dven spanningen éver sensorn.

Spanningen lases av den analoga ingangen och konverteras

till grader.

5

2 x Pt100 analog
110

Som val 1 x Pt100 analog I/0, men med tva seriekopplade
sensorer. Flera sensorer férbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

3 x Pt100 analog
1/10

Som val 1 x Pt100 analog I/O, men med tre seriekopplade
sensorer. Flera sensorer férbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

PTC Dl6

PTC-sensor ansluten till DI6.

Obs! Med en PTC-sensor ar det varde som visas inte ett
giltigt matt. 0 ohm (normal temperatur) eller vardet pa
parameter 35.13 Overvakning 1 varningsgréns (fér hdg
temperatur) visas av parameter 35.02 Uppmétt temp 1. Om
anvandaren vill att ett fel ska utldsas maste vardet for
parameter 35.12 Overvakning 1 felgréns stéllas in under eller
lika med

varningsgransen.

Reserverad

Direkt temperatur

Temperaturen tas fran den kélla som valts med parameter
35.14. Vardet pa kallan antas vara i den temperaturenhet
som angetts med 96.76.

1

KTY83 analog I/10

KTY83-sensor ansluten till den analoga ingangen som ar vald

med parameter 35.14 Temperatur 1 Al-kélla och en analog

utgang.

Féljande installningar behdvs:

« Angeldmplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 13 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 1 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

Okar @ven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

-

2

1 x Pt1000 analog
110

Pt1000-sensor ansluten till den analoga ingangen som ar

vald med parameter 35.14 Temperatur 1 Al-kélla och en

analog utgang.

Féljande installningar behdvs:

» Angelamplig urvalsparameter fér analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 13 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 1 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strdm genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

Okar aven spanningen Over sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.
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Namn/varde

Beskrivning
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2 x Pt1000 analog
110

Som val 1 x Pt1000 analog I/0, men med tva seriekopplade
sensorer. Flera sensorer forbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

14

3 x Pt1000 analog
110

Som val 1 x Pt1000 analog I/O, men med tre seriekopplade
sensorer. Flera sensorer forbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

15

Ni1000

Ni1000-sensor ansluten till den analoga ingangen som ar

vald med parameter 35.74 Temperatur 1 Al-kélla och en

analog utgang.

Féljande instéllningar behdvs:

» Angeldmplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

» | parametergrupp 13 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 1 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strdm genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

okar aven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

16

Reserverad

17...18

PTC-
utbyggnadsmodul

PTC &r anslutet till CMOD-02-utbyggnadsmodulen med flera
funktioner, vilken ar installerad pa plats 2. Se kapitlet Optional
1/0O extension modules, section CMOD-02 multifunction
extension module (external 24 V AC/DC and isolated PTC
interface) i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

19

PTC analog I/O

PTC-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r vald
med parameter 35.74 och en analog utgang.

De nédvandiga installningarna ar desamma som med val
KTY84 analog I/0. Om en PTC-sensor anvands konverteras
spanningen som ar redo med den analoga ingangen till ohm.
Obs! Med det har valet omvandlar styrprogrammet den
analoga signalen till PTC-motstandsvarde i ohm och visar
den i parameter 35.02. Parameterns namn och enhet
hanvisar fortfarande till temperatur.

20

Term(0)

PTC-sensorn eller en normalt sluten termistoransluten digital
ingang DI6. Motorn &r 6verhettad nar den digitala ingangen ar
0.

21

Term(1)

Normalt 6ppet termistorrela anslutet till digital ingang DI6.
Motorn &r 6verhettad nar den digitala ingangen ar 1.

22

Reserverad

23

35.12

Overvakning 1
felgréns

Definierar felgransen for temperaturévervakningsfunktion 1.

Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 4981 Extern temperatur 1.

Enheten valjs med parameter 96.716 Enhetsval.

Noter:

* Med PTC-sensorer ar enheten ohm.

* Med en PTC-sensor har andringar av parameterns varde
ingen effekt pa felgenereringen. Nar PTC ar éver
triggningstroskeln for CMOD-02 (se hardvaruhandledning),
|6ser frekvensomriktaren ut for felet och nar PTC har
minskat under aterkomsttroskeln for CMOD-02 (se
hardvaruhandledningen) aterstalls felet manuellt.

130 °C eller
266 °F eller
4500 ohm

-60...5000 °C eller
-76...9032 °F eller
0...5000 ohm

Felgréans for temperaturévervakningsfunktion 1.

1 =1 enhet
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
35.13  Overvakning 1 Definierar varningsgransen for 110 °C eller
varningsgréns temperaturdvervakningsfunktion 1. En varning A491 Extern 230 °F eller
temperatur 1 genereras nar uppmatt temperatur 1 dverskrider | 4000 ohm
gransen.
Enheten véljs med parameter 96.716 Enhetsval.
Noter:
* Med PTC-sensorer &r enheten ohm.
* Med en PTC-sensor har andringar av parameterns varde
ingen effekt pa varningsgenereringen. Nar PTC &r 6ver
triggningstroskeln for CMOD-02 (se hardvaruhandledning),
I6ser frekvensomriktaren ut for felet och nar PTC har
minskat under aterkomsttroskeln for CMOD-02 (se
hardvaruhandledningen) kan felet aterstallas manuellt.
-60...5000 °C eller | Varningsgréns for temperaturévervakningsfunktion 1. 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller
0...5000 ohm
35.14  Temperatur 1 Al- Anger den analoga ingangen nar instéllningen for 35.11 Ej vald
kélla Temperatur 1-kélla krdver matning via en analog ingang.
Obs! Om parameter 35.11 Temperatur 1-kélla ar satt till
Direkt temperatur, anvand valet Annan ar och peka till 12.712
Al1 skalat vérde.
Ej vald Ingen. 0
Al1-arvarde Analog ingang Al1 pa styrenheten. 1
Al2 arvarde Analog ingang Al2 pa styrenheten. 2
AlI3 arvarde Analog ingang Al3 pa styrenheten. 3
Al4 arvarde Analog ingang Al4 pa styrenheten. 4
Al5 arvarde Analog ingang Al5 pa styrenheten. 5
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

35.21  Temperatur 2-kélla | Valjer den kalla fran vilken uppmatt temperatur 2 lases. Uppskattad
Vanligtvis kommer den har kallan fran en sensor som ar temperatur
ansluten till motorn som styrs av frekvensomriktaren, men
den kan anvandas for att mata och dvervaka en temperatur
fran andra delar av processen sa lange som en lamplig
sensor anvands enligt urvalslistan.

Ej vald Inget. Temperaturévervakningsfunktion 2 ar inaktiverad. 0
Uppskattad Beraknad motortemperatur (se parameter 35.07 Ber 1
temperatur motortemperatur).
Temperaturen ar beraknad fran utifran en intern
frekvensomriktarberakning. IDet ar viktigt att stélla in den
omgivande temperaturen fér motorn i 35.50 Mot omgiv temp.
KTY84 analog I/0 | KTY84-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r vald | 2
med parameter 35.24 Temperatur 2 Al-kélla och en analog
utgang.
Féljande installningar behdvs:
« Angeldmplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).
« | parametergrupp 13 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 2 excitation.
Den analoga utgangen matar en konstant strdm genom sen-
sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen
Okar aven spanningen 6ver sensorn. Spanningen lases av
den analoga ingangen och konverteras till grader.
Reserverad 3.4
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Namn/varde

Beskrivning
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1 x Pt100 analog
110

Pt100-sensor ansluten till den analoga ingangen som ar vald

med parameter 35.24 Temperatur 2 Al-kélla och en analog

utgang.

Féljande instéllningar behdvs:

* Angelamplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 713 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 2 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

okar aven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

5

2 x Pt100 analog
/10

Som val 1 x Pt100 analog I/O, men med tva seriekopplade
sensorer. Flera sensorer forbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

3 x Pt100 analog
110

Som val 1 x Pt100 analog I/O, men med tre seriekopplade
sensorer. Flera sensorer forbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

PTC DI6

PTC-sensor ansluten till DI6.

Obs! Med en PTC-sensor &r det varde som visas inte ett
giltigt matt. 0 ohm (normal temperatur) eller vardet pa
parameter 35.22 Overvakning 2 felgréns (fér hég temperatur)
visas.

Reserverad

9...10

Direkt temperatur

Temperaturen tas fran den kélla som valts med parameter
35.24. Vardet pa kallan antas vara i den temperaturenhet
som angetts med 96.76.

1

KTY83 analog I/0

KTY83-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r vald

med parameter 35.14 Temperatur 1 Al-kélla och en analog

utgang.

Féljande instéllningar behdvs:

» Angelamplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 713 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 2 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strom genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

Okar aven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

1 x Pt1000 analog
110

Pt1000-sensor ansluten till den analoga ingdngen som ar

vald med parameter 35.14 Temperatur 1 Al-kélla och en

analog utgang.

Féljande instaliningar behdvs:

» Angelamplig urvalsparameter for analog ingangenhet i
grupp 72 Standard Al till V (volt).

» | parametergrupp 13 Standard AO anges kéllvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 2 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

okar aven spanningen éver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

2 x Pt1000 analog
110

Som val 1 x Pt1000 analog I/O, men med tva seriekopplade
sensorer. Flera sensorer forbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.
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Namn/varde

Beskrivning
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3 x Pt1000 analog
1/10

Som val 1 x Pt1000 analog I/0, men med tre seriekopplade
sensorer. Flera sensorer férbattrar matningsnoggrannheten
avsevart.

15

Ni1000

Ni1000-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r

vald med parameter 35.714 Temperatur 1 Al-kélla och en

analog utgang.

Féljande installningar behdvs:

» Angelamplig urvalsparameter fér analog ingangenhet i
grupp 12 Standard Al till V (volt).

« | parametergrupp 13 Standard AO anges kallvalsparame-
ter for den analoga utgangen till Tempsensor 2 excitation.

Den analoga utgangen matar en konstant strém genom sen-

sorn. Nar resistansen hos sensorn 6kar med temperaturen

Okar aven spanningen 6ver sensorn. Spanningen lases av

den analoga ingangen och konverteras till grader.

Reserverad

17...

18

PTC-
utbyggnadsmodul

PTC ar anslutet till CMOD-02-utbyggnadsmodulen med flera
funktioner, vilken &r installerad pa plats 2. Se kapitlet Optional
I/O extension modules, section CMOD-02 multifunction
extension module (external 24 V AC/DC and isolated PTC
interface) i frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

19

PTC analog 1/0

PTC-sensor ansluten till den analoga ingangen som &r vald
med parameter 35.24 och en analog utgang.

De nédvandiga instéllningarna ar desamma som med val
KTY84 analog I/0. Om en PTC-sensor anvands konverteras
spanningen som ar redo med den analoga ingangen till ohm.
Obs! Med det har valet omvandlar styrprogrammet den
analoga signalen till PTC-motstandsvarde i ohm och visar
den i parameter 35.03. Parameterns namn och enhet
hénvisar fortfarande till temperatur.

20

Term(0)

PTC-sensorn eller en normalt sluten termistoransluten digital
ingang DI6. Motorn ar dverhettad nar den digitala ingangen
ar0.

21

Term(1)

Normalt 6ppet termistorreld anslutet till digital ingang DI6.
Motorn ar 6verhettad nar den digitala ingangen ar 1.

22

35.22

Overvakning 2
felgréns

Definierar felgransen for temperaturévervakningsfunktion 2.

Frekvensomriktaren I0ser ut for fel 4982 Extern temperatur 2.

Enheten valjs med parameter 96.716 Enhetsval.

Noter:

* Med PTC-sensorer ar enheten ohm.

* Med en PTC-sensor har andringar av parameterns varde
ingen effekt pa varningsgenereringen. Nar PTC ar dver
triggningstroskeln fér CMOD-02 (se hardvaruhandledning),
I6ser frekvensomriktaren ut for felet och nar PTC har
minskat under aterkomsttroskeln for CMOD-02 (se
hardvaruhandledningen) kan felet aterstallas manuellt.

130 °C eller
266 °F eller
4500 ohm

-60...5000 °C eller
-76...9032 °F eller
0...5000 ohm

Felgrans for temperaturévervakningsfunktion 2.

1 =1 enhet
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
35.23  Overvakning 2 Definierar varningsgransen for temperaturévervakningsfunk- | 110 °C eller
varningsgréns tion 2. En varning A492 Extern temperatur 2 genereras nar 230 °F eller

uppmatt temperatur 1 6verskrider grénsen. 4000 ohm

Enheten véljs med parameter 96.716 Enhetsval.

Noter:

* Med PTC-sensorer ar enheten ohm.

* Med en PTC-sensor har andringar av parameterns varde
ingen effekt pa felgenereringen. Nar PTC ar 6ver
triggningstroskeln for CMOD-02 (se hardvaruhandledning),
|16ser frekvensomriktaren ut for felet och nér PTC har
minskat under aterkomsttroskeln for CMOD-02 (se
hardvaruhandledningen) aterstalls felet manuellt.

-60...5000 °C eller | Varningsgrans for temperaturdvervakningsfunktion 2. 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller
0...500 0 ohm
35.24  Temperatur 2 Al- Anger den analoga ingangen nar instéllningen for 35.11 Ej vald
kélla Temperatur 1-kélla kraver matning via en analog ingang.
Ej vald Ingen. 0
Al1-arvarde Analog ingang Al1 pa styrenheten. 1
Al2 arvarde Analog ingang Al2 pa styrenheten. 2
Al3 arvarde Associerat med CAIO-01-modulen. Endast synligt om bit 8 3
(CAIO-01) for parameter 07.36 ar installd pa hog i
startprocessen.
Al4 arvarde Associerat med CAIO-01-modulen. Endast synligt om bit 8 4
(CAIO-01) for parameter 07.36 ar installd pa hog i
startprocessen.
Al5 arvarde Associerat med CAIO-01-modulen. Endast synligt om bit 8 5
(CAIO-01) for parameter 07.36 ar installd pa hog i
startprocessen.
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
35.31  S&ker motortemp Aktiverar eller inaktiverar felindikeringen for Saker Av
aktiv motortemperatur (SMT) 4991 Séker motortemperatur.

Aktiveras automatiskt nar den CPTC-02 ATEX-certifierade
termistoringdngsmodulen ar ansluten till frekvensomriktaren.

Av Aktiverad. 0
Pa Inaktiverad. 1
35.50 Mot omgiv temp Definierar den omgivande motortemperaturen for motorns 20 °C eller
termiska skyddsmodell. Enheten véljs med parameter 96.76 | 68 °F
Enhetsval.

Motorns termiska skyddsmodell uppskattar
motortemperaturen utifrdn parametrarna 35.50...35.55.
Motortemperaturen 6kar om den ar i omradet 6ver lastkurvan
och minskar om den &r i omradet under lastkurvan.
VARNING! Modellen kan inte skydda motorn om den
A inte kyls ordentligt pa grund av damm, smuts osv.

-60...100 °C eller Omgivningstemperatur. 1 =1 enhet
-76...212 °F
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Nr. Namn/varde

Beskrivning
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35.51  Motorlast kurva

Definierar max tillaten termisk belastning fér motorn.

Om lasten ar éver kurvan kan motorn dverhettas.
Belastningskurvan anvands av den termiska skyddsmodellen
for att uppskatta motortemperaturen

Nar parametern ér satt till 100 % anvands max last som varde
for parametern 99.06 Motor nom strém (hogre last varmer
motorn). Belastningskurvans niva bor justeras om
omgivningstemperaturen avviker fran det nominella vardet
som angetts i 35.50 Mot omgiv temp.

110 %

VN
(%) A I = Motorstrém
Iy = Nominell motorstrém
150 +
35.51
100 4+----------
50 -+
35.52
35.53 Omriktarens utfrekvens
50...150 % Max last for motorns belastningskurva. 1=1%
35.52  Nollvarvbelastn Definierar lastkurvan, tilsammans med parametrarna 35.51 70 %
Motorlast kurva och 35.53 Brytpunkt. Definierar maximal
motorbelastning vid nollvarvtal pa lastkurvan. Ett hdgre varde
kan anvéandas om motorn har en extern separatdriven flakt for
att forbattra kylningen. Se motortillverkarens
rekommendationer.
Se parameter 35.51 Motorlast kurva.
25...150 % Nollvarvslast for motorns belastningskurva. 1=1%
35.53  Brytpunkt Definierar lastkurvan, tillsammans med parametrarna 35.57 | 45,00 Hz
Motorlast kurva och 35.52 Nollvarvbelastn. Definierar
brytpunktfrekvensen pa lastkurvan, dvs. den punkt dar
motorns lastkurva borjar minska fran vérdet hos parameter
35.51 Motorlast kurva till vardet hos parameter 35.52
Nollvarvbelastn.
Se parameter 35.51 Motorlast kurva.
1,00...500,00 Hz Brytpunkt for motorns belastningskurva. Se par. 46.02
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
35.54 Mot nomtempstegr | Definierar temperaturékningen hos motorn éver den 80 °C eller
omgivande nar den tillférs markstrom. Se motortillverkarens | 144 °F
rekommendationer.
Enheten véljs med parameter 96.716 Enhetsval.
Temperatur
AP
Motorns nominella
temperaturékning
Omgivningstemperatur
Y4 o = L
Tid
0...300 °C eller Temperaturékning. 1 =1 enhet
0...540 °F
35.55  Term tidskonst Definierar den termiska tidskonstanten fér anvandning med 256 s
motor motorns termiska skyddsmodell, definierad som den tid det
tar att na 63 % av motorns nominella temperatur. Se
motortillverkarens rekommendationer.
For 6verhettningsskydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade
motorer, anvand foljande tumregel: Motorns termiska
tidskonstant motsvarar 35 ganger t6, dar t6 (i sekunder)
specificeras av motortillverkaren som den tid under vilken
motorn kan arbeta sakert med sex ganger markstrommen.
Motorstrém
A
100 %+
Tid
Temperaturékning A
100 %
63 %
Motorns termiska tidkonstant Tid
100...10000 s Motorns termiska tidskonstant. 1=1s
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
35.56  Atgérd vid Valjer den atgard som ska vidtas nar systemet detekterar Varning och
motoréverbelast- motorns dverlast som angivits med parameter 35.57. fel

ning Se avsnitt Motoréverlastskydd (sidan 163).

Ingen atgard Ingen atgard. 0

Endast varning Frekvensomriktaren genererar varningen A783 Motoréverbe- | 1
lastning ar motorn ar 6verbelastad till varningsnivan, dvs.
parameter 35.05 Motorns 6verbelastningsniva nar vardet
88,0 %.

Varning och fel Frekvensomriktaren genererar varningen A783 Motoréverbe- | 2
lastning ar motorn ar 6verbelastad till varningsnivan, dvs.
parameter 35.05 Motorns 6verbelastningsniva nar vardet
88,0 %.

Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 7122 Motoréverbelastning
nar motorn ar dverbelastad till varningsnivan, dvs. parameter
35.05 Motorns éverbelastningsniva nar vardet 100,0 %.

35.57  Motoréverbelast- Definierar den motoréverlastklass som ska anvandas. Klass 20

ningsklass Skyddsklassen specificeras av anvandaren som tid fér
utlésning vid 7,2 ganger (IEC 60947-4-1) eller 6 ganger
(NEMA ICS) utldsningsnivastrommen.

Se avsnitt Motoréverlastskydd (sidan 163).

Klass 5 Motoréverbelastningsklass 5. 0

Klass 10 Motoréverbelastningsklass 10. 1

Klass 20 Motordverbelastningsklass 20. 2

Klass 30 Motordverbelastningsklass 30. 3

Klass 40 Motordverbelastningsklass 40. 4

36 Lastanalysator Installiningar av toppvéardes- och amplitudlogg.

Se aven avsnitt Last analys (sidan 187).

36.01  PVL-signalkélla Valjer signalen som skall évervakas av toppvardesloggen. Motorstrém
Signalen filtreras med den filtreringstid som har angetts med
parameter 36.02 PVL-filtreringstid.

Toppvardet lagras, tillsammans med &6vriga forvalda signaler
vid aktuell tid, i parametrarna 36.70...36.15.
Toppvardeshistoriken kan aterstéllas med parameter 36.09
Aterstéll loggar. Loggen aterstélls ocksa nar signalkéllan
andras. Datum och tid for den senaste aterstallningen lagras i
parameter 36.16 respektive 36.17.

Ej valt Ingen (toppvardeslogg inaktiverad). 0

Varvtal anvant 01.01 Motorvarvtal som anvénds (sidan 297). 1

Reserverad 2

Utfrekvens 01.06 Motorstrém (sidan 297). 3

Motorstrom 01.07 Motorstrém (sidan 297). 4

Reserverad 5

Motormoment 01.10 Motormoment (sidan 297). 6

DC-spanning 01.11 DC-spénning (sidan 297). 7

Uteffekt 01.14 Uteffekt (sidan 298). 8

Reserverad 9

Varvtref rampgen in | 23.01 Ingéng for varvtalsref.ramp (sidan 392). 10

Speed ref ramp out | 23.02 Utgang fér varvtalsref.ramp (sidan 392). 1

Anvand varvtalsref | 24.01 Anvénd varvt.referens (sidan 394). 12

Reserverad 13
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Anvand frekvensref | 28.02 Utgang for frekvensref.ramp (sidan 399). 14
Reserverad 15
PID-reglering ut 40.01 PID-reglering ut &rvérde (sidan 464). 16
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

36.02  PVL-filtreringstid Toppvardeshistorikens filtertid. Se parameter 36.07 PVL- 2,00 s

signalkélla.
0,00...120,00 s Toppvardeshistorikens filtertid. 100=1s
36.06  AL2-signalkélla Valjer signalen som skall 6vervakas av amplitudlogg 2. Uteffekt
Signalen samplas med ett intervall pa 200 ms.
Resultatet visas av parametrarna 36.40...36.49. Varje
parameter representerar ett amplitudomrade och visar hur
stor andel av samplingarna som faller inom detta omrade.
Det signalvarde som motsvarar 100 % definieras med
parameter 36.07 AL2-signalskalning.
Amplitudlogg 2 kan aterstéllas med parameter 36.09 Aterstall
loggar. Loggen aterstalls ocksa nar signalkallan eller
skalningen &ndras. Datum och tid fér den senaste
aterstallningen lagras i parameter 36.50 respektive 36.57.
For urval, se parameter 36.01 PVL-signalkélla.

36.07  AL2-signalskalning | Definierar signalvardet som motsvarar 100 % forstarkning. 100,00
0,00...32,767,00 Signalvarde som motsvarar 100 %. 1=

36.09  Aterstéll loggar Aterstéller toppvardeslogg och/eller amplitudlogg 2. Klart

(Amplitudlogg 1 kan inte aterstallas.)
Klart Aterstalining klar eller inte begard (normal drift). 0
Alla Aterstall bade toppvardeslogg och amplitudlogg 2. 1
PVL Aterstall toppvérdesloggen. 2
AL2 Aterstall amplitudlogg 2. 3

36.10  PVL-toppvérde Toppvarde som registrerats av toppvardesloggen. 0,00
-32768,00... Toppvarde. 1=1
32767,00

36.11  PVL-toppdatum Datum da toppvardet registrerades. 01.01.1980
- Toppvardesdatum. -

36.12  PVL-topptid Tid da toppvardet registrerades. 00:00:05
- Toppvardestid -

36.13  PVL-strém vid topp | Motorstréom da toppvardet registrerades. 0,00 A
-32768,00... Motorstrém vid toppvarde. 1=1A
32767,00 A

36.14  PVL DC-spénning | Spanning i frekvensomriktarens DC-mellanled da toppvardet | 0,00 V
vid topp registrerades.
0,00...2000,00 V DC-spanning vid toppvarde. 10=1V

36.15  PVL-varvtal vid Motorvarvtal da toppvardet registrerades. 0,00 rpm
topp
-30000,00... Motorvarvtal vid toppvarde. Se par. 46.01
30000,00 rpm

36.16  PVL-aterstéllnings- | Datum da toppvardesloggen senast aterstalldes. 01.01.1980
datum
- Senaste datum da toppvardesloggen aterstélldes.
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36.17 PVL- Tiden da toppvardesloggen senast aterstélldes. 00:00:05
aterstéllningstid
- Senaste tid da toppvéardesloggen aterstalldes.
36.20 AL10till 10% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 0 och 10 %. 100 % motsvarar vardet /5, som
angetts i marktabellen i kapitlet Tekniska data i
frekvensomriktarens hardvaruhandledningen.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 0 och 10 %. 1=1%
36.21  AL1 10 till 20% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 10 och 20 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 10 och 20 %. 1=1%
36.22  AL1 20 till 30% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 20 och 30 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 20 och 30 %. 1=1%
36.23  AL1 30 till 40% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 30 och 40 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 30 och 40 %. 1=1%
36.24  AL1 40 till 50% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 40 och 50 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 40 och 50 %. 1=1%
36.25 AL1 50 till 60% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 50 och 60 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 50 och 60 %. 1=1%
36.26  AL1 60 till 70% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 60 och 70 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 60 och 70 %. 1=1%
36.27  AL1 70 till 80% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 70 och 80 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 70 och 80 %. 1=1%
36.28  AL1 80 till 90% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 80 och 90 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 80 och 90 %. 1=1%
36.29 AL1éver 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
overstiger 90 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar éver 90 %. 1=1%
36.40 AL20till 10 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 0 och 10 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 0 och 10 %. 1=1%
36.41  AL2 10 till 20% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 10 och 20 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 10 och 20 %. 1=1%
36.42  AL2 20 till 30% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 20 och 30 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 20 och 30 %. 1=1%
36.43  AL2 30 till 40% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 30 och 40 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 30 och 40 %. 1=1%
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36.44  AL2 40 till 50% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 40 och 50 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 40 och 50 %. 1=1%
36.45 AL2 50 till 60% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 50 och 60 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 50 och 60 %. 1=1%
36.46 AL2 60 till 70% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 60 och 70 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 60 och 70 %. 1=1%
36.47 AL2 70 till 80% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 70 och 80 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 70 och 80 %. 1=1%
36.48 AL2 80 till 90% Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 80 och 90 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 80 och 90 %. 1=1%
36.49 AL2éver 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
overstiger 90 %.
0,00...100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar 6ver 90 %. 1=1%
36.50  AL2-aterstéllnings- | Datum da amplitudlogg 2 senast aterstalldes. 01.01.1980
datum
- Senaste aterstéllningsdatum fér amplitudlogg 2.
36.51  AL2-aterstéllnings- | Tiden da amplitudlogg 2 senast aterstalldes. 00:00:05
tid
- Senaste aterstallningstid for amplitudlogg 2.
37 Anvédndarlastkurva | Instalningar for anvandarlastkurvan.
Se &ven avsnitt Anvéndarlastkurva (villkorsévervakning)
(sidan 186).
37.01 ULC- Visar den évervakade signalens status. Status visas endast | -
utgangsstatusord | nar frekvensomriktaren ar i drift. (Statusordet ar oberoende av
de atgéarder och fordrojningar som har valts med
parametrarna 37.03, 37.04, 37.41 och 37.42.)
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Under lastgrans 1 = Signalen ar lagre an underlastkurvan.
1 Inom lastintervall 1 = Signalen &r mellan underlast- och 6verlastkurvan.
2 Over lastgréns 1 = Signalen &r hogre an 6verlastkurvan.
3 Utanfor lastgrans 1 = Signalen &r lagre an underlastkurvan eller hdgre én
overlastkurvan.
4...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Status for den 6vervakade signalen. 1=1
37.02 ULC- Valjer den signal som ska 6vervakas. Funktionen jamfor det | Motormo-
6vervakningssignal | absoluta vardet fér signal med lastkurvan. ment %
Ej valt Ingen signal &r vald (6vervakning inaktiverad). 0
Motorvarvtal % 01.03 Motorvarvtal % (sidan 297). 1
Motorstrom % 01.08 Motorstrém % av motor nom. (sidan 297). 2
Motormoment % 01.10 Motormoment (sidan 297). 3
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Uteffekt % av 01.15 Uteffekt % av motor nom (sidan 298). 4
motor nom
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
37.03  ULC-éverbelast- Valjer hur frekvensomriktaren reagerar om det absoluta Ej vald
ningsatgérder vardet for den dvervakade signalen har konstant befunnit sig
over 6verlastkurvan under langre tid an vardet fér 37.41 ULC-
dverbelastningstimer.
Ej vald Ingen atgard. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A8BE Varning ULC- | 1
dverbelastning.
Fel Frekvensomriktaren |6ser ut for fel 8002 ULC-6verlastfel. 2
Varning/fel Frekvensomriktaren genererar varningen A8BE Varning ULC- | 3
dverbelastning om signalen konstant ar éver dverlastkurvan
under halva den tid som definierats med parameter 37.41
ULC-éverbelastningstimer.
Frekvensomriktaren |&ser ut for felet 8002 UL C-éverlastfel om
signalen konstant ar 6ver 6verlastkurvan under den tid som
definierats med parameter 37.41 ULC-6verbelastningstimer.
37.04  ULC-underbelast- | Véljer hur frekvensomriktaren reagerar om det absoluta Ej vald
ningsatgérder vardet for den dvervakade signalen har konstant befunnit sig
Over overlastkurvan under langre tid an vardet for 37.42 ULC-
underbelastningstimer.
Ej vald Ingen atgard. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A8BF Varning ULC- | 1
underbelastning.
Fel Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 8001 ULC-underlastfel. 2
Varning/fel Frekvensomriktaren genererar varningen A8BF Varning ULC- | 3
underbelastning om signalen konstant ar under
underlastkurvan under halva den tid som definierats med
parameter 37.41 ULC-dverbelastningstimer.
Frekvensomriktaren l6ser ut for felet 8001 UL C-underlastfel
om signalen konstant ar éver underlastkurvan under den tid
som definierats med parameter 37.42 ULC-
underbelastningstimer.
37.11  ULC-varvtalstabell- | Definierar den forsta av de fem varvtalspunkterna pa X-axeln | 150,0 rpm
punkt 1 for anvandarlastkurvan.
Varvtalspunkter anvands om parameter 99.04 Motorstyrme-
tod ar installd pa Vektor eller om 99.04 Motorstyrmetod ar
installd pa Skalér och referensenheten ar rpm.
De fem punkterna maste vara i ordningsféljd fran den den
lagsta till den hogsta. Punkterna definieras som positiva
varden men intervallet &r symmetriskt effektivt &ven i negativ
riktning. Overvakningen &r inte aktiv utanfér dessa tva
omraden.
-30000,0... Varvtal. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.12  ULC-varvtalstabell- | Definierar den andra varvtalspunkten. 750,0 rpm
punkt 2 Se parameter 37.11 ULC-varvtalstabellpunkt 1.
-30000,0... Varvtal. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.13  ULC-varvtalstabell- | Definierar den tredje varvtalspunkten. 1290,0 rpm
punkt 3 Se parameter 37.11 ULC-varvtalstabellpunkt 1.
-30000,0... Varvtal. 1=1rpm

30000,0 rpm
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37.14  ULC-varvtalstabell- | Definierar den fjarde varvtalspunkten. 1500,0 rpm
punkt 4 Se parameter 37.11 ULC-varvtalstabellpunkt 1.
-30000,0... Varvtal. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.15  ULC-varvtalstabell- | Definierar den femte varvtalspunkten. 1800,0 rpm
punkt 5 Se parameter 37.11 ULC-varvtalstabellpunkt 1.
-30000,0... Varvtal. 1=1rpm
30000,0 rpm
37.16  ULC-frekvensta- Definierar den forsta av de fem frekvenspunkterna pa X-axeln | 5,0 Hz
bellpunkt 1 for anvandarlastkurvan.
Frekvenspunkter anvands om parameter 99.04
Motorstyrmetod ar satt till Skaldr och referensenheten ar Hz.
De fem punkterna maste vara i ordningsfoljd fran den den
lagsta till den hégsta. Punkterna definieras som positiva
varden men intervallet &r symmetriskt effektivt &ven i negativ
riktning. Overvakningen ér inte aktiv utanfér dessa tva
omraden.
-500,0...500,0 Hz | Frekvens. 1=1Hz
37.17  ULC-frekvensta- Definierar den andra frekvenspunkten. 25,0 Hz
bellpunkt 2 Se parameter 37.16 ULC-frekvenstabellpunkt 1.
-500,0...500,0 Hz | Frekvens. 1=1Hz
37.18  ULC-frekvensta- Definierar den tredje frekvenspunkten. 43,0 Hz
bellpunkt 3 Se parameter 37.16 ULC-frekvenstabellpunkt 1.
-500,0...500,0 Hz | Frekvens. 1=1Hz
37.19  ULC-frekvensta- Definierar den fjarde frekvenspunkten. 50,0 Hz
bellpunkt 4 Se parameter 37.16 ULC-frekvenstabellpunkt 1.
-500,0...500,0 Hz | Frekvens. 1=1Hz
37.20  ULC-frekvensta- Definierar den femte frekvenspunkten. 60,0 Hz
bellpunkt 5 Se parameter 37.16 ULC-frekvenstabellpunkt 1.
-500,0...500,0 Hz | Frekvens. 1=1Hz
37.21  ULC-underbelast- | Definierar den forsta av de fem punkterna pa Y-axeln som 10,0 %
ningspunkt 1 tillsammans med motsvarande punkt pa X-axeln (37.77 ULC-
varvtalstabellpunkt 1...37.15 ULC-varvtalstabellpunkt 5 eller
37.15 ULC-varvtalstabellpunkt 5...37.20 ULC-
frekvenstabellpunkt 5) definierar underlastkurvan.
Varje punkt pa underlastkurvan maste ha ett lagre varde an
den motsvarande 6verlastpunkten.
-1600,0...1600,0 % | Underlastpunkt. 1=1%
37.22  ULC-underbelast- | Definierar den andra underlastpunkten. 15,0 %
ningspunkt 2 Se parameter 37.21 ULC-underbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Underlastpunkt. 1=1%
37.23  ULC-underbelast- | Definierar den tredje underlastpunkten. 25,0 %
ningspunkt 3 Se parameter 37.21 ULC-underbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Underlastpunkt. 1=1%
37.24  ULC-underbelast- | Definierar den fjarde underlastpunkten. 30,0 %
ningspunkt 4 Se parameter 37.21 ULC-underbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Underlastpunkt. 1=1%
37.25  ULC-underbelast- | Definierar den femte underlastpunkten. 30,0 %
ningspunkt 5 Se parameter 37.21 ULC-underbelastningspunkt 1
-1600,0...1600,0 % | Underlastpunkt. 1=1%
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37.31  ULC-éverbelast- Definierar den forsta av de fem punkterna pa Y-axeln som 300,0 %
ningspunkt 1 tillsammans med motsvarande punkt pa X-axeln (37.11 ULC-
varvtalstabellpunkt 1...37.15 ULC-varvtalstabellpunkt 5 or
37.15 ULC-varvtalstabellpunkt 5...37.20 ULC-
frekvenstabellpunkt 5) definierar dverlastkurvan.
Varje punkt pa dverlastkurvan maste ha ett hogre varde an
den motsvarande underlastpunkten.
-1600,0...1600,0 % | Overlastpunkt. 1=1%
37.32  ULC-é6verbelast- Definierar den andra éverlastpunkten. 300,0 %
ningspunkt 2 Se parameter 37.31 ULC-6verbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Overlastpunkt. 1=1%
37.33  ULC-éverbelast- Definierar den tredje dverlastpunkten. 300,0 %
ningspunkt 3 Se parameter 37.31 ULC-6verbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Overlastpunkt. 1=1%
37.34  ULC-éverbelast- Definierar den fjarde dverlastpunkten. 300,0 %
ningspunkt 4 Se parameter 37.31 ULC-6verbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Overlastpunkt. 1=1%
37.35  ULC-é6verbelast- Definierar den femte dverlastpunkten. 300,0 %
ningspunkt 5 Se parameter 37.31 ULC-6verbelastningspunkt 1.
-1600,0...1600,0 % | Overlastpunkt. 1=1%
37.41  ULC-éverbelast- Definierar den tid da den 6vervakade signalen méaste befinna | 20,0 s
ningstimer sig Over 6verlastkurvan innan frekvensomriktaren vidtar den
atgard som valts med 37.03 ULC-éverbelastningséatgérder.
0,0...10000,0 s Overlasttimer. 1=1s
37.42  ULC-underbelast- | Definierar den tid da den 6vervakade signalen maste befinna | 20,0 s
ningstimer sig under underlastkurvan innan frekvensomriktaren vidtar
den atgard som valts med 37.04 ULC-
underbelastningsatgérder.
0,0...10000,0 s Underlasttimer 1=1s
40 Process PID anv par | PID-regleringens parametervarden
1 Frekvensomriktarens utgang kan styras av PID-regulatorn.
Nar PID-regulatorn &r aktiv styr frekvensomriktaren
processaterkoplingen till referensvardet.
Tva olika parameteruppsattningar kan definieras for PID-
regulatorn. En parameteruppsattning anvands at gangen.
Den forsta uppsattningen bestar av parametrarna
40.07...40.50 och den andra uppsattningen definieras med
parametrarna i grupp41 Process PID anv par 2. Binarkallan
som definierar vilken uppséattning som anvands valjs av
parameter 40.57 Val PID val1/val2.
Se aven funktionsschema PID-bérvédrdeskompensation pa
sidan 287.
Stall in PID-kundenhet genom att vélja Meny > Guidade
instéllningar > PID > Enhet mandverpanelen.
40.01  PID-reglering ut Visar PID-regulatorns utgang. Se funktionsschema PID- -
arvérde regulator pa sidan 289.
Den héar parametern kan endast lasas.
-200000,00... PID-regulators utmatning. 1=1

200000,00
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40.02  Aterkoppling &rv Visar vardet for processaterkoppling efter kallval, matematisk | -
PID-regl funktion (parameter 40.70Val 1 aterkoppling funktion) och
filtrering. Se funktionsschema PID-bérvérdeskompensation
pa sidan 287.
Den hér parametern kan endast lasas. Se parameter 40.79
Ange 1 enhet for information om enheter som anvands.
-200000,00... Processaterkoppling 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.03  PID-reglering bérv | Visar vardet for PID-regulatorns bérvarde efter kallval, -
arv matematisk funktion (40.718Val 1 bérvérde funktion),
begransning och filtrering. Se funktionsschema PID-
bérvdrdeskompensation pa sidan 287.
Den har parametern kan endast lasas.
-200000... Borvéarde for PID-regulator. 1=1ange1
200000 ange 1 Se parameter 40.79 Ange 1 enhet fér information om enheter | enhet
enhet som anvands.
40.04  PID-regl. avvikelse | Visar PID-regulatorns avvikelse. Som standard &r detta varde | -
borv &rvérde lika med borvarde - aterkoppling, men avvikelse kan
inverteras med parameter 40.31Val 1-avvikelse inverterad.
Se funktionsschema PID-regulator pa sidan 289.
Den hér parametern kan endast lasas. Se parameter 40.79
Ange 1 enhet for information om enheter som anvands.
-200000,00... PID-avvikelse. 1=1PID unit
200000,00 PID unit 1
1
40.06  PID-reglering Visar statusinformation fér PID-reglering. -
statusord Den har parametern kan endast Iasas.
Bit Namn Varde
0 PID aktiv 1 = PID-reglering aktiv.
1 Borvarde fruset 1 = PID-regulatorns borvarde &r fruset.
2 Utgang frusen 1 = PID-regulatorns utgang ar frusen.
3 PID vilofunktion 1 = Vilofunktionen &r aktiv.
4 boost vid vilolage |1 = Hdja vid vilolage ar aktivt.
5 Reserverad
6 Speglingslage 1 = Sparningsfunktionen ar aktiv.
7 Utgang hog gréns |1 = PID-utgangen begransas av par. 40.37.
8 Utgang lag grans |1 = PID-utgangen begransas av par. 40.36.
9 Dédband aktiv 1 = aterkopplingsvardet ar i dddbandsintervallet (40.39).
10 PID 1/PID 2 0 = Parameteruppsattning 1 anvands. 1 = Parameteruppsattning 2
anvands.
1" Reserverad
12 Internt borvarde 1 = Internt borvarde aktivt (se par. 40.16...40.23).
aktivt
13...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Statusord fér PID-reglering. 1=1
40.07  PID-driftsldge Aktiverar/inaktiverar PID-reglering. Av
Obs! PID-reglering &r bara tillganglig i extern styrning, se
avsnitt Lokal styrning kontra extern styrning (sidan 89).
Av PID-reglering inaktiv. 0
Pa PID-reglering aktiv. 1
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Pa nar omriktaren | PID-reglering ar aktiv nar frekvensomriktaren ar i drift. 2
kors

40.08  Val 1 aterkoppling | Val av primar kalla for processaterkopplingssignal. Se Al2 skalad
1 kélla funktionsschema PID-bérvdrdeskompensation pa sidan 287.

Ej vald Ingen. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Frekvens in skalad | 711.39 Infrekvens 1 skalad (se sidan 327). 3
Reserverad 4.7
Al1 procent 12.101 Al1 procentvérde (se sidan 333). 8
Al2 procent 12.102 AI2 procentvérde (se sidan 333). 9
Aterkopplingsdatal | 40.91 Aterkopplingsdatalagring (se sidan 4817). 10
agring (Valet &r inte tiligangligt for parameter 71.08 Aterkoppling 1

kélla.)
Arvarde flode Parameter 80.01 Arvérde fléde. 11
Arvarde flode % Parameter 80.02 Arvérde fléde. 12
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 13
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 14
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 15
Al3 procent 15.53 AI3 percent value (se sidan 352). 16
Al4 procent 15.63 Al4 procentvérde (se sidan 354). 17
Al5 procent 15.73 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 18
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.09  Val 1 aterkoppling | Val av andra kalla for processaterkopplingssignal. Den andra | Ej vald

2 kélla kallan anvands endast om borvardesfunktionen kraver tva
ingangar.
For tillgangligt urval, se parameter 40.08 Val 1 aterkoppling 1
kélla.

40.10  Val 1 aterkoppling | Definierar hur processaterkoppling beréknas utifran de tva In1
funktion aterkopplingskallorna som valts med parametrarna 40.08 Val

1 aterkoppling 1 kélla och 40.09 Val 1 aterkoppling 2 kélla.

Resultatet av funktionen (for alla val) multipliceras med

parameter 40.90 Anv par 1 aterkoppling multiplikator. (Darfor

ar multiplikatorn k konstant 1 i val 12 och 13.)
In1 Kalla 1. 0
In1+In2 Summan av kéllorna 1 och 2. 1
In1-In2 Kalla 2 subtraherad fran kélla 1. 2
In1*In2 Kalla 1 multiplicerad med kalla 2. 3
In1/In2 Kélla 1 dividerad med kalla 2. 4
MIN(In1,In2) Den mindre av de tva kéllorna. 5
MAX(In1,In2) Den stérre av de tva kallorna. 6
AVE(In1,In2) Genomsnittet av de tva kéllorna. 7
sqrt(In1) Kvadratroten av kélla 1. 8
sqrt(In1-In2) Kvadratroten av (kalla 1 - kélla 2). 9
sqrt(In1+In2) Kvadratroten av (kalla 1 + kalla 2). 10
sgrt(In1)+sqrt(In2) | Kvadratroten av kélla 1 + kvadratroten av kalla 2. 1"
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40.11  Val 1 aterkoppling | Definition av filtertidskonstant for processaterkopplingen. 0,000 s
filtertid
0,000...30,000 s Aterkopplingsfiltertid. 1=1s
40.14  Val 1 bérvérde Definierar, tillsammans med parameter 40.15 Val 1 utgang 0,00
skalning bas, en generell skalningsfaktor fér PID-regulatorns
processkedja.
Om parametern ar satt till noll, ar automatisk
borvardesskalning aktiverad dar lamplig borvardesskalning
beréaknas i enlighet med vald bérvardeskalla. Faktisk
borvardsskalning visas i parameter 40.61 Bérvardesskalning
arvérde.
Skalningen kan t.ex. anvandas nar processborvardet matas
in i Hz och utgangen fran PID-regulatorn anvands som ett
rpm-varde i varvtalsreglering. | detta fall kan den har
parametern stéllas in pa 50 och parameter 40.15 till motorns
markvarvtal pa 50 Hz.
| praktiken ar PID-regulatorns utgang = [40.15] nar
avvikelse (borvarde - aterkoppling) = [40.74] och [40.32] = 1.
Obs! Skalningen baseras pa férhallandet mellan 40.74 och
40.15. Vardena 50 och 1500 skulle t.ex. ge samma skalning
som 1 och 30.
-200000,00... Bas for processborvarde. 1=1
200000,00
40.15  Val 1 utgéng bas Se parameter 40.14 Val 1 bérvérde skalning. 0,00
Om paramentern ar satt till noll &r skalningen automatisk:
Driftlage .
(se par. 19.01) Skalning
Varvtalsreglering 46.01 Varvtalsskalning
Frekvensstyrning 46.02 Frekvensskalning
-200000,00... PID-regulators utgangsbas. 1=1
200000,00
40.16  Val 1 bérvérde 1 Val av primar kalla for PID-regleringens borvarde. Se Internt
Kélla funktionsscheman pa sidan 287. borvérde
Ej vald Ingen. 0
Reserverad 1
Internt bérvarde Internt bérvarde. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 2
val 1.
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 3
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 4
Reserverad 5.7
Motorpotentiome- | 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter (utmatning fran 8
ter motorpotentiometern).
Reserverad 9
Frekvens in skalad | 71.39 Infrekvens 1 skalad (se sidan 327). 10
Al1 procent 12.101 Al1 procentvérde (se sidan 333) 11
Al2 procent 12.102 Al2 procentvérde (se sidan 333) 12
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Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 13
sparad) som sparats av styrsystemet den plats dar styrvardena

anvands som referens.
(Valet ar inte tillgangligt for parameter 71.16 Bérvérde 1
kélla.)
Referens
A | ® EXT1-referens
X- X- =% - W X EXT2-referens
=— Aktiv referens
oo —9¢-0- + Inaktiv referens
‘ >t
EXT1-> EXT2
Mandverpanel (ref | Mandverpanelreferens (03.01 Panelreferens, se sidan 307) 14
kopierad) for den féregaende styrplatsen anvands som referens nar
styrplatsen andras om referenserna for de tva platserna ar av
samma typ (t.ex. frekvens/varvtal/moment/PID). Annars
anvands arvardessignalen som den nya referensen.
Referens
| @ EXT1-referens
x EXT2-referens
- — Aktiv referens
‘e - 9. + Inaktiv referens
[ >t
EXT1-> EXT2
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 15
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 16
Reserverad 17...18
IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 19
IFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 20
Reserverad 21...23
Borvardesdatalagri | 40.92 Bérvérdesdatalagring (se sidan 487). 24
ng (Valet ar inte tillgangligt for parameter 71.16 Bérvérde 1
kélla.)
Kompenserat 40.70 Kompenserat bérvérde (se sidan 478). 25
bérvarde
Reserverad 26
Reserverad 27
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 28
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 29
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 30
Al3 procent 15.53 Al3 percent value (se sidan 352). 31
Al4 procent 15.63 Al4 procentvérde (se sidan 354). 32
Al5 procent 15.73 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 33
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.17  Val 1 borvérde 2 Val av andra kalla for processborvarde. Den andra kallan Ej vald

Kélla anvands endast om borvardesfunktionen kraver tva ingangar.

For tillgangligt urval, se parameter 40.16 Val 1 bérvérde 1
kélla.




Parametrar 463

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
40.18  Val 1 bérvérde Valjer en funktion mellan borvardeskallorna som har valts In1
funktion med parameter 40.16 Val 1 bérvérde 1 kélla och 40.17 Val 1
bérvérde 2 kélla.
Resultatet av funktionen (for alla val) multipliceras med
parameter 40.89 Par 1 bérvérde multiplikator. (Darfér ar
multiplikatorn k konstant 1 i val 12 och 13.)
In1 Kalla 1. 0
In1+In2 Summan av kallorna 1 och 2. 1
In1-In2 Kalla 2 subtraherad fran kalla 1. 2
In1*In2 Kalla 1 multiplicerad med kalla 2. 3
In1/In2 Kalla 1 dividerad med kélla 2. 4
MIN(In1,In2) Den mindre av de tva kéllorna. 5
MAX(In1,In2) Den storre av de tva kallorna. 6
AVE(In1,In2) Genomsnittet av de tva kallorna. 7
sqrt(In1) Kvadratroten av kalla 1. 8
sqrt(In1-In2) Kvadratroten av (kélla 1 - kalla 2). 9
sqrt(In1+In2) Kvadratroten av (kalla 1 + kalla 2). 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kvadratroten av kalla 1 + kvadratroten av kalla 2. 1
40.19  Val 1 internt Véljer, tillsammans med 40.20 Val 1 internt bérvérde val 2, Vald
bérvérde val 1 det interna borvardet for forinstaliningarna som definierats
med parametrarna 40.21...40.24.
Obs! Paramtrarna 40.16 Val 1 b6rvérde 1 kélla och 40.17 Val
1 bérvérde 2 kélla maste vara satta till Internt bérvérde.
Kaélla definierad | Kélla definierad | Forinstéllt borvarde
med par. 40.719 | med par. 40.20 aktivt
0 0 0 (par. 40.24)
1 0 1 (par. 40.21)
0 1 2 (par. 40.22)
1 1 3 (par. 40.23)
Ej valt 0. 0
Vald 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingéng DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingéng DI5 (710.02 DI fordr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingéng DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23

Ovrigalbit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).
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40.20  Val 1 internt Valjer, tillsammans med 40.19 Val 1 internt bérvérde val 1, Ej valt
borvérde val 2 det interna borvéardet for de tre interna borvardena som

definierats med parametrarna 40.21...40.23. Se tabell vid

40.19 Val 1 internt bérvérde val 1.
Ej valt 0. 0
Vald 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Di4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (710.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.21  Val 1 internt Internt borvarde 1. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 0,00 ange 1
bérvérde 1 val 1. enhet
-200000,00... Internt borvarde 1. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet

40.22  Val 1 internt Internt bérvarde 2. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 0,00 ange 1
bérvérde 2 val 1. enhet
-200000,00... Internt borvarde 2. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet

40.23  Val 1 internt Internt bérvarde 3. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 0,00 ange 1
borvérde 3 val 1. enhet
-200000,00... Internt bérvarde 3. 1=1ange1
200000,00 ange 1 enhet
enhet

40.24  Val 1 internt Internt bérvarde 0. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 0,00 ange 1
bérvérde 0 val 1. enhet
-200000,00... Internt bérvarde 0. 1=1ange1
200000,00 ange 1 enhet
enhet

40.26  Val 1 bérvérde min | Definierar en mingrans for PID-regulatorns bérvarde. 0,00 ange 1

enhet
-200000,00... Mingransen for PID-regulatorns borvarde. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.27  Val 1 bérvérde max | Definierar en maxgrans for PID-regulatorns borvarde. 5,00 PID unit
1
-200000,00... Maxgransen fér PID-regulatorns bérvarde. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet

enhet
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40.28  Val 1 bérvérde Definierar den minsta tid det tar for borvérdet att 6ka fran0 % | 0,0 s
6kning tid till 100 %.
0,0...32767,0 s Okningstid fér bérvarde. 1=1s
40.29  Val 1 bérvérde Definierar den minsta tid det tar for borvardet att minska fran | 0,0 s
minskning tid 100 % till 0 %.
0,0...32767,0 s Minskningstid for borvarde. 1=1s
40.30  Val 1 bérvérde frys | Fryser, eller definierar en kalla som kan anvandas for att Ej valt
aktiverad frysa, borvardet for PID-regulatorn. Den har funktionen ar
anvandbar nar referensen ar baserad pa en
processaterkoppling som ar ansluten till en analog ingang,
och sensorn maste underhallas utan att processen stoppas.
1 = PID-regulatorns borvarde &r fruset.
Se aven parameter 40.38 Val 1 utgéng frys aktiverad.
Ej valt PID-regulatorns bérvarde ar inte fruset. 0
Vald PID-regulatorns borvarde ar fruset. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.31  Val 1-avvikelse Inverterar PID-regulatorns ingang. Inte
inverterad 0 = Avvikelse ej inverterad (Avvikelse = Borvarde - inverterad
Aterkoppling) (ref - aterk)
1 = Avvikelse inverterad (Avvikelse = Aterkoppling -
Borvarde)
Se aven avsnitt PID-regleringens vilofunktion och tidfunktion
(sidan 141).
Inte inverterad 0. 0
(ref - aterk)
Inverterad (aterk - | 1. 1
ref)
Ovrigalbit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.32  Val 1 forstéarkn Definierar PID-regulatorns forstarkning. Se parameter 40.33 | 1,00
Val 1 integrationstid.
0,01...100,00 Forstarkning for PID-regulator. 100 =1




466 Parametrar

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
40.33  Val 1 Definierar integrationstiden fér PID-regulatorn. Den hér tiden | 10,0 s
integrationstid maste anges i samma magnitudordning som reaktionstiden
for den process som styrs, annars uppstar instabilitet.
Awvik./regulatorns utsignal
o)
|
P x Ing { /
P xIng { '
%—/ Tid
Ti
| = regulatorns insignal (avvikelse)
Utg = regulatorns utsignal
G = forstarkning
Ti = integrationstid
Obs! Om detta varde sétts till 0 deaktiveras |-delen och PID-
regulatorn blir en PD-regulator.
0,0...9999,0 s Integrationstid. 1=1s
40.34  Val 1 deriveringstid | Definierar process-PID-regulatorns deriveringstid. Regula- 0,000 s
torns derivatakomponent beraknas utgaende ifran tva efter
varandra féljande avvikelsevarden (Ex_4 och Ek) enligt
féljande formel:
PID DERIV TIME x (Ek - Ex.¢)/Tg, dar
Ts = 2 ms samplingstidsperiod
E = Avvikelse = processreferens - processens aterkoppling.
0,000...10,000 s Deriveringstid. 1000=1s
40.35 Val1 Definierar tidskonstanten for det 1-poliga filter som anvands | 0,0s
deriveringsfiltertid | for att filtrera process-PID-regulatorns derivatakomponent.
0,
% Ofiltrerad signal
100
63 g e Filtrerad signal
- Tt
T
O=1x(1-¢M)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid
T = filtertidskonstant
0,0...10,0 s Filtertidskonstant. 10=1s
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40.36  Val 1 utgang min Definierar mingransen for PID-regulatorns utsignal. Med hjalp | 0,00
av min- och maxgrans kan regleringen begransas till ett
bestamt omrade.
-200000,00... Mingransen for PID-regulatorns utsignal. 1=1
200000,00
40.37  Val 1 utgdng max | Definierar maxgransen for PID-regulatorns utsignal. Se 100,00
parameter 40.36 Val 1 utgdng min.
-200000,00... Maxgransen fér PID-regulatorns utsignal. 1=1
200000,00
40.38  Val 1 utgang frys Fryser (eller definierar en kélla som kan anvandas for Ej valt
aktiverad frysning) utgangen for PID-processregulatorn och bibehaller
det varde som utgangen hade fore frysningen. Denna
funktion kan t.ex. anvandas nar en sensor som ger
processaterkoppling maste underhallas utan att processen
stoppas.
1 = PID-regulatorns utgang ar frusen
Se aven parameter 40.30 Val 1 bérvérde frys aktiverad.
Ej valt PID-regulatorns utgang ér inte frusen. 0
Vald PID-regulators utmatning &r frusen. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingang DI6 (10.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23

Ovriga[bit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).
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40.39  Val 1 Definerar ett dédband runt borvardet. Nar 0,00 ange 1
dédbandomfang processaterkopplingen kommer in i dédbandet startas ett enhet

tidur for fordréjning. Om aterkopplingen ar kvar i dddbandet
langre an fordréjningen (40.40 Val 1 dédbandférdr) fryser
PID-regulatorns utmatning. Normal drift aterupptas efter det
att aterkopplingsvardet I1amnat dédbandet.

40.39 Val 1
dddbandomfang

Borvarde
Aterkoppling —/ ! b
| ! ' e

PID-regulatorns - -«

\
/

utgang i T\
) X ) PID-regulatorns
-~ ~ = utgang &r frusen
40.40 Val 1 dédbandférdr
Tid
0,00... Ddédbandsintervall. 1=1ange1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.40  Val 1 dédbandférdr | Fordrojning for dédbandet. Se parameter 40.39 Val 1 0,0s
dédbandomfang.
0,0...3600,0 s Fordrojning for dodbandsomradet. 1=1s
40.41  Val 1 vilofunktion Valjer lage for vilofunktionen. Ej vald
Ej vald Vilofunktionen ar inaktiverad. 0
Internt Utmatningen fran PID-regulatorn jamférs med vardet for 1
40.43 Val 1 gréns vilofunk.
Om PID-regulatorns utgang &r under vilofunktionens grans
langre &n vilofunktionens fordréjning (40.44 Val 1
viloférdréjning), gar frekvensomriktaren in i vilolage.
Parametrarna 40.44...40.46 och 40.48 anvands.
Extern Vilofunktionen aktiveras med den kélla som valts med 2
parameter 40.42 Val 1 vilofunk.
40.42  Val 1 vilofunk Definierar en kalla som aktiverar PID-vilofunktionen nar Ej valt
parameter 40.41 Val 1 vilofunktion ar satt till Extern.
Ej vald Vilofunktionen ar inaktiverad. 0
Vald Vilofunktionen ar aktiverad. 1
DI Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
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Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23
Ovrigabit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.43  Val 1 gréns vilofunk | Definierar startgransen for vilofunktionen. Om vardet ar satt | 0,0

till 0,0, ar val 1 vilofunktion inaktiverad.

Vilofunktionen jamfor PID-utgangen (parameter 40.01 PID-

reglering ut &rvérde) med vardet for den har parametern. Om

PID-utgangen ar under det har vardet langre an vilofordroj-

ningen som definierats av 40.44 Val 1 viloférdréjning, gar

frekvensomriktaren in i vilolage och stoppar motorn.
0,0...200000,0 Vilofunktionens startniva. 1=

40.44 Val 1 Definierar en fordrojning innan vilofunktionen aktiveras, for att | 60,0 s
viloférdréjning forhindra att vilolaget aktiveras i onédan.

Fordrojningstimern startar nér vilolaget aktiveras av
parameter 40.43 Val 1 gréns vilofunk och aterstalls nar
vilolaget inaktiveras.
0,0...3600,0 s Vilofunktionens férdréjningstid. 1=1s

40.45  Val 1 viloldge Definierar en timertid for vilotimersteg. Se parameter 40.46 0,0s
aktivera timer Val 1 viloldge aktivera steg.
0,0...3600,0 s Vilotimertid. 1=1s

40.46  Val 1 vilolage Nar frekvensomriktaren 6vergar till vilolage 6kar processens | 0,00 ange 1
aktivera steg bérvérde med den har parametern 40.45 Val 1 viloldge enhet

aktivera timer.
Om vilotimern &r aktiv, avbryts den nar frekvensomriktaren
gar ut ur vilolaget.
0,00... Vilotimersteg. 1=1ange1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.47  Val 1 ater avvikelse | Definierar aterstartsnivan som avvikelse mellan 0,00 ange 1
processborvarde och aterkoppling. enhet
Nar avvikelsen overskrider vardet for den har parametern,
och forblir dar under aterstartsférdrojningen (40.48 Val 1 ater
fédréjning), aterstartas frekvensomriktaren.
Se aven parameter 40.31 Val 1-avvikelse inverterad.
-200000,00... Aterstartsniva (som avvikelse mellan processbérvérde och 1=1ange1
200000,00 ange 1 | aterkoppling). enhet
enhet
40.48  Val 1 ater Definierar en aterstartfordrojning for vilolagesfunktionen for 0,50s
fédréjning att forhindra onddiga aterstarter. Se parameter 40.47 Val 1
ater avvikelse.
Fordrojningstiden startar nar avvikelsen éverskrider
aterstartsnivan (40.47 Val 1 ater avvikelse) och aterstalls om
avvikelsen faller under aterstartsnivan.
0,00...60,00 s Aterstartens férdréjningstid. 1=1s

40.49  Val 1 Aktiverar (eller véaljer en kélla som aktiverar) sparningslage. | | Ej valt

sparningsldge sparningslage ersatter det varde som valts med parameter
40.50 Val 1 sparning ref.val PID-regulatorns utgang. Se aven
avsnitt Sparning (sidan 7143).
1 = Sparningslage aktiverat

Ej valt 0. 0
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Vald 1. 1
DI Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.50  Val 1 sparning Valjer vardekalla for sparningslage. Se parameter 40.49 Val 1 | Ej valt
ref.val sparningslage.
Ej valt Inget. 0
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Faltbuss A ref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 3
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 4
Annan Kallval (se Termer och forkortningar pa sidan 294). -
40.57  Val PID vali/val2 Valjer den kalla som anger om PID-processregulatorns PID set 1
parameteruppsattning 1 (parameter 40.07...40.50) eller
uppsattning 2 (grupp 41 Process PID anv par 2) anvands.
PID set 1 0. PID-regulatorns parameteruppséttning 1 anvands. 0
PID set 2 1. PID-regulatorns parameteruppsattning 2 anvands. 1
DI Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (10.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 21
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 22
Overvakning 3 Bit 2 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 23
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.58  Uppsiittning 1 6ka | Aktiverar 6kningsskydd av PID-integrationsterm for PID- Nej
skydd uppséattning 1
Nej Skydd mot 6kning anvands ej. 0




Parametrar 471

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Begransar Processens PID-integrationsterm okar inte. 1
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.59  Uppsiéttning 1 Aktiverar 6kningsskydd av PID-integrationsterm for PID- Nej
minska skydd uppsattning 1.

Nej Skydd mot minskning anvands ej. 0
Begransar Processens PID-integrationsterm minskar inte. 1
Ovriga[bit] Kaéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.60  Val 1 PID- Valjer en kalla som aktiverar/inaktiverar PID-reglering. Pa

aktiveringskélla Se aven parameter 40.07 PID-driftslége.

0 = PID-reglering inaktiverad.

1 = PID-reglering aktiverad.
Av 0. 0
Pa 1. 1
Folj ext1-/ext2-val | PID-reglering &r inaktiverat nar den externa styrplatsen EXT1 | 2

ar aktiv och aktiverad nar den externa styrplatsen EXT2 ar

aktiv.

Se aven parameter 19.11 Val Ext1/Ext2.
DI1 Digital ingéng DI1 (710.02 DI férdr status, bit 0). 3
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 4
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 5
DI4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 6
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 7
Dl6 Digital ingang DI6 (10.02 DI férdr status, bit 5). 8
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

40.61  Bérvérdesskalning | Faktisk bérvardsskalning. Se parameter 40.714 Val 1 bérvérde | 50,00
arvérde skalning.

-200000,00... Skalning. 1=1
200000,00

40.62  PID faktiskt internt | Visar vardet for det interna bérvardet. Se funktionsschema -

bérvérde PID-bé6rvédrdeskompensation pa sidan 287.

Den héar parametern kan endast lasas.
-200000,00... Internt bérvarde for process-PID. 1=1ange1
200000,00 ange 1 enhet

enhet
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40.70  Kompenserat Kompenserat borvarde faststalls for den ingang som specifie- | -
borvérde rats med parameter 40.71 Par 1 kompenseringsingang kélla.
Faststallningen av det kompenserade boérvardet baseras pa
den kurva som specifierats med punkterna (x1, y1), (x2, y2)
och olinjariteten for den kurva som specifierats med
parametrarna 40.71...40.76. Den kompenserade
bérvardeskurvan &r en blandning av en rak linje mellan
punkterna och en kvadratisk linje mellan punkterna:
y
!\ 77777777 x2,y2
|
|
|
|
|
|
Tyt |
t — X
x = varde fran 40.71 Par 1 kompenseringsingang kélla
y = 40.70 Kompenserat bérvérde
a =40.76 Par 1 kompenserad icke-linjéritet
Kompenserad bérvardeskurva = a * kvadratisk funktion +
(1 - a) * linjar funktion
-21474836.48... Kompenserat borvarde. 1=1ange 1
21474835,20 ange enhet
1 enhet
40.71  Par 1 kompense- Valjer kallan fér kompensationsingang for val 1. Ej vald
ringsingang kélla
Ej vald Ingen. 0
Reserverad 1
Internt bérvarde Internt bérvarde. Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde | 2
val 1.
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 3
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 4
Reserverad 5...
Motorpotentiomete | 22.80 Ref.&rv. fér motorpot.meter (utmatning fran 8
r motorpotentiometern).
Reserverad 9
Frekvens in skalad | 7171.39 Infrekvens 1 skalad (se sidan 327). 10
Al1 procent 12.101 Al1 procentvérde (se sidan 333). 11
Al2 procent 12.102 AI2 procentvérde (se sidan 333). 12
Reserverad 13...14
FB Aref1 03.05 FB A referens 1 (se sidan 302). 15
Faltbuss A ref2 03.06 FB A referens 2 (se sidan 302). 16
Reserverad 17...18
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IFB ref1 03.09 IFB referens 1 (se sidan 302). 19
IFB ref2 03.10 IFB referens 2 (se sidan 302). 20
Reserverad 21...23
Borvardesdatalag- | 40.92 Bérvérdesdatalagring (se sidan 487). 24
ring
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.72  Par 1 Punkt x1 pa bérvardeskompensationskurvan, se parameter | 0,00
kompenserad 40.71 Kompenserat bérvérde.
ingéng 1
-200000,00... Borvarde. 1=1
200000,00
40.73  Par 1 Punkt y1 (= den kompenserade utmatningen fér parameter 0,00 ange 1
kompenserad 40.72 Par 1 kompenserad ingang 1) pa enhet
utgang 1 bérvardeskompensationskurvan, se parameter 40.70
Kompenserat bérvérde.
-200000,00... Kompenserat borvarde. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.74  Par 1 Punkt x2 pa bérvardeskompensationskurvan, se parameter | 0,00
kompenserad 40.71 Kompenserat bérvérde.
ingéng 2
-200000,00... Borvarde. 1=1
200000,00
40.75  Par 1 Punkt y2 (= den kompenserade utmatningen for parameter 0,00 ange 1
kompenserad 40.74 Par 1 kompenserad ingéng 2) pa enhet
utgang 2 bérvardeskompensationskurvan, se parameter 40.70
Kompenserat bérvérde.
-200000,00... Kompenserat borvarde. 1=1ange 1
200000,00 ange 1 enhet
enhet
40.76  Par 1 Beskriver bérvardeskompensationskurvans olinjaritet, se 0%
kompenserad icke- | parameter 40.70 Kompenserat bérvérde.
linjéritet
0...100 % Procentsats. 1=1%
40.79  Ange 1 enhet Enhet som anvéands for PID-reglering 1. bar
Anvandartext Anvandarredigerbar text. 0
% Procent. 4
bar Bar. 74
kPa Kilopascal. 75
Pa Pascal. 7
psi Pund per kvadrattum. 76
CFM Kubikfot per minut. 26
inH,O Tum vattenpelare. 58
°C Grader Celsius. 150
°F Grader Fahrenheit. 151
mbar Millibar. 44
m3h Kubikmeter per timme 78
dm3/h Kubikdecimeter per timme. 21
Is Liter per sekund. 79
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I/min Liter per minut. 37
I’h Liter per timme. 38
m3/s Kubikmeter per sekund. 88
m3/min Kubikmeter per minut. 40
km3/h Kubikkilometer per minut. 131
galls Gallon per sekund. 47
ft3/s Kubikfot per sekund. 50
ft3/min Kubikfot per minut. 51
ft3h Kubikfot per timme. 52
ppm Parts per million. 34
inHg Tum kvicksilver. 29
kCFM Kubikkilofot per minut. 126
inWC Tum vattenpelare. 65
gpm Gallon per minut. 80
gal/min Gallon per minut. 48
in wg Tum vattenpelare. 59
MPa Megapascal. 94
ftwC Fot vatten. 125
40.80  Par 1 PID-utgang | Valjer kallan for kompensationsingang for minimum for par 1 | Val1 utgang
min kélla PID-utgang. min
Ingen Ej vald. 0
Val1 utgang min 40.36 Val 1 utgang min. 1
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.81  Par 1 PID-utgang | Valjer kallan for kompensationsingang for max. fér par 1 PID- | Val1 utgang
max kélla utgang. max
Ingen Ej vald. 0
Val1 utgang max 40.37 Val 1 utgang max. 1
Ovriga[bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
40.89  Par 1 bérvérde Definierar den multiplikator med vilken resultatet av 1,00
multiplikator funktionen som specificerats med parameter 40.18 Val 1
borvérde funktion multipliceras.
-200000,00... Multiplikationsfaktor. 1=1
200000,00
40.90  Anvpar 1 Definierar den multiplikator med vilken resultatet av 1,00
aterkoppling funktionen som specificerats med parameter 40.70 Val 1
multiplikator aterkoppling funktion multipliceras.
-200000,00... Multiplikationsfaktor. 1=1
200000,00
40.91  Aterkopplingsdatal | Lagringsparameter fér mottagande av processaterkopplings- | 0,00
agring varde, till exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.
Vardet kan skickas till frekvensomriktaren Modbus 1/O-data.
Satt malvalsparametern for dessa data (58.7101...58.114) to
Aterkopplingsdatalagring. | 40.08 Val 1 aterkoppling 1 kélla
(eller 40.09 Val 1 aterkoppling 2 kélla) valjs
Aterkopplingsdatalagring.
-327,68...327,67 Lagringsparameter for processaterkoppling. 100 =1




Parametrar 475

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
40.92  Boérvérdesdatalag- | Lagringsparameter for mottagande av processborvarde, , till | 0,00
ring exempel via det inbyggda faltbussgranssnittet.
Vardet kan skickas till frekvensomriktaren Modbus I/O-data.
Satt malvalsparametern for dessa data (58.7107...58.114) to
Borvérdesdatalagring. | 40.16 Val 1 bérvérde 1 kélla (eller
40.17 Val 1 bérvérde 2 kélla) valjs Bérvdrdesdatalagring.
-327,68...327,67 Lagringsparameter for processborvarde. 100 =1
40.96  Process-PID Procentsats skalad signal for parameter 40.01 Aterkoppling | 0,00 %
utgang % &rv PID-regl.
-100,00...100,00 % | Procentsats. 100=1%
40.97  Process-PID Procentsats skalad signal fér parameter 40.02 Aterkoppling | 0,00 %
aterkoppling % &rv PID-regl.
-100,00...100,00 % | Procentsats. 100=1%
40.98  Process-PID Procentsats skalad signal for parameter 40.03 PID-reglering | 0,00 %
bérvérde % bérv &rv.
-100,00...100,00 % | Procentsats. 100=1%
40.99  Process-PID Procentsats skalad signal fér parameter 40.04 PID-regl. 0,00 %
avvikelse % avvikelse borv arvérde.
-100,00...100,00 % | Procentsats. 100=1%
41 Process PID anv par | En andra uppsattning parametervérden fér PID-reglering.
2 Valet mellan den har uppséttningen och den forsta
uppsattningen (parametergrupp 40 Process PID anv par 1)
g06rs med parameter 40.57 Val PID val1/val2.
Se aven parametrarna 40.07...40.06 och funktionsscheman
PID-bérvédrdeskompensationpé sidan 287.
41.08  Val 2 aterkoppling | Se parameter 40.08 Val 1 aterkoppling 1 kélla. Al2 procent
1 kélla
41.09  Val 2 aterkoppling | Se parameter 40.09 Val 1 aterkoppling 2 kélla. Ej vald
2 Kkélla
41.10  Val 2 aterkoppling | Se parameter 40.10 Val 1 aterkoppling funktion. In1
funktion
41.11  Val 2 aterkoppling | Se parameter 40.11 Val 1 aterkoppling filtertid. 0,000 s
filtertid
41.14  Val 2 bérvérde Se parameter 40.14 Val 1 bérvérde skalning. 0,00
skalning
41.15  Val 2 utgang bas Se parameter 40.15 Val 1 utgang bas. 0,00
41.16  Val 2 bérvérde 1 Se parameter 40.16 Val 1 borvérde 1 kélla. Internt
Kélla bérvérde
41.17  Val 2 bérvérde 2 Se parameter 40.17 Val 1 bérvérde 2 kélla. Ej vald
kélla
41.18  Val 2 bérvérde Se parameter 40.18 Val 1 borvérde funktion. In1
funktion
41.19  Val 2 internt Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde val 1. Ej valt
bérvérde val 1
41.20  Val 2 internt Se parameter 40.20 Val 1 internt bérvérde val 2. Ej valt
bérvérde val 2
41.21  Val 2 internt Se parameter 40.21 Val 1 internt bérvérde 1. 0,00 ange 2
bérvérde 1 enhet
41.22  Val 2 internt Se parameter 40.22 Val 1 internt bérvérde 2. 0,00 ange 2
bérvérde 2 enhet
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41.23  Val 2 internt Se parameter 40.23 Val 1 internt bérvérde 3. 0,00 ange 2
borvérde 3 enhet
41.24  Val 2 internt Se parameter 40.24 Val 1 internt bérvérde 0. 0,00 ange 2
bérvérde 0 enhet
41.26  Val 2 bérvédrde min | Se parameter 40.26 Val 1 bérvérde min. 0,00 ange 2
enhet
41.27  Val 2 bérvdrde max | Se parameter 40.27 Val 1 bérvédrde max. 200000,00
ange 2 enhet
41.28  Val 2 bérvérde Se parameter 40.28 Val 1 bérvérde 6kning tid. 0,0s
Okning tid
41.29  Val 2 bérvérde Se parameter 40.29 Val 1 bérvérde minskning tid. 00s
minskning tid
41.30  Val 2 bérvérde frys | Se parameter 40.30 Val 1 bérvérde frys aktiverad. Ej valt
aktiverad
41.31  Val 2-avvikelse Se parameter 40.31 Val 1-avvikelse inverterad. Inte
inverterad inverterad
(ref - aterk)
41.32  Val 2 forstarkn Se parameter 40.32 Val 1 férstarkn. 1,00
41.33 Val 2 Se parameter 40.33 Val 1 integrationstid. 60,0 s
integrationstid
41.34  Val 2 deriveringstid | Se parameter 40.34 Val 1 deriveringstid. 0,000 s
41.35 Val 2 Se parameter 40.35 Val 1 deriveringsfiltertid. 0,0s
deriveringsfiltertid
41.36  Val 2 utgang min Se parameter 40.36 Val 1 utgang min. 0,00
41.37  Val 2 utgdng max | Se parameter 40.37 Val 1 utgdng max. 100,00
41.38  Val 2 utgéng frys Se parameter 40.38 Val 1 utgang frys aktiverad. Ej valt
aktiverad
41.39 Val2 Se parameter 40.39 Val 1 dédbandomfang. 0,00 ange 2
dédbandomfang enhet
41.40  Val 2 dédbandférdr | Se parameter 40.40 Val 1 dédbandférdr. 0,0s
41.41  Val 2 vilofunktion Se parameter 40.41 Val 1 vilofunktion. Ej vald
41.42  Val 2 vilofunk Se parameter 40.42 Val 1 vilofunk. Ej vald
41.43  Val 2 gréns vilofunk | Se parameter 40.43 Val 1 gréns vilofunk. 0,0
41.44 Val 2 Se parameter 40.44 Val 1 viloférdréjning. 60,0 s
viloférdréjning
41.45  Val 2 viloldge Se parameter 40.45 Val 1 viloldge aktivera timer. 0,0s
aktivera timer
41.46  Val 2 viloldge Se parameter 40.46 Val 1 viloldge aktivera steg. 0,00 ange 2
aktivera steg enhet
41.47  Val 2 ater avvikelse | Se parameter 40.47 Val 1 ater avvikelse. 0,00 ange 2
enhet
41.48  Val 2 ater Se parameter 40.48 Val 1 ater fédréjning. 0,50s
fédréjning
41.49 Val 2 Se parameter 40.49 Val 1 sparningslége. Ej valt
sparningslédge
41.50  Val 2 sparning Se parameter 40.50 Val 1 sparning ref.val. Ej valt
ref.val
41.58  Uppsiéttning 2 6ka | Se parameter 40.58 Uppsiéttning 1 6ka skydd. Nej

skydd
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41.59  Uppsittning 2 Se parameter 40.59 Uppsaéttning 1 minska skydd. Nej
minska skydd
41.60 Val 2 PID- Se parameter 40.60 Val 1 PID-aktiveringskélla. Pa
aktiveringskélla
41.71  Par 2 kompense- Se parameter 40.71 Par 1 kompenseringsingéang kélla. Ej vald
ringsingang kélla
41.72  Par 2 kompense- Se parameter 40.72 Par 1 kompenserad ingang 1. 0,00
rad ingang 1
41.73  Par 2 kompense- Se parameter 40.73 Par 1 kompenserad utgang 1. 0,00 ange 2
rad utgang 1 enhet
41.74  Par 2 kompense- Se parameter 40.74 Par 1 kompenserad ingang 2. 0,00
rad ingang 2
41.75  Par 2 kompense- Se parameter 40.75 Par 1 kompenserad utgang 2. 0,00 ange 2
rad utgéng 2 enhet
41.76  Par 2 kompense- Se parameter 40.76 Par 1 kompenserad icke-linjéritet. 0%
rad icke-linjéritet
41.79  Ange 2 enhet Se parameter 40.79 Ange 1 enhet. bar
41.80  Par 2 PID-utgang | Valjer kallan for kompensationsingang for minimum for par 2 | Val2 utgang
min kélla PID-utgang. min
Ingen Inget. 0
Val2 utgang min 41.36 Val 2 utgédng min. 1
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
41.81  Par 2 PID-utgang | Valjer kallan for kompensationsingang fér max. fér par 2 PID- | Val2 utgang
max kélla utgang. max
Ingen Inget. 0
Val2 utgang max 41.37 Val 2 utgang max. 1
Ovrigalbit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
41.89  Par 2 bérvérde Se parameter 40.89 Par 1 bérvérde multiplikator. 1,00
multiplikator
41.90 Anv par2 Definierar multiplikatorn k som anvands i formler for 1,00
aterkoppling parameter 41.10 Val 2 aterkoppling funktion. Se parameter
multiplikator 40.90 Anv par 1 aterkoppling multiplikator.
43 Bromschopper Installningar for den interna bromschoppern.
Obs! Dessa parametrar géller endast for den inbyggda
bromschoppern. Nar den externa bromsen anvands maste
bromschopperfunktionen inaktiveras genom att satta
parameter 43.06 Bromschopper aktiverad till vardet Ej vald.
43.01  Bromsresistortemp | Visar den beraknade temperaturen féor bromsmotstandet eller | -
eratur hur néra det &r att bromsmotstandet ar 6verhettat.
Vardet anges i procent dar 100 % ar den temperatur som
motstandet skulle na nar den har belastats tillrackligt lange
med den maximalt tillatna lastbarheten (43.09 Bromsresistor
Pmax kont).
Temperaturberékningen gors baserat pa parametrarnas
véarde 43.08, 43.09 och 43.10 och pa antagandet att
motstandet ar installerat enligt tillverkarens instruktioner (dvs.
det svalnar som forvantat).
Den héar parametern kan endast lasas.
0,0...120,0 % Uppskattad temperatur for bromsmotstandet. 1=1%
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43.06  Bromschopper
aktiverad

Aktiverar bromschopperstyrning och véljer metod for

bromsmotstandets dverbelastningsskydd (berékning eller

matning).

Obs! Innan bromschopperstyrning aktiveras maste

+ ett bromsmotstand vara anslutet

+ Overspanningsstyrning vara inaktiverat (parameter 30.30
Overspénnregl)

+ matningsspanningsomrade (parameter 95.01
Matningsspénning) ha valts korrekt.

Obs! Nar den externa bromschoppern anvands, satt den har

parametern till vardet Ej vald.

Ej vald

Ej vald

Bromschopperstyrning deaktiverad.

Aktiverat med
termisk modell

Bromschopperstyrning aktiverad med bromsmotstandsskydd
baserat pa den termiska modellen. Om detta valjs maste
aven vardena som kravs for modellen, dvs. parametrarna
43.08...43.12 anges. Se databladet for motstandet.

Aktiverad utan
termisk modell

Bromschopperstyrning aktiverad utan éverbelastningsskydd
for bromsmotstandet baserat pa den termiska modellen.
Denna installning kan anvandas till exempel, om motstandet
ar utrustat med en termokontakt som &r kopplad fér att 6ppna
huvudkontaktorn i frekvensomriktaren om motstandet
Overhettas.

For ytterligare information, se kapitel Motstandsbromsning i
frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

Skydd mot
spanningstoppar

Bromschopperstyrningen aktiverad i ett

Overspanningstillstand.

Denna instéllning ar avsedd for tillstand dar

* bromschoppern inte behdvs under normal drift, dvs. for att
forsla bort motorns tréghetsenergi,

« motorn kan lagra en stor mangd magnetisk energi i
lindningarna och

* motorn kan, avsiktligt eller oavsiktligt, stoppas genom
utrullning.

| sddana situationer skulle motorn kunna ladda ur magnetisk

energi till frekvensomriktaren och orsaka skador. For att

skydda frekvensomriktaren kan bromschoppern anvéandas

med ett litet motstand som dimensionerats enbart for att

hantera den magnetiska energin (inte trdghetsenergin) i

motorn.

Med den har installningen aktiveras bromschoppern endast

nar DC-spanningen 6verskrider Gverspanningsgransen.

Under normal anvandning ar inte bromschoppern i funktion.

43.07  Bromschopper
drifttid vald

Valjer kalla for snabb till/fran-styrning av bromschoppern.
0 = Bromschopperns IGBT-moduler ar avstangda
1 = Normal bromschopper IGBT-modulering tillaten.

Av

0.

Pa

1.

Ovriga[bit]

Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).

43.08 Bromsres. term.
typkraft

Definierar den termiska tidkonstanten hos bromsmotstandets
termiska modell.

0...10000 s

Bromsmotstandets termiska tidskonstant, dvs. den nominella
tid det skulle ta att na 63 % temperatur.

1=1s
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43.09

Bromsresistor
Pmax kont

Definierar den maximala kontinuerliga lasten for
bromsmotstandet som hdjer motstandets temperatur till det
maximalt tillatna vardet (= kontinuerlig
varmeavgivningskapacitet fér motstandet i kW) men inte 6ver.
Vardet som anvands i motstandet dverlastskydd baseras pa
den termiska modellen. Se parameter 43.06 Bromschopper
aktiverad och databladet till det bromsmotstand som
anvands.

0,00 kW

0,00...
10000,00 kW

Maximalt tillaten last for bromsmotstandet.

1000 = 1 kW

43.10

Resistans

Definierar vardet for bromsmotstandets resistans. Vardet som
anvands fér bromsmotstandets skydd baseras pa den
termiska modellen. Se parameter 43.06 Bromschopper
aktiverad.

0,0 ohm

0,0...1000,0 ohm

Bromsmotstandets resistansvarde.

1000 =
1 ohm

43.11

Bromsresistor
felgréans

Definierar felgransen for bromsmotstandsskyddet som
baseras pa den termiska modellen. Se parameter 43.06
Bromschopper aktiverad. Om gréansen 6verskrids |6ser
frekvensomriktaren ut for felet 7183 BR for hdg temperatur.
Vardet ges i procent av den temperatur som motstandet nar
nar det belastas med den effekt som definieras av parameter
43.09 Bromsresistor Pmax kont.

105 %

0...150 %

Felgrans fér bromsmotstandstemperatur.

100=1%

43.12

Bromsresistor
varningsgréns

Definierar varningsgrénsen for bromsmotstandsskyddet som
baseras pa den termiska modellen. Se parameter 43.06
Bromschopper aktiverad. Om grénsen 6verskrids genererar
frekvensomriktaren varningen A793 BR fér hdg temperatur.
Vardet ges i procent av den temperatur som motstandet nar
nar det belastas med den effekt som definieras av parameter
43.09 Bromsresistor Pmax kont.

95 %

0...150 %

Varningsgrans for bromsmotstandstemperatur.

100=1%

45 Energibesparingar

Installningar for de energibesparande kalkylatorerna samt
toppvardes- och energiloggar.
Se aven avsnitt Diagnostik-menyn (sidan 186).

45.01

Sparad energi i
GWh

Sparad energi i GWh i jamférelse med direktmatning av
motorn. Den har parametern inkrementeras nar 45.02 Sparad
energi i MWh rullar éver.

Den hér parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0...65 535 GWh

Energibesparing i GWh.

1=1GWh

45.02

Sparad energi i
MWh

Sparad energi i MWh i jamforelse med direktmatning av
motorn. Den har parametern inkrementeras nar 45.03 Sparad
energi i kWh rullar dver.

Nar den har parametern startar pa nytt inkrementeras
parameter 45.01 Sparad energi i GWh.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Agerstéll besparingar).

0...999 MWh

Energibesparing i MWh.

1=1MWh
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45.03

Sparad energi i
kWh

Sparad energi i kWh i jamférelse med direktmatning av
motorn.

Om frekvensomriktarens interna bromschopper aktiveras
forutséatts all energi fran motorn till frekvensomriktaren
omvandlas till vdrme, men beréakningen registrerar
fortfarande besparingar som gjorts genom varvtalsstyrning.
Om choppern inaktiveras registreras dven den regenererade
energin fran motorn har.

Nar den har parametern startar pa nytt inkrementeras
parameter 45.02 Sparad energi i MWh.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0,0...999,9 kWh

Energibesparing i kWh.

10 =1 kWh

45.04

Sparad energi

Sparad energi i kWh i jamférelse med direktmatning av
motorn.

Om den interna bromschoppern i frekvensomriktaren
aktiveras, antas all energi som matas av motorn till
frekvensomriktaren konverteras till varme.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0,0...
214748368,0 kWh

Energibesparing i kWh.

1=1kWh

45.05

Ekonom. besparing
i tusental

Sparade pengar i tusental, i jamforelse med direktmatning av
motorn. Den har parametern inkrementeras nar 45.06
Ekonomisk besparing rullar éver.

Om valuta inte stélldes in vid den forsta starten kan det stéllas
in i Huvudmeny > Guidade instéllningar > Klocka, region,
display > Enheter > Valuta.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0...4294967295
tusen (enhet x
1000)

Sparade pengar i tusentals enheter.

45.06

Ekonomisk
besparing

Sparad energi i pengar, i jamférelse med direktmatning av
motorn. Detta varde berdknas genom att den sparade
energin i KWh multipliceras med den aktiva energitariffen
(45.14 Vélj vald tariff).

Nar den har parametern startar pa nytt inkrementeras
parameter 45.05 Ekonom. besparing i tusental.

Om valuta inte stélldes in vid den forsta starten kan det stallas
in i Huvudmeny > Guidade installningar > Klocka, region,
display > Enheter > Valuta.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0,00...999,99 units

Sparade pengar.

1 =1 enhet

45.07

Sparad summa

Sparad energi i pengar, i jamforelse med direktmatning av
motorn. Detta varde berdknas genom att den sparade
energin i KWh multipliceras med den aktiva energitariffen
(45.14 Vélj vald tariff).

Om valuta inte stélldes in vid den forsta starten kan det stéllas
in i Huvudmeny > Guidade instéllningar > Klocka, region,
display > Enheter > Valuta.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0,00...
21474830,0 enheter

Sparade pengar.

1 =1 enhet
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45.08

Sparad CO2 i
kiloton

Minskning av COo-utslépp i metriska kiloton i jamférelse med
direktmatning av motorn. Detta varde inkrementeras nar
parametern 45.09 Sparad CO2 rullar dver.

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Agerstéll besparingar).

0...65535 kiloton

Minskning av CO,-utslépp i kiloton.

1=1metr.
kiloton

45.09

Sparad CO2

Minskning av COo-utslépp i metriska kiloton i jamférelse med
direktmatning av motorn. Detta varde berdknas genom att
multiplicera den sparade energin i MWh med vardet for
parameter 45.18 CO2-konverter.faktor (som forval

0,5 ton/MWh).

Nar den har parametern startar pa nytt inkrementeras
parameter 45.08 Sparad CO2 i kiloton.

Den hér parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Aterstéll besparingar).

0,0...999,9 kiloton

Minskning av CO,-utslépp i kiloton.

1=1metr.
ton

45.10

Totalt sparad CO2

Minskning av CO,-utslapp i metriska kiloton i jamforelse med
direktmatning av motorn. Detta varde beraknas genom att
multiplicera den sparade energin i MWh med vardet for
parameter 45.18 CO2-konverter.faktor (som forval

0,5 ton/MWh).

Den héar parametern kan endast lasas (se parameter 45.21
Agerstéll besparingar).

0,0...
214748304,0 kiloton

Minskning av CO,-utslapp i kiloton.

1=1metr.
ton

45.11

Energioptimering

Aktiverar/deaktiverar funktionen fér energioptimering.
Funktionen optimerar motorflédet sa att den totala
energiférbrukningen och motorns ljudniva minskar nar
frekvensomriktaren arbetar under den nominella lasten. Den
totala verkningsgraden (motor och omriktare) kan férbattras
med 1...20 % beroende pa belastningsmoment och varvtal.
Obs! Med permanentmagnetmotor och synkron
reluktansmotor ar energioptimering ar alltid aktiverad,
oberoende av denna parameter.

Inaktivera

Inaktivera

Energioptimering deaktiverad.

0

Aktivera

Energioptimering aktiverad.

1

45.12

Energitariff 1

Definierar energitariff 1 (energipriset per kWh). Beroende pa
installningen av parameter 45. 14 Vélj vald tariff anvands
antingen detta varde eller 45.13 Energitariff 2 som referens
nar ekonomiska besparingar beréknas.

Om valuta inte stélldes in vid den forsta starten kan det stéllas
in i Huvudmeny > Guidade instéllningar > Klocka, region,
display > Enheter > Valuta.

Obs! Tarifferna &r endast lasbara vid valtillféllet och tillampas
inte retroaktivt.

0,100 enheter

0,000...
4294966,296 enhe-
ter

Energitariff 1.

45.13

Energitariff 2

Definierar energitariff 2 (energipriset per kWh).
Se parameter 45.12 Energitariff 1.

0,200 enheter

0,000...
4294966,296 enhe-
ter

Energitariff 2.
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45.14  Valj vald tariff Valjer (eller definierar en kalla som valjer) vilken férdefinierad | Energitariff 1
energitariff som anvands.
0 = 45.12 Energitariff 1.
1 = 45.13 Energitariff 2.
Energitariff 1 0. 0
Energitariff 2 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (710.02 DI fordr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (710.02 DI fordr status, bit 5). 7
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
45.18 CO2- Definierar en faktor fér konvertering av sparad energi till CO,- | 0,500 tn/MWh
konverter.faktor utslapp (kg/kWh eller tn/MWHh). (ton)
0,000... Faktor for konvertering av sparad energi till CO,-utslapp. 1=1tn/MWh
65,535 tn/MWh
45.19  Referenskraft Faktisk effekt som motorn forbrukar nar den ar natansluten 0,75 kW
och driver tilldmpningen. Vardet anvands som referens nar
energibesparing beraknas.
Obs! Noggrannheten hos berakningen av energibesparing
berékning ar direkt beroende av noggrannheten hos detta
varde. Om ingenting anges har anvands den nominella
motoreffekten for berdkningen, men det kan 6ka de
rapporterade energibesparingarna eftersom manga motorer
inte absorberar markeffekten.
0,00... Motoreffekt. 1=1kwW
10000000,00 kW
45.21  Aterstéll Aterstall besparingsraknarparametrarna 45.01...45.10. Klart
besparingar
Klart Aterstalining har inte begarts (normal drift) eller 0
aterstéallningen ar klar.
Aterstélining Aterstall besparingsriknarparametrarna. Vérdet atergar 1
automatiskt till Klart.
45.24  Hogsta effektvédrde | Varde for toppstrdmmen under den senaste timmen, dvs. de | 0,00 kW
per timme senaste 60 minuterna efter det att frekvensomriktaren har
startats.
Parametern uppdateras var 10:e minut om inte timmens
toppvarde hittas de senaste 10 minuterna. | sa fall visas
vardena omedelbart.
-3000,00... Toppstromvarde. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.25  Hogsta effekttid per | Tid for toppstromvardet under den senaste timmen. 00:00:00
timme
Tid. -
45.26  Total energi per Total energiférbrukning under den senaste timmen, dvs. de 0,00 kWh
timme (aterst.bart) | senaste 60 minuterna.
Vardet kan aterstallas genom att séttas till noll.
-3000,00... Total energi. 10 =1 kWh

3000,00 kwWh
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45.27  Hogsta effektvarde | Toppstromsvarde sedan midnatt den aktuella dagen. 0,00 kW
per dag Vardet kan aterstallas genom att séttas till noll.
(aterst.bart)
-3000,00... Toppstromvarde. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.28  Hégsta effekttid per | Tid fér toppstrém sedan midnatt den aktuella dagen. 00:00:00
dag
Tid. -
45.29  Total energi per Total energiférbrukning sedan midnatt den aktuella dagen. 0,00 kWh
dag (aterst.bart) Vardet kan aterstallas genom att sattas till noll.
-30000,00... Total energi. 1=1kWh
30000,00 kWh
45.30  Total energi Total energiférbrukning under féregaende dag, dvs. mellan 0,00 kWh
senaste dagen midnatt féregdende dag och midnatt den aktuella dagen
-30000,00... Total energi. 1=1kWh
30000,00 kWh
45.31  Hdgsta effektvarde | Varde for toppstrommen under aktuell manad, dvs. sedan 0,00 kW
varje man midnatt den forsta dagen i den aktuella manaden.
(aterst.bart) Vardet kan aterstallas genom att séttas till noll.
-30000,00... Toppstromvarde. 10 =1 kW
30000,00 kWh
45.32  Hoégstaeffektdatum | Datum for toppstrommen under den aktuella manaden. 1.1.1980
per manad
Datum. -
45.33  Hdgsta effekttid per | Tid for toppstrommen under den aktuella manaden. 00:00:00
manad
Tid. -
45.34  Total energi per Total energiférbrukning fran borjan av aktuell manad. 0,00 kWh
ménad (aterst.bart) | Vardet kan aterstallas genom att sattas till noll.
-1000000,00... Total energi. 1=100 kWh
1000000,00 kWh
45.35  Total energi Total energiférbrukning under féregaende manad, dvs. mellan | 0,00 kWh
senaste manaden | midnatt den forsta dagen i foregdende manad och midnatt
den forsta dagen i den aktuella manaden.
-1000000,00... 1=100 kWh
1000000,00 kWh
45.36  Hodgsta effektvarde | Toppstromsvarde under frekvensomriktarens livslangd. 0,00 kW
under livstid
-3000,00... Toppstromvarde. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.37  Hoégstaeffektdatum | Datum for toppstrom under frekvensomriktarens livslangd. 1.1.1980
under livstid
Datum. -
45.38  Hdgsta effekttid Tid for toppstréom under frekvensomriktarens livslangd. 00:00:00
under livstid

Tid.
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46 Overvakn./skaln.-
instalin.

Installningar for varvtalsévervakning, faktisk signalfiltrering,
generella skalningsinstéllningar.

46.01

Varvtalsskalning

Definierar det maximala varvtalsvérde som anvands for att
definiera accelerationramphastighet och initialt varvtalsvarde
som anvands for att definiera retardationsramphastighet (se
parametergrupp 23 Varvtals ref ramp). Ramptiderna for
varvtalsacceleration och -retardation ar darfor kopplade till
detta varde (inte till parameter 30.712 Max varvtal).
Definierar aven 16-bitarsskalning av varvtalsrelaterade
parametrar. Vardet for denna parameter motsvarar till
exempel 20000 i faltbusskommunikation.

1500,00 rpm;
1800,00 rpm
(95.20 b0)

0,10...
30000,00 rpm

Acceleration/retardation slut-/startvarvtal.

1=1rpm

46.02

Frekvensskalning

Definierar det maximala frekvensvarde som anvénds for att
definiera accelerationramphastighet och initialt frekvensvarde
som anvands for att definiera retardationsramphastighet (se
parametergrupp 28 Frekvensreferenskedja). Ramptiderna for
frekvensacceleration och -retardation ar darfoér kopplade till
detta varde (inte till parameter 30.714 Max frekvens).
Definierar aven 16-bitarsskalning av frekvensrelaterade
parametrar. Vardet for denna parameter motsvarar till
exempel 20000 i faltbusskommunikation.

50,00 Hz;
60,00 Hz
(95.20 b0)

0,10...1000,00 Hz

Acceleration/retardation slut-/startfrekvens.

10=1Hz

46.03

Momentskalning

Definierar 16-bitarsskalning av momentparametrar. Vardet for
denna parameter (i procent av motorns markmoment)
motsvarar till exempel 10000 i faltbusskommunikation.

100,0 %

0,1...1000,0 %

Moment som motsvarar 10000 pa faltbuss.

10=1%

46.04

Effektskalning

Definierar 16-bitarsskalning av effektparametrar. Vardet for
denna parameter motsvarar till exempel 10000 i
faltbusskommunikation.

Enheten véljs med parameter 96.16 Enhetsval.

For 32-bitars skalning, se parameter 46.43 Power decimals.

1000,00 enh
et

0,10...
30000,00 kW eller
0.10...40214,48 hk

Effekt som motsvarar 10000 pa faltbuss.

1 =1 enhet

46.05

Strémskalning

Definierar 16-bitarsskalning av stromparametrar. Véardet for
denna parameter motsvarar till exempel 10000 i
faltbusskommunikation.

For 32-bitars skalning, se parameter 46.44 Current decimals.

10000 A

0...30000 A

Strom som motsvarar 10000 pa faltbuss.

1=1A

46.06

Varvtalsref.
nollskalning

Definierar ett varvtal som motsvarar en nollreferens som
tagits emot fran faltbuss (antingen det inbyggda
faltbussgranssnittet eller granssnitt FBAA). Exempel: Med en
installning pa 500 skulle ett faltbussreferensomrade pa
0...20000 motsvara ett varvtal pa 500...[46.01] rpm.

Obs! Den har parametern ar endast effektiv med ABB Drives
kommunikationsprofil.

0,00 rpm

0,00...
30000,00 rpm

Varvtal som motsvarar min. faltbussreferensen.

1=1rpm
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46.07  Frekvensref. Definierar en frekvens som motsvarar en nollreferens som 0,00 Hz
nollskalning tagits emot fran faltbuss (antingen det inbyggda
faltbussgranssnittet eller granssnitt FBA). Exempel: Med en
installning pa 30 skulle ett faltbussreferensomrade pa
0...20000 motsvara ett varvtal pa 30...[46.02] rpm.
Obs! Den har parametern &r endast effektiv med ABB Drives
kommunikationsprofil.
0,00...1000,00 Hz | Frekvens som motsvarar min. faltbussreferensen. 10=1Hz
46.11  Filtertid Definierar en filtertid for signalerna 01.01, Motorvarvtal som | 500 ms
motorvarvtal anvénds och 01.02Varvtal berdknat.
2...20000 ms Filtertid fér motorvarvtalssignal. 1=1ms
46.12  Filtertid Definierar en filtertid for signalen 071.06 Motorstrém. 500 ms
utgangsfrekvens
2...20000 ms Filtertid for utfrekvenssignal. 1=1ms
46.13  Filtertid Definierar en filtertid for signalen 07.70 Motormoment. 100 ms
motormoment
2...20000 ms Filtertid fér motormomentsignal. 1=1ms
46.14  Filtertid uteffekt Definierar en filtertid for signalen 01.14 Uteffekt. 100 ms
2...20000 ms Filtertid for uteffektsignal. 1=1ms
46.21  Uppnatt Definition av "vid borvarde”-grénser for varvtalsstyrning av 50,00 rpm
varvtalshysteres frekvensomriktaren.
Nar en absolut differens mellan referens (22.87 Varvtalsref
&rv 7) och varvtal (24.02 Aterkoppling anvént varvtal) &r
mindre @n 46.21 Uppnatt varvtalshysteres anses
frekvensomriktaren vara "vid bérvarde”. Detta indikeras med
bit 8 i 06.11 Huvudstatusord.
24.02 (rpm)
22.87 + 46.21 (rpm)
Frekvensomriktare
vid borvérde 22.87 (rpm)
(06.11bit8=1) 22.87 - 46.21 (rpm)
0 rpm
0,00... Grans for "vid borvarde”-indikering i varvtalsstyrning. Se par. 46.01

30000,00 rpm
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46.22

Uppnatt
frekvenshysteres

Definition av "vid boérvarde”-granser for frekvensstyrning av
frekvensomriktaren. Nar en absolut differens mellan referens
(28.96 Ingang fér frekvensref.ramp) och faktisk frekvens
(01.06 Motorstrém) ar mindre an 46.22 Uppnatt
frekvenshysteres anses frekvensomriktaren vara "vid
borvarde”. Detta indikeras med bit 8 i 06.71 Huvudstatusord.

01.06 (Hz)

28.96 + 46.22 (Hz)

Frekvensomriktare 28.96 (Hz)
vid bérvérde '
(06.11 bit 8 = 1) 28.96 - 46.22 (Hz)

0 Hz

2,00 Hz

0,00...1000,00 Hz

Grans for "vid bérvarde’-indikering i frekvensstyrning.

Se par. 46.02

46.31

Over varvtalsgréns

Definierar utldsningsnivan for "ovan grans’-indikering i
varvtalsstyrning. Néar arvarvtalet éverskrider gransen anges
bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2.

Dessutom anges bit 10 i 06.17 Huvudstatusord som forval.

1500,00 rpm;
1800,00 rpm
(95.20 b0)

0,00...
30000,00 rpm

Utlésningsniva for "ovan grans”-indikering for
varvtalsstyrning.

Se par. 46.01

46.32

Over
frekvensgréns

Definierar utlésningsnivan for “ovan grans”-indikering i
frekvensstyrning. Nar den faktiska frekvensen 6verskrider
gransen anges bit 10 av 06.17 Frekv.omr. statusord 2.
Dessutom anges bit 10 i 06.77 Huvudstatusord som forval.

50,00 Hz;
60,00 Hz
(95.20 b0)

0,00...1000,00 Hz

Utlésningsniva for "ovan grans’-indikering for
frekvensstyrning.

Se par. 46.02

46.41

kWh pulsskalning

Definierar utlésningsnivan for "’k Wh-puls” pa i 50 ms.
Utgangen for pulsen ar bit 9 i 05.22 Diagnostikord 3.

1,000 kWh

0,001...
1000,000 kWh

"kWh-puls” pa utlésningsniva.

1=1kWh

46.43

Power decimals

Definierar antalet decimaler som visas for parameter 99.70
Motor nom effekt pa mandverpanelen och PC-verktyget Drive
composer. Definierar dven 32-bitarsskalning av
effektparametrar.

Vardet for den har parametern motsvarar antalet decimaler
som forutsatts i 32-bitars faltbusskommunikationen i heltal.
For 16-bitars skalning, se parameter 46.04 Effektskalning.

0...3

Antal decimaler.

46.44

Current decimals

Definierar antalet decimaler som visas for parameter 99.06
Motor nom strém pa mandverpanelen och PC-verktyget Drive
composer. Definierar &ven 32-bitarsskalning av aktuella
parametrar.

Vardet for den har parametern motsvarar antalet decimaler
som forutsatts i 32-bitars faltbusskommunikationen i heltal.
For 16-bitars skalning, se parameter 46.05 Strémskalning.

Antal decimaler.
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47 Data lager Datalagringsparametrar som kan skrivas till och lasas fran
med hjélp av andra parametrars kall- och malinstalliningar.
Det finns olika lagringsparametrar for olika datatyper.
Se aven avsnitt Datalagringsparametrar (sidan 188).
47.01  Datalagring 1 Datalagringssparameter 1. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.02  Datalagring 2 Datalagringssparameter 2. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.03  Datalagring 3 Datalagringssparameter 3. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.04  Datalagring 4 Datalagringssparameter 4. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.05  Datalagring 5 Datalagringssparameter 5. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.06  Datalagring 6 Datalagringssparameter 6. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.07  Datalagring 7 Datalagringssparameter 7. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.08  Datalagring 8 Datalagringssparameter 8. 0,000
real32
-2147483,000... 32-bitarsdata.
2147483,000
47.11  Datalagring 1 int32 | Datalagringssparameter 9. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.12  Datalagring 2 int32 | Datalagringssparameter 10. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.13  Datalagring 3 int32 | Datalagringssparameter 11. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.14  Datalagring 4 int32 | Datalagringssparameter 12. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
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47.15  Datalagring 5 int32 | Datalagringssparameter 13. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.16  Datalagring 6 int32 | Datalagringssparameter 14. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.17  Datalagring 7 int32 | Datalagringssparameter 15. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.18  Datalagring 8 int32 | Datalagringssparameter 16. 0
-2147483648... 32-bitarsdata.
2147483647
47.21  Datalagring 1 int16 | Datalagringssparameter 17. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.22  Datalagring 2 int16 | Datalagringssparameter 18. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.23  Datalagring 3 int16 | Datalagringssparameter 19. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.24  Datalagring 4 int16 | Datalagringssparameter 20. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.25  Datalagring 5 int16 | Datalagringssparameter 21. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.26  Datalagring 6 int16 | Datalagringssparameter 22. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.27  Datalagring 7 int16 | Datalagringssparameter 23. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
47.28  Datalagring 8 int16 | Datalagringssparameter 24. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1
49 Panelportkommuni- | Kommunikationsinstalliningar for frekvensomriktarens
kation mandverpanelport.
49.01  Nod ID-nummer Definierar frekvensomriktarens nodnummer. Alla enheter som | 1
ar anslutna till natverket maste ha ett unikt nod-ID.
Obs! For natverksenheter rekommenderas att ID 1 reseveras
for reserv-/utbytesenheter.
1...32 Node ID. 1=1
49.03  Overféringshastig- | Definierar lankens 6verféringshastighet. 115,2 kbit/s
het
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115,2 kbit/s 115,2 kbit/s. 4
230,4 kbit/s 230,4 kbit/s. 5
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49.04 Kommunikations- | Anger en timeout for kommunikationen med mandéverpanelen | 10,0 s
bortfallstid (eller PC-verktyget). Om ett kommunikationsavbrott varar
langre an timeouten, vidtas den atgard som angetts med
parameter 49.05 Kommfel atgérd.
0,3...3000,0 s Timeout fér kommunikation med mandverpanel/PC-verktyg. |10=1s
49.05  Kommfel atgérd Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om Fel
kommunikationen med mandverpanelen (eller PC-verktyget)
skulle falla bort.
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Fel Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 7081 Manéverpanelférlust. | 1
Senaste varvtal Frekvensomriktaren genererar varningen A7EE Panelbortfall | 2
och fryser varvtalet pa den niva frekvensomriktaren arbetade
vid. Varvtalet faststalls utifran det faktiska varvtalet som
anvander 850 ms lagpassfiltrering.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
Ref sakert varvt Frekvensomriktaren genererar varningen A7EE Panelbortfall | 3
och staller in varvtalet till det varvtal som definierats med
parameter 22.41 Ref sdkert varvt (eller 28.41 Saker
frekvensreferens nar frekvensreferensen anvands).
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
49.06  Uppdatera Uppdaterar installningarna av parametrarna 49.017...49.05. Klart
instéliningarna Obs! Uppdatering kan orsaka kommunikationsavbrott.
Ateranslutning av frekvensomriktaren kan kravas.
Klart Uppdateringen ar klar eller har inte begarts. 0
Konfigurera Uppdatera parametrar 49.01...49.05. Vardet atergar 1
automatiskt till Klart.
50 Féltbussadapter Konfigurering av faltbusskonfiguration.
(FBA) Se aven kapitel Féltbusstyrning via en féltbussadapter
(sidan 263).
50.01  Aktivera FBAA Aktiverar/inaktiverar kommunikation mellan Inaktivera
frekvensomriktaren och faltbussadapter A och anger den
plats dar adaptern ar installerad.
Inaktivera Kommunikationen mellan frekvensomriktaren och 0
faltbussmodul A inaktiverad.
Aktivera Kommunikationen mellan frekvensomriktaren och 1
faltbussmodul A ar aktiverad. Adaptern ar pa plats 1.
50.02  FBA A funktion Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera om férbindelsen Ingen atgérd
kommfel via faltbussen skulle falla bort. Tidférdrdjningen definieras av

parameter 50.03 FBA A tid kommfel.

Ingen atgard

Ingen atgard.

Fel

Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 7510 FBA A-
kommunikation. Detta intraffar om styrning forvantas fran
faltbussen (FBA A har valts som kalla for start/stopp-referens
pa den styrplats som ar aktiv for tillfallet).
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Senaste varvtal

Frekvensomriktaren genererar varningen A7C1 FBA A-
kommunikation och fryser varvtalet pa den niva
frekvensomriktaren arbetade vid. Detta intréffar endast om
styrning forvantas fran faltbussen.
Varvtalet faststélls utifran det faktiska varvtalet som anvander
850 ms lagpassfiltrering.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

2

Ref sakert varvt

Frekvensomriktaren genererar varningen A7C1 FBA A-
kommunikation och styr varvtalet till ett varde som definieras
av parameter 22.41 Ref sékert varvt (nar varvtalsreferensen
anvands) eller 28.41 Séaker frekvensreferens (nar
frekvensreferensen anvands). Detta intraffar endast om
styrning forvantas fran faltbussen.

VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan

sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle

brytas.

Fel alltid

Frekvensomriktaren I0ser ut for fel 7570 FBA A-
kommunikation. Detta intraffar &ven om ingen styrning
forvantas fran faltbussen .

Varning

Frekvensomriktaren genererar varningen A7C1 FBA A-
kommunikation. Detta intraffar endast om styrning forvantas
fran faltbussen.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

50.03

FBA A tid kommfel

Definierar fordréjningen innan atgarden som definieras av
parameter 50.02 FBA A funktion kommfel vidtas. Tiden borjar
raknas fran att kommunikationslanken slutar uppdatera
meddelandet.

Noter:

+ Det ar 60 sekunders startférdréjning omedelbart efter
spanningssattning. Under fordréjningen inaktiveras
overvakningen av kommunikationsavbrott (men sjalva
kommunikationen kan vara aktiv).

« Den har timern startar efter att vardet for parameter 571.31
D2FBA A komm.status blir Off-line. Den har timern
fordrojer endast den funktion som valts i 50.02 FBA A
funktion kommfel.

03s

0,3...6553,5 s

Fordrojningstid.

10=1s

50.04

FBA A ref1 typ

Valjer typ och skalning for referens 1 som tagits emot fran
faltbussadapter A. Skalningen for referensen definieras av
parametrarna 46.01...46.04, beroende pa vilken referenstyp
som ar vald av denna parameter.

Varvtal eller
frekvens

Varvtal eller
frekvens

Typ och skalning véljs automatiskt enligt det aktiva driftlaget
enligt foljande:

Driftlage
(se par. 19.07)

Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens

Reference 1 type

Transparent

Ingen skalning tillampas (16-bitarsskalningen &r 1 = 1 enhet).
Obs! All decimalinformation ar férlorad, till exempel, 1,23 = 1.
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Allman Generisk referens med en skalning pa 100 = 1 (dvs. heltal 2
och tva decimaler).
Obs! Alla data efter tva decimaler forloras, till exempel
1,234 = 123.
Varvtal Skalningen definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning.
Frekvens Skalningen definieras med parameter 46.02
Frekvensskalning.

50.05 FBAAref2typ Valjer typ och skalning for referens 2 som tagits emot fran Varvtal eller
faltbussadapter A. Skalningen for referensen definieras av frekvens
parametrarna 46.07...46.04, beroende pa vilken referenstyp
som ar vald av denna parameter.

Varvtal eller Typ och skalning valjs automatiskt enligt det aktiva driftiaget |0
frekvens enligt foljande:
Driftlage
(se par. 19.01) Reference 2 type
Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens
Valj varvtal (val 4) eller Frekvens (val 5) manuellt.
Transparent Ingen skalning tillampas (16-bitarsskalningen ar 1 = 1 enhet). | 1
Obs! All decimalinformation ar férlorad, till exempel, 1,23 = 1.
Allmant Generisk referens med en skalning pa 100 = 1 (dvs. heltal 2
och tva decimaler).
Obs! Alla data efter tva decimaler forloras, till exempel
1,234 = 123.
Varvtal Skalningen definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning.
Frekvens Skalningen definieras med parameter
46.02Frekvensskalning.

50.06  Val FBA A styrord | Valjer kalla for det statusord som ska skickas till Auto

faltbussnatverket via faltbussadapter A.
Auto Kallan for statusordet valjs automatiskt. 0
Transparent lage Kallan som valts med parameter 50.09 FBA A styrord transp. | 1
kélla skickas som statusord till faltbussnéatverket via
faltbussadapter A.
50.07 FBAA akt varde 1 | Valjer typ och skalning for &rvarde 1 som skickas till Varvtal eller
typ faltbussnatverket via faltbussadapter A. Skalningen for vardet | frekvens
definieras av parametrarna 46.01...46.04, beroende pa vilken
arvardestyp som ar vald av denna parameter.
Varvtal eller Typ och skalning valjs automatiskt enligt det aktiva driftlaget | 0
frekvens enligt féljande:
Driftlage
(se par. 19.01) Actual value 1 type
Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens
Transparent Det varde som valts med parameter 50.70 FBA A akt vérde1 |1

tr skickas som arvarde 1. Ingen skalning tillampas
(16-bitarsskalningen ar 1 = 1 enhet).
Obs! All decimalinformation ar férlorad, till exempel, 1,23 = 1.
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Allmant Vardet som valts med parameter 50.10 FBA A akt vérde1 tr |2
skickas som arvarde 1 med en 16-bitarsskalning pa 100 = 1
enhet (dvs. heltal och tva decimaler).
Obs! Alla data efter tva decimaler forloras, till exempel
1,234 = 123.
Varvtal 01.01 Motorvarvtal som anvénds skickas som arvarde 1. 4
Skalningen definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning.
Frekvens 01.06 Motorstrom skickas som arvarde 1. Skalningen 5
definieras med parameter 46.02 Frekvensskalning.
50.08 FBAA akt vérde 2 | Valjer typ och skalning for arvarde 2 som skickas till Varvtal eller
typ faltbussnatverket via faltbussadapter A. Skalningen for vardet | frekvens
definieras av parametrarna 46.017...46.04, beroende pa vilken
arvardestyp som ar vald av denna parameter.
Varvtal eller Typ och skalning véljs automatiskt enligt det aktiva driftiaget | O
frekvens enligt foljande:
Driftlage
(se par. 19.01) Actual value 2 type
Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens
Valj varvtal (val 4) eller Frekvens (val 5) manuellt.
Transparent Det varde som valts med parameter 50.70 FBA A akt varde1 |1
tr skickas som arvarde 1. Ingen skalning tillampas (16-
bitarsskalningen ar 1 = 1 enhet).
Obs! All decimalinformation ar forlorad, till exempel, 1,23 = 1.
Allmant Vardet som valts med parameter 50.70 FBA A akt varde1 tr |2
skickas som arvarde 1 med en 16-bitarsskalning pa 100 = 1
enhet (dvs. heltal och tva decimaler).
Obs! Alla data efter tva decimaler forloras, till exempel 1,234
=123.
Varvtal 01.01 Motorvarvtal som anvénds skickas som arvarde 1. 4
Skalningen definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning.
Frekvens 01.06 Motorstrom skickas som arvarde 1. Skalningen 5
definieras med parameter 46.02 Frekvensskalning.
50.09  FBA A styrord Valjer kallan for faltbussens statusord nar parameter 50.06 Ej vald
transp. kélla Val FBA A styrord ar satt till Transparent lage.
Ej vald Ingen signalkalla vald. -
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
50.10  FBA A akt vérde1 tr | Nar parameter 50.07 FBA A akt vérde 1 typ ar satt till Ej vald
Transparent, valjer den har parametern kallan for arvarde 1
som Overfors till faltbussnatverket via faltbussadapter A.
Ej vald Ingen signalkalla vald. -
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
50.11  FBA A akt vérde?2 tr | Nar parameter 50.08 FBA A akt vérde 2 typ ar satt till Ej vald
Transparent, valjer den har parametern kallan for arvarde 2
som Overfors till faltbussnatverket via faltbussadapter A.
Ej vald Ingen signalkalla vald. -
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
50.12 FBAA Den har parametern aktiverar felsdkningslage. Visar raa Inaktiv
fels6kningsldage (oférandrade) data som tagits emot fran och skickats till
faltbussadapter A i parametrarna 50.13...50.18.
Inaktiv Felsdkningslage ar inaktiverat. 0




Parametrar 493

Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Fast Felsokningslage ar aktiverat. Uppdateringen av cykliska data | 1
ar sa snabb som mgjligt vilket dkar frekvensomriktarens CPU-
belastning.

50.13  FBA A styrord Visar det raa (oféréandrade) styrordet som skickats av ledaren | -
(PLC) till faltbussadapter A om felsékning har aktiverats av
parameter 50.12 FBA A felsékningslége.

Den héar parametern kan endast lasas.
00000000h... Styrord som skickats av ledaren till faltbussadapter A. -
FFFFFFFFh

50.14  FBA A referens 1 Visar den raa (oféréandrade) referensen REF1 som skickats
av ledaren (PLC) till faltbussadapter A om felsékning har
aktiverats av parameter 50.712 FBA A fels6kningslége.

Den har parametern kan endast lasas.
-2147483648... Ra REF1 som skickats av ledaren till faltbussadapter A. -
2147483647

50.15  FBA A referens 2 Visar den raa (oférandrade) referensen REF2 som skickats
av ledaren (PLC) till faltbussadapter A om felsékning har
aktiverats av parameter 50.72 FBA A felsékningslége.

Den har parametern kan endast lasas.
-2147483648... Ra REF2 som skickats av ledaren till faltbussadapter A. -
2147483647

50.16  FBA A statusord Visar det raa (oféréandrade) statusordet som skickats av -
faltbussadapter Atill ledaren (PLC) om fels6kning har
aktiverats av parameter 50.72 FBA A felsékningslége.

Den héar parametern kan endast lasas.
00000000h... Statusord som skickats av faltbussadapter A till ledaren. -
FFFFFFFFh

50.17  FBA A akt vérde 1 | Visar det raa (ofoérandrade) arvardet ACT1 som skickats av -
faltbussadapter Aftill ledaren (PLC) om fels6kning har
aktiverats av parameter 50.712 FBA A fels6kningslége.

Den har parametern kan endast lasas.
-2147483648... Ra ARV1 som skickats av faltbussadapter A tll ledaren.
2147483647
50.18  FBA A akt védrde 2 | Visar det ra (oférandrade) arvardet ACT2 som skickats av -

faltbussadapter A till ledaren (PLC) om felsékning har
aktiverats av parameter 50.12 FBA A felsékningslége.
Den har parametern kan endast lasas.

-2147483648...
2147483647

Ra ARV1 som skickats av faltbussadapter A tll ledaren.
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51 FBA A inst

Konfigurering av faltbussadapter A.

51.01 FBAA-yp

Visar typen av ansluten faltbussadapter.
0 = Inget. Modulen kan inte hittas eller ar inte ansluten eller

sa har den inaktiverats med parameter 50.07 Aktivera FBA A.

1 = PROFIBUS-DP

32 = CANopen

37 = DeviceNet

128 = Ethernet

132 = PROFlInet 10

135 = EtherCAT

136 = ETH Pwrlink (Ethernet Powerlink)
485 = RS-485 comm

101 = ControlNet

2222 = Ethernet/IP

502 = Modbus/TCP

Den hér parametern kan endast lasas.

51.02 FBAApar2

Parametrarna 51.02...51.26 ar adapterspecifika. Mer
information finns i dokumentationen till faltbussadaptern.
Observera att inte alla dessa parametrar behdver anvandas.

0...65,535

Faltbussadapterns konfigurationsparameter.

51.26  FBA A par26

Se parameter 51.02 FBA A par2.

0...65,535

Faltbussadapterns konfigurationsparameter.

51.27  FBA A param
uppdat

Validerar alla féréandringar av konfigurationsinstallningar for
faltbussadaptern. Efter uppdatering atergar vardet
automatiskt till Klart.

Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.

Klart

Klart

Uppdatering utférd.

Konfigurera

Uppdaterar.

51.28  FBA A par tabell
ver

Visar parametertabellrevisionen for faltbussmodulen (som ar
lagrad i frekvensomriktarens minne).

| formatet axyz dar ax = priméart tabellrevisionsnummer,

yz = sekundart tabellrevisionsnummer.

Den har parametern kan endast lasas.

Visar faltbussadapterns parametertabellrevision.

51.29 FBAA typkod

Visar frekvensomriktartypkoden i faltbussmodulen (som ar
lagrad i frekvensomriktarens minne).
Den har parametern kan endast lasas.

0...65,535

Frekvensomriktarkod som &r lagrad i mappningsfilen.

51.30 FBAA
mappningsfil ver

Visar fatbussadapterns mappningsfilrevision, som ar lagrad i
frekvensomriktarens minne i decimalformat.

Den har parametern kan endast lasas.

0...65,535

Mappningsfilrevision.
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51.31 D2FBAA Visar tillstandet for faltbussadapterns kommunikation. Ej
komm.status Obs! Efter att FBA har detekterat en kommunikationsforlust, | konfigurerat
sa vantar den en tidsférdréjning innan den andrar den har
kommunikationsstatusparametern till Off-line. Om den har
tidsfordrojningen finns fér en FBA-modul, sa finns den i en
modulspecifik sektion. Se parametrar 571.02...51.26 for mer
information.

Ej konfigurerat Adaptern ar inte konfigurerad. 0

Initierar Adaptern initieras. 1

Tidsutlésning En timeout har intraffat i kommunikationen mellan adapter 2
och frekvensomriktare.

Konfigurationsfel Adapterkonfigurationsfel: mappningsfilen har inte hittats i 3
frekvensomriktarens filsystem eller uppladdingen av
mappningsfilen har misslyckats fler &n tre ganger.

Off-line Faltbusskommunikationen ar frankopplad.

Online Faltbusskommunikationen ar tillkopplad eller
faltbussadaptern har konfigurerats for att inte detektera
kommunikationsavbrott. Mer information finns i
dokumentationen till faltbussadaptern.

Aterstallining Adaptern utfér en hardvaruaterstéllning. 6

51.32 FBA A komm. Visar den gemensamma programrevisionen for adaptern i
progr.vers formatet axyz, dar a = primart revisionsnummer, xy =
sekundart revisionsnummer, z = korrigeringsnummer eller -
bokstav.
Exempel: 190A = revision 1.90A.
Visar faltbussadapterns gemensamma programrevision. -
51.33 FBAA Visar tillampningsprogramrevisionen for adaptern i formatet
progr.version axyz, dar a = primart revisionsnummer, xy = sekundart
revisionsnummer, z = korrigeringsnummer eller -bokstav.
Exempel: 190A = revision 1.90A.
Visar faltbussadapterns programversion. -
52 FB A data in Val av data som skall 6verforas fran frekvensomriktaren till
faltbussadministratoren via faltbussadapter A.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
52.01 FBAA-dataint Parametrarna 52.01...52.12 véljer data som skall éverféras Inget
fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren via
faltbussadapter A.

Inget Inget. 0

CW 16bit Styrord (16 bitar) 1

Ref1 16bit Referens REF1 (16 bitar) 2

Ref2 16bit Referens REF2 (16 bitar) 3

Statusord 16 bitar | Statusord (16 bitar) 4

Act1 16bit Arvarde ACT1 (16 bitar) 5

Act2 16bit Arvarde ACT2 (16 bitar) 6

Reserverad 7...10

Styrord 32 bitar Styrord (32 bitar) 11

Ref1 32bit Referens REF1 (32 bitar) 12

Ref2 32bit Referens REF2 (32 bitar) 13
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SW 32bit Statusord (32 bit) 14
Act1 32bit Arvarde ACT1 (32 bitar) 15
Act2 32bit Arvarde ACT2 (32 bitar) 16
Reserverad 17...23
SW2 16bit Statusord (16 bitar) 24
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
52.12 FBA A-data in12 Se parameter 52.01 FBA A-data in1. Inget
53 FB A data ut Val av data som skall verforas fran faltbussadministratoren
till matningsenheten via faltbussadapter A.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
53.01 FBAA data ut1 Parametrarna 53.01...53.12 valjer data som ska Gverforas Inget
fran faltbussadministratoren till matningsenheten via
faltbussadapter A.
Inget Inget. 0
Styrord 16 bitar Styrord (16 bitar) 1
Ref1 16bit Referens REF1 (16 bitar) 2
Ref2 16bit Referens REF2 (16 bitar) 3
Reserverad 7...10
Styrord 32 bitar Styrord (32 bitar) 11
Ref1 32bit Referens REF1 (32 bitar) 12
Ref2 32bit Referens REF2 (32 bitar) 13
Reserverad 14...20
CW2 16bit Styrord 2 (16 bitar) 21
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
53.12 FBA A data ut12 Se parameter 53.01 FBA A data ut1. Inget
58 Inbyggd féltbuss Konfiguration av det inbyggda faltbussgranssnittet.
Se aven kapitel Faltbusstyrning via inbyggt féltbussgrénssnitt
(IFB) (sidan 233).
58.01  Aktivera protokoll | Aktiverar/inaktiverar det inbyggda faltbussgranssnittet och Inget
valjer vilket protokoll som ska anvandas.
Inget Ingen (kommunikation inaktiverad). 0
Modbus RTU Inbyggt faltbussgranssnitt aktiveras och anvander Modbus 1
RTU-protokollet.
Reserverad 2.3
Inget/IPC- Inbyggt faltbussgranssnitt aktiveras och anvands for IPC- 4
kommunikation kommunikation.
58.02  Protokoll-ID Visar protokollets ID och revision. De forsta 4 bitarna amnger | -

protokoll-ID och de sista 12 bitarna anger revisionen.
Den héar parametern kan endast lasas.

Protokoll-ID och revision.
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58.03  Nodadress Definierar nodadressen for frekvensomriktaren pa 1
faltbusslanken.
Tillatna varden &ar 1...247. Kallas aven stations-ID, MAC-
adress och enhetsadress. Tva enheter med samma adress ar
inte tillatna online.
Andringar av den har parametern trader i kraft nér
styrenheten startas om eller de nya instéllningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).
0...255 Nodadress (tillatna varden &r 1...247). 1=
58.04  Overforingshastig- | Valjer dverféringshastighet for faltousslénken. Modbus
het Vid anvéndning av val Autodetektera maste paritetsinstéll- RTU: 79,2
ningen fér bussen vara kand och konfigurerad i parameter kbit/s
58.05 Paritet. Nar parameter 58.04 Overféringshastighet &r
satt till Autodetektera maste IFB-instéllningarna uppdateras
med parameter 58.06. Bussen 6vervakas under en tidsperiod
och den detekterade 6verforingshastigheten ar satt som var-
det fér denna parameter.
Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya instéllningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).
Autodetektera Overféringshastighet detekteras automatisk. 0
4,8 kbps 4,8 kbit/s. 1
9,6 kbit/s 9,6 kbit/s. 2
19,2 kbit/s 19,2 kbit/s. 3
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 4
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 5
76,8 kbps 76,8 kbit/s. 6
115.2 kbps 115,2 kBit/s. 7
58.05 Paritet Endast Modbus RTU: Véljer typ av paritetsbit och antal 8E1
stoppbitar.
Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya instéllningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).
8N1 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit. 0
8N2 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar. 1
8E1 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit. 2
801 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit. 3
58.06 Kommunikationsst | Anvander IFB-instéllningar eller aktiverar avlyssningslage. Vald
yrning
Vald Normal drift. 0
Uppdaterar Uppdaterar installningarna (parametrarna 58.01...58.05, 1
instéllningarna 58.14...58.17, 58.25, 58.28...58.34) och anvander andrade
IFB-konfigurationsinstéliningar. Atergar automatiskt till Vald.
Tyst lage Aktiverar avlyssningslage (inga meddelanden skickas). 2

Avlyssningslage kan avslutas genom att valet Uppdaterar
instéllningarna i den har parametern aktiveras.
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58.07  Kommunikationsdi- | Visar status for IFB-kommunikation. -
agnostik Den har parametern kan endast lasas.
Notera att namnet bara visas om felet finns (bitvardet ar 1).
Bit Namn Beskrivning
0 Init. misslyckades 1 = IFB-initiering misslyckades
1 Adresskonfig.fel 1 = Nodadressen tillats inte av protokollet
2 Avlyssna 1 = Frekvensomriktaren tillats inte att sdnda
0 = Frekvensomriktaren tillats att sénda
3 Autodverforing 1 = Automatisk detektering av dverféringshastighet anvands (se
parameter 58.04)
4 Kabelfel 1 = Fel detekterade (A-/B-kablar kan ha véaxlats)
5 Paritetsfel 1 = Fel detekterat, kontrollera parametrarna 58.04 och 58.05
6 Overféringshastighet |1 = Fel detekterat, kontrollera parametrarna 58.05 och 58.04
fel
7 Ingen bussaktivitet 1 = 0 byte mottaget under de senaste fem sekunderna
8 Inga paket 1 =0 paket (adresserade till nagon enhet) har detekterats de
senaste fem sekunderna
9 Brus eller adress.fel 1 = Fel detekterade (granssnitt eller en annan enhet med samma
adress online)
10 Komm.bortfall 1 = 0 paket adresserade till frekvensomriktaren har tagits emot
inom timeout (58.16)
1" Styrord-/ref.bortfall 1 = Inget styrord eller inga referenser har tagits emot inom
timeout (58.16)
12 Reserverad
13 Protokoll 1 |1 = duplicerat ID detekterat i natverket. Anvands for IPC.
14 Reserverad
15 Internt fel 1 = Ett eller flera kommunikationsfel har intraffat mellan
frekvensomriktaren och styrsystemet. Den har biten indikerar att
en begéran som &r ogiltig eller inte stéds har gjorts.
Foérekomsten av den har biten férhindrar inte vidare
kommunikation eller indikerar ett maskinvaruproblem.
0000h...FFFFh IFB-kommunikationsstatus. 1=1
58.08  Mottagna paket Visar antalet giltiga paket som &r adresserade till -
frekvensomriktaren. Under normal kommunikation 6kar detta
varde kontinuerligt.
Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.
0...4,294,967,295 | Antal mottagna paket som adresserats till
frekvensomriktaren.
58.09  Skickade paket Visar antalet giltiga paket som sénts till frekvensomriktaren. | -
Under normal kommunikation 6kar detta varde kontinuerligt.
Kan aterstéllas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.
0...4,294,967,295 | Antal sanda paket.
58.10  Alla paket Visar det antal giltiga paket som adresserats till nagon enhet | -

pa bussen. Under normal drift 6kar det har antalet konstant.
Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.

0...4,294,967,295

Antal mottagna paket.
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58.11  UART-fel Visar antalet teckenfel som tagits emot av frekvensomrikta- | -

ren. Ett 6kande antal indikerar ett konfigurationsproblem pa

bussen.

Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer an 3 sekunder.

0...4,294,967,295 | Antal UART-fel.

58.12  CRC-fel Visar ett antal paket med ett CRC-fel som har tagits emot av | -
frekvensomriktaren. Ett 6kande antal indikerar stérningar pa
bussen.

Kan aterstallas fran mandverpanelen genom att trycka pa
Aterstall i mer &n 3 sekunder.

0...4,294,967,295 | Antal CRC-fel.

58.14  Kommfel atgérd Valjer hur frekvensomriktaren reagerar pa avbrott i IFB- Ingen atgérd
kommunikationen.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya instéllningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).

Se aven parametrarna 58.15 Kommunikationsbortfallsldge
och 58.16 Kommunikationsbortfallstid.

Ingen atgard Ingen atgard vidtas (6vervakning inaktiverad). 0

Fel Frekvensomriktaren dvervakar kommunikationsbortfall nar 1
start/stopp forvantas fran IFB pa den aktiva styrplatsen.
Frekvensomriktaren I0ser ut for fel 6681 IFB-komm.bortfall
om styrning pa den aktiva styrplatsen forvantas fran IFB eller
referensen kommer fran IFB och kommunikationen ar bruten.

Senaste varvtal Frekvensomriktaren genererar varningen A7CE IFB- 2

komm.bortfall och fryser varvtalet pa den niva

frekvensomriktaren arbetade vid. Varvtalet faststalls utifran

det faktiska varvtalet som anvander 850 ms lagpassfiltrering.

Detta intraffar &ven om ingen styrning férvantas fran IFB.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

Ref sakert varvt Frekvensomriktaren genererar varningen A7CE IFB- 3

komm.bortfall och stéller in varvtalet till det varvtal som

definierats med parameter 22.41 Ref sékert varvt (eller 28.41

Séker frekvensreferens nar frekvensreferensen anvands).

Detta intraffar &ven om ingen styrning forvantas fran IFB.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan

A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.

Fel alltid Frekvensomriktaren 6vervakar kontinuerligt kommunikations- | 4
bortfall. Frekvensomriktaren l0ser ut for fel 6681 IFB-
komm.bortfall. Detta intraffar aven om frekvensomriktaren ar
pa en styrplats dar start/stopp eller referens for IFB inte
anvands.

Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A7CE IFB- 5
komm.bortfall. Detta intraffar &ven om ingen styrning
férvantas fran IFB.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
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58.15

Kommunikations-
bortfallsldge

Definierar vilka meddelandetyper som aterstaller réknaren for
detektering av IFB-kommunikationsbortfall.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya installningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).

Se aven parametrarna 58.14 Kommfel atgérd och 58.16
Kommunikationsbortfallstid.

Kontrol-
lord/ref1/ref2

Varje meddelande

Varje meddelande som adresserats till frekvensomriktaren
aterstéller timeouten.

Kontrol-
lord/ref1/ref2

Om styrordet eller en referens skrivs aterstélls timeouten.

58.16

Kommunikations-
bortfallstid

Anger en timeout fér IFB-kommunikation. Om ett
kommunikationsavbrott varar langre an timeouten, vidtas den
atgard som angetts med parameter 58.14 Kommfel atgérd.
Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya installningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).

Se aven parameter 58.15 Kommunikationsbortfallsldge.
Obs! Det ar 30 sekunders startfordréjning omedelbart efter
spanningssattning.

10,0s

0,0...6000,0 s

Timeout i IFB-kommunikationen.

1=1s

58.17

Séndningsférdréj-
ning

Endast Modbus RTU: Definierar min. responsfordrojning
utdver fasta fordréjningar som ges av protokollet.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya installningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéliningarna).

0ms

0...65535 ms

Min. responsfordrojning.

1=1ms

58.18

Internt 1

Endast Modbus RTU: Visar det raa (oférandrade) styrordet
som skickats av Modbus-styrenheten till frekvensomriktaren.
For felsokning.

Den héar parametern kan endast lasas.

00000000h...
FFFFFFFFh

Styrord som skickats av Modbus-styrenheten till
frekvensomriktaren.

58.19

Internt 2

Endast Modbus RTU: Visar det raa (oférandrade) statusordet
for felsdkning.
Den hér parametern kan endast lasas.

00000000h...
FFFFFFFFh

Statusord som skickats fran frekvensomriktaren till Modbus-
styrenheten.

58.25

Styrningsprofil

Endast Modbus RTU: Val av kommunikationsprofil som
anvands av Modbus-protokollet.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya installningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéliningarna).

Se avsnitt Om styrprofilerna pa sidan 241.

Obs! Om du vill anvanda ABB Drives-profilen, ange
foljaktligen parameter 96.79 Legacy control profile (stéds i
systemprogramvarurevision 2.15 eller senare).

ABB Drives

ABB Drives

Styrprofilen ABB Drives (med ett 16-bitars styrord)

DCU-profil

DCU-styrprofil (med ett 16- eller 32-bitars styrord)
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58.26  IFB reft typ Endast Modbus RTU: Valjer typ och skalning for referens 1 Varvtal eller
som tagits emot via det inbyggda faltbussgranssnittet. frekvens
Den skalade referensen visas av 03.09 IFB referens 1.
Varvtal eller Typ och skalning valjs automatiskt enligt det aktiva driftiaget |0
frekvens enligt foljande:
Driftlage
(se par. 19.01) Reference 1 type
Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens
Transparent Ingen skalning tillampas. 1
Allman Genereisk referens utan nagon specifik enhet. Skalning: 2
1=100.
Varvtal Varvtalsreferens. Skalningen definieras med parameter 46.01 | 4
Varvtalsskalning.
Frekvens Frekvensreferens. Skalningen definieras med parameter 5
46.02 Frekvensskalning.
58.27 IFBref2 typ Endast Modbus RTU: Véljer typ och skalning for referens 2 Varvtal eller
som tagits emot via det inbyggda faltbussgranssnittet. Den frekvens
skalade referensen visas av 03.10 IFB referens 2.
58.28 IFBéarvt typ Endast Modbus RTU: Véljer typ av arvarde 1. Varvtal eller
frekvens
Varvtal eller Typ och skalning valjs automatiskt enligt det aktiva driftiaget |0
frekvens enligt féljande:
Driftlage
(se par. 19.01) Actual 1 type
Varvtalsreglering Varvtal
Frekvensstyrning Frekvens
Transparent Ingen skalning tillampas.
Allman Genereisk referens utan nagon specifik enhet. Skalning: 2
1=100.
Varvtal Skalningen definieras med parameter 46.01 Varvtalsskalning.
Frekvens Skalningen definieras med parameter 46.02
Frekvensskalning.
58.29 IFBé&rv2typ Endast Modbus RTU: Véljer typ av arvarde 2. Transparent
For urval, se parameter 58.28 IFB &rv1 typ.
58.31  IFBérv1 Endast Modbus RTU: Valjer kéllan for arvarde 1 nar Ej valt
transparent kélla parameter 58.28 IFB &rv1 typ ar satt till Transparent.
Ej valt Inget. 0
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
58.32 IFBé&rv2 Endast Modbus RTU: Valjer kallan for &rvarde 2 nar Ej valt
transparent kélla parameter 58.29 IFB &rv2 typ ar satt till Transparent.
Ej valt Inget. 0
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
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58.33

Adresseringslége

Endast Modbus RTU: Definierar mappningen mellan parame-
trarna och minnesregistren i Modbus-registerintervallet
400101...465535.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar styren-
heten startas om eller de nya instéllningarna validerats av
parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéllningarna).

Lage 0

Lage O

16-bitarsvarden (grupper 1...99, index 1...99):
Registeradress = 400000 + 100 x parametergrupp +
parameterindex. Till exempel skulle parameter 22.80 mappas
till register 400000 + 2200 + 80 = 402280.

32-bitarsvarden (grupper 1...99, index 1...99):
Registeradress = 420000 + 200 x parametergrupp +

2 x parameterindex. Till exempel skulle parameter 22.80
mappas till register 420000 + 4400 + 160 = 424560.

Lage 1

16-bitarsvarden (grupper 1...255, index 1...255):
Registeradress = 400000 + 256 x parametergrupp +
parameterindex. Till exempel skulle parameter 22.80 mappas
till register 400000 + 5632 + 80 = 405712.

Lage 2

32-bitarsvarden (grupper 1...127, index 1...255):
Registeradress = 400000 + 512 x parametergrupp +

2 x parameterindex. Till exempel skulle parameter 22.80
mappas till register 400000 + 11264 + 160 = 411424,

58.34

Ordféljd

Endast Modbus RTU: Véljer ordningen for hur 16-
bitarsregister i 32-bitarsparametrar éverfors.

Den forsta byten innehaller byten med hégst ordning och den
andra byten innehaller byten med lagst ordning, i varje
register.

Andringar av den har parametern trader i kraft nar
styrenheten startas om eller de nya installningarna validerats
av parameter 58.06 Kommunikationsstyrning (Uppdaterar
instéliningarna).

Lag-hég

Hog-lag

Det forsta registret innehaller ordet med hogst ordning och
det andra registret innehaller ordet med lagst ordning.

Lag-hog

Det forsta registret innehaller ordet med lagst ordning och det
andra registret innehaller ordet med hdgst ordning.

58.101

Data I/O 1

Endast Modbus RTU: Definierar adressen till frekvensen som
Modbus-ledaren anropar da den laser fran eller skriver till
registeradressen som motsvarar Modbus-register 1 (400001).
Ledaren definierar typen av data (in eller ut). Vardet 6verfors i
en Modbus-ram som bestar av tva 16-bitarsord. Om vardet &ar
16 bitar dverfors i LSW (det minst signifikanta ordet). Om
vardet ar 32 bitar reserveras ocksa den efterf6ljande
parametern och den maste skickas till Inget.

Styrord 16
bitar

Inget

Ingen mappning, registret ar alltid noll.

Styrord 16 bitar

ABB Drives-profil: 16-bitars styrord for ABB Drives, DCU-
profil: de lagre 16 bitarna i DCU-styrordet.

Ref1 16 bitar

Referens REF1 (16 bitar).

Ref2 16 bitar

Referens REF2 (16 bitar).

Statusord 16 bitar

ABB Drives-profil: 16-bitars statusord fér ABB Drives, DCU-
profil: de lagre bitarna i DCU-statusordet.

Arv1 16 bitar

Arvarde ACT1 (16 bitar).

Arv2 16 bitar

Arvarde ACT2 aha (16 bitar).

Reserverad
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Styrord 32 bitar Styrord (32 bitar). 1"
Ref1 32bit Referens REF1 (32 bitar). 12
Ref2 32bit Referens REF2 (32 bitar). 13
Statusord 32 bitar | Statusord (32 bit). 14
Act1 32bit Arvarde ACT1 (32 bitar). 15
Act2 32bit Arvarde ACT2 (32 bitar). 16
Reserverad 17...20
CW2 16bit ABB Drives-profil: anvands inte, DCU-profil: de évre 16 21
bitarna i DCU-styrordet.
Statusord2 16 bitar | ABB Drives-profil: anvands inte/alltid noll, DCU-profil: de évre | 24
16 bitarna i DCU-statusordet
Reserverad 25...30
RO-/DIO-styrord Parameter 10.99 RO-/DIO-styrord. 31
AO1-datalagring Parameter 13.91 AO1-datalagring. 32
AO2-datalagring Parameter 13.92 AO2-datalagring. 33
Reserverad 34...39
Aterkopplingsdata- | Parameter 40.91 Aterkopplingsdatalagring. 40
lagring
Borvardesdatalag- | Parameter 40.92 Bérvérdesdatalagring. 41
ring
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
58.102 Data /O 2 Endast Modbus RTU: Definierar adressen i Ref1 16 bitar
frekvensomriktaren som Modbus-ledaren anropar da den
laser fran eller skriver till registeradressen 400002.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.103 Data I/O 3 Endast Modbus RTU: Definierar adressen i Ref2 16 bitar
frekvensomriktaren som Modbus-ledaren anropar da den
laser fran eller skriver till registeradressen 400003.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.104 Data I/O 4 Endast Modbus RTU: Definierar adressen i Statusord 16
frekvensomriktaren som Modbus-ledaren anropar da den bitar
laser fran eller skriver till registeradressen 400004.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.105 Data l/O 5 Endast Modbus RTU: Definierar adressen i Arv1 16 bitar
frekvensomriktaren som Modbus-ledaren anropar da den
laser fran eller skriver till registeradressen 400005.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.106 Data l/O 6 Endast Modbus RTU: Definierar adressen i Arv2 16 bitar
frekvensomriktaren som Modbus-ledaren anropar da den
laser fran eller skriver till registeradressen 400006.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.107 Datal/O7 Endast Modbus RTU: Parameterval fér Modbus- Inget
registeradress 400007.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
58.114 Data I/O 14 Endast Modbus RTU: Parameterval fér Modbus- Inget

registeradress 400014.
For urval, se parameter 58.101 Data I/O 1.
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60 DDCS- DCS-kommunikationskonfiguration.

kommunikation (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34).

DDCS-protokollet anvands i kommunikationen mellan
frekvensomriktaren (eller mer exakt, en vaxelriktarenhet) och
drivsystemets matningsenhet. Se avsnitt
Parametergrupperna 50 Féaltbussadapter (FBA) (sid. 496), 51
FBA A inst (sid. 500), 52 FB A data in (sid. 502) och 53 FB A
data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd féltbuss (sid. 503).

(sidan 99).

Kommunkationen anvéander den interna
kommunikationskanalen mellan véxelriktarenheten (INU) och
matningsenheten (LSU).

60.78  FA2FA- Anger en timeout for kommunikation med en annan omriktare | 100 ms
komm.bortfall (t.ex. matningsenheten). Om ett kommunikationsavbrott varar
timeout langre &n timeouten, vidtas den atgard som angetts med

parameter 60.79 IFA2FA-komm.bortf.funktion.
0...65535 ms Timeout for kommunikationen mellan omriktarna. 1=1ms

60.79  IFA2FA- Valjer hur vaxelriktarenheten reagerar pa Fel
komm.bortf.funktio | kommunikationsavbrott mellan matningsenheten och den
n andra omriktaren (normalt matningsenheten).

VARNING! Med andra instéllningar an Fel fortsatter
A vaxelriktarenheten driften baserat pa den
statusinformation som senast togs emot fran den
andra vaxelriktaren. Se till att detta inte orsakar fara.
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen AF80 INU-LSU- 1
komm.bortfall.
Fel Frekvensomriktaren I8ser ut for fel 7580 INU-LSU- 2
komm.bortfall.
61 D2D- och DDCS- Definierar data som skickas via DDCS-lanken.
oOverfor.data (Bara synlig fér ACQ580-31 and ACQ580-34).
Se ocksa parametergrupp 60 DDCS-kommunikation.

61.201 FA2FA dataset 10 | Visar (i heltalsformat) de data som ska skickas till den andra | 0
data 1 vérde omriktaren som ord 1 i dataset 10.

0...65,535 Data som ska skickas som ord 1 i dataset 10. 1=1

61.202 FA2FA dataset 10 | Visar (i heltalsformat) de data som ska skickas till den andra | 0
data 2 védrde omriktaren som ord 2 i dataset 10.

0...65,535 Data som ska skickas som ord 2 i dataset 10. 1=1

61.203 FA2FA dataset 10 | Visar (i heltalsformat) de data som ska skickas till den andra | 0
data 3 vérde omriktaren som ord 3 i dataset 10.

0...65,535 Data som ska skickas som ord 3 i dataset 10. 1=1

62 D2D och DDCS tar | Definierar data som skickas via DDCS-lanken.

emot data (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34).

Se ocksa parametergrupp 60 DDCS-kommunikation.

62.201 FA2FA dataset 11 | Visar (i heltalsformat) de data som ska skickas till den andra | 0
data 1 vérde omriktaren som ord 1 i dataset 10.

0...65,535 Data som ska skickas som ord 1 i dataset 10. 1=1
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71 Extern PID1

Konfiguration av extern PID.

Se styrdiagram Val av externt PID-bérvérde och
aterkopplingskélla, och Extern PID-regulator pa sidorna 290
respektive 291.

71.01  Extern PID faktiskt | Se parameter 40.01 PID-reglering ut &rvérde. -
vérde
71.02  Arkoppling Se parameter 40.02 Aterkoppling &rv PID-regl. -
&rvérde
71.03  Bérvérde drvdrde | Se parameter 40.03 PID-reglering bérv &rv. -
71.04  Avvikelse &drvdrde | Se parameter 40.04 PID-regl. avvikelse borv &rvérde. -
71.06  PID-statusord Visar statusinformation fér extern PID-reglering. -
Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn Varde
0 PID aktiv 1 = PID-reglering aktiv.
1 Reserverad
2 Utgang frusen 1 = PID-regulatorns utgang ar frusen. Bit stalls in om parameter
71.38 Utgang frys aktiverad ar sann eller om dédlagesfunktionen ar
aktiv (bit 9 &r installd).
3...6 Reserverad
7 Utgang hog grans |1 = PID-utgangen begransas av par. 71.37.
8 Utgang lag grans |1 = PID-utgangen begransas av par. 71.36.
9 Ddédband aktiv 1 = Dddlages ar aktivt.
10...11 |Reserverad
12 Internt borvarde 1 = Internt borvarde aktivt (se par. 71.16...71.23)
aktivt
13...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Statusord fér PID-reglering. 1=1
71.07  PID-driftlage Se parameter 40.07 PID-driftsldge. Av
71.08  Aterkoppling 1 Se parameter 40.08 Val 1 aterkoppling 1 kélla. Ej vald
Kélla
71.11  A®rkoppling Se parameter 40.11 Val 1 aterkoppling filtertid. 0,000 s
filtertid
71.14  Bbrvérdesskalning | Definierar, tillsammans med parameter 71.15 1500,00
Utgangsskalning, en generell skalningsfaktor for PID-
regulatorns processkedja Skalningen kan t.ex. anvandas nar
processborvardet matas in i Hz och utgangen fran PID-
regulatorn anvands som ett rpm-varde i varvtalsreglering. |
detta fall kan den har parametern stéllas in pa 50 och
parameter 71.15 till motorns mérkvarvtal pa 50 Hz.
| praktiken ar PID-regulatorns utgang [77.15] nar avvikelsen
(borvarde - aterkoppling) = [71.14] och [71.32] = 1.
Obs! Skalningen baseras pa férhallandet mellan 77.74 och
71.15. Vardena 50 och 1500 skulle t.ex. ge samma skalning
som 1 och 3.
-200000,00... Bas for processborvarde. 1=1
200000,0
71.15  Utgangsskalning Se parameter 71.14 Bérvérdesskalning. 1500,00
-200000,00... PID-regulators utgangsbas. 1=1

200000,0
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71.16  Bérvérde 1 kélla Se parameter 40.16 Val 1 borvérde 1 kélla. Ej vald
71.19  Interntbérvérde val | Se parameter 40.19 Val 1 internt bérvérde val 1. Ej valt
1
71.20  Interntbérvérde val | Se parameter 40.20 Val 1 internt bérvérde val 2. Ej valt
2
71.21  Internt bérvérde 1 | Se parameter 40.21 Val 1 internt bérvérde 1. 0,00 %
71.22  Internt bérvérde 2 | Se parameter 40.22 Val 1 internt bérvérde 2. 0,00 %
71.23  Internt bérvédrde 3 | Se parameter 40.23 Val 1 internt bérvérde 3. 0,00 %
71.26  Bérvarde min. Se parameter 40.26 Val 1 bérvérde min. 0,00 %
71.27  Bobrvéarde max Se parameter 40.27 Val 1 b6érvéarde max. 200000,00 %
71.31  Avvikelse Se parameter 40.31 Val 1-avvikelse inverterad. Inte
inverterad inverterad
(ref - aterk)
71.32  Foérstérkning Se parameter 40.32 Val 1 férstarkn. 1,00
71.33  Integrationstid Se parameter 40.33 Val 1 integrationstid. 60,0 s
71.34  Deriveringstid Se parameter 40.34 Val 1 deriveringstid. 0,000 s
71.35  Deriveringsfiltertid | Se parameter 40.35 Val 1 deriveringsfiltertid. 00s
71.36  Utgang min. Se parameter 40.36 Val 1 utgang min. -200000,00 %
71.37  Utgang max Se parameter 40.37 Val 1 utgang max. 200000,00 %
71.38  Utgang frys Se parameter 40.38 Val 1 utgang frys aktiverad. Ej valt
aktiverad
71.39  Ddédband intervall | Styrprogrammet jamfor det absoluta vardet for parameter 0,0 %
71.04 Awvikelse &rvérde med dédbandomfanget som
definierats med den har parametern. Om det absoluta vardet
ar inom dédbandomfanget for tidsperioden som definierats
med parameter 71.40 Dédband férdréjning, aktiveras PID-
regulatorns dédbandomfang och 71.06 PID-statusord bit 9
Dédband aktiv stélls in. PID-regulatorns utgang fryses och
71.06 PID-statusord bit 2 Utgang frusen stalls in.
Om det absoluta vardet ar lika med eller storre an
dodbandomfanget inaktiveras PID-regulatorns dédbandlage.
0,0...200000,0 % | Omrade 1=1%
71.40  Dédband Definierar dédbandsférdrojningen for dédbandsfunktionen. 00s
férdréjning Se parameter 71.39 Dédband intervall.
0,0...3600,0 s Fordrojn. 1=1s
71.58  ORa skydd Aktiverar 6kat skydd av PID-integrationsterm for Ext PID 1. Nej
Nej Skydd mot 6kning anvands ej. 0
Begransar Ext PID-integrationstermen 6kar inte. 1
Min.gréans for PID-integrationstermen &kar inte nér utmatningen av PID- 2
process-PID processen har natt min.gransen. | den har konfigurationen
anvands den externa PID som kalla fér PID-processen. Den
har parametern galler fér PID-uppsattning 1.
Max.gréns for Ext PID-integrationstermen 6kar inte nar utmatningen av PID- | 3
process-PID processen har natt max.grénsen. | den har konfigurationen
anvands den externa PID som kalla fér PID-processen.
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
71.59  Minska skydd Aktiverar minskat skydd av PID-integrationstermen for Ext Nej
PID 1.
Nej Skydd mot 6kning anvands ej. 0
Begransar Ext PID-integrationstermen minskar inte. 1
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Min.gréans for Ext PID-integrationstermen minskar inte nar utmatningen av | 2
process-PID PID-processen har nat min.grénsen. | den har konfiguratio-

nen anvands den externa PID som kalla for PID-processen.
Max.grans for Ext PID-integrationstermen minskar inte nar utmatningenav |3
process-PID PID-processen har nat max.gréansen. | den héar konfiguratio-

nen anvands den externa PID som kalla for PID-processen.
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

71.62 Internt bérvérde Se parameter 40.62 PID faktiskt internt bérvérde. 0,00 %
faktiskt

71.79  Externa PID- Se parameter 40.79 Ange 1 enhet. %
enheter

76 PFC-konfiguration Parametrar for pump- och flaktkontroll (PFC), multipump och

Autochange-konfiguration.
Se avsnitt Enkel pumpstyrning (PFC/SPFC) pa sidan 113 och
Intelligent pumpstyrning (IPC) pa sidan 107.
Obs! Parametrarna ar dynamiskt dolda baserat pa val av
pumplége (76.21 PFC-konfiguration) och antal motorer
(76.25 Antal motorer).
76.01  PFC status Visar drift-/stoppstatus fér PFC-motorer. PFC1, PFC2, PFC3, | -

PFC4, PFC5 och PFC6 motsvarar alltid 1:a...6:e motorn i
PFC-systemet. Om 76.74 Autodndring separat PFC PFC ar
satt till Endast hjdlpmot., representerar PFC1 den motor som
ar ansluten till frekvensomriktaren och PFC2 den forsta
motorn (den andra motorn i systemet). Om 76.74 ar satt till
Alla motorer ar PFC1 den férsta motorn och PFC2 den andra.
Frekvensomriktaren kan anslutas till en av dessa motorer
beroende pa Autochange-funktionen.

Bit Namn Varde

0 PFC 1 running 0 = Stopp, 1 = Start

1 PFC 2 running 0 = Stopp, 1 = Start

2 PFC 3 running 0 = Stopp, 1 = Start

3 PFC 4 running 0 = Stopp, 1 = Start

4 PFC 5 running 0 = Stopp, 1 = Start

5 PFC 6 running 0 = Stopp, 1 = Start

6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Status for PFC-reldutgangar. 1=1

76.02  PFC-systemstatus | Visar status for PFC-systemet i textformat . Tillhandahaller en | PFC

snabb PFC- eller IPC-systemdversikt, till exempel om
parametern laggs till pA mandverpanelens startvy.

inaktiverat

PFC inaktiverat PFC (pumpstyrning) ar inaktiverat. 0
PFC aktiverat (inte | PFC ar aktiverat men inte startat. 1
startat)

SPFC aktiverat SPFC (mjuk pumpstyrning) ar aktiverat men inte startat. 2
(inte startat)

MPFC aktiverat Funktionalitet for multipumpstyrning aktiverad.

Ogiltig konfig PFC-konfigurationen ar ogiltig.

PFC inaktiv (lokal | PFC ar inaktiv pa grund av att frekvensomriktaren &r i lokal
styrning) styrning.

PFC inaktiv (ogilt. | PFC ar inaktiv pa grund av ogiltigt driftlage. 6

driftlage)
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
Drivmotor forreg| Motorn som ar ansluten till frekvensomriktaren ar forreglad (ej | 7
tillganglig). Varning D503 VSD-styrd PFC-motor férreglad
(sidan 209) genereras.
Alla motorer forregl | Alla motorer ar forreglade (ej tillgéngliga). Varning D502 Alla | 8
motorer férregl (sidan 209) genereras.
PFC inaktiv (ext1 PFC ar inaktiv pa grund av att den externa styrplatsen EXT1 |9
aktiv) anvands. PFC stdds endast i EXT2.
Koérs med VSD Frekvensomriktaren styr en pumpmotor, inga hjalpmotorer 100
anvands.
Kérs med VSD + 1 | En hjélpmotor har tagits i drift. 101
utdkad
Kors med VSD + 2 | Tva hjalpmotorer har tagits i drift. 102
utékad
Kérs med VSD + 3 | Tre hjélpmotorer har tagits i drift. 103
utdkad
Startar utokad 1 Hjalpmotor 1 startas. 200
Startar utdkad 3 Hjalpmotor 2 startas. 201
Startar utékad 3 Hjalpmotor 3 startas. 202
Stoppar utékad 1 Hjalpmotor 1 stoppas. 300
Stoppar utékad 3 Hjalpmotor 2 stoppas. 301
Stoppar utékad 3 Hjalpmotor 3 stoppas. 302
Autodndring aktiv | Autoandring, dvs. automatisk rotering av startordningen, ar 400
aktiv.
Inga motorer Inga motorer ar tillgéngliga att startas, till exempel alla kérs 500
tillgéngliga att redan eller en motor &r inte tillgénglig pa grund av underhall.
startas
Reglageforbikoppli | Direkt natanslutna pumpar startas och stoppas automatiskt. | 600
ng
MPFC connection | Anslutning for multipumpstyrning ar OK. 700
ok
Forreglat Pumpen ar férreglad. 701
Ej klar IPC &r inte klar. 702
Standby Frekvensomriktaren ar i standbyléage. 703
Ledare Frekvensomriktaren ar ledare. 704
Ledare Frekvensomriktaren ar ledare, en eller flera pumpar ar offline | 705
(begransad) eller startférreglade.
Follower Frekvensomriktaren ar foljare. 706
Foljare Frekvensomriktaren ar féljare, en eller flera pumpar ar offline | 707
(begransad) eller startférreglade.
Féljare (start) Frekvensomriktaren ar féljare, start. 708
Ledare Frekvensomriktaren ar ledare, vantar till 709
(stoppfordréjning) | stoppférdrdjningstiden har passerat.
Ledare Frekvensomriktaren &r ledare, vantar till startférdréjningstiden | 710
(startfordrdjning) har passerat.
Ledare (vanta Vantar pa ledarpump. 711
startack)
Ledare (startar Frekvensomriktaren ar ledare, foljaren startas. 712

foljare)
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Ledare (vanta Vantar pa ledarpump. 713
brytarack)

Ledare (stoppar Frekvensomriktaren &r ledare, foljaren stoppas. 714

foljare)

Ledare (offline) Frekvensomriktaren ar ledare, offline. 715

Ej klar (nodfel) Duplicerad nod(er) med samma ID har detekterats. 716

Féljare (stoppar) Pumpen ar en foljare och stoppar 717

Ej klar (Av-lage) Frekvensomriktaren ar i Av-lage. 718

Ej klar (Hand-lage) | Frekvensomriktaren &r i Hand-lage. 719

Ej klar (Hand-lage | EXT1 vald som extern styrkélla. 720

(EXT1))

Standby (offline) Frekvensomriktaren ar i standbylage, inga fjarrpumpar ar 721
anslutna

Ledare Frekvensomriktaren ar ledare, ledaren andras. 722

(autoandring)

Ledare (PID- Frekvensomriktaren ar ledare, PID ar i vilolage. 723

vilolage)

IPC-versionsfel Systemprogramvaruversionerna ar inte kompatibla mellan 724
frekvensomriktarna.

Synkroniseringsins | Synkroniserar installningar. 725

tallningar

Ledare (vilolage) Nivareglering, inga pumpar kérs, pumpen &r nasta ledare. 726

Ej klar Inga noder &r definierade. 727

Master (decaking) | Frekvensomriktaren &r ledare, decaking. 728

Not ready Nodinstéllningarna matchar inte. 729

(pumping mode)

Not ready (level Konflikt i pumpens start- eller stoppnivaer. 730

conflict) En méjlig orsak till detta kan vara om parameter 30.73 Min
frekvens ar hogre an parameter 76.41 Stoppvarvtal 1.

Master (vantar pa | Frekvensomriktaren &r master och vantar pa kortillstand fore | 733

kortillstand) start.

Féljare (vantar pa | Frekvensomriktaren ar foljare och vantar pa kortillstand fore | 734

kortillstand) start.

PID-vilolage PID-vilolage anvands och pumpen kan stoppas vid lag 800
belastning.

PID-vilolage PID-vilolage med férlangd vilolagestid anvands och pumpen | 801

aktivera kan stoppas vid lag belastning.

76.05  Uppmétt niva Visar den uppmatta nivan. -

Denna parameter ar aktiv nar parameter 76.21 PFC-
konfiguration ar satt till Nivareglering — témning eller
Nivareglering — fyllning.
0,00...32767,00 m | Uppmatt niva i meter. 1=1m
76.06  Uppmadtt niva % Visar den uppmatta nivan som en procentsats av -
nivaregleringens driftomrade.
Signalen skalas till stoppniva 1 och full varvtalsniva.
0...100 % Uppmaétt niva i %. 1=1%

76.07  LC varvtalsref Visar nivaregleringens varvtalsreferens. -

-30000,00... Nivaregleringens varvtalsreferens. 1=1Hz

30000,00 Hz
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76.11  Pumpstatus 1 Visar status for pump 1. -
Bit Namn Varde
0 Redo 0 = Falskt, 1 = Sant
1 CRC-konflikt 0 = Falskt, 1 = Sant
2 | drift 0 = Falskt, 1 = Sant
3..4 Pumpprioritet 0 = Hog, 1 = Normal, 2 = Lag
5 | PFC-styrning 0 = Falskt, 1 = Sant
6 | IPC-styrning 0 = Falskt, 1 = Sant
7 Ledare aktivera 0 = Falskt, 1 = Sant
8 Aktiv ledare 0 = Falskt, 1 = Sant
9...10 |Reserverad
1 Forreglat 0 = Falskt, 1 = Sant
12 Lokalt lage 0 = Falskt, 1 = Sant
13 Pumprengéring 0 = Falskt, 1 = Sant
14 Frekvensomriktarstart aktiv |0 = Falskt, 1 = Sant
15 Max. stationar tid forfluten |0 = Falskt, 1 = Sant
0000h...FFFFh Status for pump 1. 1=1
76.12  Pumpstatus 2 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
76.13  Pumpstatus 3 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
76.14  Pumpstatus 4 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
76.15  Pumpstatus 5 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
76.16  Pumpstatus 6 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
76.17  Pumpstatus 7 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
Endast for IPC.
76.18  Pumpstatus 8 Se parameter 76.11 Pumpstatus 1. -
Endast for IPC.
76.21  PFC-konfiguration | Véljer multipumpléage. Av
Av = Ej vald. 0
IPC IPC aktiverat. 1
Se Intelligent pumpstyrning (IPC) pa sidan 101.
PFC PFC aktiverat. En pump i taget styrs av frekvensomriktaren. |2
De aterstaende pumparna ar natanslutna pumpar som startas
och stoppas av frekvensomriktarlogik.
Frekvensreferensen/-varvtalet (grupp 28 Frekvensreferens-
kedja) 22 Val varvtal referens) maste definieras som PID for
att PFC-funktionen ska fungera pa ratt satt.
Se Enkel pumpstyrning (PFC/SPFC) pa sidan 113.
SPFC SPFC aktiverat. 3
Se avsnitt Mjuk pumpstyrning (SPFC) pa sidan 114.
Nivareglering — Nivareglering — témning ar aktiverat. 4
tdmning Se avsnitt Nivareglering pa sidan 121.
Nivareglering — Nivareglering — fylining &r aktiverat. 5
fyllning Se avsnitt Nivareglering pa sidan 121.
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Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

76.22

Multipump
nodnummer

Nodnummer for frekvensomriktaren pa vaxelriktare till

vaxelriktare-lanken.

Obs!

» Varje frekvensomriktare pa lanken har ett unikt
nodnummer.

* Nodnumren pa frekvensomriktarna maste vara
sekventiella med start pa 1. Om det till exempel finns fyra
noder maste de vara 1, 2, 3 och 4.

» Om frekvensomriktaren inte far nagon prioritetsklass
anvands nodnumret ocksa for att faststélla pumparnas
startordning.

0

0

Ingen kommunikation.

1.8

IPC-nodnummer.

76.23

Ledare aktivera

Valjer om pumpen fungerar som ledare for IPC-systemet.
Ledaren maste ha en sensoranslutning for att styra
processen.

Vald

Ej vald

Frekvensomriktaren kan bara vara féljare pa en véxelriktare
till véxelriktare-lank.

Vald

Frekvensomriktaren kan bara vara ledare pa en vaxelriktare
till vaxelriktare-lank.

Ovrigalbit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).

Méjliggor anslutning till valfri bitkalla.

Al-6vervakning kan till exempel anslutas via parameter 04.40
genom att valja en 1amplig varning till en tillganglig bit.

76.24

IPC communication
port

PFC-funktionen kan anvandas via det inbyggda
faltbussgranssnittet eller faltbussadaptergranssnittet med
FMBA-01-adaptern. Med hjalp av FMBA-01-adaptern kan
den inbyggda faltbussen anvandas for andra syften.

Om parametrarna har definierats felaktigt genererar
frekvensomriktaren varningen A6E7 IPC-
konfigurationsvarning.

IFB

IFB

Inbyggt faltbussgranssnitt anvands fér IPC-kommunikation.
Sétt parameter 76.21 PFC-konfiguration till vardet /IPC,
Nivareglering — témning eller Nivareglering — fyllning och
parameter 58.01 Aktivera protokoll till vardet Inget/IPC-
kommunikation.

FBA

Faltbussadaptergranssnittet med FMBA-01-adapter anvands
for IPC-kommunikation. Anslut FBMA-01-adaptern till plats 1.
Satt parameter 50.01 Aktivera FBA A till vardet Inaktivera.

76.25

Antal motorer

Det totala antal motorer som anvéands i tillampningen,
inklusive den motor som &r ansluten direkt till
frekvensomriktaren.

Antal motorer.
For PFC 1...6, for IPC 1...8.

76.26

Min. antal tillatna
motorer

Min. antal motorer kors samtidigt.

0...8

Min. antal motorer.

Nar funktionen intelligent pumpstyrning (IPC) anvands ar
min.véardet 1.

Foér PFC 0...6, for IPC 1...8.

76.27

Max. antal tillatna
motorer

Max. antal motorer som kors samtidigt.

1.8

Max. antal motorer.
For PFC 1...6, for IPC 1...8.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
76.30  Startvarvtal 1 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den forsta hjalpmotorn. Nar motorvarvtalet eller -frekvensen | 1300 rpm,
Overskrider den grans som definierats av den har parametern | skalar 48 Hz,
startas en ny motor. 58 Hz
For att undvika onddiga starter av sekundara motorer bér den | (95.20 b0)
varvtalsreglerade motorns varvtal vara hogre an startvarvtalet | Nivareglering:
for den varaktighet som definierats av parameter 76.55 24,00 m
Startférdréjning. Om varvtalet minskar under startvarvtalet
startas inte motorn.
For att uppratthalla processvillkoren under start av den
sekundéra motorn kan en varvtalsfasthallningstid definieras
med parameter 76.57 Varvtalsfasthallning pa. Vissa
pumptyper producerar inte signifikant fldde vid laga
frekvenser. Varvtalsfasthallningstiden kan anvéandas for att
kompensera den tid som kravs for att accelerera den
sekundéara motorn till ett varvtal dar den producerar fléde.
Starten foér den sekundara motorn avbryts inte om varvtalet
for den forsta motorn minskar
Varvtal . 76.55
— -
A Co
vov . 76.57
e - Max. varvtal
76.30
76.41
Min. varvtal '
o E PA
£ ‘ § Okande fléde
3g A Start
oo '
© 2 PA i )
L i Minskande
AV S flode
opp
0,00... Varvtal/frekvens/niva 1 =1 enhet
32767,0 rpm/Hz/m
76.31  Startvarvtal 2 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den andra hjalpmotorn. Se parameter 76.31 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
skalar 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
30,00 m
76.32  Startvarvtal 3 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den tredje hjalpmotorn. Se parameter 76.31 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
skalar 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:

36,00 m
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76.33  Startvarvtal 4 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den fjarde hjalpmotorn. Se parameter 76.30 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
skalar 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
39,00 m
76.34  Startvarvtal 5 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den femte hjalpmotorn. Se parameter 76.30 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
skalar 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
42,00 m
76.35  Startvarvtal 6 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) for Vektor:
den sjatte hjalpmotorn. Se parameter 76.30 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
Endast fér IPC. skalar 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
45,00 m
76.36  Startvarvtal 7 Definierar startvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér Vektor:
den sjunde hjalpmotorn. Se parameter 76.30 Startvarvtal 1. 1300 rpm,
Endast for IPC. skalér 48 Hz,
58 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
48,00 m
76.37  Startvarvtal 8 Definierar startpunkt fér den attonde pump-/hjalpmotorn. Se | Nivareglering:
parameter 76.30 Startvarvtal 1. 51,00 m
Obs! Den har parametern ar aktiv endast i nivareglering.
76.41  Stoppvarvtal 1 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:
den forsta hjalpmotorn. Nar varvtalet eller frekvensen for 800 rpm,
motorn som ar ansluten direkt till frekvensomriktaren faller skalar 25 Hz,
under det har vardet och en motor kors startas 30 Hz
stoppférdréjningen som definierats med parameter 76.56 (95.20 b0)

Stoppférdréjning. Om varvtalet fortfarande &r p4 samma niva | Nivareglering:
eller lagre nar stoppférdréjningen I6per ut stannar den férsta | 18,00 m
motorn.

Driftvarvtalet for frekvensomriktaren 6kar med [Startvarvtal 1 -
Stoppvarvtal 1] nar hjalpmotorn stannar

0,00... Varvtal/frekvens/niva 1 =1 enhet
32767,0 rpm/Hz/m

76.42  Stoppvarvtal 2 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:

den andra hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. | 800 rpm,
skalar 25 Hz,
30 Hz

(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m

76.43  Stoppvarvtal 3 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:

den tredje hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. 800 rpm,
skalar 25 Hz,
30 Hz

(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m
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76.44  Stoppvarvtal 4 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:
den fjarde hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. | 800 rpm,
skalar 25 Hz,
30 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m
76.45  Stoppvarvtal 5 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:
den femte hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. | 800 rpm,
skalar 25 Hz,
30 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m
76.46  Stoppvarvtal 6 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:
den sjatte hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. 800 rpm,
Endast for IPC skalar 25 Hz,
30 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m
76.47  Stoppvarvtal 7 Definierar stoppvarvtals, frekvens eller punkt (Hz/rpm/m) fér | Vektor:
den sjunde hjalpmotorn. Se parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. | 800 rpm,
Endast for IPC skalar 25 Hz,
30 Hz
(95.20 b0)
Nivareglering:
18,00 m
76.48  Stoppvarvtal 8 Definierar stoppunkt fér den attonde pump-/hjalpmotorn. Se | Nivareglering:
parameter 76.41 Stoppvarvtal 1. 18,00 m
Obs! Den har parametern ar endast aktiv i nivareglering.
76.50  LC punkt fér fullt Definierar nivan pa vilken alla pumpar kérs vid maximalt Nivareglering:
varvtal varvtal/frekvens som definierats med parameter 30.72 Max 45,00 m
varvtal or 30.14 Max frekvens.
0,00... 32767,00 m | Full varvtalsniva for nivareglering. 1=1m
76.51  LC-nivakélla Definierar kallan for nivamatning. Al2 skalad
Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Al1 procent 12.101 Al1 procentvérde (se sidan 333). 8
Al2 procent 12.102 AI2 procentvérde (se sidan 333). 9
76.52  LC-nivaenhet Definierar enheten for nivaregleringsmatning (parameter meter
76.05 Uppmétt niva).
Procent Nivareglering méts i procent. 4
fot Nivareglering mats i fot. 27
centimeter Nivareglering méts i centimeter. 69
meter Nivareglering mats i meter. 72
tum Nivareglering méts i tum. 73
76.53  LC effektivt varvtal | Definierar det mest ekonomiska varvtalet for pumpning. Vektor:
Nivaregleringen foljer det har varvtalet sa lange som varvtalet | 1300,00 rpm
ar under den niva som definierats med parameter 76.50 LC | Skalar:
punkt for fullt varvtal. 44,00 Hz
-30000,00... Effektivt varvtal fér pumpninng. 1 =1 enhet

30000,00 enhet
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76.54  LC max. tid vid niva | Definierar den maximala tiden som tanknivan kan vara mellan | 1,0 h
tva startnivaer innan pumpar som redan koérs forceras till fullt
varvtal.
Men konstant infldde andrar den nya startpumpen nivan for
att undvika bottensatser.
0,0...1800,0 h Nivaregleringens maximala tid i timmar. 1=
76.55  Startférdréjning Definierar fordrojningstiden for start av hjalpmotorer. Se 10,00 s
parameter 76.31 Startvarvtal 1.
0,00...12600,00 s | Fordrojningstid. 1=1s
76.56  Stoppférdréjning Definierar fordrojningstiden for start av hjalpmotorer. Se 10,00 s
parameter 76.31 Stoppvarvtal 1.
0,00...12600,00 s | Fordrojningstid. 1=1s
76.57  Varvtalsfasthall- Fasthallningstid for motorns paslagning. Se parameter 76.37 | 0,00 s
ning pa Startvarvtal 1.
0,00...1000,00 s Tid. 1=1s
76.58  Varvtalsfasthall- Fasthallningstid for motorns avstéangning. Se parameter 0,00s
ning av 76.31 Stoppvarvtal 1.
0,00...1000,00 s Tid. 1=1s
76.59  PFC-kontaktorfér- | Startférdrojning for motorn som styrs direkt fran 0,50s
dréjning frekvensomriktaren. Detta paverkar inte starten av motorerna.
VARNING! En fordréjning maste alltid vara angiven
om motorerna ar utrustade med stjérntriangelkopp-
lare. Fordréjningen maste vara langre an tidsinstall-
ningen for kopplaren. Nar motorn har slagits pa av
frekvensomrikterns relautgang maste det finnas tillrackligt
med tid for stjarntriangelkopplaren att forst vaxla till stjiarna
och sedan tilllbaka till triangel innan motorn ansluts till frek-
vensomriktaren.
0,20...600,00 s Fordréjningstid. 1=1s
76.60 PFC-rampaccele- | Definierar accelerationstid for frekvensomriktarens 1,00 s
rationstid varvtalskompensation, nar en motor stannar. Den har
ramptiden anvands ocksa for frekvensomriktarmotorns
acceleration nar Autochange har intraffat.
Parametern anger upprampningstiden i sekunder fran noll till
maximal frekvens (inte fran den féregaende referensen till
den nya referensen).
0,00...1800,00 s Tid. 1=1s
76.61 PFC- Definierar retardationstid for frekvensomriktarens 1,00 s
rampretardationstid | varvtalskompensation, nar en motor startar. Den har
ramptiden anvénds ocksa for frekvensomriktarmotorns
retardation nar Autochange har intraffat.
Parametern anger upprampningstiden i sekunder fran
maximal till noll frekvens (inte fran den féregaende
referensen till den nya referensen).
0,00...1800,00 s Tid. 1=1s
76.62  IPC jamn Definerar ramptiden for en ny startpump. 20,00 s
accelerationstid En pump som startas av den aktuella ledaren féljer varvtalet
tills alla pumpar roterar med samma varvtal och ledarrollen
andras. Den mjuka accelerationstiden maste vara langre an
den tid som definieras med parameter 40.33 Val 1
integrationstid.
Obs! Snabbrampen asidosatter den mjuka rampen. Se
parametergrupp 82 Pumpskydd pa sidan 540.
3,00...1800,00 s IPC mjuk accelerationstid i sekunder. 1=1s
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76.63

IIPC jéamn
retardationstid

Definerar ramptiden som anvands for att stoppa pumpen.

En pump som stoppas av den aktuella ledaren féljer varvtalet
tills den stoppas helt. Den mjuka retardationstiden maste vara
langre &n den tid som definieras med parameter 40.33 Val 1
integrationstid.

Obs! Snabbramperna asidosatter den mjuka rampen. Se
parametergrupp 82 Pumpskydd pa sidan 540.

20,00 s

3,00...1800,00 s

IPC mjuk retardationstid i sekunder.

1=1s

76.64

Timeout for
Kortillstand

Definierar den maximala tid som frekvensomriktaren vantar
mellan att den far ett kommando om att starta och det villkor
som definierats i parameter 20.40 K6rningstillstand uppfylls.
Frekvensomriktaren I8ser ut for fel D40C Timeout fér
multipumpskoértillstand om timern gar ut innan den far
kortillstandet. Nasta pump startas om den &r tillgénglig.

Om den har parametern stélls in till 0 férhindras ett
kommando om att starta utan att kortillstandet ar
tillfredsstallande (dvs. 76.02 PFC-systemstatus forblir pa Ej
klar sa lange kortillstandet inte ar tillfredsstallande).

00s

0,00...300,00 s

Den maximala férdréjningen.

1=1s

76.70

Autoéndring

Definierar hur Autoandring-funktionen ska I6sas ut.

| alla fall utom vid Jdmnt slitage, flyttas startordningen ett steg
framat varje gang Autochange-funktionen intraffar. Om
startordningen forst ar 1-2-3-4, blir den 2-3-4-1 osv. efter
Autochange-funktionen.

For Jdmnt slitage bestams startordningen sa att drifttiderna
for alla motorer &r kvar inom den definierade gransen.

Om IPC anvands med vardena Ej vald eller Vald, valjer
systemet automatiskt vardet Jamnt slitage.

Obs! Autochange intraffar bara nar frekvensomriktarens
varvtal ar under det varvtal som definierats av parameter
76.73 Autodndringsniva.

Se aven avsnitt Autochange pa sidan 116.

Jamnt slitage
(for IPC)

Ej vald (for
PFC)

Ej vald

Autochange inaktiverat.

Vald

Positiv flank startar Autoandring-funktionen om villkoren ar
uppfylida.

DI1

Funktionen Autochange har 16st ut av positiv flank for digital
ingang DI1 (710.02 DI férdr status, bit 0).

DI2

Funktionen Autochange har I6st ut av positiv flank for digital
ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1).

DI3

Funktionen Autochange har 16st ut av positiv flank for digital
ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2).

Di4

Funktionen Autochange har 18st ut av positiv flank for digital
ingang D14 (10.02 DI férdr status, bit 3).

DI5

Funktionen Autochange har I6st ut av positiv flank for digital
ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4).

DI6

Funktionen Autochange har 18st ut av positiv flank for digital
ingang DI6 (710.02 DI fordr status, bit 5).

Tidfunktion 1

Funktionen Autoandring har 16st ut av tidsfunktionen 1 (bit O
av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438)).

Tidsfunktion 2

Funktionen Autoandring har I6st ut av tidsfunktionen 2 (bit 1
av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438)).

Tidfunktion 3

Funktionen Autoandring har 16st ut av tidsfunktionen 3 (bit 2
av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438)).
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Fixed interval

Funktionen Autoandring ar klar nar intervallet som har
definierats i parameter 76.71 Autodndringsintervall har 16pt ut.

1

Alla stopp

Funktionen Autochange &r klar nar alla motorer har stannat.
PID-vilolagesfunktionen (parametrarna 40.43 Val 1 gréns
vilofunk...40.48 Val 1 ater f6dr6jning) maste anvandas for att
frekvensomriktaren ska stoppa nér processbehovet ar lagt.

12

Jamnt slitage

Drifttiden fér motorerna balanseras av frekvensomriktaren.
Nar skillnaden i drifttid mellan motorn med minst drifttimmar
och motorn med flest drifttimmar dverskrider den tid som
definierats med parameter 76.72 Max. slitageobalans intraffar
funktionen Autochange.

Drifttimmarna fér motorerna finns i grupp 77 Underhéall och
évervakning av multipump.

13

Ovrigalbit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294).

76.71

Autoédndringsinter-
vall

Anger intervallet som anvands i instéllningen Fixed interval
for parameter 76.70 Autodndring.

0,00...
100000,00 h

Tid.

76.72

Max.
slitageobalans

Anger maximal slitageobalans eller skillnaden mellan
drifftider for olika motorer, som anvands av Jamnt slitage
installningen fér parameter 76.70 Autoédndring.

0,00...
1000000,00 h

Tid.

76.73

Autoéndringsniva

Ovre varvtalsgrans for att funktionen Autochange ska intréffa.

Funktionen Autochange intraffar nar:

« villkoret som definierats i 76.70 Autodndring uppfylls och

« varvtalet fér frekvensomriktarens motor 07.03 Motorvarvtal
% ar under den varvtalsgrans som definierats i den har
parametern.

Obs! Nar det har vardet véljs som 0 % ar den har

varvtalsgranskontrollen inaktiverad.

100,0 %

0,0...300,0 %

Varvtal/frekvens i procent av motorns markvarvtal eller -
frekvens.

1=1%

76.74

Autoéndring
separat PFC

Valjer om bara hjalpmotorer eller alla motorer ska inkluderas i
funktionen Autochange.

Endast
hjélpmot.

Alla motorer

Alla motorer, inklusive den som ar ansluten till frekvensomrik-
taren omfattas av funktionen Autochange. Autoandring-logi-
ken ansluter frekvensomriktaren till var och en av motorerna
enligt installningen for parameter 76.70 Autodndring.

Obs! Den forsta motorn (PFC1) kraver ocksa att
motsvarande hardvarukontaktoranslutningar PFC1 definieras
i en av parametrarna for relautgangskalla.

0

Endast hjalpmot.

Endast hjalpmotorer (ndtmatade) paverkas av funktionen
Autochange.

Obs! PFC1 hanvisar till motorn som ar monterad i frek-
vensomriktaren och far inte valjas i ndgon av parametrarna
for relautgangskalla. Endast startordningen for hjalpmoto-
rerna roteras.

76.76

Max. stationartid

Definerar max.tiden som en lagprioritetspump kan vara
stationar.

IPC-systemet anvander pumpprioritieter for att starta/stoppa
pumparna. Den har parametern anger den 6vre gransen for
stationar tid sa att pumpblockering kan undvikas.

0,0h

0,0...
214748368,0 h

Max. stationartid i timmar.
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76.77  Pumpprioritet Valjer prioritet for pumpen i ett IPC-system. Normal
Obs! Parameter 76.76 Max. stationértid definerar max.tiden
som en lagprioritetspump kan vara stationar.
Hoég Hogprioritetspump. 1
IPC-systemet féredrar hdgprioritetspumpen.
Normal Normalprioritetspump. 3
Lagt Lagprioritetspump. 5
Lagprioritetspumpen kérs sa lite som mdjligt. Den startas
endast nar belastningen kraver full pumpkapacitet.
76.81  PFC 1-forregl Definieras om PFC-motor 1 kan startas. En férreglad PFC- Tillgénglig.
motor kan inte startas. PFC-motorn
0 = Forreglat (inte tillgangligt) ar tillgénglig
1 = Tillgangligt.
Forreglad. PFC- PFC-motorn ar forreglad och ar inte tillganglig. 0
motorn anvands
inte
Tillganglig. PFC- PFC-motorn &r tillganglig. 1
motorn ar
tillganglig
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (710.02 DI fordr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 8
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 9
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 10
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

76.82  PFC 2-férregl Se parameter 76.81 PFC 1-férregl. Tillgénglig.
PFC-motorn
ar tillgénglig

76.83  PFC 3-férregl Se parameter 76.81 PFC 1-férregl. Tillgénglig.
PFC-motorn
ar tillgénglig

76.84  PFC 4-férregl Se parameter 76.81 PFC 1-férregl. Tillgénglig.
PFC-motorn
ar tillgénglig

76.85  PFC 5-forregl Se parameter 76.81 PFC 1-forregl. Tillgénglig.
PFC-motorn
ar tillgénglig

76.86  PFC 6-férregl Se parameter 76.81 PFC 1-férregl. Tillgénglig.
PFC-motorn
ar tillgénglig

76.90  LC brytare forlag | Valjer kélla for digital lagnivabrytare. Vald

niva

Ej valt Lagnivabrytare ar inaktiv. 0
Vald Lagnivabrytare ar aktiv. 1
DI1 Digital ingang DI1 (710.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
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DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
DI4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingang DI6 (10.02 DI férdr status, bit 5). 7
Overvakning 1 Bit 0 av 32.07 Overvakningsstatus (se sidan 425). 8
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 9
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 10
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

76.91  LC brytare fér hég | Véljer kalla for digital hégnivabrytare. Vald
niva
Ej valt Hognivabrytare ar inaktiv. 0
Vald Hognivabrytare ar aktiv. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (70.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (70.02 DI férdr status, bit 4). 6
D16 Digital ingang DI6 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 8
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 9
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 10
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

76.92  LC atgard vid lag Valjer atgard for frekvensomriktaren att indikera nar digital Varning
niva lagnivabrytare ar aktiverad.

Se parameter 76.90 LC brytare for lag niva (sidan 527).

Ingen atgard Lagnivabrytare ar inaktiverad och genererar inte nagon 0
handelse.

Varning Lagnivabrytare genererar varningen D509 Lag niva.

Fel Lagnivabrytare I6ser ut for fel D403 Lag niva.

Stopp Frekvensomriktaren stoppar den anslutna pumpen och ger
ovriga MPFC-néatverksfrekvensomriktare ett
stoppkommando. Den har statusen bibehalls tills
kérkommandot avbryts eller om den andra nivasensorn
utléser en Fullt varvtal-atgard.

Stopp med varning | Frekvensomriktaren beter sig likadant som med alternativet | 4
Stopp, men genererar dven en varning D509 Lag niva som
bibehalls tills kérkommandot avbryts eller om den andra
nivasensorn utldser en Fullt varvtal-atgard.

Fullt varvtal Frekvensomriktaren rampar upp pumpen till det varvtal eller |5
den frekvens som definierats i antingen parameter 30.72 Max
varvtal eller 30.14 Max frekvens, beroende pa om
frekvensomriktaren drivs i varvtals- eller frekvenslage (se
parameter 19.01 Verkligt driftslége). Aven féljarpumparna far
kommando om fullt varvtal. Den hér statusen bibehalls tills
kérkommandot avbryts eller om den andra nivasensorn
utldser en Stopp-atgard.

Fullt varvtal Frekvensomriktaren beter sig likadant som med alternativet | 6

med varning Fullt varvtal, men genererar dven en D509 Lag niva-varning

som bibehalls tills kdrkommandot avbryts eller om den andra
nivasensorn utléser en Stopp-atgéard.
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76.93  LC atgard vid hég | Valjer atgard for frekvensomriktaren att indikera nar digital Varning
niva hognivabrytare ar aktiverad.
Se parameter 76.91 LC brytare for hég niva (sidan 527).
Ingen atgard Hognivabrytare ar inaktiverad och genererar inte nagon 0
handelse.
Varning Hognivabrytare genererar varningen D508 Hég niva. 1
Fel Hognivabrytare |6ser ut for fel D402 H6g niva. 2
Stopp Frekvensomriktaren stoppar den anslutna pumpen och ger 3
ovriga MPFC-natverksfrekvensomriktare ett stoppkommando.
Den hér statusen bibehalls tills kdrkommandot avbryts eller om
den andra nivasensorn utldser en Fullt varvtal-atgard.
Stopp med varning | Frekvensomriktaren beter sig likadant som med alternativet | 4
Stopp, men genererar aven en varning D508 H6g niva som
bibehalls tills kdrkommandot avbryts eller om den andra
nivasensorn utléser en Fullt varvtal-atgéard.
Fullt varvtal Frekvensomriktaren rampar upp pumpen till det varvtal eller |5
den frekvens som definierats i antingen parameter 30.72 Max
varvtal eller 30.14 Max frekvens, beroende pa om
frekvensomriktaren drivs i varvtals- eller frekvenslage (se
parameter 19.01 Verkligt driftsldge). Aven foljarpumparna far
kommando om fullt varvtal. Den hér statusen bibehalls tills
kérkommandot avbryts eller om den andra nivasensorn
utléser en Stopp-atgard.
Fullt varvtal Frekvensomriktaren beter sig likadant som med alternativet | 6
med varning Fullt varvtal, men genererar aven en D508 Hég niva-varning
som bibehalls tills kérkommandot avbryts eller om den andra
nivasensorn utléser en Stopp-atgard.
76.95  Regl.férbikoppling | Definierar om natanslutna pumpar startas och stoppas Inaktivera
automatiskt.
Denna instéllning kan anvandas i tilldmpningar med lagt antal
sensorer och laga noggrannhetskrav.
Inaktivera Automatisk start och stopp ar inaktiverat. 0
Aktivera Automatisk start och stopp ar aktiverat. 1
Ovriga[bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
76.101 IPC-parametersyn- | Definierar parametersynkronisering i IPC-systemet. Aktivera
kronisering
Avaktivera Parametersynkronisering &r inaktiverat. 1
Aktivera Parametersynkronisering ar aktiverat. 2
76.102 IPC-synkronise- Véljer de instéliningar som &r synkroniserade mellan 0b0110
ringsinstéliningar frekvensomriktarna i vaxelriktare till véxelriktare-

kommunikationsbussen.

PID-reglering och IPC-parametrar ar synkroniserade.
Obs! Den har parametern synkroniserar inte Al-
parametrarna.
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Bit Namn Varde
0 Al-parametrar Parametergrupp 712 Standard Al.
1 Process-PID upps. [Parametergrupp 40 Process PID anv par 1.
1 parametr. Parametrarna 19.11 Val Ext1/Ext2, 20.06 Ext2 kommandon,
20.08 Ext2 in1-kélla, 22.18 Ext2 varvtal ref1 och 28.15 Ext2
frekvens ref1.
2 IPC-parametrar Parametergrupp 76 PFC-konfiguration och 77 Underhall och
dvervakning av multipump.
3...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Synkroniseringsinstaliningar 1=1
76.105 IPC-synkronisering | Visar parameterkontrollsumman (CRC) fér parametergrupper | -
kontrollsumma som valts med parameter 76.102 IPC-synkroniseringsinstéll-
ningar. Om vardet for den har parametern ar detsamma pa
alla frekvensomriktare synkroniseras dven konfigurationen
korrekt.
0000h...FFFFh Checksum. 1=1
77 Underhall och Parametrar for PFC- och multipumpunderhall (pump- och
évervakning av flaktstyrning) och évervakning.
multipump
77.10  PFC-drifttidsbyt Mojliggor aterstalining eller slumpmassig installning av 77.11 | Klart
Drifttid pump/flékt 1...77.18 Drifttid pump/flékt 8.
Klart Parametern atergar automatiskt till det har vardet. 0
Set any PFC run Aktiverar instéllningen for 77.11 Drifttid pump/flakt 1...77.18 | 1
time Drifttid pump/flékt 8.
Reset PFC1 run Aterstéller parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 2
time
Reset PFC2 run Aterstéller parameter 77.12 Drifttid pump/flékt 2. 3
time
Reset PFC3 run Aterstéller parameter 77.13 Drifttid pump/flékt 3. 4
time
Reset PFC4 run Aterstéller parameter 77.14 Drifttid pump/flékt 4. 4
time
Aterstall PFC5- Aterstaller parameter 77.15 Drifttid pump/flakt 5
drifttid
Aterstéll PFC6- Aterstéller parameter 77.16 Drifttid pump/flékt 6. 7
drifttid
77.11  Drifttid pump/flékt 1 | Drifttidsraknare for pump/flakt 1. Kan stéllas in eller 0,00 h
aterstallas av parameter 77.10 PFC-drifttidsbyt.
0,00... Tid 1=1h
42949672,95 h
77.12  Drifttid pump/flékt 2 | Se parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 0,00 h
77.13  Drifttid pump/flékt 3 | Se parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 0,00 h
77.14  Drifttid pump/flékt 4 | Se parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 0,00 h
77.15  Drifttid pump/flédkt 5 | Se parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 0,00 h
77.16  Drifttid pump/flékt 6 | Se parameter 77.11 Drifttid pump/flékt 1. 0,00 h
77.17  Drifttid pump/flékt 7 | Drifttidsraknare fér pump 7. 0,00 h
Endast for IPC.
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77.18  Drifttid pump/fidkt 8 | Drifttidsraknare for pump 8. 0,00 h
Endast for IPC.
77.20  IPC-onlinepumpar | Visar de pumpar som kan uppratta en anslutning via -
vaxelriktare till vaxelriktare-kommunilkation.
Exempelvis kan frekvensomriktare 1 och frekvensomriktare 2
i ett trepumpsystem se varandra men frekvensomriktare 3
kan inte se andra frekvensomriktare.
Frekvensomriktare 1 = 0011b, frekvensomriktare 2 = 0011b,
frekvensomriktare 3 = 0100b
Bit Namn Beskrivningar
0 Nod 1 Pump 1 ar online.
1 Nod 2 Pump 2 ar online.
2 Nod 3 Pump 3 &r online.
3 Nod 4 Pump 4 ar online.
4 Nod 5 Pump 5 ar online.
5 Nod 6 Pump 6 &r online.
6 Nod 7 Pump 7 ar online.
7 Nod 8 Pump 8 ar online.
8...15 Reserverad
0000h...FFFFh Pumpstatus 1=1
77.21  IPC-komm.bortfall | Visar frekvensomriktarens kommunikationsbortfallsstatus. -
status Du kan &sidosétta standardatgarder for
kommunikationsbortfall genom att stélla in startforregling eller
konstant varvtal utifran bitvardena.
Obs! Bitarna aterstalls till noll nar kommunikationen ar
aterstalld.
Bit Namn Beskrivningar
0 Aktiv ledare i komm.bortfall Den aktiva ledaren har férlorat anslutningen till
andra frekvensomriktare. Som férval fortsatter
den har frekvensomriktaren som aktiv ledare.
1 Running follower (master enable) |Den aktiva féljaren som &r installd som aktiv
in comm loss ledare har forlorat anslutningen till andra
frekvensomriktare. Som forval ar den har
frekvensomriktaren ledare (offline).
2 Standbyledare aktiverad i Frekvensomriktaren som &r instélld som aktiv
komm.bortfall ledare och ar i standbylage har forlorat
anslutningen till andra frekvensomriktare. Som
forval forblir den har frekvensomriktaren i
standbylage om frekvensomriktare som redan
kors kan uppratthalla processen.
3 Standby master disabled in comm |Frekvensomriktaren som ar instélld som inaktiv
loss ledare och ar i standbylage har forlorat
anslutningen till andra frekvensomriktare. Som
forval forblir frekvensomriktaren i standbylage.
4...15 |Reserverad

0000h...FFFFh

Kommunikationsbortfallstatus 1=1
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80 Flédesberédkning Flédesberakning

Obs! Parametrarna ar dynamiskt dolda baserat pa valet av
flédesberakningslage. Parametrarna ar synliga enligt valet av
parameter 80.13 Flédesaterkoppling funktion.

80.01  Arvérde fléde Faktiskt systemflode som antingen beraknas utifran -
tryckskillnad, méts direkt eller uppskattas utifran
pumpkurvorna.

Berakningsmetoden véljs med parameter 80.13
Flédesaterkoppling funktion.

Se funktionsschema PID-flédesberdkning pa sidan 286.
Obs! Som férval ar flddesenheten m3/h. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.

-200000,00... Arvéarde fléde. 1=1
200000,00 flodesenhete
flédesenheter r
80.02  Arvérde fléde Visar procentsatsen for parameter 80.01 Arvérde fléde fran -
80.15 Max. fléde.
-100,00...100,00 % | Fléde procentandel fér maximalt flode. 100=1%
80.03  Total volym Visar den kumulativa berdknade volymen som har pumpat -
sedan senaste 80.29 Total volymaterstéllning.
Noter:

+ Som férval ar enheten m®. Enheten kan dock andras i
enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.

» Vardet skalas med 80.20 Multiplikator fér volymenhet. Om
80.20 ar installt pa 1000, sa ar den verkliga volymen
1000 ganger storre an vardet som visas.

0,00... Total beréknad volym. -
21474836,00
enheter

80.04  Specifik energi Visar forhallandet mellan pumpflédeshastighet och -

stromingang.
Obs! Som forval ar flodesenheten m3/kWh. Enheten kan
dock éndras i enlighet med parameter 81.21 Flédesenhet.

0,00... Specifik energi for pumpen. 1 =1 enheter
32767,95 enheter
80.05  Uppskattat Visar den uppskattade pumphdjden. -
pumphuvud Obs! Som forval ar enheten m. Enheten kan dock &ndras i
enlighet med parameter 81.22 Ldngd enhet.
0,00...32767,00 m | Uppskattad pumphdjd. 1=1m

80.08 Inkrementell volym | Visar den kumulativa berdknade volymen som har pumpat -

sedan senaste 80.30 Inkrementell volymaterstéllning.

Noter:

« Som férval ar volymenheten m?3. Enheten &ndras dock i
enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.

« Vardet skalas med 80.20 Multiplikator fér volymenhet. Om
80.20 ar installt pa 1000, sa ar den verkliga volymen
1000 ganger storre an vardet som visas.

0,00... Det kumulativa inkrementella vardet. -
21474836,00 flode-
senheter

80.11  Flbdesaterkoppling | Valjer kalla for flodesaterkoppling 1. Ej valt
1 kélla

Ej valt Aterkoppling anvénds ej. 0
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Al1 skalad 12.12 Al1 skalat vérde (se sidan 330). 1
Al2 skalad 12.22 Al2 skalat vérde (se sidan 332). 2
Frekvens in skalad | 711.39 Infrekvens 1 skalad (se sidan 327). 3
Al1 procent 12.101 Al1 procentvérde (se sidan 333). 8
Al2 procent 12.102 AI2 procentvérde (se sidan 333). 9
Aterkopplingsdatal | 40.91 Aterkopplingsdatalagring (se sidan 481). 10
agring
Reserverad 11...12
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 13
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 14
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 15
Al3 procent 15.53 Al3 percent value (se sidan 352). 16
Al4 procent 15.63 Al4 procentvérde (se sidan 354). 17
Al5 procent 15.73 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 18
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

80.12  Flédesaterkoppling | Valjer kalla for flodesaterkoppling 2. Ej valt
2 Kélla Fér urval, se parameter 80.11 Flédesaterkoppling 1 kélla.

80.13  Flédesaterkoppling | Valjer en funktion mellan flodesaterkopplingskallorna som har | In1
funktion valts med parameter 80.11 Flédesaterkoppling 1 kélla och

80.12 Flédesaterkoppling 2 Kélla.
Resultatet av funktionen (for alla val) multipliceras med
parameter 80.14 Flédesaterkoppling multiplikator.
In1 Anvand 80.11 Flédesaterkoppling 1 kélla direkt som 0
flodesvarde.
In2 Anvand 80.12 Flédesaterkoppling 2 kélla direkt som 1
flédesvarde.
Reserverad 2.7
sqrt(In1) Flodet beraknas som kvadratroten ur en 8
differentialtryckmatning:
kJAP
Differentialtrycksvardet valjs med 80.11 Flédesaterkoppling 1
Kélla.
sqrt(In1-In2) Flodet berdknas som en kvadratrot ur tva uppmatta absoluta | 9

tryckmatningar:

k,J(P,—P5)

Tryckmaétningskallorna valjs med 80.11 Flédesaterkoppling 1
kélla och 80.12 Flédesaterkoppling 2 kélla.
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HQ-kurva HQ-kurvan anvands for flédesberakning. 100
Trycksensorinstaliningarna kan konfigureras med
parametergrupp 871 Sensorinstéllningar.

| figuren nedan visas pumpens HQ-kurva for
flédesberakningsfunktionen.

H [m] eller H [ft]

o 40 80,4

80,49
Q [mh]
» cller
Q [gpm]
PQ-kurva PQ-kurvan anvands for flddesberakning. 101

Trycksensorinstaliningarna kan konfigureras med
parametergrupp 871 Sensorinstéllningar.

| figuren nedan visas pumpens PQ-kurva for
flédesberakningsfunktionen.

P [kKW] eller P [hk]
4

Q [m%/n]
- ellerQ
= lgpm]

Flédesmaétare for En flédesmatare ar ansluten till 80.71 Kélla for flodesmétare | 102
lag puls fér lag puls och pulserna anvands for att berakna flédet med
hjalp av 80.72 Skala for flodesmaétare for 1ag puls.

Obs! Den minsta pulsbredden som krévs &r 2 ms (vilket ger
en maxfrekvens pa 250 Hz). For floidesmatare med hogre
frekvens ska Frek in skalad anvandas.

PQ- och QH-kurvor | PQ-kurvan anvands for flédesberékning. Det beraknade 103
flédet anvands sedan i QH-kurvan for att berékna hojden.
80.14  Flodesaterkoppling | Definierar multiplikatorn (k) som anvands med 1,00
multiplikator flodesberakningen. Utvardet for 80.13 Flédesaterkoppling
funktion multipliceras med det har vardet.
-200000,00... Multiplikationsfaktor. 1=1

200000,00
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80.15  Max. flode Definierar det nominella max.flodet for systemet. Det har var- | 1000,00 m3/h
det anvands for att berékna den faktiska flodesprocentsatsen
sa att vardet 100 % for 80.02 motsvarar vardet for den har
parametern.
Obs! Som férval ar flédesenheten m3/h. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.
-200000,00... Grans fér maximalt flédesskydd. 1=1mhn
200000,00 m%h
80.16  Min.fléde Definierar det nominella min.flddet for systemet. 1,00 m3/h
Obs! Som forval &r flodesenheten m3/h. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.
-200000,00... Grans for min. flodesskydd. 1=1mh
200000,00 m3h
80.17  Max. flodesskydd | Valjer atgard for max. flodesskyddsfunktion. Ingen atgérd
Se parametrarna 22.41 Ref sékert varvt och 28.41 Saker
frekvensreferens.
Ingen atgard Max. flédesskydd ar inaktiverat. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen D50C Max. 1
flodesskydd.
Fel Frekvensomriktaren |6ser ut for fel D406 Max. flodesskydd. 2
Ref sékert varvt Séaker varvtalsreferens ar aktiverad. 3
80.18  Min. flodesskydd Valjer atgard foér min. flodesskyddsfunktion. Ingen atgérd
Se parametrarna 22.41 Ref sékert varvt och 28.41 Saker
frekvensreferens.
Ingen atgard Min. flédesskydd ar inaktiverat. 0
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen D50D Min. 1
flédesskydd.
Fel Frekvensomriktaren I8ser ut for fel D407 Min. flisdesskydd. 2
Ref sakert varvt Saker varvtalsreferens ar aktiverad. 3
80.19  Flédeskontrollfér- Definierar tiden efter motorstart nar flodesskyddet ar aktivt. 500s
dréjning
0,00...3600,00 s Flédeskontrollsférdréjning. 1=1s
80.20  Multiplikator fér Den kumulativa berdknade volymen delas med det héar vardet | 1
volymenhet innan det visas i 80.03 Total volym och 80.08 Inkrementell
volym. Detta ar anvandbart for tillampningar med ett mycket
stort flode for att sakerstalla att gransen pa 21 474 836,00
inte nas.
1 eller 1000 Multiplikatorn fér volymenhet. 1=1
80.21  Flowpump nominal | Definitionsvarvtal fér pumpkurvan anvands, normalt pumpens | Varde for
speed nominella varvtal. Anvands som referensvarvtal for sensorlés | 99.09 Motor
flodesberakning, se avsnitt Sensorlés flodesberékning pa nom varvt
sidan 122.
Endast synligt i vektorstyrningslage.
0,0...30000,0 rpm | Pumpvarvtal. 1=1rpm
80.22  Pumpinlopp Definierar pumpinloppets rordiameter. 0,100 m
diameter Obs! Som férval &r enheten m. Enheten kan dock &ndras i
enlighet med parameter 81.22 Ldngd enhet.
0,010... Pumpinloppets rérdiameter. 1=

32767,000 lang-
denheter

1 langdenhet
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80.23  Pumputlopp Definierar pumputloppets rérdiameter. 0,100 m
diameter Obs! Som forval &r enheten m. Enheten kan dock &ndras i
enlighet med parameter 81.22 Ldngd enhet.
0,010... Pumputloppets rérdiameter. 1=
32767,000 lang- 1 langdenhet
denheter
80.26  Berékning min. Definierar varvtalsgransen under vilken flédet inte berdknas. | 5,00 Hz
varvtal
0,00... Min. varvtalsgrans for flodesberakning. 1 =1 enhet
32767,00 Hz/rpm
80.28 Densitet Definierar densiteten fér den vatska som ska pumpas for 1000,00 kg/m3
flodesberakningsfunktionen.
Obs! Som forval ar enheten kg/m3. Enheten kan dock &ndras
i enlighet med parameter 81.23 Densitetsenhet.
0,00... Flédesdensitet. 1=1densi-
32767,00 densitet- tetsenhet
senheter
80.29  Total Aterstaller signalen 80.03 Total volym. Ej vald
volymaterstéllning
Ej vald Total volymaéterstallning ar inte valt. 0
Aterstélining Aterstaller 80.03 Total volym till noll och stéller in 80.31
Datum fér total volyméterstélining och 80.32 Tidpunkt for total
volymaterstéllning.
Obs! Vardet atergar automatiskt till Ej vald nar volymen har
aterstallts.
Ovrigt Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
Obs! Den valda signalen maste pulsera for att volymen ska
boérja ackumuleras; en bibehallen hég signal haller volymen
pa noll.
80.30  Inkrementell Aterstaller signalen 80.08 Inkrementell volym. Ej vald
volymaterstéllning
Ej vald Inkrementell volymaterstalining ar inte valt. 0
Aterstélining Aterstaller 80.08 Inkrementell volym till noll och staller in 1
80.33 Datum fér total volymaterstélining och 80.34 Tidpunkt
for total volymaterstéllning.
Obs! Vardet atergar automatiskt till Ej vald nar volymen har
aterstallts.
Ovrigt Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
Obs! Den valda signalen maste pulsera for att volymen ska
bdrja ackumuleras; en bibehallen hdg signal haller volymen
pa noll.
80.31  Datum fér total Visar det datum da signalen 80.03 Total volym aterstalldes till | 01/01/1980
volymaterstéllning | noll.
- Datum for total volymaterstallning. -
80.32  Tidpunkt for total Visar den tidpunkt da signalen 80.03 Total volym aterstélldes | 00:00:00
volymaterstéllning | till noll.
- Tidpunkt for total volymaterstalining. -
80.33  Datum fér Visar det datum da signalen 80.08 Inkrementell volym 01/01/1980
inkrementell aterstalldes till noll.
volymaterstéllning

Datum for inkrementell volymaterstélining.
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80.34  Tidpunkt for Visar den tidpunkt da signalen 80.08 Inkrementell volym 00:00:00
inkrementell aterstalldes till noll.
volymaterstéllning
- Tidpunkt for inkrementell volymaterstalining. -
80.40  H-kurva H1 Definierar héjden vid punkt 1 i HQ- och QH- 0,00 lang-
prestandakurvorna. denheter
Obs! Som férval ar enheten m. Enheten kan dock andras i
enlighet med parameter 81.22 Léngd enhet.
0,00... Hojden vid punkt 1 i HQ- och QH-prestandakurvorna. 1=1Ilang-
32767,00 langden- denhet
heter
80.41  H-kurva H2 Definierar hojden vid punkt 2 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.42  H-kurva H3 Definierar hojden vid punkt 3 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.43  H-kurva H4 Definierar hojden vid punkt 4 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.44  H-kurva H5 Definierar hojden vid punkt 5 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.45 H-kurva H6 Definierar héjden vid punkt 6 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.46  H-kurva H7 Definierar hojden vid punkt 7 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.47  H-kurva H8 Definierar héjden vid punkt 8 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.48  H-kurva H9 Definierar héjden vid punkt 9 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.49  H-kurva H10 Definierar hojden vid punkt 10 i H-prestandakurvan. 0,00 lang-
Se parameter 80.40 H-kurva H1 (sidan 536). denheter
80.50  P-kurva P1 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 1 i P- 0,00 kW
prestandakurvan.
Obs! Som férval ar enheten kW. Enheten kan dock andras i
enlighet med parameter 96.16 Enhetsval bit 00 Kraftmodul.
0,00... Strémingang for pumpen vid punkt 1. 1 =1 enhet
32767,00 kW eller
hk
80.51  P-kurva P2 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 2 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.52  P-kurva P3 Definierar stromingangen for pumpen vid punkt 3 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.53  P-kurva P4 Definierar stromingangen for pumpen vid punkt 4 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.54  P-kurva P5 Definierar stromingangen for pumpen vid punkt 5 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.55  P-kurva P6 Definierar stromingangen for pumpen vid punkt 6 i PQ- och 0,00 kW

HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
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80.56  P-kurva P7 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 7 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.57  P-kurva P8 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 8 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.58  P-kurva P9 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 9 i PQ- och 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.59  P-kurva P10 Definierar stromingangen fér pumpen vid punkt 10 i PQ- och | 0,00 kW
HQ-prestandakurvorna.
Se parameter 80.50 P-kurva P1 (sidan 537).
80.60 Q-vérde Q1 Definierar flodeshastigheten vid punkt 1 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Obs! Som férval &r flddesenheten m3h. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.21 Fl6desenhet.
0,00... Flodeshastighet vid punkt 1 i PQ-kurvan. 1 =1 enhet
200000,00 enheter
80.61 Q-védrde Q2 Definierar flddeshastigheten vid punkt 2 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.62 Q-védrde Q3 Definierar flddeshastigheten vid punkt 3 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.63 Q-védrde Q4 Definierar flddeshastigheten vid punkt 4 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.64 Q-vérde Q5 Definierar flodeshastigheten vid punkt 5 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q7 (sidan 537).
80.65 Q-vérde Q6 Definierar flodeshastigheten vid punkt 6 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.66 Q-vérde Q7 Definierar flodeshastigheten vid punkt 7 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.67 Q-védrde Q8 Definierar flodeshastigheten vid punkt 8 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.68 Q-vérde Q9 Definierar flodeshastigheten vid punkt 9 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.69  Q-vérde Q10 Definierar flodeshastigheten vid punkt 10 i PQ- och HQ- 0,00 enheter
prestandakurvorna.
Se parameter 80.60 Q-vérde Q1 (sidan 537).
80.71  Kalla for Valjer kallan for pulstypens flédesmatare. Dl4
flodesmétare for
lag puls
DI1 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingéng DI1 (70.02 DI fordr status, bit 3). 5
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DI5 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 5). 7
Ovriga [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

80.72  Skala for Indikerar flédesenheterna per puls for floidesmataren (t.ex. 1,000 fléde-
flodesmaétare for 10,000 m3 per puls). senheter
1ag puls
0,000... Flodesenheter per puls. 1000 =
1,000,000 flode- 1 flédesenhet
senheter

81 Sensorinstéllningar

Sensorinstallningarna for inlopps- och utloppstryckets
skyddsfunktion.

81.01  Faktiskt Visar det faktiska inloppstrycket. -
inloppstryck Obs! Som forval &r parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.
0,00... Faktiskt inloppstryck. 1=
32767,00 trycken- 1 tryckenhet
heter
81.02  Faktiskt Visar det faktiska utloppstrycket. -
utloppstryck Obs! Som férval &r parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.
0,00... Faktiskt utloppstryck. 1=
32767,00 trycken- 1 tryckenhet
heter
81.10  Inlopps tryckkélla Valjer den priméra kallan som anvands foér pumpinloppets Ej vald
tryckmatning.
Ej vald Ingen. 0
Al1 skalad Parameter 12.12 Al1 skalat vérde. 1
Al2 skalad Parameter 12.22 Al2 skalat vérde. 2
Frekvens in skalad | Parameter 711.39 Infrekvens 1 skalad. 3
Al1 procent Parameter 12.101 Al1 procentvérde. 8
Al2 procent Parameter 12.102 Al2 procentvérde. 9
Aterkopplingsdata- | Parameter 40.91 Aterkopplingsdatalagring. 10
lagring
Reserverad 11...12
Al3 skalat 15.52 Al3 skalat vérde (se sidan 352). 13
Al4 skalat 15.62 Al4 skalat vérde (se sidan 354). 14
Al5 skalat 15.72 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 15
Al3 procent 15.53 Al3 percent value (se sidan 352). 16
Al4 procent 15.63 Al4 procentvérde (se sidan 354). 17
Al5 procent 15.73 Al5 skalat vérde (se sidan 356). 18
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
81.11 Utlopps tryckkélla | Valjer den primara kallan som anvénds for pumputloppets Ej vald
tryckmatning. For tillgéngligt urval, se parameter 81.70
Inlopps tryckkélla.
81.12  Givare héjdskillnad | Definierar hoéjdskillnaden mellan inlopps- och 0,00 lang-
utloppstrycksensorer for flodesberakning. denheter

Obs! Som forval ar enheten m. Enheten kan dock &ndras i
enlighet med parameter 81.22 Léngd enhet.
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0,00... Sensorernas hojdskillnad. 1=
32767,00 langden- 1 langdenhet
heter

81.20  Tyckenhet Valjer tryckenhet. bar
bar Tryck. 0
kPa Kilopascal. 1
psi Pund per kvadrattum. 2
Pa Pascal. 3

81.21  Flbédesenhet Valjer flodesenhet. m3/h

Valet paverkar aven volym och specifika energienheter.
m3/h Kubikmeter per timme (volymenheten ar m3). 0
Is Liter per sekund (volymenheten &r I). 1
gpm Gallon per minut (volymenheten &r gal). 2
81.22  Léngd enhet Valjer enhet for berédknade hojdpunkter, sensorernas meter
héjdskillnad och pumpinloppets och pumputloppets diameter.
centimeter Langdenhet i centimeter. 69
meter Langdenhet i meter. 72
tum Langdenhet i tum. 73
fot Langdenhet i fot. 27

81.23  Densitetsenhet Valjer densitetsenhet. kg/m3
kg/m3 Kilogram per kubikmeter. 0
kgl Kilogram per liter. 1
Ib/gal Pund per gallon. 2

82 Pumpskydd Installningar for snabbrampfunktioner samt pumpskyddsfunk-

tionernas mjuka rorfylining och torrpumpskydd.
Se avsnitt Ramper — Snabbramper (sidan 129), Mjuk
rérfylining (sidan 122) och Torrpumpsskydd (sidan 128).
82.01  Quick ramp accel. | Aktiverar snabbrampslage for acceleration med snabb Ej vald
mode rampinstalining 1 (i aldre lage eller med uppdaterade
funktioner) och/eller med snabb rampinstélining 2 (i 8ldre lage
eller med uppdaterade funktioner). Aldre lage ar kompatibelt
med programvaruversioner fore v2.12.
Accelerationsegenskaper for snabbrampinstallning 1
konfigureras med parametrarna 82.05 1st quick ramp accel.
time och 82.06 Final quick ramp decel. time.
Accelerationsegenskaper for snabbramp 2 konfigureras med
parametrarna 82.10 2nd quick ramp accel. time och 82.12
2nd quick ramp accel. limit.
For detaljerad information, se avsnitt Ramper — Snabbramper
(sidan 129).
Ej vald Snabbramplaget ar inaktiverat. 0
Anvand 1 Snabbrampinstélining 1 och instéllning 2 anvands (i aldre 1
snabbramp (aldre) | Iage kompatibelt med programvaruversioner fére v2.12).
Anvand 2 Bade snabbrampinstalining 1 och instéllning 2 anvéands (i 2
snabbramper aldre lage kompatibelt med programvaruversioner fore
(aldre) v2.12).
Anvandsnabbramp | Snabbrampuppséttning 1 anvands. 3
1
Anvandsnabbramp | Bade snabbrampuppsattning 1 och 2 anvands. 4

2
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82.02  Quick ramp decel. | Aktiverar snabbrampslage for retardation med snabb Félj
mode rampinstalining 1 (i ldre lage eller med uppdaterade accel.grénser
funktioner) eller med snabb rampinstallning 2 (i aldre lage
eller med uppdaterade funktioner).
Ej vald Snabbramplaget ar inaktiverat. 0
Anvand 1 Snabbrampinstallning 1 anvands (i aldre lage kompatibelt 1
snabbramp (éldre) | med programvaruversioner fore v2.12).
Anvand 2 Bade snabbrampinstéllining 1 och instalining 2 anvéands 2
snabbramper (i ldre lage kompatibelt med programvaruversioner fére
(aldre) v2.12).
Anvand snabbramp | Snabbrampuppsattning 1 anvénds. 3
1
Anvand snabbramp | Bade snabbrampuppséattning 1 och 2 anvénds. 4
2
Folj accel.granser | Anvand samma konfiguration (lage och granser) for 5
retardation som anvands for acceleration.
82.05  1st quick ramp Definierar accelerationshastigheten for 3,00 s
accel. time snabbrampuppsattning 1.
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
82.06  Final quick ramp Definierar retardationshastigheten fér snabbrampuppsattning | 3,00 s
decel. time 1.
Retardationshastigheten definieras som den tiden som kravs
for att retardera fran det varvtalsvarde som definieras med
parametrarna 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02
Frekvensskalning till nollvarvtal.
Retardationshastigheten géller fran varvtalet/frekvensen som
har definierats med parameter 82.07 1st quick ramp accel.
limit till noll.
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
82.07  1st quick ramp Definierar accelerationsgrénsen fér snabbramp 1. 30 enhet
accel. limit Over detta varvtal/denna frekvens anvander
frekvensomriktaren snabbramp 2 och normal ramptid eller
bara normal ramptid beroende pa parameter 82.07 Quick
ramp accel. mode.
0...120 Hz/ Frekvens-/varvtalsgrans 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.08  Final quick ramp Definierar retardationsgrans for snabbramp 2. 40 enhet
decel. limit
0...120 Hz/ Frekvens-/varvtalsgrans 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.10  2nd quick ramp Definierar accelerationshastigheten for 10,00 s
accel. time snabbrampuppsattning 2.
Accelerationshastigheten definieras som den tiden som kravs
for att accelerera fran nollvarvtal till varvtalet som definieras
med parameter 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02
Frekvensskalning. Den har accelerationshastigheten galler i
varvtals-/frekvensomradet som definierats med parametrarna
82.07 1st quick ramp accel. limit och 82.12 2nd quick ramp
accel. limit.
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
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82.11  2nd quick ramp Definierar retardationshastigheten fér snabbrampuppsattning | 10,00 s
decel. time 2.
Retardationshastigheten definieras som den tiden som kravs
for att retardera fran det varvtalsvarde som definieras med
parametrarna 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02
Frekvensskalning till nollvarvtal.
Den hér retardationshastigheten ar i varvtals-/frekvensomra-
det som definierats med parametrarna 82.07 1st quick ramp
accel. limit och 82.12 2nd quick ramp accel. limit.
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
82.12  2nd quick ramp Definierar accelerationsgransen for snabbramp 2. 45 enhet
accel. limit Over detta varvtal/denna frekvens anvander
frekvensomriktaren snabbramp 2 eller normal ramptid
beroende pa parameter 82.01 Quick ramp accel. mode.
0...120 Hz / Frekvens-/varvtalsgrans 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.13  2nd quick ramp Definierar retardationsgréns fér snabbramp 2. 45 enhet
decel. limit
0...120 Hz/ Frekvens-/varvtalsgrans 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.14  Oper. quick ramp Accelerationsramptid anvands under normal drift. Ramptid 20,00 s
accel. Time (3rd) fran noll eller fran 82.07 1st quick ramp accel. limit eller fran
82.12 2nd quick ramp accel. limit (beroende pa vilket som
anvands och &r hogre) till 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02
Frekvensskalning.
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
82.15  Oper. quick ramp Retardationsramptid anvénds under normal drift. Ramptid 20,00 s
decel. time (1st) fran 46.01 Varvtalsskalning eller 46.02 Frekvensskalning till
82.13 2nd quick ramp decel. limit eller 82.08 Final quick ramp
decel. limit eller nollvarvtal (beroende pa vilket som anvands
och ar hogre).
0,10...1800,00 s Tid. 100=1s
82.20  Torrk6rningsskydd | Valjer lage for torrkérningsskydd. Ingen atgérd
Se avsnitt Torrpumpsskydd (sidan 128).
Ingen atgard Torrkérningsskydd ar inaktiverat. 0
Varning Torrkérningsskydd genererar varning D50A Torrkérning. 1
Fel Torrkérningsskydd genererar fel D404 Torrk6rning. 2
Fel vid drift Torrkdérningsskydd genererar ett fel om kallsignalen &r hég vid | 3
koérning.
82.21  Torrkérningskélla Valjer kallan for torrkdrningsskydd. Underlast-
kurva
Underlastkurva Aktiverar torrkérningsskydd (parameter 37.071 ULC- 0
utgangsstatusord, bit 0).
Se avsnitt Diagnostik (sidan 186).
DI1 Digital ingang DI1. 1
DI2 Digital ingang DI2. 2
DI3 Digital ingang DI3. 3
Dl4 Digital ingang DI4. 4
DI5 Digital ingéng DI5. 5
Dl6 Digital ingéng DI6. 6
Overvakning 1 Aktiverar torrkérningsskydd. 7
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Overvakning 2 Aktiverar torrkorningsskydd. 8
Overvakning 3 Aktiverar torrkorningsskydd. 9

82.22  Skydd for Valjer laget for inget flodesskydd. Ingen atgérd
fiédesomkopplare | Skyddet aktiveras endast nar frekvensomriktaren har kérts sa

lange som har angetts med 82.24 Kontrollférdréjning fér
flodesomkopplare.
Ingen atgard Inget flédesskydd ar inaktiverat. 0
Varning Inget flédesskydd genererar varningen D5B2 Inget fléde. 1
Fel Inget flédesskydd genererar felet D4B2 Inget fiéde. 2

82.23  Kalla fér Valjer kallan for flodesbrytaren.
flodesomkopplare
Ej anvand - 0
Ej anvand - 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI fordr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Di4 Digital ingang DI4 (10.02 DI férdr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI férdr status, bit 4). 6
DI6 Digital ingang DI6 (70.02 DI fordr status, bit 5). 7
Ovriga [bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -

82.24  Kontrollférdréjning | Definierar den fordréjningstid vid vilken 5,00s
for flocdesomkopp- | flodesbrytardvervakningen ar inaktiv.
lare Det gar att justera kontrollférdréjningen for att méjliggéra

korrekt flode efter att motorn har startats.
0,0...3600,00 s Kontrollférdréjning for flodesbrytare i sekunder. 1=1s

82.25  Mjuk rorfylining Valjer frekvensomriktaratgard om systemet inte nar borvardet | Ingen atgérd

dvervakning i tid defnierad med parameter 82.26 Timeoutgréans.
Tiden beréknas med den senaste referensandringen i
parameter 40.03 PID-reglering bérv &rv.
Se avsnitt Mjuk rérfylining (sidan 122).
Ingen atgard Timeout for mjuk rorfylining &r inaktiverad. 0
Varning Funktion fér mjuk rérfylining genererar varning D508 1
Ro6rfyliningstimeout.
Fel Funktion for mjuk rorfylining genererar fel D405 2
Rérfyliningstimeout.
82.26  Timeoutgrédns Definierar den férdrojningstid vid vilken bérvardet maste nas | 60,0 s
efter den senaste andringen i PID-referensens ramputgang.
0,0...1800,0 s Timeoutgrans i sekunder. 1=1s

82.30  Min. tryckskydd for | Aktiverar funktionen for min.tryck i pumpens utlopp. Ej vald
utlopp
Ej vald Funktionen fér min.tryck i pumpens utlopp ar inaktiverad. 0
Varning Funktionen f6r min.tryck i pumpens utlopp genererar varning | 1

D50E Min. tryck fér utlopp nar utloppets min.tryck ar under
den niva som definierats med parameter 82.31 Min.
tryckvarningsniva for utlopp under den tid som stallts in i
82.45 Max. tryckvarningsniva for utlopp.
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Fel

Funktionen fér min.tryck i pumpens utlopp genererar fel D408
Min. tryck for utlopp nar utloppets min.tryck ar under den niva
som definierats med parameter 82.32 Min. tryckfelsniva fér
utlopp under en tid som stallts in i parameter 82.45 Max.
tryckvarningsniva for utlopp.

2

Varning/fel

Funktionen for min.tryck i pumpens utlopp genererar forst en
varning nar trycket &r under den niva som definierats med
parameter 82.31 Min. tryckvarningsniva for utlopp under den
tid som stallts in i parameter 82.45 Max. tryckvarningsniva fér
utlopp.

Om trycket fortsétter att falla under den niva som definierats
med parameter 82.32 Min. tryckfelsniva for utlopp genereras
fel for min.tryck i utloppet.

82.31

Min. tryckvarnings-
niva for utlopp

Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska
generera varningen for min.tryck i utloppet.

Obs! Som forval ar parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.

0,00 bar

0,00...
32767,00 bar

Varningsniva for min.tryck i utioppet.

1=1bar

82.32

Min. tryckfelsniva
for utlopp

Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska
generera felet for min.tryck i utloppet.

Obs! Som férval ar parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.

0,00 bar

0,00...
32767,00 bar

Felniva for min.tryck i utloppet.

1=1bar

82.35

Max. tryckskydd for
utlopp

Aktiverar funktionen for max.tryck i pumpens utlopp.

Ej vald

Ej vald

Skyddsfunktionen fér max.tryck ar inaktiverad.

Varning

Funktionen for max.tryck i pumpens utlopp genererar varning
D50F Utloppets maximala tryck nar trycket &r 6ver den niva
som definierats med parameter 82.37 Max. tryckvarningsnivéa
fér utlopp under en tid som stéllts in i parameter 82.45 Max.
tryckvarningsniva for utlopp.

Fel

Funktionen for max.tryck i pumpens utlopp genererar fel
D409 Utloppets maximala tryck nar trycket ar dver den niva
som definierats med parameter 82.38 Max. tryckfelsnivéa fér
utlopp under en tid som stallts in i parameter 82.45 Max.
tryckvarningsniva for utlopp.

Varning/fel

Funktionen for max.tryck i pumpens utlopp genererar forst en
varning nar trycket ar 6ver den niva som definierats med
parameter 82.37 Max. tryckvarningsniva fér utlopp under den
tid som stallts in i parameter 82.45 Max. tryckvarningsniva fér
utlopp.

Om trycket stiger 6ver den niva som definierats med
parameter 82.38 Max. tryckfelsniva fér utlopp genereras fel
for max.tryck i utloppet.

82.37

Max. tryckvarnings-
niva for utlopp

Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska
generera varningen fér max.tryck i utloppet.

Obs! Som forval ar parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.

0,00 bar

0,00...
32767,00 bar

Varningsniva for max.tryck i utloppet.

1=1bar
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82.38  Max. tryckfelsniva | Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska 0,00 bar
for utlopp generera felet fér max.tryck i utloppet.
Obs! Som forval &r parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.
0,00... Felniva for max.tryck i utloppet. 1=1bar
32767,00 bar
82.40  Min. tryckskydd fér | Aktiverar funktionen for min.tryck i pumpens inlopp. Ej vald
inlopp
Ej vald Skydet for min.tryck i pumpens inlopp ar inaktiverad. 0
Varning Funktionen for min.tryck i pumpens inlopp genererar varning | 1
D510 Min. tryck for inlopp nér trycket ar under den niva som
definierats med parameter 82.41 Max. tryckvarningsniva fér
utlopp under en tid som stallts in i 82.45 Max.
tryckvarningsniva for utlopp.
Fel Funktionen fér min.tryck i pumpens inlopp genererar fel D40A | 2
Min. tryck for inlopp nar trycket ar under den niva som
definierats med parameter 82.42 Min. tryckfelsniva for inlopp
under en tid som stallts in i 82.45 Max. tryckvarningsniva for
utlopp.
Varning/fel Funktionen fér min.tryck i pumpens inlopp genererar forsten |3
varning nar trycket ar under den niva som definierats med
parameter 82.41 Max. tryckvarningsnivéa fér utlopp under den
tid som stallts in i 82.45 Max. tryckvarningsniva fér utlopp.
Om trycket fortséatter att falla under den niva som definierats
med parameter 82.42 Min. tryckfelsnivéa fér inlopp genereras
ett fel.
82.41  Max. tryckvarnings- | Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska 0,00 bar
niva fér utlopp generera varningen fér min.tryck i inloppet.
Obs! Som forval &r parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.
0,00... Varningsniva for min.tryck i inloppet. 1 =1 bar
32767,00 bar
82.42  Min. tryckfelsniva Definierar den niva vid vilken frekvensomriktaren ska 0,00 bar
fér inlopp generera felet for min.tryck i inloppet.
Obs! Som férval &r parameterenheten bar. Enheten kan dock
andras i enlighet med parameter 81.20 Tyckenhet.
0,00... Felniva for min.tryck i inloppet. 1=1bar
32767,00 bar
82.45  Max. tryckvarnings- | Definierar den fordréjningstid vid vilken tryckdvervakningar ar | 3,00 s
niva for utlopp inaktiva.
Kontrollférdréjning kan justeras for ett system i vilket trycket
inte 6kar omedelbart efter det att motorn har startats.
0,00...3600,00 s Kontrollférdréjningstid for tryck. 1=1s
82.51  Pump autoreset Valjer pumpskyddsfel som aterstélls automatiskt. Parametern | 0

selection

ar ett 16 bitars ord dar varje bit motsvarar en feltyp. Sa snart
en bit satts till 1 avfragas aterstalls motsvarande fel efter
82.52 Pump autoreset delay time.

VARNING! Innan funktionen aktiveras, se till att inga farliga
situationer kan uppsta. Funktionen aterstéller frekvensomrik-
taren automatiskt och fortsatter driften efter ett fel.
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Bit Namn Beskrivningar
0 Torrkdrning Aktiverar automatisk aterstallning av
feltillstandet Torrkdrning.
1 Cavitation detected Aktiverar automatisk aterstalining av
kavitationsfel
2...15 |Reserverad
0...65535 Bitmask 1=1
82.52  Pump autoreset Definierar den tid omriktaren ska vanta innan den aterstaller | 60,0 min
delay time ett pumpskyddsfel automatiskt.
0,0...3276,0 min Wait time 10 =1 min
83 Pumprengéring Installningar for pumprengdéringssekvensen.
Se avsnitt Pumprengéring (sidan 125).
83.01  Pumprengérings- Visar status for pumprengéring. -
status
Ej vald Rengoringssekvensen ar inaktiverad. 0
Pumprengdrning Rengoringssekvensen ar aktiverad. 1
Ingen triggning &r | Ingen trigger ar konfigurerad. 2
konfigurerad
Vantar pa triggning | Véantar pa triggersignal.
Triggad Rengéringssekvensen triggas av parameter 83.77 och anger
endast varningsgenerering.
83.02  Pumprengdrings- | Visar pumprengdringsforioppet. -
férlopp
0...100 % Procentsats 10=1%
83.03  Totalt antal Visar det totala antalet rengdringar. -
rengéringar
0...4,294,967,295 | Totalt antal rengdringar.
83.10  Pumprengéringsat- | Aktiverar pumprengdringsatgarden. Reng6ring
gérd
Av Pumprengdring ar inaktiverat. 0
Rengdring Pumprengdring startas baserat pa triggers. 1
Endast varning Genererar varningsmeddelande baserat pa triggers. 2
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83.11  Pumprengbring Aktiverar/inaktiverar pumprengdéringssekvensen for 0b0000
léser ut frekvensomriktaren och definierar triggerforhallandena.
Obs! Om DI1 ar P& nar rengdringen ar klar startas ingen
rengdringssekvens. Frekvensomriktaren startar rengéringen
vid nasta start om triggersignalen ar Pa nar motorn startas.
Bit Namn Beskrivning
0 Reserverad
1 Varje start Rengdringen startar vid varje start.
2 Varje stopp Rengdringen startar vid varje stopp.
3 Reserverad
4 Overbelastningsdetekte- |Rengéringssekvensen startar nar en éverbelastningssituation
ring detekteras. For att stalla in 6verbelastningskurvan, se
parametrarna i grupp 37 Anvéndarlastkurva.
5 Underbelastningsdetekte- |Rengdringssekvensen startar nar en
ring underbelastningssituation detekteras. For att stélla in
Overbelastningskurvan, se parametrarna i grupp 37
Anvéndarlastkurva.
6 Fast tidsintervall Tidsintervall definierat av parameter 83.15 Fast tidsintervall.
7 Kombinerad timer1 Kombinerad timer 1 for tidurfunktionerna startar rengéringen.
Pumprengoéring utldses nar timerfunktion 1 ar aktiv.
Se 34.01 Tidfunktioner status (bit 0).
8...9 Reserverad
10 Overvakning 1 Rengodringssekvensen startar nar évervakning 1 ar hég.
" Overvakning 2 Rengdringssekvensen startar nar évervakning 2 ar hég.
12 Overvakning 3 Rengoringssekvensen startar nar évervakning 3 ar hog.
13 Dl4 Rengodringssekvensen startar nar DI4 ar hég.
14 DI5 Rengdringssekvensen startar nar DI5 ar hog.
15 DI6 Rengdringssekvensen startar nar DI6 ar hog.
0000h...FFFFh Pumprengdring I0ser ut, 1=1
83.12  Forcera rengdring | Startar pumprengdring. Ej aktivt
manuellt
Ej aktivt Pumprengdring ar inte aktivt. 0
Starta rengdring nu | Startar pumprengdring omedelbart. 1
Dl4 Startar pumprengdring nar DI4 blir hég. 2
DI5 Startar pumprengdring nar DI5 blir hég. 3
DI6 Startar pumprengdring néar DI6 blir hég. 4
Ovriga[bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
83.15  Fast tidsintervall Definierar det konstanta tidsintervallet mellan rengéringscy- | 02 00:00
klerna.
Den héar parameteran anvands bara nar tidsintervall I6ser ut
rengoring.
00 00:00... Tidsintervall i formatet DD TT:MM (dag timme:min). -
45:12:15
83.16  Cykleri Definerar antalet cykler som kérs i rengéringsprogrammet. 3
rengéringsprogram | Till exempel 1 cykel = 1 steg framat + 1 steg bakat.
1...65,535 Véardeintervall. 1=1
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83.20  Rengdringshastig- | Definierar varvtals-/frekvenssteg i pumprengdring. 80 %
het steg Rengéringens varvtalssteg ar samma fér positiva och
negativa riktningar.
Obs! Om negativ rotering har inaktiverats med varvtalsgran-
ser fungerar inte pumprengdringen i negativ riktning.
0...100 % Procentsats av rengéringens varvtals-/frekvensvarde. 1=1%
83.25  Tid till rengérings- | Definierar den tid som kravs for att frekvensomriktaren ska na | 3,000 s
hastighet rengdringens varvtal som stéllts in med parameter 83.20
Rengéringshastighet steg.
0,000...60,000 s Tid. 1=1s
83.26  Tid till nollvarvtal Definierar den tid som kravs for att frekvensomriktaren ska na | 3,000 s
det nollvarvtal som stéllts in med parameter 83.20
Rengéringshastighet steg.
0,000...60,000 s Tid 1=1s
83.27  Rengdring i tid Definierar rengéringens aktiveringstid nar frekvensomriktaren | 10,000 s
kors vid det rengdringsvarvtal som stallts in med parameter
83.20 Rengdringshastighet steg.
0,000...1000,000 s | Tid. 1=1s
83.28  Rengdring ej i tid Definierar rengdringens inaktiveringstid nar 5,000 s
frekvensomriktaren ar kvar pa nollvarvtal mellan positiva och
negativa pulser och efter en rengéringscykel innan en ny
rengdringscykel startas.
0,000...1000,000 s | Tid. 1=1s
83.35  Fel antal Aktiverar 6vervakning av antal rengdringar och véljer atgard | Ingen atgérd
rengéringar om fér manga rengdringar startar inom den tid som
definierats med parameter 83.36 Antal rengéringar tid.
Se avsnitt Overvakning av antal rengéringar (sidan 126).
Ingen atgard Ingen atgard. 0
Varning Varning. 1
Fel Fel. 2
83.36  Antal rengdringar | Definierar tiden for 6vervakning av antal rengdringar. 00 01:00
tid Se avsnitt Overvakning av antal rengéringar (sidan 126).
00 00:00... Tid. -
45:12:15
83.37  Maximalt antal Definierar maxmalt tillatet antal rengéringar. 5
rengdring Se avsnitt Overvakning av antal rengéringar (sidan 126).
0...30 Maximalt antal rengéringar. 1=1
86 Cavitation control Instéliningar fér detektering och styrning av pumpkavitation.
Se avsnitt Parametergrupp 34 Timerfunktioner (sidan 438).
pa sidan 735.
86.01 Cauvitation status Visar i viliket tillstand pumpkavitationskontrollen &r. 0
word
Ej vald Kavitationskontroll ar inaktiverat. 0
Ingen kavitation har | Kavitationskontroll &r aktiverat, frekvenomriktaren har inte 1
detekterats detekterat kavitation i pumpen och frekvensomriktaren kors
normalt.
Cavitation detected | Frekvensomriktaren har detekterat kavitation i pumpen; 2
(warning only) normal drift fortsatter.
Cavitation detected | Frekvensomriktaren har detekterat kavitation i pumpen och 3
(controlling frekvensomriktarens varvtalsreferens (frekvens) reduceras i

reference)

ett férsok att eliminera pumpkavitationen som har detekterats.
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Cavitation cleared
(controlling
reference)

Frekvensomriktaren har inte langre detekterat kavitation i
pumpen. Frekvensomriktarens varvtalsreferens okar tillbaka
till det varde den hade fore den initiala pumpkavitationsdetek-
teringen.

4

Cavitation detected
(emptying well)

Frekvensomriktaren har detekterat kavitation i pumpen och
varvtalsreferensen ar vid 86.12 Cavitation minimum speed
(86.13 Cavitation minimum frequency) Frekvensomriktaren
|16ser ut for fel efter 86.18 Cavitation empty well time.

Cavitation detected
(faulted)

Frekvensomriktaren har detekterat kavitation i pumpen har
darefter fel.

86.02

Cavitation value

Det beréknade rms-rippelvardet fér momentet som anvands i
kavitationsalgoritmen

0,000...300,000

Calculated ripple rms value

86.11

Cavitation control

Valjer frekvensomriktarens reaktion pa en detektering pa
pumpkavitation.

Obs! Kavitationsdetektering kréver en pumpkurva; se 86.20 -
86.25.

Ej vald

Algoritmen foér pumpkavitationsdektering ar inaktiverad. Bit 00
av 86.01 Cavitation minimum speed ar installd.

Endast varning

Frekvensomriktaren utléser endast en "Cavitation Detected’-
varning, inga korrigerande atgarder av frekvensomriktaren
intraffar. Bit 02 av 86.01 Cavitation status word stélls in nar
en kavitation detekteras i pumpen. Annars stalls bit 01 in.

Control with events

Frekvensomriktaren utléser en "Cavitation Detected”-varning
och implementerar korrigerande atgarder tills detektering har
rensats eller atgarderna misslyckas med att I6sa problemet
och frekvensomriktaren loser ut for fel, da ett Cavitation
Detected-fel I6ser ut. Bit(ar) 03 - 06 av 86.01 Cavitation status
word stélls in nar en kavitation i pumpen detekteras,
beroende pa situation: annars stélls bit 01 in.

Control without
events

Frekvensomriktaren I6ser inte ut fér en varning. Den
implementerar dock korrigerande atgarder tills detekteringen
har rensats eller atgarderna misslyckas att I6sa problemet
och frekvensomriktarfelen, da "Cavitation Detected’-felet
I6ser ut. Bit(ar) 03-06 av 86.01 Cavitation status word stalls in
nar en kavitation i pumpen detekteras, beroende pa situation.
Annars stélls bit 01 in.

Endast fel

Frekvensomriktaren I0ser ut ett Cavitation Detected-fel och
stoppar frekvensomriktaren efter 86.18 Cavitation hold time.
Bit 06 av 86.07 Cavitation status word stélls in nar kavitation
har detekteras i pumpen. Annars stélls bit 01 in.

86.12

Cavitation
minimum speed

Motorns min.varvtal vid vilket kavitationskontroll ar aktiverat.
Detta ar det lagsta varvtalet som frekvensomriktaren justeras
till nér detektering av pumpkavitation férsoker losas.
Instélliningen kan inte vara lagre an 30.71 Min varvtal

Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Skalér.

900 rpm

0...30000 rpm

Min. motorvarvtal

1=1rpm

86.13

Cavitation speed
decrease

Varvtalssteget som frekvensomriktaren minskar referensen
med vid forsok att I6sa en detekterad pumpkavitation.

Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Skalar.

90 rpm

0...30000 rpm

Varvtalssteg fér minskning

1=1rpm
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86.14  Cavitation speed Frekvensomriktarens varvtalssteg 6kar referensen vid 90 rpm
increase overgang fran pumpkavitationskontroll tillbaka till normal drift
(efter detekterad kavitation i pumpen har I6sts.
Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Skalér.
0...30000 rpm Varvtalssteg for 6kning 1=1rpm
86.15 Cavitation Min. motorfrekvens vid vilken kavitationskontroll ar aktiverad. | 30,0 Hz
minimum Detta &r den lagsta frekvensen som frekvensomriktaren
frequency justerar till nar detektering av pumpkavitation férsoker losas.
Installningen kan inte stallas in lagre an 30.13 Min frekvens.
Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Vektor.
0,0...500,0 Hz Min. motorfrekvens 10=1Hz
86.16  Cavitation Det steg frekvensomriktaren minskar referensen med nér den | 3,0 Hz
frequency forsoker I6sa en detekterad pumpkavitation.
decrease Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Vektor.
0,0...500,0 Hz Frekvenssteg fér minskning 10=1Hz
86.17 Cavitation Det steg frekvensomriktaren 6kar referensen med vid 3,0 Hz
frequency increase | 6vergang fran kavitationskontroll tillbaka till normal drift (nar
detekterad kavitation i pumpen har 19sts).
Obs! Den har parametern ar dold nar 99.04 Motorstyrmetod
ar Vektor.
0,0...500,0 Hz Frekvenssteg for 6kning 10=1Hz
86.18 Cavitation hold Den tid som referensen pausar vid varje steg innandengar |50s
time vidare till n4sta steg.
5,0...3000,0 s Den tid referensen pausar vid varje steg 10=1s
86.19  Cavitation empty Den tid som frekvensomriktaren pausar vid min.referens for | 3,0s
well time kavitation fore felutidsning for Cavitation Detection.
0,0...3000,0 s Den tid frekvensomriktaren pausar vid min.referensen 10=1s
86.20 Cavitation curve Valjer initial sjalvinstallning fér pumpkurvan som anvéands 0
autotune endast for algoritmen for cavitationsdetektering.
Ej valt Ingen atgard. 0
Autotune on start Frekvensomriktaren rampar pumpen till fem 1
varvtal/frekvenser for att skapa baskurvan. De fem varvtalen
kommer att vara 86.12 Cavitation minimum speed/86.15
Cavitation minimum frequency, 30.12 Max varvtal/30.14 Max
frekvens och tre steg mellan dessa tva referenser.
Valet atergar till Ej valt efter slutférande av sjélvinstaliningen.
Obs! Frekvensomriktaren maste vara i HAND-lage och ett
RUN-kommando maste ges for att sjélvinstallningen ska
starta.
86.21 Cavitation curve p1 | Den férsta momentpunkten i baspumpkurvan. Denna stélls in | 0,000
under kavitationskontrollkurvans sjalvinstallning eller kan
stéllas in manuellt. Se exempeldiagrammet for de varvtals-
/frekvenspunkter som anvands for varje kurvpunkt.
0,000...300,000 Momentpunkt 1=
86.22 Cavitation curve p2 | Den andra momentpunkten i baspumpkurvan. 0,000
0,000...300,000 Momentpunkt 1=
86.23 Cavitation curve p3 | Den tredje momentpunkten i baspumpkurvan. 0,000
0,000...300,000 Momentpunkt 1=1
86.24 Cauvitation curve p4 | Den fjarde momentpunkten i baspumpkurvan. 0,000
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0,000...300,000 Momentpunkt 1=1
86.25 Cavitation curve p5 | Den femte momentpunkten i baspumpkurvan. 0,000
0,000...300,000 Momentpunkt 1=1
86.30 Cavitation Sjalvinstaliningsparameter som anvands for att berakna 10,0 s
normalization time | RMS-momentvardet.
5,0...3000,0 s Sjalvinstéllningsparameter 10=1s
86.31 Cavitation Sjalvinstallningsparameter som anvands for att faststalla 2
threshold kansligheten for kavitationsdetektering. Ju hégre vardet ar
desto hogre maste intensiteten for kavitationen vara innan
den detekteras.
1...100 Sjalvinstalliningsparameter 1=1
94 LSU-styrning Styrning av frekvensomriktarens matningsenhet, till exempel
DC-spanning och reaktiv effektreferens.
(Bara synlig f6r ACQ580-31 and ACQ580-34).
Notera att den referens som definieras har ocksa maste
véljas som referenskalla i matningsenhetens
styrningsprogram for att ha effekt.
Se aven avsnitt Parametergrupperna 50 Féltbussadapter
(FBA) (sid. 496), 51 FBA A inst (sid. 500), 52 FB A data in
(sid. 502) och 53 FB A data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd
faltbuss (sid. 503). (sidan 99).
94.01  LSU-styrning Aktiverar/inaktiverar den interna INU-LSU- Pa
tillstdndsdiagrammet.
Nar tillstandsdiagrammet ar aktiverat styr vaxelriktarenheten
(INU) matningsenheten (LSU) och forhindrar att
vaxelriktarenheten startar innan matningsenheten ar redo.
Nar tillstandsdiagrammet ar inaktiverat ignoreras status for
matningsenheten (LSU) av vaxelriktarenheten.
Av Tillstandsdiagrammet INU-LSU &r inaktiverat. 0
Pa Tillstandsdiagrammet INU-LSU ar aktiverat. 1
94.02  LSU-panelkommu- | Aktiverar/inaktiverar mandverpanelen och PC-verktyget Inaktivera
nikation atkomst till matningsenheten (omriktare pa natsidan) via
vaxelriktarenheten (motorsidans vaxelriktare).
Obs! Den hér funktionen stéds endast av ACQ580-31 och
ACQ580-34.
Inaktivera Direkt atkomst for mandverpanel och PC-verktyg till 0
matningsenhetens mandverpanel via vaxelriktarenheten ar
inaktiverad. Frekvensomriktaren fungerar som en vaxelriktare
pa panelbussen.
Aktivera Direkt atkomst for mandverpanel och PC-verktyg till 1
matningsenhetens mandverpanel via vaxelriktarenheten ar
aktiverad. Frekvensomriktarenheten visas som tva separata
enheter (vaxelriktare och matningsenhet) pa panelbussen.
94.04  INU-LSU status Definierar INU-LSU-statusordprofil. Standardpro-
word profile Obs! Den har funktionen stéds endast av ACQ580-31 och gram for
ACQ580-34. ABB-frek-
vensomrik-
tare for
singeldrift
Standardprogram Frekvensomriktaren indikerar Redo drift-lage i 06. 11 0
fér ABB- Huvudstatusord bit 1 nar DC-lanken laddas upp. Pa det sattet

frekvensomriktare
for singeldrift

fungerar frekvensomriktaren pa liknande satt som
frekvensomriktaren av -01-typ.
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Bakatkompatibelt | Frekvensomriktaren indikerar Redo drift-lage i 06.71 1
program Huvudstatusord bit 1 nér huvudkontaktorn ar sluten och LSU

kors.

94.10 LSU max Definierar den maxtid som matningsenheten (LSU) kan ladda | 15 s

uppladdningstid upp innan felet 7584 LSU-uppladdning misslyckades
genereras.
0...65535 s Maximal uppladdningstid. 1=1s

94.11  LSU Definierar en stoppférdréjning for matningsenheten. Den har | 600,0 s
stoppférdréjning parametern kan anvandas for att férdréja 6ppning av

huvudbrytaren/-kontaktorn nar en omstart férvantas.
0,0...3600,0 s Stoppfordrdjning for matningsenheten. 10=1s

94.22 Egen DC- Definierar DC-spanningsreferensen fér matningsenheten. 0,0V
spénningsreferens
0,0...2000,0 V Egen DC-referens. 10=1V

94.32  Egen referens fér | Definierar den reaktiva spanningsreferensen for 0,0 kvar
reaktiv effekt matningsenheten.

-3276,8...3276,7 Egen referens for reaktiv effekt. 10 =1 kvar
kvar

94.40  Effekt mot.grdns Definierar maximal axeleffekt for motorisk drift vid fel i 600,00 %
vid nétbortfall matande nat nar IGBT-matningsenheten ar aktiv (bit 15 av

95.20 Hardvarutillval ord 1 ar aktiverad).
Vardet anges i procent av nominell motoreffekt.
0,00...600,00 % Maximal axeleffekt fér motorisk drift vid fel i matande nat. 1=1%
94.41  Effekt gen.grdns Definierar maximal axeleffekt for generatorisk drift vid fel i -600,00 %
vid nétbortfall matande nat nar IGBT-matningsenheten ar aktiv (bit 15 av
95.20 Hardvarutillval ord 1 ar aktiverad).
Vardet anges i procent av nominell motoreffekt.
-600,00...0,00 % Maximal axeleffekt for generatorisk drift vid fel i matande nét. | 1=1 %

94.50 LSU weak grid Aktiverar detektering av svagt nat fér LSU for ACH580-31/- Ej vald

enable 34-frekvensomriktare for att forbattra stabiliteten i svaga nat
och nar frekvensomriktaren stromforsorjs av en generator.
Ej vald Detektering av svagt nat kan inte aktiveras. 0
Aktiverat Detektering av svagt nat kan aktiveras. 1
DI1 Digital ingang DI1 (10.02 DI férdr status bit 0) 2
DI2 Digital ingang DI1 (70.02 DI f6rdr status bit 1) 3
DI3 Digital ingang DI1 (70.02 DI f6rdr status bit 2) 4
DI4 Digital ingang DI1 (70.02 DI f6rdr status bit 3) 5
DI5 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status bit 4) 6
D16 Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status bit 5) 7

Ovrigt

Kallval
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95 Hardvarukonfig

Olika hardvarurelaterade instéllningar.

95.01

Matningsspénning

Valjer matningsspanningsomrade. Den har parametern
anvands av frekvensomriktaren for att faststélla normal
spanning i matningsnatet. Parametern paverkar dven
frekvensomriktarens funktioner fér DC-spanningsreglering
(se avsnitt DC-spénningsreglering pa sidan 172).
VARNING! Felaktig installning kan leda till att motorn

A rusar okontrollerat eller att bromschoppern eller

resistorn dverbelastas.

Noter:

« De val som visas beror pa frekvensomriktarens hardvara.
Om endast ett spanningsomrade galler for
frekvensomriktaren i fraga valjs det som standard.

« Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.

Automatiskt/
ej valt

Automatiskt/ej valt

Om frekvensomriktaren endast stddjer ett spanningsomrade,
sa stalls den har parametern automatiskt in till det varde som
stods:
+ For frekvensomriktare med spéanningsklass -1 och -2 ar
parametern instélld pa 208...240 V.
+ For spanningsklass -6 ar parametern installd pa
525...600 V.
Automatiskt: | frekvensomriktare med spanningsklass -
4 véljs matningsspanningen automatiskt mellan 380...415 V
och 440...480 V en gang efter varje CU-start.
Matningsspanningskategori 380...415 V anvands internt om
95.03 Berédknad AC-matningsspénning ar mindre én 415V +
10 %, annars antas kategori 440...480 V. Observera att
kategorin valjs internt utan att vardet fér 95.071 andras fran 0.
Obs! Alternativet Automatiskt galler for frekvensomriktartyper
-01, -04 (och -07).
Ej valt: | frekvensomriktare med spanningsklass -4 ULH
maste du valja matningsspanning manuellt eftersom det
automatiska valet inte stods.| ACQ580 av -31/34-typer.
Varningen A6A6 Spédnningskategori ej vald visas och
frekvensomriktaren startar inte moduleringen innan en
kategori har valts.

208...240 V

208...240 V

380...415V

380...415V

440...480 V

440...480 V

525...600 V

525...600 V

G| W N =

95.02

Anpassn
spanningsgr

Aktiverar adaptiva spanningsgranser.

Adaptiva spaningsgranser kan t.ex. anvandas om en IGBT-
matningsenhet anvands for att hdja DC-spanningsnivan. Om
kommunikationen mellan véxelriktaren och IGBT-
matningsenheten ar aktiv relaterar spanningsgranserna till
DC-spanningsreferensen fran IGBT-matningsenheten.
Annars beraknas granserna utifran den uppmaétta DC-
spanningen i slutet av foérladdningssekvensen.

Den har funktionen ar ocksa anvandbar om AC-
matningsspanningen till frevensomriktaren ar hog eftrersom
varningsnivaerna héjs efter behov.

Aktivera

Inaktiv

Adaptiva spanningsgranser ar inaktiverade.

Aktivera

Adaptiva spanningsgranser ar aktiverade.
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95.03 Berédknad AC- Matningsspanningen beréknas. Berakningen gors varje gang | -
matningsspénning | frekvensomriktaren startas och baseras pa héjningen av
spanningsnivan i DC-mellanledet medan frekvensomriktaren
laddar upp DC-mellanledet.
Obs! Den har parametern anvands inte for ACQ580-31 och
ACQ580-34. Matningsspanningen visas av parameter 01.709
Nétspénning.
0...65535V Spanning. 10=1V
95.04  Styrkorts matn Anger hur frekvensomriktarens styrkort matas. Intern 24V
Intern 24V Frekvensomriktarens styrkort matas fran den 0
frekvensomriktare den ar ansluten till.
External 24V Frekvensomriktarens styrkort matas fran en extern 1
energikalla.
95.15  Speciella hardvaru- | Innehaller hardvarurelaterade installningar som kan aktiveras | 0000h

instéllningar

och inaktiveras genom att vaxla mellan de specifika bitarna.

Obs!

+ Installationen av den hardvara som specificeras med
den héar parametern kan kréva nedstédmpling av
frekvensomriktarens kapacitet eller andra begransningar.
Se (ATEX) frekvensomriktarens hardvaruhandledning.

* Med CPTC-02 ATEX-certifierad termistorskyddsmodul, folj
anvisingarna i CPTC-02 ATEX-certified thermistor
protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [engelskal].

Bit Namn

Information

0 EX-motor

kopplingsfrekvensen for ABB Ex (ATEX)-motorer
Noter:

véaxlingsfrekvens.
* Om du har ett flermotorsystem, kontakta ABB.

1 = Den drivna motorn &r en Ex (ATEX)-motor fran ABB for
potentiellt explosiva atmosfarer. Detta staller in den lagsta tillatna

« For andra motorer an ABB Ex (ATEX)-motorer, anvand
parametrarna 97.071 och 97.02 for att definiera korrekt minsta

1 ABB-sinusfilter

1 = Ett ABB-sinusfilter ar anslutet till frekvensomriktarens utgang.

2..15

Reserverad

0000h...FFFFh

Konfigurationsord for hardvarualternativ.
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95.20  Hardvarutillval ord | Specificerar hardvarurelaterade alternativ som kraver olika -
1 parameterstandardvarden.
Den hér parametern paverkas inte av parameteraterstalining.
For motorfrankoppling i vektorlage ska du:
1. stélla in vardet for parameter 95.26 till Inaktivera
2. aktivera 31.12 bit 5. Detta eftersom 6vervarvtals-
/6verfrekvensfel ibland kan I6sas ut for frekvensomriktaren
nar utgangskontaktorn anvands i vektorstyrningslage.
Bit Namn Varde
0 Matningsfrekvens |Se avsnitt Skillnader i férvalsvérden mellan 50 Hz och 60 Hz
60 Hz matningsfrekvensinstéliningar pa sidan 582.
0 =50 Hz.
1 =60 Hz.
1...12 |Reserverad
13 du/dt- Nar det ar aktiverat ar ett externt du/dt-filter anslutet till frekvensom-
filteraktivering riktar-/vaxelriktarutgangen. Instaliningen begransar utgangens vax-
lingsfrekvens och tvingar frekvensomriktarens/vaxelriktarmodulens
flakt till fullt varvtal
0 = du/dt-filtret ar inaktivt.
1 = du/dt-filtret &r aktivt.
14 Reserverad
15 FA2FA kommuni- |*1 = IGBT-matningsenhetstyrning av vaxelriktarenheten ar aktiv. Goér
kationsport flera parametrar synliga i grupperna 01, 05, 06, 07, 30, 31, 60, 61,
62, 94 och 96.
*Se avsnitt Parametergrupperna 50 Féltbussadapter (FBA) (sid. 496), 51 FBA A inst (sid. 500), 52
FB A data in (sid. 502) och 53 FB A data ut (sid. 502) och 58 Inbyggd féltbuss (sid. 503).
(sidan 99).
0000h...FFFFh Konfigurationsord for hardvarualternativ. 1=1
95.21  Hardvarutillval ord | Specificerar fler hardvarurelaterade alternativ som kraver -

2 olika parameterstandardvarden. Se parameter 95.20
Hardvarutillval ord 1.
VARNING! Om bitar i det har ordet har andrats,
kontrollera vardena for de paverkade parametrarna
igen.
Bit Namn [Information
0...5 Reserverad
6 Skapfrekvensom- |0 = inaktiv, 1 = aktiv. Endast for frekvensomriktare med byggstorlek
riktare R6 och stérre.
7 Cabinet fan 0 = inaktiv, 1 = aktiv. Endast for frekvensomriktare med byggstorlek
R6 och stérre.
8...15 |Reserverad

0000b...0101b

Konfigurationsord 2 fér hardvarualternativ. 1=1
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95.26  Motor disconnect Detekterar om motorn ar frankopplad och visar en varning fér | Inaktivera
detection den frankopplade motorn. Nar parametern ar ansluten gor

frekvensomriktaren foljande:

1. Frekvensomriktaren detekterar om motorn ar frankopplad
fran frekvensomriktaren (alla tre faser).

2. Om en motorfrankoppling detekteras fortsatter
frekvensomriktaren att kora och vantar pa att motorn ska
anslutas igen. Frekvensomriktaren visar varning A784
Motor disconnect pa mandverpanelen.

3. Nar motoranslutningen detekteras igen atergar motorn till
den senast aktiva referensen innan frankopplingen
detekterades.

4. Varningsmeddelandet forsvinner fran panelen.

For motorfrankoppling i vektorlage ska du:

1. stélla in vardet for parameter 95.26 till Inaktivera

2. aktivera 37.12 bit 5. Detta eftersom Gvervarvtals-
/6verfrekvensfel ibland kan 16sas ut fér frekvensomriktaren
nar utgangskontaktorn anvands i vektorstyrningslage.

Obs! Den har funktionen &r bara tillgénglig vid skalar

styrning. Den har parametern paverkar inte vektorstyrningens

funktion.
Inaktivera Detektering av frankopplad motor ar inaktiverat. 0
Aktivera Detektering av frankopplad motor ar aktiverat. 1
95.200 Cooling fan mode | Kylflaktens driftlage. Auto
Auto Flakten kors normalt: Flakt pa/av, flaktens varvtalsreferens 0

kan andras automatiskt efter frekvensomriktarens lage.

Alltid pa Flakten kors alltid vid 100 % varvtalsreferens. 1
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96 System Sprakval, atkomstnivaer, makroval, spara och aterstalla para-
metrar, omstart av styrenhet, egna parameteruppsattningar,
enhetsval, data loggtrigger, berékning av parameterkontroll-
summa, anvandarlas.
96.01  Sprak Valjer sprak for parametergranssnittet och annan information | Engelska

som visas pa mandverpanelen.

Frekvensomriktaren har stod for flera sprak. Spraken ar
uppdelade i tre systemprogramvarupaket: Globalt, europeiskt
och asiatiskt.

Standardpaketet &r det globala paketet som stoder sprak som
ar markerade med X och G. Europeisk delta stoder sprak med
X. Asiatisk delta stoder sprak som a&r markerade med X

och A.

Globalt
paket

Sprak Europeiskt| Asiatiskt

English X X

Tyska

Spanska

Portugisiska

X[ X| X| X

Franska

X[ X[ X| X| X| X

Kinesiska (férenklad)

Italienska

Finska

Polska

Ryska

QOO @ O O X| X[ X|X| X

Turkiska

Nederlandska

Danska

Svenska

Czech

Grekiska (Ellinika)

mmmmmm

Ungerska (Magyar)

Hebreiska (E)

Korean

Japanese

> > >

Thai

X = gemensamt sprak, finnas i alla paket
G =finns endast i det globala paketet

E =finns endast i det europeiska paketet
(E) = blir tillgangligt senare

A =finns endast i det asiatiska paketet
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Frekvensomriktarna innehaller det sprakpaket som motsvarar
bestallningens geografiska plats. Ingen pluskod eller andra
atgarder kravs.

Exempel:
» Om bestallningen skett i Sverige levereras
frekvensomriktarna med det globala paketet
(standardpaket).
» Om bestallningen skett i Grekland uppdateras
frekvensomriktarna med det europeiska paketet fore
leverans.
+ Om bestéllningen skett i Japan uppdateras
frekvensomriktarna med det asiatiska paketet fore
leverans.
Alla sprakpaketvarianter ar tillgangliga fran den lokala
frekvensomriktarsupporten.
Noter:
+ Alla sprak som listas nedan stéds nédvandigtvis inte av
géllande systemmijukvara.
» Den héar parametern paverkar inte de sprak som visas i
PC-verktyget Drive composer. (De anges under Visa >
Instéllningar > Drive default language.)
Ej vald Inget. 0
Engelska Engelska. Ingar i alla paket. 1033
Deutsch Tyska. Ingar i alla paket. 1031
Italiano Italienska. Ingar i det globala paketet. 1040
Espafiol Spanska. Ingar i alla paket. 3082
Portugues Portugisiska. Ingar i alla paket. 2070
Nederlands Nederlandska. Ingar i det europeiska paketet. 1043
Frangais Franska. Ingar i alla paket. 1036
Dansk Danska. Ingar i det europeiska paketet. 1030
Suomi Finska. Ingar i det globala paketet. 1035
Svenska Svenska. Ingar i det europeiska paketet. 1053
Russki Ryska. Ingar i det globala paketet. 1049
Polski Polska.ingar i det globala paketet. 1045
Tirkce Turkiska. Ingar i det globala paketet. 1055
Chinese Forenklad kinesiska. Ingar i det globala och det asiatiska 2052
(Simplified, PRC) paketet.
Cesky Tjeckiska. Ingar i det europeiska paketet. 1029
Grekiska Grekiska. Ingar i det europeiska paketet. 1032
Magyar Ungerska. Ingar i det europeiska paketet. 1038
Korean Koreanska. Ingar i det asiatiska paketet. 1042
Thai Thai. Ingar i det asiatiska paketet. 1054
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96.02  Sékerhetskod Sakerhetskoder kan anges i den har parametern for att
aktivera ytterligare atkomstnivaer (se parameter 96.03
Atkomstnivastatus) eller for att konfigurera anvéndarlaset.
"358” vaxlar parameterlaset pa och av, vilket férhindrar att alla
andra parametrar &ndras via mandverpanelen eller PC-
verktyget Drive Composer.
Nar den egna sakerhetskoden anges (som férval: 10000000)
aktiveras parametrarna 96.700...96.102, vilka kan anvandas
for att definiera en ny egen sékerhetskod och for att valja
vilka atgarder som ska forhindras.
Om en felaktig sakerhetskod anges stangs anvandarlaset om
det ar 6ppet, dvs. doljer parametrarna 96.700...96.102. Nar
sakerhetskoden har angetts, kontrollera att parametrarna ar
dolda. Om inte, ange en annan slumpmassig kod.
Obs! Den forvalda sakerhetskoden maste andras for att upp-
ratthalla en hdg sékerhetsniva. Férvara koden pa ett sakert
stille — ABB KAN INTE LASA UPP FREKVENSOMRIKTA-
REN NAR DU HAR ANDRAT KODEN.
Se aven avsnitt Anvéndarlas (sidan 189).
0...99,999,999 Kod for parameterlas. -
96.03  Atkomstnivastatus | Visar vilka atkomstnivaer som har aktiverats med passkoder | 0001b
som angetts i parameter 96.02 Sékerhetskod.
Bit Namn
0 Slutanvéandare
1 Service
2 Avanc. programmerare
3...10 |Reserverad
11 OEM-atkomstniva 1
12 OEM-atkomstniva 2
13 OEM-atkomstniva 3
14 Parameter las
15 Reserverad
0000h...FFFFh Aktiva atkomstnivaer. 1=1
96.04  Makroval Valjer styrmakro. Se kapitel Férvald I/O-konfiguration Klart
(sidan 85) for ytterligare information.
Nar valet ar klart atergar parametern automatiskt till Klart.
Klart Makrovalet ar klart, normal drift. 0
Standardkonfigura- | Fabriksinstéllning (sidan 86). For skalar motorstyrning. 1
tionen for vatten
96.05  Makro aktivt Visar vilket styrmakro som &r valt for tillféllet. Se kapitel Vattenstan-
Férvald I/O-konfiguration (sidan 85) for ytterligare dard
information.
Andra makrot med hjalp av parameter 96.04 Makroval.
Vattenstandard Fabriksinstallning (sidan 86). For skalar motorstyrning. 1
96.06  Par aterladdn Aterstéller de ursprungliga installningarna for Klart
styrprogrammet, dvs. férvalda parametervarden.
Obs! Denna parameter kan inte andras medan
frekvensomriktaren ar i drift.
Klart Aterstalining genomférd. 0
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Aterladda Aterstaller alla redigerbara parametervarden aterstélls till 8
standardvéarden standardvarden utom

* motordata och ID-kérningsresultat

* 1/0-utbyggnadsmodulinstalliningar

« egna texter, till exempel anpassade varningar och fel, och
frekvensomriktarnamn

kommunikationsinstallningar for mandverpanel/dator
faltbussadapterinstaliningar

styrmakroval och parameterférval som implementerats av
parameter 95.01 Matningsspénning

olika férval som implementerats med parameter 95.20
Hardvarutillval ord 1 och 95.21 Hardvarutillval ord 2.

» anvandarlasets konfigurationsparametrar 96.700...96.102.

Rensa alla Aterstéller alla redigerbara parametervarden aterstalls till 62

standardvarden utom

+ egna texter, till exempel anpassade varningar och fel, och
frekvensomriktarnamn

* kommunikationsinstallningar fér mandverpanel/dator

* parameter 95.01 Matningsspéanning

« olika férval som implementerats med parameter 95.20
Hardvarutillval ord 1 och 95.21 Hardvarutillval ord 2.

» anvandarlasets konfigurationsparametrar 96.700...96.102.

« grup 49 Panelportkommunikation parametrar.

Aterstéll alla falt- Aterstéller alal faltbuss- och kommunkationsrelaterade 32
bussinstallningar installningar till standardvarden.

Obs! Faltbuss-, mandverpanel- och PC-
verktygskommunikationen avbryts under aterstallningen.

Aterstall startvyn Aterstéller startvyns layout for att visa vardena fér 512
standardparametrarna som definierats av det styrmakro som
anvands.

Aterstall egna Aterstaller alla egna texter till standardvarden, inklusive 1024

texter frekvensomriktarnamnet, kontaktinfo, anpassade fel- och

varningstexter, PID-enhet och valutaenhet.
Obs! PID-enheten aterstélls bara om det ar egna texter, dvs.
parameter 40.79 Ange 1 enhet ar satt till Anvédndartext.

Aterstéll motordata | Aterstéller alla motorns markvarden och motorns ID- 2
kérningsresultat till standardvarden.

Allt till Aterstaller instéllningar och alla redigerbara fabriksvérden, 34560

fabriksinstallningar | utom

» olika férval som implementerats med parameter 95.20
Hardvarutillval ord 1 och 95.21 Hardvarutillval ord 2.

96.07  Spara parameter Sparar giltiga parametervarden i det permanenta minnet pa | Klart
manuellt frekvensomriktarens styrenhet sa att driften kan fortsatta nar

strémmen har stangts av och satts pa. Spara parametrarna

med den har parametern

+ for att lagra vérden som har skickats fran faltbussen

* nar extern +24 V DC strdmforsorjning anvands till
styrenheten: for att spara parameterandringar innan
styrenheten stdngs av. Matningsspanningen faller snabbt
nar den sténgs av.

Obs! Ett nytt parametervarde i ett standardmakro sparas

automatiskt nar det andras fran PC-verktyget eller

mandverpanelen, men inte nar det &ndras via faltbussen.

Klart Spara OK. 0

Spara Spara pagar. 1
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96.08  Styrkort start Om vardet fér den har parametern andras till 1 startas Ingen atgérd
styrenheten om (utan behov av en av/pa-cykel for hela
frekvensomriktarmodulen).
Vardet atergar darefter automatiskt till 0.
Ingen atgard 1 = Ingen atgard. 0
Omstart 1 = Starta om styrenhet. 1
96.10  Eget makro status | Visar status fér anvandarparameteruppsattningar. -
Den héar parametern kan endast lasas.
Se aven avsnitt Datalagringsparametrar (sidan 188).
n/a Inga egna makron har sparats. 0
Laserin Ett eget makro laddas. 1
Sparar En anvandarparameteruppsattning sparas. 2
Aktivt fel Ogiltig eller tom parameteruppsattning. 3
Anvandare 1 10 Anvandarparameteruppsattning 1 har valts med 4
aktiv parametrarna 96.12 Eget makro I/O ldge in1 och 96.13 Eget
makro I/O lage in2.
Anvandare 2 10 Anvandarparameteruppsattning 2 har valts med 5
aktiv parametrarna 96.12 Eget makro I/O ldge in1 och 96.13 Eget
makro I/O lage in2.
Anvandare 3 10 Anvandarparameteruppsattning 3 har valts med 6
aktiv parametrarna 96.12 Eget makro I/O ldge in1 och 96.13 Eget
makro I/O lage in2.
Anvandare 4 10 Anvandarparameteruppsattning 4 har valts med 7
aktiv parametrarna 96.12 Eget makro I/O ldge in1 och 96.13 Eget
makro I/O ldge in2.
Reserverad 8...19
Anvandare 1 Eget makro 1 har sparats eller lasts in. 20
sékerhetskopia
Anvandare 2 Eget makro 2 har sparats eller lasts in. 21
sakerhetskopia
Anvandare3 Eget makro 3 har sparats eller lasts in. 22
sakerhetskopia
Anvandare 4 Eget makro 4 har sparats eller lasts in. 23

sakerhetskopia
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96.11  Eget makro Gor det mojligt att spara och ater lasa in fyra Ingen atgérd
spara/lés in anvandarparameteruppsattningar. Se avsnitt

Anvéndarparameterval (sidan 182).

Uppséattningen som var aktiv da drivsystemet senast

stangdes av aktiveras vid nasta spanningssattning.

Noter:

» Hardvarukonfigurationsinstaliningar, till exempel 1/0-
tilldaggsmodul och faltbusskonfigurationsparametrar (grupp
14...16, 47, 51...58 och 92...93 och parameter 50.01
Aktivera FBA A) och tvingade ingangs-/utgangsvarden (till
exempel 70.03 Val DI tvingat och 10.04 Data DI tvingat)
ingar inte i egna parameteruppsattningar.

« Parameterandringar som gjorts efter det att en
parameteruppsattning har lasts in sparas inte automatiskt
— de maste sparas med denna parameter.

» Om inga uppsattningar har sparats, skapar férsok att lasa
in en uppsattning alla uppsattningar fran de aktiva
parameterinstaliningarna.

» Det gar bara vaxla mellan uppsattningar nar
frekvensomriktaren &r stoppad.

Ingen atgard Inlasning eller sparande av instéllningar har slutférts, normal | 0
drift.
Eget makro 1/0- Las in anvandarparameteruppsattningar med parametrarna 1
lage 96.12 Eget makro /O ldge in1 och 96.13 Eget makro I/O ldge
in2.
Las in uppsattning | Ladda anvéndarparameteruppsattning 1. 2
1
Las in uppsattning | Ladda anvandarparameteruppsattning 2. 3
2
Las in uppsattning | Ladda anvandarparameteruppsattning 3. 4
Las in uppsattning | Ladda anvandarparameteruppsattning 4. 5
Reserverad 6...17
Save to set 1 Spara anvandarparameteruppsattning 1. 18
Spara till Spara anvandarparameteruppsattning 2. 19

uppsattning 2

Spara till Spara anvandarparameteruppsattning 3. 20
uppsaéttning 3

Spara till Spara Anvandarparameteruppsattning 4. 21
uppsattning 4
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96.12  Eget makro I/O Nar parameter 96.11 Eget makro spara/lés in ar satt till Eget | Ej valt
lage in1 makro I/O-ldge, véljer denna parameter anvandarparameter-
upppsattning tillsammans med parameter 96.13 Eget makro
/0 lage in2 enligt féljande.
Status for kalla Status for kalla Vald
def. av par. 96.12 | def. av par. 96.13 | anvandarparame
teruppsattn.
0 0 PID 1
1 0 PID 2
0 1 PID 3
1 1 4
Ej valt 0. 0
Vald 1. 1
DI Digital ingang DI1 (70.02 DI férdr status, bit 0). 2
DI2 Digital ingang DI2 (10.02 DI fordr status, bit 1). 3
DI3 Digital ingang DI3 (70.02 DI férdr status, bit 2). 4
Dl4 Digital ingang DI4 (10.02 DI fordr status, bit 3). 5
DI5 Digital ingang DI5 (10.02 DI fordr status, bit 4). 6
Dl6 Digital ingang DI6 (10.02 DI fordr status, bit 5). 7
Reserverad 8...17
Tidfunktion 1 Bit 0 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 18
Tidsfunktion 2 Bit 1 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 19
Tidfunktion 3 Bit 2 av 34.01 Tidfunktioner status (se sidan 438). 20
Reserverad 21...23
Overvakning 1 Bit 0 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 24
Overvakning 2 Bit 1 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 25
Overvakning 3 Bit 2 av 32.01 Overvakningsstatus (se sidan 425). 26
Ovrigalbit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 294). -
96.13  Eget makro I/O Se parameter 96.12 Eget makro I/O lage in1. Ej valt
lage in2
96.16  Enhetsval Valjer enhet for parametrarna som indikerar effekt, 0000b
temperatur och moment.
Bit Namn Information
0 Effektenhet 0 =kwW
1=hk
1 Reserverad
2 Temperaturen- |0 = °C
het 1=°F
3 Reserverad
4 Momentenhet [0 =Nm (N-m)
1 = Ibft (Ib-ft)
5...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Ord for val av enhet. 1=1
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96.20  Tidssynk primér Definierar den externa kallan med hogsta prioritet for Inbyggd FB
Kélla synkronisering av frekvensomriktarens tid och datum.
Datum och tid kan aven stéllas in direkt i parametrarna
96.24...96.26 i vilket fall denna parameter kan ignoreras.
Reserverad 1...2
Faltbuss A Faltbussgranssnitt A, FENA/FPNO kan fa tiden fran SNTP- 3
servern och stélla in den som tid for frekvensomriktaren.
Reserverad .5
Inbyggd FB Inbyggt faltbussgranssnitt. Det inbyggda faltbussgranssnittet
har ingen funktion pa ACQ-frekvensomriktare.
Reserverad 7
Panellank Manéverpanel eller PC-verktyget Drive Composer anslutet till | 8
mandverpanelen. Du kan stélla in tiden med hjalp av
mandverpanelen eller ett PC-verktyg anslutet till panellanken.
Ethernet-lank for PC-verktyget Drive composer genom en FENA-modul. Du 9
PC-verktyg kan stélla in tiden manuellt genom att anvédnda DCP 6ver
Ethernet. Tiden kan stallas in pa samma satt nar du gor det
med USB och panelen.
96.24  Hela dagar sedan | Antalet hela dagar sedan bérjan av 1980. Den héar parame- 12055 dagar
den 1 januari 1980 | tern och 96.25 Tid i minuter inom 24 timmar och 96.26 Tid i
ms inom en minut gér det méjligt att stalla in datum och tid i
frekvensomriktaren via parametergrénssnittet fran ett falt-
buss- eller tillampningsprogram. Detta kan vara nédvéndigt
om faltbussprotokollet inte har stéd for tidssynkronisering.
1...59999 dagar Dagar sedan bérjan av 1980. 1=1dag
96.25  Tid i minuter inom | Antalet hela minuter sedan midnatt. Vardet 860 motsvarar till | 0 min
24 timmar exempel kl. 14.20. Se parameter 96.24 Hela dagar sedan den
1 januari 1980.
1...1439 min Minuter sedan midnatt. 1=1min
96.26  Tid i ms inom en Antalet millisekunder sedan den féregdende minuten. Se 0 ms
minut parameter 96.24 Hela dagar sedan den 1 januari 1980.
0...59999 ms Antal millisekunder sedan den senaste minuten. 1=1ms
96.39  Event configuration | Valjer de handelser som ska loggas i hadndelseloggen. 1111 1111b
Bit Namn Information
0 Power applied |1 = Aktiverad = Handelsen B5A2 loggas
0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
1 Hand mode 1 = Aktiverad = Handelsen B687 loggas
selected 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
2 Off mode 1 = Aktiverad = Handelsen B682 loggas
selected 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
3 Auto mode 1 = Aktiverad = Handelsen B683 loggas
selected 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
4 Auto start 1 = Aktiverad = Handelsen B687 loggas
command 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
5 Auto stop 1 = Aktiverad = Handelsen B688 loggas
command 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
6 Modulating 1 = Aktiverad = Handelsen B689 loggas
started 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
7 Modulating 1 = Aktiverad = Handelsen B68A loggas
stopped 0 = Inaktiverad = Handelsen loggas inte
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0...59999 Bitmask av loggade handelser. 1=1
96.51  Rensa fel- och Rensa alla handelser fran frekvensomriktarens fel- och Klar
héndelselogg handelseloggar. Se avsnitt Varnings-/felhistorik pa sidan 194.
Klar 0 = Ingen atgard. 0
Reset 1 = Rensa loggarna. 1
96.54  Kontrollsumma Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera Ingen atgérd
atgérd * nar 96.55 Styrord fér kontrollsumma, bit 8 = 1 (godkand
kontrollsumma A): om parameterkontrollsumman 96.68
Faktisk kontrollsumma A inte stammer éverens med 96.71
Godkénd kontrollsumma A och/eller
* When 96.55 Styrord fér kontrollsumma, bit 9 = 1 (godkénd
kontrollsumma B): om parameterkontrollsumman 96.69
Faktisk kontrollsumma B inte stdammer 6verens med 96.72
Godkénd kontrollsumma B.
Ingen atgéard Ingen atgard. (Kontrollsummefunktionen anvands inte.) 0
Pure event Frekvensomriktaren genererar en handelseloggpost B686 1
Kontrollsumman stdmmer inte.
Varning Frekvensomriktaren genererar varningen A686 2
Kontrollsumman stdmmer inte.
Varning och Frekvensomriktaren genererar varningen A686 3
férhindra start Kontrollsumman stdmmer inte. Start av frekvensomriktaren
férhindras.
Fel Frekvensomriktaren l6ser ut for fel 6200 Kontrollsumman 4
stdmmer inte.
96.55  Styrord f6r Bitarna 8...9 valjer vilka jamférelser som gors: 0000h
kontrollsumma + Bit 8 = 1 (godkénd kontrollsumma A): 96.68 Faktisk
kontrollsumma A jamfors med 96.71 Godkand
kontrollsumma A, och/eller
+ Bit9 = 1 (godkénd kontrollsumma A): if 96.69 Faktisk
kontrollsumma B jamférs med 96.72 Godkénd
kontrollsumma B.
Bitarna 12...13 valjer en godkand (referens)
kontrollsummeparameter till vilken den faktiska
kontrollsumman fran parametern kopieras.
« Bit 12 = 1 (stéll in godkénd kontrollsumma A): Vardet for
96.68 Faktisk kontrollsumma A kopieras till 96.71 Godkénd
kontrollsumma A och/eller
+ Bit 13 = 1 (stéll in godkand kontrollsumma B): Vardet for
96.69 Faktisk kontrollsumma B kopieras till 96.72 Godkénd
kontrollsumma B.
Bit Namn [Beskrivning
0...7 Reserverad
8 Godkand kontrollsumma A |1 = Vald: Kontrollsumma A (96.71) observeras.
0 = Ej vald.
9 Godkand kontrollsumma B |1 = Vald: Kontrollsumma B (96.72) observeras.

0 = Ej vald.

10...11 [Reserverad

1 = Val: Kopiera vardet for 96.68 till 96.71. 0 = klart (kopian
har gjorts).

12 Val godkand kontrollsumma
A

13 Val godkand kontrollsumma
B

1 = Val: Kopiera vardet for 96.69 till 96.72. 0 = klart (kopian
har gjorts).

14...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Styrord fér kontrollsumma. | 1=1
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96.68  Faktisk Visar den faktiska kontrollsumman for -
kontrollsumma A parameterkonfiguration.
Berakningen av kontrollsumma A inkluderar inte
« féltbussinstéalliningar
Parametrarna som ingar i berékningen ar
anvandarredigerbara parametrar i parametergrupperna
10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34...37, 40...41, 43,
45...46, 70...74, 76, 80, 94...99.
Se &ven avsnitt Berdkning av parameterkontrollsumma
(sidan 188).
00000000h... Faktisk kontrollsumma. -
FFFFFFFFh
96.69  Faktisk Visar den faktiska kontrollsumman B for -
kontrollsumma B parameterkonfiguration.
Berakningen av kontrollsumma B inkluderar inte
« faltbussinstallningar
* motordatainstallningar
« energidatainstaliningar
Parametrarna som ingar i berakningen ar
anvandarredigerbara parametrar i parametergrupperna
10...13, 15, 19...25, 28, 30...32, 34, 35...37, 40...41, 43, 46,
70...74, 76, 80, 94...97.
Se aven avsnitt Berdkning av parameterkontrollsumma
(sidan 188).
00000000h... Faktisk kontrollsumma. -
FFFFFFFFh
96.70 Inaktivera adaptivt | Aktiverar/inaktiverar det adaptiva programmet (om det finns). | Ja
program Se aven avsnitt Adaptiv programmering (sidan 94).
Nej Det adaptiva programmet ar aktiverat. 0
Ja Det adaptiva programmet ar inaktiverat. 1
96.71  Godkédnd Godkand (referens) kontrollsumma A. Oh
kontrollsumma A
00000000h... Godkand kontrollsumma A. -
FFFFFFFFh
96.72  Godkédnd Godkand (referens) kontrollsumma B. Oh
kontrollsumma B
00000000h... Godkénd kontrollsumma B. -
FFFFFFFFh
96.78 Legacy Modbus Den héar parametern mojliggér ACx550 Modbus- Inaktivera
mapping registermappning for ACx580-frekvensomriktare, for register
som for narvarande stéds. Om parametern aktiveras, sa
andras frekvensomriktarens Modbus-registermappning sa att
den 6verensstdammer med den fér ACx550.
Den héar parametern anvands typiskt i situationer dar en
ACx580-frekvensomriktare ersatter en ACx550-frekvensom-
riktare som har kommunicerat via Modbus till en extern
styrenhet. Aktivering av parametern mojliggor for ACx580-
frekvensomriktare att emulera ACx550-frekvensomriktaren
for vissa Modbus-register och eliminerar behovet av att jus-
tera den externa styrenhetens kod fér dessa Modbus-register.
Detta staller in vardet for parameter 58.33 Adresseringsldge
till Lage 0.
Inaktivera ACx580-frekvensomriktaren anvander den Modbus- 0

registermappning som har definierats for ACx580-
frekvensomriktaren.
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Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

Aktivera

ACx580-frekvensomriktaren anvander den Modbus-
registermappning som har definierats for ACx550-
frekvensomriktaren (fér de register som fér narvarande
stods).

1

Aktiverat, endast
DCU-profil

Anvandning av aldre styrprofil aktiverad. Fér anvandning med
vissa externa tillvalsmoduler, till exempel FDNA-01.

96.79

Legacy control
profile

Den héar parametern aktiverar ACx550-styrningsprofiler for
ACx580-frekvensomriktare. Observera att om parametervalet
andras, sa andras aven parameter 58.25 Styrningsprofil till ett
matchande val och parametern lases.

Den har funktionen &r anvandbar nar en befintlig ACx550-
frekvensomriktare ersatts med en ny ACx580-frekvensomrik-
tare och det inte ar latt att &ndra styrprogrammet.

Den héar parametern anvands typiskt i situationer dar en
ACx580-frekvensomriktare erséatter en ACx550-
frekvensomriktare som har kommunicerat med en extern
styrenhet via Modbus. Parametern mojliggér for ACx580-
frekvensomriktare att anvanda samma styrningsprofiler som
ACx550-frekvensomriktaren och eliminerar behovet av att
justera den externa styrenhetens kod for
frekvensomriktarstyrning.

Ej vald

Ej vald

ACx580-frekvensomriktaren anvander den profil som har
valts av parameter 58.25 Styrningsprofil.

DCU-profil

ACx580-frekvensomriktaren anvander DCU-profilen fran
ACx550-applikationen. Vardet for parameter 58.25
Styrningsprofil stélls in till DCU-profil.

ABB Drives full

Det héar valet ar samma som att stélla in vardet for parameter
58.25 Styrningsprofil till ABB Drives.

ABB Drives
begransad

ACx580-frekvensomriktaren anvander begransad ABB
Drives-profil fran ACx550-applikationen. Vardet for parameter
58.25 Styrningsprofil stélls in till ABB Drives.

96.100

Andra
anvéndarens
I6senkod

(Visas nér det egna laset &r éppet)

For att &ndra den nuvarande sékerhetskoden, ange en ny
sakerhetskod i den har parametern samt i 96.701 Bekréfta
anvéndarens sékerhetskod. En varning ar aktiv tills den nya
sakerhetskoden har bekraftats. For att avbryta andringen av
sakerhetskoden, stdng anvandarlaset utan att bekréafta. For
att stanga laset, ange en ogiltig sdkerhetskod i parameter
96.02 Sékerhetskod, aktivera parameter 96.08 Styrkort start
eller bryt och anslut spanningen.

Se aven avsnitt Berdkning av parameterkontrollsumma
(sidan 188).

10000000

10000000...
99999999

Sakerhetskod

96.101

Bekréfta
anvéndarens
sékerhetskod

(Visas nér det egna laset &r éppet)
Bekréftar den nya sékerhetskoden som angetts i 96.700
Andra anvéndarens I6senkod.

10000000...
99999999

Bekréftelse av den nya sakerhetskoden.
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96.102 Anvéndarlas (Visas nér det egna laset &r 6ppet) 1000b
funktion Valjer vilka atgéarder eller funktioner som ska férhindras av

anvandarlaset. Notera att andringarna borjar galla nar

anvandarlaset ar stangt. Se parameter 96.02 S&kerhetskod.

Obs!

Vi rekommenderar att du véljer alla atgarder och funktioner

om inget annat kravs av tilldmpningen.

Bit Namn Information

0 Inaktivera ABB- 1 = ABB-atkomstnivaer (service, avanderad programmerare osv.

atkomstnivaer se 96.03) inaktiverade

1 Frys parameterlasets |1 = Andring av parameterns lasstatus ar férhindrad, dvs.

tillstand sakerhetskod 358 har ingen effekt

2 Avaktivera 1 = Inlasning av filer till frekvensomriktaren har férhindrats. Detta

filhémtning galler

+ uppgraderingar av systemprogramvara

* parameteraterstalining

« inlasning av ett adaptivt program

+ andring av mandverpanelens startvy

« redigering av frekvensomriktartexter

« redigering av favoritparameterlistan pa mandverpanelen

« konfigurationsinstaliningar som gjorts via mandéverpanelen, till
exempel tid-/datumformat och aktivering/inaktivering av
klockvisning.

3 Reserverad

4 Avaktivera backup [0 = Backups ar aktiverade.

1 = Backups ar inaktiverade.

5 Reserverad

6 Skydda tillampning |1 = skapande av sakerhetskopia och aterstallining fran en
sakerhetskopia forhindras.

7 Avaktivera 1 = Bluetooth inaktiverat pa ACH-AP-W-mandverpanelen. Om

Bluetoothpanel frekvensomriktaren ar en del av en panelbuss &r Bluetooth
inaktiverat pa alla mandverpaneler.

8 Protect AP 0 = sakerhetskopiering tillats och AP ingar i séakerhetskopian.
1 = sékerhetskopiering tillats men AP skyddas och ingar inte i
sakerhetskopian.

Obs! Atkomst till AP férhindras nar denna bit stélls in.

9...10 |Reserverad

11 Avaktivera OEM- 1 = OEM-atkomstniva 1 inaktiverad

atkomstniva 1
12 Avaktivera OEM- 1 = OEM-atkomstniva 2 inaktiverad
atkomstniva 2
13 Avaktivera OEM- 1 = OEM-atkomstniva 3 inaktiverad
atkomstniva 3
14...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Val av de atgarder som ska férhindras av anvéndarlaset. 1=1
96.108 LSU-styrkort start | (Bara synlig for ACQ580-31 and ACQ580-34). 0

Om vardet for den har parametern andras till 1 startas
matningsstyrenheten om (utan behov av en av/pa-cykel for
frekvensomriktarsystemet).

Vardet atergar darefter automatiskt till 0.

1 = Starta om matningsstyrenhet. 1=1
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97 Motorstyrning

Moduleringsfrekvens, efterslapningsfoérstarkning,
spanningsreserv, flddesbromsning, skydd mot kuggning
(signalinjektion); IR-kompensering.

97.01

Véxla
frekvensreferens

Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens som
anvands sa lange som frekvensomriktarenstannar under den
termiska grénsen. Se avsnitt Kopplingsfrekvens pa

sidan 156.

Hogre moduleringsfrekvens betyder mindre motorbuller.

Lagre vaxlingsfrekvens genererar mindre vaxlingsbortfall och

minskar EMC-emission.

Noter:

* Om du har ett flermotorsystem, kontakta ABB.

* Med CPTC-02 ATEX-certifierad termistorskyddsmodul, folj
anvisingarna i CPTC-02 ATEX-certified thermistor
protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [engelskal].

* Med en ABB EX-motor, folj anvisningarna i
dokumentationen fér ABB EX-motorn.

4 kHz

2 kHz

2 kHz.

4 kHz

4 kHz.

8 kHz

8 kHz.

12 kHz

12 kHz.

12

97.02

Minsta
véxlingsfrekvens

Det lagsta tillatna frekvensvardet. Beror pa byggstorlek.

Nar frekvensomriktaren nar den termiska gransen startar den

automatiskt genom att reducera vaxlingsfrekvensen tills min.

tillatet varde har natts. Nar min.vardet har natts borjar
frekvensomriktaren automatiskt begransa utstréommen for att
halla temperaturen under den termiska gransen.

Vaxelriktartemperaturen visas med parameter 05.71

Véxelriktartemp.

Obs!

* Med CPTC-02 ATEX-certifierad termistorskyddsmodul, f6lj
anvisingarna i CPTC-02 ATEX-certified thermistor
protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [engelskal].

* Med en ABB EX-motor, folj anvisningarna i
dokumentationen féor ABB EX-motorn.

2 kHz

1,5 kHz

1,5 kHz. Inte i alla byggstorlekar.

2 kHz

2 kHz.

4 kHz

4 kHz.

8 kHz

8 kHz.

12 kHz

12 kHz.

Sl o BN =

N
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97.03  Eftersldpn forst Definierar efterslapningsforstarkningen som anvands for att | 100%
forbattra beraknad motoreftersléapning. 100 % betyder full
efterslapningsforstarkning. 0 % betyder ingen efterslapnings-
forstarkning. Det forvalda vardet &r 100 %. Andra varden kan
anvéandas om en statisk varvtalsavvikelse detekteras trots att
installningen har full efterslapningsforstarkning.

Exempel (med marklast och nominell efterslapning pa

40 rpm): Frekvensomriktaren far en konstant varvtalsreferens
pa 1000 rpm. Trots full efterslapningsforstarkning (= 100 %),
ger en manuell takometermatning pa motoraxeln ett
varvtalsvarde pa 998 rpm. Den statiska varvtalsavvikelsen &r
1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm. For att kompensera felet bor
efterslapningsforstarkningen okas till 105 % (2 rpm / 40 rpm =

5 %).
0...200 % Efterslapningsférstarkning. 1=1%
97.04  Spénningsreserv Definierar lagsta tilldtna spanningsreserv. Nar 2%

spanningsreserven har minskat till sattvardet gar
drivsystemet in i faltforsvagningsomradet.

Obs! Detta ar en parameter pa expertniva som inte bor
justeras utan lamplig kunskap.

Om mellanledsspéanningen Uy, = 550 V och
spanningsreserven ar 5 % blir rms-vardet for maximal
utspanning under stabil drift 0,95 x 550 V/kvr(2) = 369 V
Dynamiska prestanda for motorstyrning i faltférsvagningsomra-
det kan forbattras genom 6kning av spanningsreserven, men
drivsystemet gar i sa fall in i faltforsvagningsomradet tidigare.
Varning! Minskning av spanningen reserverar parametern till
-5 % for att fa hdgre spanning leder till hdgre évertonshalter i
utstrommen, normalt 8-10 % nar frekvensomriktaren anvands
i 6vermoduleringsomradet.

-5...50 % Spanningsreserv. 1=1%
97.05  Flédesbromsning | Definierar nivan fér flddesbromseffekt. (Ovriga stopp- och Ej vald
bromslagen kan konfigureras i parametergrupp 271
Start/stopplége).

Obs! Detta ar en parameter pa expertniva som inte bor
justeras utan lamplig kunskap.

Ej vald Flédesbromsning ar deaktiverad. 0

Begransad Flédesnivan begrénsas under bromsning. Retardationstiden | 1
ar langre an vid full bromsning

Full Max bromseffekt. Nastan all tillganglig stromkapacitet 2
anvands for att omvandla rérelseenergi till termisk energi i
motorn.

sarskilt vid cyklisk drift. Se till att motorn klarar detta

/_\ VARNING! Full flddesbromsning varmer upp motorn,
om den anvands i en cyklisk tillampning.

97.08  Min. moment for Den har parametern kan anvandas for att forbattra 0,0 %
optimering kontrolldynamiken fér en synkron reluktansmotor eller en

permanentmagnetiserad synkronmotor.

Som en tumregel, definiera en niva till vilken utmomentet

maste stiga med min. fordréjning. Detta 6kar motorstrommen

och férbattrar momentresponsen pa laga varvtal.

0,0...1600,0 % Optimeringens momentgrans. 10=1%
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97.10

Signalinjektion

Aktiverar funktionen fér kuggningsskydd: En hégfrekvent AC-

signal injiceras till motorn vid lagt varvtal, for att forbattra

stabiliteten i momentregleringen. Detta eliminerar den

kuggning som kan intraffa nér rotorn passerar motorns

magnetiska poler. Kuggningsskydd kan aktiveras vid olika

amplituder.

Noter:

+ Detta ar en parameter pa expertniva som inte bor justeras

utan lamplig kunskap.

Anvand sa lag niva som mdjligt, som ger tillfredsstallande

resultat.

Signalinjektion kan inte tillampas pa asynkronmotorer.

+ For ACQ580-01 byggstorlekar R6...R9 samt ACQ580-31
och ACQ580-34 frekvensomriktare.

Ej vald

Ej vald

Kuggningsskydd inaktiverat.

Aktiverad (5 %)

Kuggningsskydd aktiverat med amplitud 5 %.

Aktiverad (10 %)

Kuggningsskydd aktiverat med amplitud 10 %.

Aktiverad (15 %)

Kuggningsskydd aktiverat med amplitud 15 %.

Aktiverad (20 %)

Kuggningsskydd aktiverat med amplitud 20 %.

97.11

TR-justering

Justering av rotorns tidkonstant.

Den hér parametern kan anvandas for att forbattra
vridmomentets exakthet i aterkopplade reglersystem for en
induktionsmotor. Normalt ger motoridentifieringskérningen
tillrackligt noggrant moment, men manuell finjustering kan
tilldmpas i mycket kravande tillampningar for att uppna
optimala prestanda.

Obs! Detta ar en parameter pa expertniva som inte bor
justeras utan lamplig kunskap.

00 %

25...400 %

Justering av rotorns tidkonstant.

1=1%
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97.13

IR-komp

Parametern definierar den relativa tillaggsspanning som
matas till motorn vid nollvarvtal (IR-kompensering).
Funktionen ar anvandbar i tilldmpningar med stort
lossbrytningsmoment dar vektorstyrning inte kan anvéandas.

UlUy
(%)

A Relativ utspanning. IR-
kompensering satt till 15 %.

100 % |- -

o P Relativ utspanning. Ingen
5%} - )
IR-kompensering.

' > f(Hz)

| Faltférsvagningspunkt

|
50 % av nominell
frekvens

Typiska IR-kompenseringsvarden visas nedan.

3-fas Uy =400 V (380...415 V) frekvensomriktare

Pn (kW) 3 7.5 15 37 132

IR-kompensering (%) 2,3 1,7 1,3 1,1 0,6

Se aven avsnitt IR-kompensering for skaldr motorstyrning pa
sidan 749.

Typspecifik
(%)

0,00...50,00 %

Tillaggsspanning vid nollvarvtal i procent av motorns
nominella spanning.

1=1%

97.15

Motormodell tem-
peraturanpassning

Aktiverar Motormodell temperaturanpassning. Berdknad
motortemperatur kan anvandas for att anpassa temperaturbe-
roende parametrar (till exempel motstand) efter motormodell.

Ej vald

Ej vald

Temperaturanpassning inaktiverad.

Uppskattad
temperatur

Temperaturanpassning med motortemperaturberakning
(parameter 35.01 Ber motortemperatur).

97.16

Statortemperatur-
faktor

Justerar motortemperaturberoendet for statorparametrar
(statormotstand).

50 %

0...200 %

Justeringsfaktor.

1=1%

97.17

Rotortemperatur-
faktor

Justerar motortemperaturberoendet for rotorparametrar
(rotormotstand).

100 %

0...200 %

Justeringsfaktor.

1=1%

97.20

U/F-férhéllande

Valjer form for U/f (spanning till frekvens) férhallandet under

faltférsvagningspunkten. Endast for skalar styrning.

Obs!

+ U/f-funktionen kan inte anvandas med energioptimering.
Om parameter 45.11 Energioptimering ar satt till Aktivera,
ignoreras parameter 97.20 U/F-férhallande.

* Med CPTC-02 ATEX-certifierad termistorskyddsmodul, folj
anvisingarna i CPTC-02 ATEX-certified thermistor
protection module, Ex Il (2) GD (+L537+Q971) user's
manual (3AXD50000030058 [engelskal].

Kvadratiskt

Linjart

Linjart forhallande for tilldampningar med konstant moment.
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Kvadratiskt Kvadratiskt férhallande lampar sig for centrifugalpump- och 1
flakttillampningar.
Med kvadratiskt U/f-férhallande blir [judnivan lagre for de
flesta driftfrekvenser. Rekommenderas ej for permanentmag-
netmotorer.
97.48  Udc stabilisator Aktiverar eller deaktiverar DC-busspanningsstabilisatorn. Ej vald
Ej vald Mellanledsspéanning ar inaktiverat. 0
Enabled min Mellanledsspanning ar aktiverat, minimal stabilisering. 50
Enabled mild Mellanledsspéanning ar aktiverat, mild stabilisering. 100
Enabled medium Mellanledsspanning ar aktiverat, medelstark stabilisering. 300
Enabled strong Mellanledsspanning ar aktiverat, stark stabilisering. 500
Enabled max Mellanledsspanning ar aktiverat, maximal stabilisering. 800
97.49  Eftersldpningsfér- | Stéller in forstarkning for efterslapningskompensation i 0%
stérkning for skaldr | procent nar frekvensomriktaren ar i skalart styrningslage.
En kortsluten asynkronmotor slapar efter under belastning.
Okningen av frekvensen nar motormomentet dkar
kompenserar for efterslapningen.
Obs! Denna parameter &r endast aktiv i skalart styrningslage
(parameter 99.04 Motorstyrmetod ar satt till Skaldr).
0...200 % 0 % = ingen efterslapningskompensation. 1=1%
0 ... 200 % = 6kande efterslapningskompensation. 100 %
efterslapningskompensation enligt parameter 99.08 Motor
nom frekv och 99.09 Motor nom varvt.
97.94  IR-komp. Staller in den frekvens vid vilken den IR-kompensation som | 50,0 %
maxfrekvens stallts in av parameter 97.13 IR-komp nar 0 V. Enheten ar
procent av motorns markfrekvens.
1,0...200,0 % Frekvens. 1=1%
97.135 UDC ripple Beraknar rippelspanning. -
0,0...200,0 V Spénning 1=1V
98 Anv motor Motorvarden som anges av anvandaren och som anvands i
parametrar motormodellen.
Dessa parametrar ar anvandbara for icke-standardmotorer
eller for att f& mer korrekt motorstyrning fér den motor som
anvands. En battre motormodell férbattrar alltid prestanda.
98.01 Anv Aktiverar motormodellparametrarna 98.02...98.12 och 98.14. | Ej valt
motormodelldge Noter:
+ Parametervardet satts automatiskt till noll nar ID-kérning
véljs med parameter 99.13 ID-kérn. begérd. Vardena for
parametrarna 98.02...98.12 uppdateras enligt
motorkarakteristiken som identifierats under ID-kérningen.
« Matningar som gors direkt fran motoranslutningarna under
ID-kérningen producerar sannolikt varden som skiljer sig
nagot fran de pa ett datablad fran en motortillverkare.
+ Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.
Ej valt Parametrarna 98.02...98.12 inaktiva. 0
Motorparametrar Vardena for parametrarna 98.02...98.12 anvands i 1

motormodellen.
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98.02 Rsanv Definierar statorresistansen Rg hos motormodellen. 0,00000 p.u.
Med en motor med stjérnanslutning ar Rg lika med av mot-
standet for en lindning. Med en motor med deltaanslutning ar
Rg en tredjedel av motstandet for en lindning.
0,00000... Statorresistans i Per unit (per enhet).
0,50000 p.u.
98.03 Rranv Definierar rotorresistansen Rg hos motormodellen. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00000... Rotorresistans i Per unit (per enhet).
0,50000 p.u.
98.04 Lmanv Definierar huvudinduktansen Ly, hos motormodellen. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00000... Huvudinduktans i Per unit (per enhet).
10,00000 p.u.
98.05  Sigmal anv Definierar lackinduktansen OLg. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00000... Lackinduktans i Per unit (per enhet).
1,00000 p.u.
98.06 Ldanv Definierar direktaxel- (synkron-) induktansen. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter géller endast
permanentmagnetmotorer.
0,00000... Direkt axelinduktans i Per unit (per enhet).
10,00000 p.u
98.07 Lganv Definierar kvadraturaxel- (synkron-) induktansen. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter galler endast
permanentmagnetmotorer.
0,00000... Kvadraturaxelinduktans i Per unit (per enhet).
10,00000 p.u
98.08 PM flédes anv Definierar permanentmagnetflodet. 0,00000 p.u.
Obs! Denna parameter géller endast
permanentmagnetmotorer.
0,00000... Permanentmagnetfléde i Per unit (per enhet).
2,00000 p.u
98.09 Rsanv Sl Definierar statorresistansen Rg hos motormodellen. 0,00000 ohm
0,00000... Statorresistans. 100 = 1 ohm
100,00000 ohm
98.10 Rranv SI Definierar rotorresistansen Rg hos motormodellen. 0,00000 ohm
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00000... Rotorresistans. 100 =1 ohm
100,00000 ohm
98.11  Lmanv S/ Definierar huvudinduktansen Ly, hos motormodellen. 0,00 mH
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00... Huvudinduktans 1=1mH
100000,00 mH
98.12  Sigmal anv S| Definierar lackinduktansen OLg. 0,00 mH
Obs! Denna parameter géller endast asynkronmotorer.
0,00... Lackinduktans. 1=1mH
100000,00 mH
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98.13 Ldanv S/ Definierar direktaxel- (synkron-) induktansen. 0,00 mH
Obs! Denna parameter galler endast
permanentmagnetmotorer.

0,00... Direkt axelinduktans. 1=1mH

100000,00 mH

98.14 Lqganv S| Definierar kvadraturaxel- (synkron-) induktansen. 0,00 mH
Obs! Denna parameter géller endast
permanentmagnetmotorer.

0,00... Kvadraturaxelinduktans. 1=1mH

100000,00 mH

99 Motordata Motorkonfigurationsinstallningar.

99.03  Motortyp Valjer motortyp. Asynkronmo-
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan tor.
frekvensomriktaren &r i drift.

Asynkronmotor. Kortsluten standardasynkronmotor (induktionsmotor). 0

Permanentmagnet- | Permanentmagnetmotor. Trefasig synkronmotor med 1

motor permanentmagnetiserad rotor och sinusformad mot-EMK-
spanning.

Obs! Med permanentmagnetmotorer maste sarskild
uppmarksamhet &gnas at instéllning av motorns markvarden i
parametergrupp 99 Motordata. Vektorstyrning maste
anvandas. Om nominell mot-EMK-spanning fér motorn inte ar
tillgénglig bor en fullstandig ID-korning goras for att férbattra
prestanda.

SynRM Synkron reluktansmotor. Trefas synkronmotor med 2
utpraglade poler utan permanentmagneter. Med synkrona
reluktansmotorer maste vektorstyrning anvandas.

PMaSynRM Permanentmagnetassisterad synkron reluktansmotor 3
(Permanent Magnet Assisted Synchronous Reluctance
Motor)

99.04  Motorstyrmetod Valjer motorstyrningsmetod. Skalér

Vektor Vektorstyrning. Vektorstyrning har battre noggrannhet an 0

skalar styrning men kan inte anvandas i alla situationer (se

avsnitt Skaldr nedan).

Kraver motoridentifieringskorning (ID-kdrningen). Se

parameter 99.13 ID-kérn. begérd.

Noter:

| vektorstyrning utfor frekvensomriktaren en stillastaende
ID-kérning vid forsta start om ID-kérning inte har utforts
tidigare. Ett nytt startkommando kravs efter stillastaende
ID-kérning.

< For att uppna battre motorstyrningsprestanda kan en
normal ID-kérning utféras utan last.

Se aven avsnitt Frekvensomriktarens driftldgen (sidan 92).
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Skalar

Skalar styrning. Lampligt for de flesta tilldmpningar, om inte

hégsta mojliga prestanda kravs.

Motoridentifieringskorning behdvs inte.

Obs! Skalar styrning maste anvandas i foljande situationer:

 vid multimotordrivsystem, dvs. flera motorer anslutna till
samma frekvensomriktare, 1) om lasten inte ar jamnt
férdelad mellan motorerna, 2) om motorerna ér olika stora,
eller, 3) om motorerna skall bytas efter motoridentifieringen
(ID-kérningen)

* om motorns markstrém ar mindre an 1/6 av
frekvensomriktarens nominella utstrém

» om frekvensomriktaren anvands utan nagon ansluten
motor (t.ex. for testdndamal)

Obs! For basta funktion far motorns magnetiseringsstrém

inte Overskrida 90 % av vaxelriktarens markstrém.

Se &ven avsnitt Frekvensomriktarens driftlagen (sidan 92).

1

99.06

Motor nom strém

Definierar motorns markstréom. Maste dverensstdmma med

vardet pa motorns markskylt. Om flera motorer ar anslutna till

vaxelriktaren, ange motorernas totala strom.

Noter:

» For basta funktion far motorns magnetiseringsstrém inte
Overskrida 90 % av frekvensomriktarens méarkstrom.

* Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.

For 16-bitars skalning, se parameter 46.05 Strémskalning.

0,0...6400,0 A

Motorns markstrém. Tillatet omrade ar 1/6...2 x Iy for
frekvensomriktaren (0...2 x [y med skaléart styrningslage).

99.07

Motor nom spénn

Definierar markspanningen som matas till motorn. Denna
installning maste motsvara vardet pa motorns markskylt.
Noter:

« Vid permanentmagnetmotorer &r markspanningen lika
med mot-EMK-spanningen vid motorns markvarvtal. Om
spanningen anges som spanning per rpm, till exempel
60 V per 1000 rpm ar spanningen for markvarvtalet
3000 rpm 3 x 60 V =180 V.

« Pakéanningen pa motorisoleringen ar alltid beroende av
drivsystemets matningsspanning. Samma sak géller nar
motorns markspanning ar lagre an frekvensomriktarens,
och lagre an frekvensomriktarens matningsspanning.

« Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.

0,0...960,0 V

Motorns mérkspanning

10=1V

99.08

Motor nom frekv

Definierar motorns markfrekvens. Den har installningen
maste stdmma dverens med markskylten pa motorn.
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren &r i drift.

50,00 Hz

0,00...500,00 Hz

Motorns markfrekvens.

10=1Hz

99.09

Motor nom varvt

Definierar motorns markvarvtal. Denna installning maste
motsvara vardet pa motorns markskylt.

Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.

0 rpm

0...30000 rpm

Motorns markvarvtal.

1=1rpm
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
99.10  Motor nom effekt Definierar motorns markeffekt. Denna instalining maste 0,00
motsvara vardet pa motorns markskylt. Om flera motorer ar | kW eller hk
anslutna till frekvensomriktaren, ange den totala
motoreffekten. Enheten valjs med parameter 96.76
Enhetsval.
Obs! Denna parameter kan inte dndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.
For 16-bitars skalning, se parameter 46.04 Effektskalning.
0,00... Motorns markeffekt. 1 =1 enhet
10000,00 kW eller
0,00...13404,83 hk
99.11  Motor nominell cos | Definierar cos fi fér en noggrannare motormodell. Vardet ar | 0,00
] inte obligatoriskt, men ar anvandbart med en asynkron motor,
i synnerhet nér en stillastaende ID-kérning utférs. Med
permanentmagnetiserade motorer och synkrona
reluktansmotorer behdvs inte det har vardet.
Noter:
* Ange inte ett uppskattat varde. Lat parametern vara noll
om det exakta vardet &r okant.
+ Denna parameter kan inte andras medan
frekvensomriktaren ar i drift.
0,00...1,00 Cos fi for motorn. 100 =1
99.12  Motor nom moment | Definierar det nominella motoraxelmomentet for en noggrannare | 0,000 Nm
motormodell. Ej obligatoriskt. Enheten valjs med parameter eller Ib-ft
96.16 Enhetsval.
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan
frekvensomriktaren ar i drift.
0,000... Nominellt motormoment. 1=
4000000,000 Nm 100 enhet
eller 0,000...

2950248.597 Ib-ft
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/lFbEq16

99.13  ID-kérn. begérd Valjer vilken typ av motoridentifieringsrutin (ID-kérning) som | Inget
ska utféras vid nasta start av frekvensomriktaren. Under ID-
korningen faststaller frekvensomriktaren motorns egenskaper
for att kunna styra den optimalt.

Om ingen ID-kérning har utférts dnnu (eller om

standardparametervardena har aterstallts med parameter

96.06 Par aterladdn), stalls den har parametern automatiskt

till Stillastaende och indikerar att en ID-kérning maste utféras.

Efter ID-kérningen stoppar frekvensomriktaren och denna

parameter stélls automatiskt till /Inget.

Noter:

» For att sékerstalla att ID-kérningen kan fungera som den
ska maste grénserna i grupp 30 (max. varvtal och min.
varvtal samt max. moment och min. moment) vara
tillrackligt stora (det omrade som granserna anger maste
vara tillrackligt brett.) Om varvtalsgranserna till exempel ar
mindre an motorvarvtalet kan inte ID-kdrningen slutféras.

« For Avancerat ID-kérning maste mekaniken alltid vara
frikopplad fran motorn.

* Med en permanentmagnetiserad eller
synkronreluktansmotor kréver en Normal, Reducerad eller
Stillastaende 1D-korning att motoraxeln INTE &r last och att
lastmomentet &r mindre &n 10 %.

* Med skalér styrning (99.04 Motorstyrmetod = Skalér),
begéars inte ID-kdrningen automatiskt. En ID-kérning kan
dock utféras fér en mer korrekt momentberakning.

» Sa snart ID-korning har aktiverats kan den avbrytas genom
att man stoppar drivsystemet.

+ ID-kérning maste utféras varje gang en motorparameter
(99.04, 99.06...99.12) har andrats.

« Kontrollera att kretsar fér Safe torque-off och Nodstopp ar
slutna under ID-kdrning.

* En mekanisk broms (om en sadan finns) lyfts inte av
logiken for ID-kérning.

« Denna parameter kan inte &ndras medan omriktaren ar i
drift.

Inget Ingen ID-kdrning begérs. Detta driftidge kan véljas endast om | 0
ID-kdrning (Normal | Reducerad | Stillastaende | Avancerat)
redan har utforts en gang.

Normal Normal ID-kérning. Garanterar god styrnoggrannhet i 1
samtliga fall. ID-kérningen tar ungefar 90 sekunder. Detta
driftlage ska valjas om sa ar mojligt.

Noter:

+ Om belastningsmomentet ar hogre an 20 %, eller om
mekaniken inte tal de nominella momenttransienterna
under ID-kérningen, maste den drivna utrustningen vara
bortkopplad fran motorn under normal ID-kdrning.

« Kontrollera motorns rotationsriktning innan ID-kérningen
startas. Under ID-kdrningen roterar motorn i
framriktningen.

VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca
50 ... 100 % av sitt nominella varvtal under ID-
kérningen. KONTROLLERAATT MOTORN KAN

KORAS UTAN RISK INNAN ID-KORNINGEN PABORJAS!
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

Reducerad

Reducerad ID-kérning. Ska véljas istallet for Normal eller
Avancerat ID-kérning om
+ de mekaniska forlusterna dverstiger 20 % (dvs. motorn kan
inte frikopplas fran den drivna utrustningen eller om
+ flddesreduktion inte ar tillaten nar motorn &r i drift (dvs. om
motorn har en inbyggd broms som matas fran motorns
anslutningsplintar).
Med detta ID-kdrningslage blir motorstyrningen i
faltférsvagningsomradet eller vid hdga moment inte alltid lika
noggrann som motorstyrning efter en normal ID-kérning.
Reducerad ID-kérning gar snabbare an normal ID-kérning
(< 90 sekunder).
Obs! Kontrollera motorns rotationsriktning innan ID-
koérningen startas. Under ID-kérningen roterar motorn i
framriktningen.
VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca
50 ... 100 % av sitt nominella varvtal under ID-
koérningen. KONTROLLERA ATT MOTORN KAN
KORAS UTAN RISK INNAN ID-KORNINGEN PABORJAS!

2

Stillastaende

Stillastdende ID-kérning vald. DC-strém leds genom motorn.
Med en asynkronmotor med induktion roteras inte
motoraxeln. Med en permanemntmagnetmotor kan axeln
rotera upp till ett halvt varv.

Obs! Detta driftlage ska véljas endast om Normal, Reducerad
eller Avancerat ID-korning inte ar mojlig pa grund av
restriktioner fran driven mekanisk utrustning (t.ex. lyft- eller
krantillampningar).

Reserverad

Stréommatningskali-
brering

Stromoffset och forstarkningskalibrering anvands for att
kalibrera styrslingorna. Kalibrering utfors vid nasta start.
Endast for byggstorlekar R6...R11.

Avancerat

Avancerad ID-korning. Garanterar basta méjliga precision.
ID-kérningen tar mycket lang tid att slutféras. Detta driftiage
ska véljas om hdgsta méjliga prestanda behdvs 6ver hela
driftomradet.
Obs! Den drivna utrustningen maste frikopplas fran motorn
pa grund av de héga moment- och varvtalstransienter som
férekommer.

VARNING! Motorn kan kéras vid maximalt (positiv)

och minimalt (negativ) varvtal under ID-kérningen.

Flera accelerationer och retardationer genomfors. De
maximala moment, strommar och varvtal som tillats av
gransparametrar kan utnyttjas. KONTROLLERA ATT
MOTORN KAN KORAS UTAN RISK INNAN ID-KORNINGEN
PABORJAS!

Reserverad

Adaptiv

Adaptiv ID-kérning. Forbattrar motormodellnoggrannheten vid
normal drift av frekvensomriktaren.

Frekvensomriktaren utfor en stillastdende ID-kérning forst.
Motorparametrarna uppdateras sedan med béattre
noggrannhet under en anpassningssekvens for att folja
anvandarens korningsprofil. Nar anpassningen ar klar andras
parametrarna 99.74 Senaste ID-k6rn. klar fran stillastaende
till adaptiva. Motorparametrarna uppdateras automatiskt och
anvandaren behdver inte uppdatera nagra andra parametrar.
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Nr. Namn/vérde Beskrivning Def/FbEq16
99.14  Senaste ID-kdrn. Visar vilken typ av ID-kérning som gjordes senast. For mer Inget
klar information om olika Iagen, se val av parameter 99.13 ID-
kérn. begérd.
Inget Ingen ID-kérning har gjorts. 0
Normal Normal ID-kérning. 1
Reducerad Reducerad ID-kérning. 2
Stillastaende Stillastaende 1D-kérning. 3
Reserverat 4
Fel vid strommat- Fel vid strommatningskalibrering. 5
ningskalibr
Avancerat Avancerat ID-kérning. 6
Reserverad 7
Adaptiv Adaptiv ID-kérning. 8
99.15  Motor polpar Beraknat antal polpar i motorn. -
0...1,000 Antal polpar. 1=
99.16  Motorfasordning Véxlar motorns rotationsriktning. Den har parametern kan uvw
anvandas om motorn roterar i fel riktning (till exempel pa
grund av fel fasféljd i motorkabeln) och andring av
motorkablaget inte &r praktiskt méjligt.
Obs!
* Om den har parametern édndras paverkar inte det
varvtalsreferenspolariteter, sa positiv varvtalsreferens
roterar motorn framat. Valet av fasféljd sakerstaller bara att
"framat” ar den korrekta riktningen.
uvw Normal. 0
Uuwyv Reverserad rotationsriktning. 1
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Skillnader i forvalsvarden mellan 50 Hz och 60 Hz
matningsfrekvensinstallningar

Parameter 95.20 Héardvarutillval ord 1 bit 0 Matningsfrekvens 60 Hz éndrar frek-
vensomriktarens forvalda parametervarden enligt matningsfrekvensen, 50 Hz eller
60 Hz. Biten anges i enlighet med marknaden innan frekvensomriktaren levereras.

Om 50 Hz maste andras till 60 Hz eller vice versa, andra vardet for biten och gor
sedan en fullstandig aterstallning till frekvensomriktaren. Efterat maste makrot som
ska anvandas valjas igen.

Tabellen visar de parametrar vars forvalda varden beror pa matningsfrekvensinstall-
ningen. Matningsfrekvensinstaliningen, med frekvensomriktarens typbeteckning,
paverkar ocksa parametervardena i grupp 99 Motordata, men dessa parametrar lis-
tas inte i tabellen.

Nr. Namn 95.20 Hardvarutillval ord 1 bit | 95.20 Hardvarutillval ord 1 bit
Matningsfrekvens 60 Hz = Matningsfrekvens 60 Hz =
50 Hz 60 Hz
11.45 Infrekvens 1 vid skalad max 1500,000 1800,000
15.35  Utfrekvens 1 kélla max 1500,000 1800,000
12.20  Al1 skalat vid Al1 max 50,000 60,000
13.18  AOf1 kélla max 50,0 60,0
22.26 Konstant varvtal 1 300,00 rpm 360,00 rpm
22.27  Konstant varvtal 2 600,00 rpm 720,00 rpm
22.28  Konstant varvtal 3 900,00 rpm 1080,00 rpm
22.29 Konstant varvtal 4 1200,00 rpm 1440,00 rpm
22.30  Konstant varvtal 5 1500,00 rpm 1800,00 rpm
22.31 Konstant varvtal 6 2400,00 rpm 2880,00 rpm
22.32 Konstant varvtal 7 3000,00 rpm 3600,00 rpm
28.26  Konstant frekvens 1 5,00 Hz 6,00 Hz
28.27  Konstant frekvens 2 10,00 Hz 12,00 Hz
28.28  Konstant frekvens 3 15,00 Hz 18,00 Hz
28.29 Konstant frekvens 4 20,00 Hz 24,00 Hz
28.30  Konstant frekvens 5 25,00 Hz 30,00 Hz
28.31 Konstant frekvens 6 40,00 Hz 48,00 Hz
28.32  Konstant frekvens 7 50,00 Hz 60,00 Hz
30.12  Max varvtal 1500,00 rpm 1800,00 rpm
30.14  Max frekvens 50,00 Hz 60,00 Hz
31.26  Fastlasning varvtalsgréans 150,00 rpm 180,00 rpm
31.27  Fastlas frekv.grdns 15,00 Hz 18,00 Hz
31.30  Utlésningmarg. 6vervarv. 500,00 rpm 500,00 rpm
46.01 Varvtalsskalning 1500,00 rpm 1800,00 rpm
46.02 Frekvensskalning 50,00 Hz 60,00 Hz
46.31 Over varvtalsgrédns 1500,00 rpm 1800,00 rpm
46.32 Over frekvensgréns 50,00 Hz 60,00 Hz
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Parametrar som stdéds av Modbus aldre kompatibilitet

Aldre kompatibilitetslage &r ett satt att kommunicera med en en aldre frekvensomrik-
tare pa ett sadant satt att det ser ut som en aldre frekvensomriktare éver Modbus
RTU eller Modbus TCP. Det har Iaget kan aktiveras genom att &ndra parameter 96.78
Legacy Modbus mapping till Aktivera.

| aldre kompatibilitetslage kan alla parametrar som stdds I&dsas som om frekvensom-
riktaren vore en aldre. Vissa parametrar ar skrivskyddade. Se tabellen nedan for att
se vilka parametrar som inte ar skrivskyddade.

Aldre Namn Lasalskriva Aldre Namn Lasalskriva
parameter parameter

01.01 VARVTAL & RIKTN Skrivskyddad 01.34 RE 1-6 STATUS Skrivskyddad
01.02 VARVTAL Skrivskyddad 01.35 SER LANK DATA 1 Skrivskyddad
01.03 UTFREKVENS Skrivskyddad 01.36 SER LANK DATA 2 Skrivskyddad
01.04 STROM Skrivskyddad 01.41 MWh RAKNARE Skrivskyddad
01.05 MOMENT Skrivskyddad 01.43 FRO DRIFTTID Skrivskyddad
01.06 POWER Skrivskyddad 01.45 MOTORTEMPERATUR |Skrivskyddad
01.07 DC SPANNING Skrivskyddad 01.50 STYRKORT TEMP Skrivskyddad
01.09 UTSPANNING Skrivskyddad 01.74 SAVED KWH Skrivskyddad
01.10 ACS 550 TEMP Skrivskyddad 01.75 SAVED MWH Skrivskyddad
01.11 EXTERN REF 1 Skrivskyddad 01.77 SPARAD SUMMA 2 Skrivskyddad
01.13 STYRPLATS Skrivskyddad 01.78 SAVED CO2 Skrivskyddad
01.14 DRIFTTID Skrivskyddad 03.01 HUVUDSTYRORD 1 Skrivskyddad
01.15 KWH-RAKNARE Skrivskyddad 03.02 HUVUDSTYRORD 2 Skrivskyddad
01.18 DI 1-3 STATUS Skrivskyddad 03.03 HUVUDSTATUSORD 1 |Skrivskyddad
01.19 DI 4-6 STATUS Skrivskyddad 03.04 HUVUDSTATUSORD 2 |Skrivskyddad
01.20 Al 1 Skrivskyddad 03.05 FELORD 1 Skrivskyddad
01.21 Al 2 Skrivskyddad 03.06 FELORD 2 Skrivskyddad
01.22 RO 1-3 STATUS Skrivskyddad 03.07 FELORD 3 Skrivskyddad
01.23 RO 4-6 STATUS Skrivskyddad 03.08 LARMORD 1 Skrivskyddad
01.24 AO 1 Skrivskyddad 03.09 LARMORD 2 Skrivskyddad
01.25 AO 2 Skrivskyddad 04.01 SENASTE FEL Skrivskyddad
01.26 PID 1 UTSIGNAL Skrivskyddad 04.12 FOREGAENDE FEL 1 [Skrivskyddad
01.27 PID 2 UTSIGNAL Skrivskyddad 04.13 FOREGAENDE FEL 2 [Skrivskyddad
01.28 PID 1 BORVARDE Skrivskyddad 10.01 EXT1 STYRNING Lasa/skriva
01.29 PID 2 BORVARDE Skrivskyddad 10.02 EXT2 STYRNING Lasa/skriva
01.30 PID 1 ARVARDE Skrivskyddad 10.03 ROTATIONSRIKTN Lasa/skriva
01.31 PID 2 ARVARDE Skrivskyddad 10.04 JOGGNING VAL Lasa/skriva
01.32 REGLERAVVIK 1 Skrivskyddad 11.02 VAL EXT1/EXT2 Lasa/skriva
01.33 REGLERAVVIK 2 Skrivskyddad 11.03 VAL EXT REF1 Lasa/skriva
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Aldre Namn Lasa/skriva | [Aldre Namn Lasalskriva
parameter parameter
11.04 EXT REF1 MIN Lasalskriva 21.05 DC FASTH VARVT Lasal/skriva
11.05 EXT REF1 MAX Lasalskriva 21.06 DC FASTH STROM Lésa/skriva
11.06 REF2 SEL Lasa/skriva 21.09 NODSTOP FUNKTION  |Lasa/skriva
11.07 EXT REF2 MIN Lasalskriva 21.12 NOLLVARV FORDROJ |L&sa/skriva
11.08 EXT REF2 MAX Lasalskriva 21.13 STARTFORDROJNING |Lasalskriva
12.01 VAL KONST VARVTAL |Lasa/skriva 22.02 ACCELTID 1 Lasal/skriva
12.02 KONST VARVTAL 1 Lasa/skriva 22.03 RETARD TID 1 Lasa/skriva
12.03 KONST VARVTAL 2 Lasa/skriva 22.04 RAMPFORM TID 1 Lasal/skriva
12.04 KONST VARVTAL 3 Lasa/skriva 22.05 ACCELTID 2 Lasal/skriva
12.05 KONST VARVTAL 4 Lasa/skriva 22.06 RETARD TID 2 Lasal/skriva
12.06 KONST VARVTAL 5 Lasa/skriva 22.07 RAMPFORM TID 2 Lasa/skriva
12.07 KONST VARVTAL 6 Lasa/skriva 22.08 NODSTOP RAMP TID Lasal/skriva
15.02 KONST VARVTAL 7 Lasa/skriva 23.01 RELATIV FORST Lasal/skriva
15.03 AO1 INNEHALL MAX Lasa/skriva 23.02 INTEGRATIONSTID Lasalskriva
15.04 MINIMUM AO1 Lasalskriva 23.03 DERIVERINGSTID Lasal/skriva
15.05 MAXIMUM AO1 Lasa/skriva 23.04 ACC KOMPENSERING |Lasa/skriva
15.08 AO2 INNEHALL MIN Lasalskriva 30.02 PANEL BORTFALL Lasal/skriva
15.09 AO2 INNEHALL MAX Lasa/skriva 30.03 EXTERN REF 1 Lasal/skriva
15.10 MINIMUM AO2 Lasalskriva 30.04 EXTERN REF 2 Lasal/skriva
15.11 MAXIMUM AO2 Lasa/skriva 30.05 MOT TERMTIDKONST  |Lasa/skriva
16.01 DRIFTFRIGIVNING Lasa/skriva 30.06 MOT TERMTIDKONST  |L&sa/skriva
16.02 PARAMETERLAS Lasalskriva 30.07 MOT OLAST KURVA Lasa/skriva
16.03 KOD Lasa/skriva 30.08 NOLLVARVBELASTN Lasa/skriva
16.08 START FRIGIVN 1 Lasa/skriva 30.09 BRYTPUNKT Lasa/skriva
16.09 START FRIGIVN 2 Lasa/skriva 30.10 FASTLASNING FUNK Lasal/skriva
20.01 MIN VARVTAL Lasalskriva 30.11 FASTLASN FREKV Lasal/skriva
20.02 MAX VARVTAL Lasalskriva 30.12 FASTLAS TID Lasal/skriva
20.03 MAX STROM Lasa/skriva 30.17 JORDFEL Lasa/skriva
20.06 UNDERVOLT CRTL Lasa/skriva 30.18 KOMM MOD FELFUNK |L&sa/skriva
20.07 MIN FREKVENS Lasa/skriva 30.19 KOMM FEL TID Lasa/skriva
20.08 MAX FREKVENS Lasa/skriva 30.22 Al2 FELNIVA Lasal/skriva
20.13 MIN MOMENT VAL Lasa/skriva 30.23 ANSLUTNINGSFEL Lasa/skriva
20.14 MAX MOMENT VAL Lasalskriva 33.01 PROGRAMVERSION Skrivskyddad
20.15 MIN MOMENT GR1 Lasalskriva 33.02 APPL PROGR VERS Skrivskyddad
20.16 MIN MOMENT GR2 Lasalskriva 33.03 TEST DATUM Skrivskyddad
20.17 MAX MOMENT GR1 Lasa/skriva 33.04 FRO DATA Skrivskyddad
20.18 MAX MOMENT GR2 Lasalskriva 40.01 FORSTARKNING Lasal/skriva
21.02 STOPP FUNKTION Lasa/skriva 40.02 INTEGRATIONSTID Lasal/skriva
21.03 DC MAGN TID Lasa/skriva 40.03 DERIVERINGSTID Lasal/skriva
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Aldre Namn Lasa/skriva | [Aldre Namn Lasalskriva
parameter parameter

40.04 PID DERIV FILTER Lasa/skriva 41.11 INTERNT BORVARDE  |Lasalskriva
40.08 0 % VARDE Lasa/skriva 41.12 BORVARDE MIN Lasa/skriva
40.09 100 % VARDE L&sal/skriva 41.13 BORVARDE MAX L&sa/skriva
40.10 BORVARDE VAL Lasa/skriva 41.14 VAL AV ARVARDE Lasa/skriva
40.11 INTERNT BORVARDE  |L&sa/skriva 41.15 FLODESKONSTANT Lasa/skriva
40.12 BORVARDE MIN Lasa/skriva 41.16 ACT 1 INPUT Lasa/skriva
40.13 BORVARDE MAX Lésal/skriva 41.17 ACT 2 INPUT L&sa/skriva
40.14 VAL AV ARVARDE Lasa/skriva 41.24 VILO FORDROJNING Lasa/skriva
40.15 FLODESKONSTANT Lasa/skriva 41.25 ATERSTARTS NIVA Lasa/skriva
40.16 ACT 1 INPUT Lasa/skriva 41.26 ATER FORDROJNING |L&sa/skriva
40.17 ACT 2 INPUT Lasa/skriva 42.11 INTERNT BORVARDE  |L&sa/skriva
40.24 VILO FORDROJNING Lasa/skriva 53.05 IFB KOMM PROFIL Lasa/skriva
40.25 ATERSTARTS NIVA Lasalskriva 99.01 SPRAK Lasa/skriva
40.26 ATER FORDROJNING  [Lasa/skriva 99.04 MOTORSTYRMETOD Lasa/skriva
40.27 VAL PID-REG 1-2 Lasa/skriva 99.05 MOTOR NOM SPANN Lasa/skriva
41.01 FORSTARKNING Lasa/skriva 99.06 MOTOR NOM STROM  |L&sa/skriva
41.02 INTEGRATIONSTID Lasa/skriva 99.07 MOTOR NOM FREKV Lasa/skriva
41.03 DERIVERINGSTID Lasa/skriva 99.08 MOTOR NOM VARVT Lasa/skriva
41.04 PID DERIV FILTER Lasa/skriva 99.09 MOTOR NOM EFFEKT |Lasa/skriva
41.08 0 % VARDE Lasa/skriva 99.10 MOTOR IDENTIFIER Lasa/skriva
41.09 100 % VARDE Lasal/skriva 99.15 MOTOR COS PHI Lasa/skriva
41.10 BORVARDE VAL Lasa/skriva
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12

Ytterligare parameterdata

Vad kapitlet innehaller

| det har kapitlet anges parametrarna med ytterligare information, till exempel
omraden och 32-bitars faltbusskalning. Fér parameterbeskrivningar, se kapitel
Parametrar (sid. 293).

Termer och forkortningar

Term

Definition

Arvarde

Signal som har métts eller beréknats av frekvensomriktaren. Vanligtvis kan
den bara 6vervakas och inte justeras, men vissa raknarsignaler kan
aterstéllas.

Analog src

Analog kalla: Parametern kan stéllas in till vardet fér en annan parameter
genom att du valjer Other (annan) och valjer kéllparamentern i en lista.
Utdver valet av Other (annan) kan parametern ge andra férvalda
installningar.

Binary src

Binarkalla: Parameterns varde kan komma fran en specifik bit i ett annat
parametervarde (Other) (annan). Ibland kan vardet vara fast pa 0 (falskt)
eller 1 (sant). Dessutom kan parametern ha andra férvalda instaliningar.

Data

Dataparameter

FbEq32

32-bitars faltbussekvivalent: Skalningen mellan det varde som visas pa
mandverpanelen och det heltal som anvands fér kommunikation nar ett
32-bitarsvarde ar valt for dverforing till ett externt system.

Motsvarande 16-bitars skalningar anges i kapitel Parametrar (sidan 293).

List

Urvalslista.
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Term Definition

Nr. Parameternummer.

PB Packade Booleska varden (bitlista).

Reellt Reellt tal.

Typ Parametertyp. Se Analog src, Binary src, List, PB, Reellt.
Faltbussadresser

For ytterligare information, se anvdndarhandledningen for faltbussadaptern.
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Nr | Namn | Ty | Omrade | Enhet | FbEq32
01 Arvarden
01.01 |Motorvarvtal som anvands Reellt -30000,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
01.02 |Varvtal beraknat Reellt -30000,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
01.03 |Motorvarvtal % Reellt -1000,00...1,000,00 % 100=1%
01.06 |Motorstrom Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Motorstrém Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
01.08 |Motorstrom % av motor nom. Reellt 0,0...1,000,0 % 10=1%
01.09 |Motorstrém % av frekvensomr | Reellt 0,0...1,000,0 % 10=1%
nom
01.10 |Motormoment Reellt -1600,0...1,600,0 % 10=1%
01.11 [DC-spanning Reellt 0,00...2,000,00 \% 100=1V
01.13 |Utspéanning Reellt 0...2,000 \% 1=1V
01.14 | Uteffekt Reellt -32768,00...32767,00 kW 100 = 1 kW
01.15 | Uteffekt % av motor nom Reellt -300,00...300,00 % 100=1%
01.17 | Axeleffekt fran motorn Reellt -32768,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
01.18 |Vaxelrikt. GWh-raknare Reellt 0...65,535 GWh 1=1GWh
01.19 |Vaxelrikt. MWh-réknare Reellt 0...1000 MWh 1=1MWh
01.20 |Vaxelrikt. kWh-réknare Reellt 0...1000 kWh 1=1kWh
01.24 |Flode faktisk % Reellt 0...200 % 1=1%
01.30 |Nominell momentskala Reelit 0,000...4000000 ernbefltler 1000 = 1 enhet
01.31 |Omgivande temperatur Reellt -40,0...120,0 °C eller 10 = 1 enhet
°F
01.50 |Aktuell timme kWh Reellt 0,00...1,000,000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.51 |Foregaende timme kWh Reellt 0,00...1,000,000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.52 | Aktuell dag kWh Reellt 0,00...1,000,000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.53 |Foregaende dag kWh Reellt 0,00...1,000,000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.54 |Kumulativ vaxelriktarenergi Reellt -200000000,0... kWh 1=1kWh
200000000,0
01.55 |Omriktare GWh-réknare Reellt 0...65,535 GWh 1=1GWh
(aterstallningsbar)
01.56 |Omriktare MWh-réknare Reellt 0...1,000 MWh 1=1MWh
(aterstallningsbar)
01.57 | Omriktare kWh-raknare Reellt 0...1,000 kWh 1=1kWh
(aterstallningsbar)
01.58 |Kumulativ omriktarenergi Reellt -200000000,0... kWh 1=1kWh
(aterstallningsbar) 200000000,0
01.61 |Abs motorvarvtal % anvands Reellt 0,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
01.62 |Abs motorvarvtal % Reellt 0,00...1000,00 % % 100=1%
01.63 |Abs utmatningsfrekvens Reellt 0,00...500,00 Hz Hz 100 =1Hz
01.64 |Abs motormoment Reellt 0,0...1,600,0 % 10=1%
01.65 |Abs utmatningsstrém Reellt 0,00...32,767,00 kW 100 = 1 kW
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01.66 |Abs uteffekt % motor nom Reellt 0,00...300,00 % 100=1%
01.68 |Abs axeleffekt fran motorn Reellt 0,00...32,767,00 kWhel;(IIer 100 = 1 enhet
01.72 |U-phase RMS current Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
01.73 |V-phase RMS current Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
01.74 |W-phase RMS current Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A

(Parametrarna 01.102...01.164 é&r bara synliga fér ACQ580-31 och ACQ580-34).
01.102 |Linjestrém Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
01.104 |Aktiv strém Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
01.106 |Reaktiv strém Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
01.108 [Natfrekvens Reellt 0,00...100,00 Hz 100 =1Hz
01.109 |Natspanning Reellt 0,00...2,000,00 \ 100=1V
01.110 | Natets skenbara effekt Reellt -30000,00...30000,00 kVA 100 = 1 kVA
01.112 | Nateffekt Reellt -30000,00...30000,00 kw 100 = 1 kW
01.114 | Natets reaktiva effekt Reellt -30000,00...30000,00 kvar 100 =1 kvar
01.116 |LSU cos @ Reellt -1,00...1,00 - 100 =1
01.164 [LSU nominell effekt Reellt 0...30,000 kW 1=1kW
03 Inreferenser
03.01 |Panelreferens Reellt -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.02 |Panelreferens fjarr Reellt -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.05 |FB Areferens 1 Reellt -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.06 |FB Areferens 2 Reellt -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.09 |IFB referens 1 Reellt -30000,00...30000,00 - 100 =1
03.10 |IFB referens 2 Reellt -30000,00...30000,00 - 100 =1
04 Varningar och fel
04.01 |Utlésningsfel Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Aktiva fel 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Aktiva fel 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Aktiv varning 1 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.07 |Aktiv varning 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.08 |Aktiv varning 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 |Senaste fel Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |Nast senaste fel Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.13 |Tredje senaste fel Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |Senaste varning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |Nast senaste varning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |Tredje senaste varning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.40 |Handelseord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
04.41 |Handelseord 1 bit 0 kod Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.43 |Handelseord 1 bit 1 kod Data 0000h...FFFFh - 1=1
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04.45,

04.47,

04.49,

04.71 |Handelseord 1 bit 15 kod Data 0000h...FFFFh - 1=1

05 Diagnostik

05.01 | Drifttid fro Reellt 0...65,535 d 1=1d
05.02 | Drifttid mot Reellt 0...65,535 d 1=1d
05.03 | Timmar kérda Reellt 0,0...429496729,5 h 10=1h
05.04 |Kylflaktens drifttidrakn. Reellt 0...65,535 d 1=1d
05.08 |Skaptemperaturfel Reellt -40...120 °C°(|e:IIer 10 = 1 enhet
05.10 |Styrkortstemperatur Reellt -100...300 °C°?:Iler 10 =1 enhet
05.11 | Vaxelriktartemp. Reellt -40,0...160,0 % 10=1%
05.20 |Diagnostikord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
05.21 |Diagnostikord 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
05.22 |Diagnostikord 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
05.80 |Motorvarvtal vid fel Reellt -30000...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
05.81 |Utgangsfrekvens vid fel Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
05.82 | DC-spéanning vid fel Reellt 0,00...2,000,00 \Y 100=1V
05.83 |Motorstrom vid fel Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
05.84 |Motormoment vid fel Reellt -1600,0...1,600,0 % 10=1%
05.85 |Huvudstatusord vid fel PB 0000h...FFFFh - 1=1
05.86 | DI fordrojd status vid fel PB 0000h...FFFFh - 1=1
05.87 | Vaxelriktartemperatur vid fel Reellt -40,0...160,0 % 10=1%
05.88 |Referens anvand vid fel Reellt -500,00...500,00 eller Hz eller | 100 = 1 enhet

-30000,00...30000,00 rpm
05.89 |Hand-av-auto statusord vid fel PB 0000h...FFFFh - 1=1
(Parametrarna 05.111...05.121 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)

05.111 | Linjeomriktartemperatur Reellt -40,0...160,0 % 10=1%
05.121 | MCB mandverraknare Reellt 0...4,294,967,295 % 1=

06 Styr- och statusord

06.01 |Huvudstyrord PB 0000h...FFFFh - 1=
06.11 |Huvudstatusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.16 | Frekv.omr. statusord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.17 | Frekv.omr. statusord 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.18 | Statusord for startforregling PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.19 |Varvtalsreglering statusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.20 |Statusord for konst. varvt. PB 0000h...FFFFh - 1=
06.21 |Frekv.omr. statusord 3 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.22 |Hand-av-auto statusord PB 0000h...FFFFh - 1=
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06.29 |Val egen bit 10 Binary - - 1=1
src
06.30 |Val egen bit 11 Binary - - 1=1
src
06.31 |Val egen bit 12 Binary - - 1=1
src
06.32 |Val egen bit 13 Binary - - 1=1
src
06.33 |Val egen bit 14 Binary - - 1=1
src
(Parametrarna 06.36...06.118 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)
06.36 |LSU-statusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.39 |Intern state machine LSU PB 0000h...FFFFh - 1=1
styrord
06.116 |LSU statusord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.118 |Statusord fér LSU- PB 0000h...FFFFh - 1=1
startférregling
07 Systeminfo
07.03 |Fro-data id List 0...999 - 1=
07.04 |Mjukvarunamn List - - 1=
07.05 |Mijukvaruversion Data - - 1=
07.06 |Loading package namn List - - 1=
07.07 |Loading package version Data - - 1=
07.10 |Language file set List 1...3 - 1=
07.11 |Processor last Reellt 0...100 % 1=1%
07.25 |Anpassningspaketets namn Data - - 1=
07.26 |Laser in paketversion Data - - 1=
07.30 |Status for adaptivt program PB 0000h...FFFFh - 1=
07.31 |AP-sekvenstillstand Data 0...20 - 1=
07.35 |Frekvensomriktarkonfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=
07.36 ;rekvensomriktarkonfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=
(Parametrarna 07.106...07.107 &r bara synliga fér ACQ580-31 och ACQ580-34)
07.106 |LSU loading package namn List - - 1=1
07.107 |LSU loading package version Data - - 1=1
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Parametergrupperna 10...99

Nr. | Namn I Typ | Omrade | Enhet I FbEq32
10 Standard DI, RO
10.01 |Dl-status PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.02 |DlI fordr status PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 |Val DI tvingat PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 |Data DI tvingat PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.05 |DI1 PA férdrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.06 |DI1 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.07 |DI2 PA férdrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.08 [DI2 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.09 |DI3 PA férdrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.10 [DI3 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.11 | DI4 PA férdréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.12 [DI4 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.13 |DI5 PA férdrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.14 [DI5 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.15 |DI6 PA férdrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.16 |DI6 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.21 |RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
10.22 |Tvingat val av RO PB 0000h...FFFFh - 1=
10.23 |RO tvangssatta data PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.24 |RO1 kélla Binary src - - 1=
10.25 |RO1 PA férdréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.26 [RO1 AV fordréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.27 |RO2 kélla Binary src - - 1=
10.28 |RO2 PA férdréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.29 [RO2 AV foérdréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.30 |RO3 kélla Binary src - - 1=
10.31 |RO3 PA férdréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.32 [RO3 AV fordréjning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
10.99 |RO-/DIO-styrord PB 0000h...FFFFh - 1=
10.101 |RO1-omkopplarraknare Reellt 0...4,294,967,000 - 1=
10.102 | RO2-omkopplarraknare Reellt 0...4,294,967,000 - 1=1
10.103 | RO3-omkopplarraknare Reellt 0...4,294,967,000 - 1=
11 Standard DIO, FI, FO
11.21 | DI5 configuration List 0...1 - 1=
11.38 |Infrekvens 1 arvarde Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
11.39 |Infrekvens 1 skalad Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
11.42 |Infrekvens 1 min Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
11.43 |Infrekvens 1 max Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
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11.44 |Infrekvens 1 vid skalad min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
11.45 |Infrekvens 1 vid skalad max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1

12 Standard Al
12.02 |Tvingat val av Al PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.03 |Al-6vervakn.funk List 0.4 - 1=1
12.04 |Al-6vervakn.val PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.05 | Al supervision force PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.11 | Al1 arvérde Reellt 0,000...22,000 mA eller | mAeller {1000 = 1 enhet
0,000...11,000 V \
12.12 |Al1 skalat varde Reellt -32768,000...32,767,000 - 1000 =1
12.13 |Tvangssatt Al1-varde Reellt 0,000...20,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...10,000 V \Y
12.15 |Al1 enhet val List 2,10 - 1=1
12.16 |Al1 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
12.17 |Al1 min Reellt 0,000...20,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...10,000 V \
12.18 |Al1 max Reellt 0,000...22,000 mA eller | mAeller {1000 = 1 enhet
0,000...11,000 V Vv
12.19 |[Al1 skalat vid Al1 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.20 [Al1 skalat vid Al1 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.21 |AI2 arvarde Reellt 0,000...22,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...11,000 V \
12.22 |AI2 skalat varde Reellt -32768,000...32,767,000 - 1000 =1
12.23 |Tvangssatt Al2-varde Reellt 0,000...20,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...10,000 V \
12.25 |AI2 enhet val List 2,10 - 1=1
12.26 |AI2 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
12.27 |AI2 min Reellt 0,000...20,000 mA eller | mAeller {1000 = 1 enhet
0,000...10,000 V \
12.28 |Al2 max Reellt 0,000...22,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...11,000 V \Y
12.29 |AI2 skalat vid Al2 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.30 |AI2 skalat vid Al2 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.101 | Al1 procentvarde Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
12.102 | Al2 procentvarde Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
12.110 | Al dead band Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
13 Standard AO
13.02 |Tvingat val av AO PB 0000h...FFFFh - 1=1
13.11 |AO1 arvarde Reellt 0,000...22,000 mA eller | mAeller {1000 = 1 enhet
0,000...11000 V \
13.12 |AO1 kélla Analog src - - 1=1
13.13 |Tvangssatt AO1-varde Reellt 0,000...22,000 mA eller mA eller {1000 = 1 enhet
0,000...11000 V \
13.15 |Val av AO1-enhet List 2,10 - 1=1
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13.16 |AO1 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
13.17 |AO1 kalla min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
13.18 |AO1 kalla max Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
13.19 |AO1 ut vid AO1 kélla min Reellt 0,000...22,000 mA eller | mAeller | 1000 = 1 enhet

0,000...11000 V \
13.20 [AO1 ut vid AO1 kélla max Reellt 0,000...22,000 mA eller | mAeller | 1000 = 1 enhet

0,000...11000 V \Y
13.21 |AO2 arvarde Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.22 |AO2 kalla Analog src - - 1=1
13.23 | Tvangssatt AO2-varde Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.26 |AO2 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
13.27 |AO2 kalla min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
13.28 [AO2 kalla max Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
13.29 |AO2 ut vid AO2 kalla min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.30 [AO2 ut vid AO2 kalla max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.91 |AO1-datalagring Reellt -327,68...327,67 - 100 =1
13.92 |AO2-datalagring Reellt -327,68...327,67 - 100 =1

15 1/0-utbyggnadsmodul

15.01 |Utbyggnadsmodultyp List 0.4 - 1=1
15.02 |Detekterad utbyggnadsmodul List 0.4 - 1=1
15.03 |Dl-status PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.04 |RO-/DO-status PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.05 |Tvingat val av RO/DO PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.06 |Tvangssatta data for RO/DO PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.07 |RO4-kélla Binary src - - 1=1
15.08 |Fordrdjning for RO4 PA Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.09 |Fordrojning for RO4 AV Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.10 |RO5-kélla Binary src - - 1=
15.11 |Férdréjning fér RO5 PA Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.12 |Fordrojning for RO5 AV Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.13 |RO6-kalla Binary src - - 1=
15.14 |Férdréjning for RO6 PA Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.15 |RO6 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.16 |RO7-kélla Binary src - - 1=
15.17 |Férdréjning for RO7 PA Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.18 |RO7 AV fordrojning Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.22 |DO1-konfiguration List 0,2 - 1=
15.23 |DO1-kélla Binary src - - 1=
15.24 |Férdrdjning for DO1 PA Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.25 |Fordrojning for DO1 AV Reellt 0,0...3,000,0 s 10=1s
15.32 |Utfrekvens 1 arvarde Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
15.33 |Utfrekvens 1 kalla Analog src - - 1=
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15.34 |Utfrekvens 1 kalla min Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.35 |Utfrekvens 1 kalla max Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.36 |Utfrekvens 1 vid kalla min Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
15.37 |Utfrekvens 1 vid kalla max Reellt 0...16,000 Hz 1=1Hz
15.40 |Tvingat val av Al Reellt 0000h...FFFFh - 1=1
15.41 |Al-6vervakn.funk List 0..4 - 1=1
15.42 |Al-6vervakn.val Reellt 0000h...FFFFh - 1=1
15.43 | Al supervision force selection Reellt 0000h...FFFFh - 1=1
15.44 |Al dead band Reellt 0,00...100,00 - 1000 =1
15.45 |Tvingat val av AO Reellt 0000h...FFFFh - 1=1
15.51 |AI3 arvarde Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller | 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \

15.52 |AI3 skalat varde Reellt -32768...32767 - 1=1

15.53 |AI3 percent value Reellt 0...110 % 1=1%

15.54 |AI3 forced value Reellt -11,000 V / -22,000 mA... | mAeller |1000 = 1 enhet
11,000 /22,000 mA \Y

15.55 |Val av Al3-enhet List - - 1=1

15.56 |AI3 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s

15.57 |AI3 min Reellt -11,000 V / -22,000 mA... | mAeller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv

15.58 |AI3 max Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \

15.59 |AI3 skalat vid AI3 min Reellt -32768...32767 - 1=1

15.60 |[AI3 skalat vid AI3 max Reellt -32768...32767 - 1=1

15.61 [Al4 arvarde Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller [ 1000 = 1 enhet
11,000 /22,000 mA Vv

15.62 |Al4 skalat varde Reellt -32768...32767 - 1=1

15.63 |Al4 procentvarde Reellt 0...110 % 1=1%

15.64 |Tvangssatt Al4-varde Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller | 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv

15.65 |Al4 enhet val Binary src - - 1=1

15.66 |Al4 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s

15.67 |Al4 min Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller | 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \

15.68 |Al4 max Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller [ 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv

15.69 |Al4 skalat vid Al4 min Reellt -32768...32767 - 1=1

15.70 [Al4 skalat vid Al4 max Reellt -32768...32767 - 1=1

15.71 | Al5 arvarde Reellt -11,000 V / -22,000 mA... | mAeller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv

15.72 |Al5 skalat varde Reellt -32768...32767 - 1=1

15.73 | Al5 procentvarde Reellt 0...110 % 1=1%

15.74 |Tvangssatt Al5-varde Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller | 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv
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15.75 |AlI5 enhet vall Binary src - - 1=1
15.76 |AI5 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
15.77 |AI5 min Reellt -11,000 V /-22,000 mA... | mAeller [ 1000 = 1 enhet

11,000 V/22,000 mA \
15.78 |Al5 max Reellt -11,000 V / -22,000 mA... | mAeller 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \Y
15.79 | Al5 skalat vid Al5 min Reellt -32768...32767 - 1=1
15.80 | Al5 skalat vid Al5 max Reellt -32768...32767 - 1=1
15.81 |AO3 arvarde Reellt 0,000 mA/0,000 V... mA eller {1000 = 1 enhet
22 000 mA/11 000 V \Y
15.82 |AO3 kalla Binary src - - 1=1
15.83 | Tvangssatt AO3-varde Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller [1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \
15.84 |AO3-datalagring Reellt -327-68...327,67 - 1=1
15.85 [AO3 enhet val List - mA 1=1mA
15.86 |AOS3 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
15.87 |AO3 kalla min Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.88 [AO3 kalla max Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.89 |AO3 ut vid AO3 kalla min Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv
15.90 |AO3 ut vid AO3 kélla max Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv
15.91 [AO4 arvarde Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller {1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \
15.92 |AO4 kalla Binary src - - 1=1
15.93 |Tvangssatt AO4-varde Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller [1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv
15.94 |AO4-datalagring Reellt -327,68...327,67 - 1000 =1
15.95 |Val av AO4-enhet List - mA eller -
\
15.96 |AO4 filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
15.97 | AO4 kalla min Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.98 | AO4 kalla max Reellt -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.99 | AO4 ut vid AO4 kalla min Reellt 0,000 /0,000 mA... mA eller |1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA \
15.100 | AO4 ut vid AO4 kalla max Reellt 0,000 V/0,000 mA... mA eller | 1000 = 1 enhet
11,000 V/22,000 mA Vv
19 Driftslage
19.01 |Verkligt driftslage List 1...2,10, 20 - 1=1
19.11 | Val Ext1/Ext2 Binary src - - 1=1
19.18 |HANDJ/AV inaktivera kalla Binary src - - 1=1
19.19 [HAND/AV inaktivera atgard List 0...2 - 1=1
20 Start/stopp/riktning
20.01 |Ext1 kommandon List 0...6,11...12, 14 - 1=1
20.02 |Ext1starttrigger typ List 0...1 - 1=1
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20.03 |Ext1in1-kalla Binary src - - 1=1
20.04 |Ext1in2-kalla Binary src - - 1=1
20.05 |Ext1in3-kalla Binary src - - 1=1
20.06 |Ext2 kommandon List 0...6,11...12, 14 - 1=1
20.07 |Ext2starttrigger typ List 0...1 - 1=1
20.08 |Ext2 in1-kalla Binary src - - 1=1
20.09 |Ext2 in2-kalla Binary src - - 1=1
20.10 |Ext2 in3-kalla Binary src - - 1=1
20.21 |Riktning List 0...2 - 1=1
20.30 |Varningsfunk. for frigivn.signal PB 0000h...FFFFh - 1=1
20.40 |Korningstillstand Binary src - - 1=1
20.41 |Startférregling 1 Binary src - - 1=1
20.42 |Startforregling 2 Binary src - - 1=1
20.43 |Startforregling 3 Binary src - - 1=1
20.44 |Startforregling 4 Binary src - - 1=1
20.45 |Startforregling stopplage List 0...2 - 1=1
20.46 |Korningstillstandstext List 0...3,5 - 1=1
20.47 |Startforregling 1 text List 1,4...5,8...9,11...12, - 1=1

14...15
20.48 | Startforregling 2 text List 1,4...5,8...9,11...12 - 1=1
14...15
20.49 |Startforregling 3 text List ...1,4..5,8...9,11...12, - 1=1
14...15
20.50 |Startforregling 4 text List ...1,4...5,8...9,11...12, - 1=1
14...15
20.51 |Startférreglingsstatus List 0...1 - 1=1
21 Start/stopplage
21.01 |Startfunktion List 0...2 - 1=1
21.02 |Magnetiseringstid Reellt 0...10,000 ms 1=1ms
21.03 |Stopplage List 0...2 - 1=1
21.04 |Nodstopplage List 0...2 - 1=1
21.05 |Nodstopp kélla Binary src - - 1=1
21.06 |Noll varvt gréns Reellt 0,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
21.07 |Noll varvt fordr Reellt 0...30,000 ms 1=1ms
21.08 |DC strém styrning PB 0000b...0011b - 1=1
21.09 |DC fasth strém Reellt 0,00...1,000,00 rpm 100 =1 rpm
21.10 |DC strom referens Reellt 0,0...100,0 % 10=1%
21.11 |Eftermagn. Tid Reellt 0...3,000 s 1=1s
21.13 |Autofasningslage List 0,5 - 1=1
21.14 |Féruppvarmning av Binary src - - 1=1
ingangskalla
21.15 |Foérvarmningstid, fordréjning Reellt 0...3,000 s 1=1s
21.16 |Foruppvarmningsstrom Reellt 0,0...30,0 % 10=1%
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21.18 |Tid for automatisk omstart Reellt 0,0,0,1...10,0 s 10=1s
21.19 |Startfunktion i skalar mod List 0...6 - 1=1
21.21 |DC-fasthallningsfrekvens Reellt 0,00...1,000,00 Hz 100 =1Hz
21.22 | Startférdrojning Reellt 0,00...60,00 s 100=1s
21.23 | Smooth start Reellt 0..2 - 1=1
21.24 | Strém vid mjukstart Reellt 10,0...200,0 % 100=1 %
21.25 |Mijukstart varvtal Reellt 2,0...100,0 % 100=1 %
21.26 |Momentforstarkningsstrom Reellt 15,0...300,0 % 100=1 %
21.27 |Momentforstarkningtid Reellt 0,0...60,0 s 10=1s
21.34 |Forcera autoomstart List 0...1 - 1=1
21.35 |Preheating power Reellt 0,00...10,00 kW 100 =1 kW
21.36 |Preheating unit List 0...1 - 1=1
21.40 |Fordréjning av omstart Reellt 0,0...3200,0 s 10=1s
21.42 |Fordréjning av omstart Reellt 0,0...3200,0 s 10=1s

aterstaende

22 Val varvtal referens

22.01 |Varvtalsref obegransad Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.11 |Ext1 varvtal ref1 Analog src - - 1=1
22.18 |Ext2 varvtal ref1 Analog src - - 1=1
22.21 |Val konst varvt PB 0000h...FFFFh - 1=1
22.22 |Val1 konst varvt Binary src - - 1=1
22.23 |Val2 konst varvt Binary src - - 1=1
22.24 |Val3 konst varvt Binary src - - 1=1
22.25 |Val4 konst varvt Binary src - - 1=1
22.26 |Konstant varvtal 1 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.27 |Konstant varvtal 2 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.28 |Konstant varvtal 3 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.29 |Konstant varvtal 4 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.30 |Konstant varvtal 5 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.31 |Konstant varvtal 6 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.32 |Konstant varvtal 7 Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.41 |Ref sakert varvt Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.46 |Val5 konst varvt Binary src - - 1=1
22.47 |Val6 konst varvt Binary src - - 1=1
22.51 |Kritiska varvtal funktion PB 00b...11b - 1=1
22.52 |Krit varvt 1 lag Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.53 |Krit varvt 1 hog Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.54 |Krit varvt 2 lag Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.55 |Krit varvt 2 hdg Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.56 |Krit varvt 3 lag Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.57 |Krit varvt 3 hdg Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
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22.70 |Motor potentiometer reference List 0...2 - 1=1
enable
22.71 |Motorpotentiometerfunktion List 0..4 - 1=1
22.72 |Urspr. varde motorpot.meter Reellt -32768,00...32767,00 - 100=1
22.73 |Kalla fér motorpot.meter upp Binary src - - 1=1
22.74 |Kalla fér motorpot.meter ned Binary src - - 1=1
22.75 |Ramptid fér motorpot.meter Reellt 0,0...3,600,0 5 10=1s
22.76 |Min.varde for motorpot.meter Reellt -32768,00...32767,00 - 100 =1
22.77 |Max.varde for motorpot.meter Reellt -32768,00...32767,00 - 100 =1
22.80 |Ref.arv. for motorpot.meter Reellt -32768,00...32767,00 - 100=1
22.86 |Varvtalsref arv 6 Reellt -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
22.87 |Varvtalsref arv 7 Reellt -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
23 Varvtals ref ramp
23.01 |Ingang for varvtalsref.ramp Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.02 |Utgang for varvtalsref.ramp Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.12 |Accelerations tid 1 Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
23.13 |Retardations tid 1 Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
23.23 |Nodstopptid Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
23.32 |Rampform tid 1 Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
24 Varvt.referens villkor
24.01 |Anvand varvt.referens Reellt -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
24.02 |Aterkoppling anvant varvtal Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.03 |Filter varvtalsfel Reellt -30000,0...30000,0 rom 100 =1 rpm
24.04 |Varvtalsfel inverterat Reellt -30000,0...30000,0 rom 100 =1 rpm
24.11 |Varvtalskorrigering Reellt -10000,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
24.12 | Varvtalsfel filtertid Reellt 0...10,000 ms 1=1ms
25 Varvtalsregulator
25.01 |Momentref varvtalsregulator Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
25.02 |Varvtalsforstarkning Reellt 0,00...250,00 - 100 =1
25.03 |Varvtalsintegrationstid Reellt 0,00...1,000,00 s 100=1s
25.04 |Varvtalsderiveringstid Reellt 0,000...10,000 s 1000=1s
25.05 |Deriveringsfiltertid Reellt 0...10,000 ms 1=1ms
25.15 |Forstarkning nddstopp Reellt 1,00...250,00 - 100 =1
25.30 |Aktivera fldidesanpassning Reellt 0,25...1,00 - 100 =1
25.33 | Varvtalsregulator autojustering List 0...1 - 1=1
25.34 | Auto tune control preset List 0...2 - 1=1
25.37 |Mekanisk tidskonstant Reellt 0,00...1,000,00 s 100=1s
25.38 |Autotune momentsteg Reellt 0,00...20,00 % 100=1%
25.39 |Autotune varvtalssteg Reellt 0,00...20,00 % 100=1%
25.40 |Autotune antal ganger Reellt 0...10 - 1=1

25.53 |Moment prop ref Reellt -30000,0...30000,0 % 10=1%
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25.54 |Momentintegr.ref Reellt -30000,0...30000,0 % 10=1%
25.55 |Momentderiv.ref Reellt -30000,0...30000,0 % 10=1%

28 Frekvensreferenskedja
28.01 |Ingang for frekvensref.ramp Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.02 |Utgang for frekvensref.ramp Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.11 |Ext1 frekvens ref1 Analog src - - 1=1
28.15 | Ext2 frekvens ref1 Analog src - - 1=1
28.21 |Val konst frekvens PB 00b...11b - 1=1
28.22 |Val1 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.23 |Val2 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.24 |Val3 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.25 |Val4 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.26 |Konstant frekvens 1 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.27 |Konstant frekvens 2 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.28 |Konstant frekvens 3 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.29 |Konstant frekvens 4 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.30 |Konstant frekvens 5 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.31 |Konstant frekvens 6 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.32 |Konstant frekvens 7 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.41 |Saker frekvensreferens Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.46 |Val5 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.47 |Val6 konstant frekvens Binary src - - 1=1
28.51 |Val kritisk frekvens PB 00b...11b - 1=1
28.52 | Kritisk frekvens 1 lag Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.53 | Kritisk frekvens 1 hog Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.54 | Kritisk frekvens 2 lag Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.55 | Kritisk frekvens 2 hog Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.56 | Kritisk frekvens 3 lag Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.57 | Kritisk frekvens 3 hog Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.72 |Frekvensaccelerationstid 1 Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
28.73 |Frekvensretardationstid 1 Reellt 0,000...1,800,000 s 1000=1s
28.76 |Frekvensramping 0-kélla Binary src - - 1=1
28.82 |Formtid 1 Reellt 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.92 |Frekvensref arv 3 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.96 |Frekvensref arv7 Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.97 |Frekvensref obegr Reellt -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
30 Granser
30.01 |Gransord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Moment grans status PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 [Min varvtal Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
30.12 |Max varvtal Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
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30.13 |Min frekvens Reellt -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30.14 |Max frekvens Reellt -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30.17 |Max strom Reellt 0,00...30,000,00 A 100=1A
30.19 |Min moment 1 Reellt -1600,0...0,0 % 10=1%
30.20 |Max moment 1 Reellt 0,0...1,600,0 % 10=1%
30.26 |Max eff mot mode Reellt 0,00...600,00 % 100=1%
30.27 |Max eff gen mode Reellt -600,00...0,00 % 100=1%
30.30 |Overspannregl List 0..1 - 1=1
30.31 |Underspéannregl List 0...1 - 1=1
30.35 |Termisk stromgrans List 0...1 - 1=1
30.36 |Val av hastighetsgrans Binary src - - 1=1
30.37 |Minimihastighet kalla Analog src - - 1=1
30.38 |Maxhastighet kalla Analog src - - 1=1

(Parametrarna 30.101...30.149 &r bara synliga fér ACQ580-31 och ACQ580-34)
30.101 |LSU-grénsord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.102 |LSU-grénsord 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.103 |LSU-gransord 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.104 |LSU-gransord 4 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.149 |LSU max stromgrans Reellt 0,0...200,0 % 10=1%
31 Fel funktioner
31.01 |Extern handelse 1 kélla Binary src - - 1=
31.02 |Extern handelse 1 typ List 0...1 - 1=
31.03 |Extern handelse 2 kélla Binary src - - 1=
31.04 |Extern handelse 2 typ List 0...1 - 1=
31.05 |Extern handelse 3 kélla Binary src - - 1=
31.06 |Extern handelse 3 typ List 0...1 - 1=
31.07 |Extern handelse 4 kélla Binary src - - 1=
31.08 |Extern handelse 4 typ List 0...1 - 1=
31.09 |Extern handelse 5 kélla Binary src - - 1=
31.10 [Extern handelse 5 typ List 0...1 - 1=
31.11 |Felaterstalining Binary src - - 1=
31.12 |Val autom aterst PB 0000h...FFFFh - 1=
31.13 |Valbart fel Reellt 0000h...FFFFh - 1=
31.14 | Antal forsok Reellt 0..5 - 1=
31.15 |Forsokstid Reellt 1,0...600,0 s 10=1s
31.16 |Fordréjning Reellt 0,0...120,0 s 10=1s
31.19 |Motorfas borta List 0...1 - 1=
31.20 |Jordfel List 0...2 - 1=
31.21 |Matn fas borta List 0...1 - 1=
31.22 | STO-indikering start/stopp List 0...5 - 1=
31.23 |Kabel- eller jordfel List 0...1 - 1=
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31.24 |Fastlasn funktion List 0..2 - 1=1
31.25 |Fastlas strom gr Reellt 0,0...1,600,0 % 10=1%
31.26 |Fastlasning varvtalsgrans Reellt 0,00...10,000,00 rpm 100 =1 rpm
31.27 |Fastlas frekv.gréns Reellt 0,00...1,000,00 Hz 100 =1Hz
31.28 |Fastlas tid Reellt 0...3,600 s 1=1s
31.30 |Utlésningmarg. évervarv. Reellt 0,00...10,000,00 rpm 100 =1 rpm
31.31 |Frekvensutlésningsmarginal Reellt 0,00...10,000,00 Hz 100 =1Hz
31.32 |Nodstoppramp dvervakning Reellt 0...300 % 1=1%
31.33 |Nodstoppramp 6vervak. Reellt 0...100 s 1=1s

fordrgj.
31.35 | Huvudflakt felfunktion List 0...2 - 1=1
31.36 |Hjalpflaktfel avstéllining List 0...1 - 1=1
31.40 |Inaktivera PB 0000h...FFFFh - 1=1

varningsmeddelanden

(Parametrarna 31.50...31.51 &r bara synliga for ACQ580-07)

31.50 |Cabinet temp warning limit Reellt °C 1=1°C
31.51 |Cabinet temp fault limit Reellt °C 1=1°C
31.54 |Felatgard List 0...1 - 1=1
(Parametrarna 31.120...31.121 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)
31.120 |LSU-jordfel List 0...1 - 1=1
31.121 |LSU-matningsfas bortfall List 0...1 - 1=1
32 Overvakning
32.01 |Overvakningsstatus PB 0000h...FFFFh - 1=1
32.05 |Overvakning 1-funktion List 0...7 - 1=1
32.06 |Overvakning 1-atgard List 0..3 - 1=1
32.07 |Overvakning 1-signal Analog src - - 1=1
32.08 |Overvakning 1-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.09 |Overvakning 1 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.10 |Overvakning 1 hég Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.11 |Overvakning 1 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.12 |Overvakning 1 aktivera List 0...7 - 1=1
32.13 |Overvakning 1 PA férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.14 |Overvakning 1 AV férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.15 |Overvakning 2-funktion List 0...7 - 1=1
32.16 |Overvakning 2-atgard List 0...3 - 1=1
32.17 |Overvakning 2-signal Analog src - - 1=1
32.18 |Overvakning 2-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.19 |Overvakning 2 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.20 |Overvakning 2 hég Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
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32.21 |Overvakning 2 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.22 | Overvakning 2 aktivera List 0...7 - 1=1
32.23 |Overvakning 2 PA férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.24 |Overvakning 2 AV férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.25 |Overvakning 3-funktion List 0...7 - 1=1
32.26 |Overvakning 3-atgard List 0...3 - 1=1
32.27 |Overvakning 3-signal Analog src - - 1=1
32.28 |Overvakning 3-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.29 |Overvakning 3 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1

21474836,00
32.30 |Overvakning 3 hég Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.31 |Overvakning 3 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.32 |Overvakning 3 aktivera List 0...7 - 1=1
32.33 |Overvakning 3 PA férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.34 |Overvakning 3 AV férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.35 |Overvakning 4-funktion List 0...7 - 1=1
32.36 |Overvakning 4-atgard List 0...3 - 1=1
32.37 |Overvakning 4-signal Analog src - - 1=1
32.38 |Overvakning 4-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.39 |Overvakning 4 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.40 |Overvakning 4 hég Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.41 |Overvakning 4 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.42 |Overvakning 4 aktivera List 0...7 - 1=1
32.43 |Overvakning 4 PA férdréjning Reellt 0,00...3000,00 S 10=1
32.44 |Overvakning 4 AV férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.45 |Overvakning 5-funktion List 0...7 - 1=1
32.46 |Overvakning 5-atgard List 0...3 - 1=1
32.47 |Overvakning 5-signal Analog src - - 1=1
32.48 |Overvakning 5-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.49 |Overvakning 5 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.50 |Overvakning 5 hég Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.51 |Overvakning 5 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.52 | Overvakning 5 aktivera List 0...7 - 1=1
32.53 |Overvakning 5 PA férdréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.54 |Overvakning 5 AV fordréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.55 |Overvakning 6-funktion List 0..7 - 1=1
32.56 |Overvakning 6-atgard List 0..3 - 1=1
32.57 |Overvakning 6-signal Analog src - - 1=1
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32.58 | Overvakning 6-filtreringstid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
32.59 |Overvakning 6 lag Reellt -21474836,00... - 100 =1

21474836,00
32.60 |Overvakning 6 hdg Reellt -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.61 |Overvakning 6 hysteres Reellt 0,00...100,000,00 - 100 =1
32.62 |Overvakning 6 aktivera List 0..7 - 1=1
32.63 |Overvakning 6 PA férdrojning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
32.64 |Overvakning 6 AV fordréjning Reellt 0,00...3000,00 s 10=1
34 Timerfunktioner

34.01 |Tidfunktioner status PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.02 |Timerstatus PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.04 |Sasongs-/undantagsdagstatus PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.10 |Tidsfunktioner aktiva Binary src - - 1=1
34.11 |Timer 1 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.12 |Timer 1 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.13 |Timer 1 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.14 | Timer 2 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.15 |Timer 2 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.16 |Timer 2 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.17 | Timer 3 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.18 |Timer 3 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.19 |Timer 3 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.20 |Timer 4 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.21 |Timer 4 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.22 |Timer 4 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.23 | Timer 5 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.24 |Timer 5 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.25 |Timer 5 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.26 |Timer 6 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.27 |Timer 6 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.28 |Timer 6 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.29 |Timer 7 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.30 |Timer 7 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.31 |Timer 7 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.32 | Timer 8 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.33 | Timer 8 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.34 |Timer 8 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.35 | Timer 9 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.36 |Timer 9 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.37 |Timer 9 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.38 | Timer 10 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
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34.39 |Timer 10 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.40 |Timer 10 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.41 | Timer 11 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.42 |Timer 11 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.43 |Timer 11 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.44 | Timer 12 konfiguration PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.45 |Timer 12 starttid Tid 00:00:00...23:59:59 - -
34.46 |Timer 12 varaktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
34.60 [Sasong 1 startdatum Datum 1/1...31/12 - -
34.61 |Sasong 2 startdatum Datum 1/1...31/12 - -
34.62 |Sasong 3 startdatum Datum 1/1...31/12 - -
34.63 |Sasong 4 startdatum Datum 1/1...31/12 - -
34.70 |[Antal aktiva undantag Reellt 0...16 - 1=1
34.71 |Undantagstyper PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.72 |Undantag 1 start Datum 1/1...31/12 - -
34.73 |Undantag 1 langd Reellt 0...60 d 1=1d
34.74 |Undantag 2 start Datum 1/1...31/12 - -
34.75 |Undantag 2 langd Reellt 0...60 d 1=1d
34.76 |[Undantag 3 start Datum 1/1...31/12 - -
34.77 |Undantag 3 langd Reellt 0...60 d 1=1d
34.78 |[Undantag dag 4 Datum 1/1...31/12 - -
34.79 |[Undantag dag 5 Datum 1/1...31/12 - -
34.80 |Undantag dag 6 Datum 1/1...31/12 - -
34.81 |Undantag dag 7 Datum 1/1...31/12 - -
34.82 |Undantag dag 8 Datum 1/1...31/12 - -
34.83 |Undantag dag 9 Datum 1/1...31/12 - -
34.84 |Undantag dag 10 Datum 1/1...31/12 - -
34.85 [Undantag dag 11 Datum 1/1...31/12 - -
34.86 |Undantag dag 12 Datum 1/1...31/12 - -
34.87 |Undantag dag 13 Datum 1/1...31/12 - -
34.88 |Undantag dag 14 Datum 1/1...31/12 - -
34.89 |[Undantag dag 15 Datum 1/1...31/12 - -
34.90 [Undantag dag 16 Datum 1/1...31/12 - -
34.100 |Tidfunktion 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
34.101 |Tidfunktion 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
34.102 |Tidfunktion 3 PB 0000h...FFFFh - 1=
34.110 | Extra tidsfunktion PB 0000h...FFFFh - 1=
34.111 |Extra tidsaktivering Binary src - - 1=
34.112 | Extra tidsvaraktighet Varaktighet 00 00:00...07 00:00 - -
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35 Term. skydd motor
35.01 |Ber motortemperatur Reellt -60...1000 °C eller °C eller 1 =1 enhet
-76...1832 °F °F
35.02 |Uppmatt temp 1 Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F, eller onm
0 ohm eller
[35.12] ohm
35.03 |Uppmatt temp 2 Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F, eller onm
0 ohm eller
[35.12] ohm
35.05 |Motorns dverbelastningsniva Reellt 0,0...100,0 % % 100=1%
35.11 | Temperatur 1-kélla List 0...2,5...8,11...16, - 1=1
19...20, 21...23
35.12 |Overvakning 1 felgréns Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller eller ohm
0...5000 ohm
35.13 |Overvakning 1 varningsgréans Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller eller ohm
0...5000 ohm
35.14 | Temperatur 1 Al-kélla Analog src - - 1=1
35.21 | Temperatur 2-kélla List 0...2,5...8, 11...16, - 1=1
19...20, 21...23
35.22 |Overvakning 2 felgrans Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller eller ohm
0...5000 ohm
35.23 |Overvakning 2 varningsgréns Reellt -60...5000 °C eller °C, °F 1 =1 enhet
-76...9032 °F eller eller ohm
0...5000 ohm
35.24 | Temperatur 2 Al-kélla Analog src - - 1=1
35.31 | Saker motortemp aktiv List 0...1 - 1=1
35.50 | Mot omgiv temp Reellt -60...100 °C eller - °C eller 1 =1 enhet
76...212 °F °F
35.51 |Motorlast kurva Reellt 50...150 % 1=1%
35.52 |Nollvarvbelastn Reellt 25...150 % 1=1%
35.53 | Brytpunkt Reellt 1,00...500,00 Hz 100 =1Hz
35.54 | Mot nomtempstegr Reellt 0...300 °C eller °C eller 1 =1 enhet
32..572°F °F
35.55 | Term tidskonst motor Reellt 100...10,000 s 1=1s
35.56 |Atgard vid List 0...2 - 1=1
motordverbelastning
35.57 |Motordverbelastningsklass List 0..5 - 1=1
36 Lastanalysator
36.01 |PVL-signalkalla Analog src - - 1=
36.02 | PVL-filtreringstid Reellt 0,00...120,00 s 100=1s
36.06 |AL2-signalkalla Analog src - - 1=
36.07 |AL2-signalskalning Reellt 0,00...32,767,00 - 100 =1
36.09 |Aterstéll loggar List 0...3 - 1=1
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36.10 |PVL-toppvarde Reellt -32768,00...32767,00 - 100 =1
36.11 |PVL-toppdatum Data - - -
36.12 |PVL-topptid Data - - -
36.13 |PVL-strom vid topp Reellt -32768,00...32767,00 A 100=1A
36.14 |PVL DC-spéanning vid topp Reellt 0,00...2,000,00 \Y 100=1V
36.15 |PVL-varvtal vid topp Reellt -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
36.16 |PVL-aterstallningsdatum Data - - -
36.17 |PVL-aterstallningstid Data - - -
36.20 |AL1 0 till 10 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.21 |AL1 10 till 20 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.22 |AL1 20 till 30 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.23 |AL1 30 till 40 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.24 |AL1 40 till 50 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.25 |AL1 50 till 60 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.26 |AL160 till 70 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.27 |AL1 70 till 80 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.28 |AL1 80 till 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.29 |AL1 6ver 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.40 |AL2 0 till 10 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.41 |AL2 10 till 20 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.42 |AL2 20 till 30 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.43 |AL2 30 till 40 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.44 |AL2 40 till 50 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.45 |AL2 50 till 60 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.46 |AL2 60 till 70 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.47 |AL2 70 till 80 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.48 |AL2 80 till 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.49 |AL2 6ver 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
36.50 [AL2-aterstallningsdatum Data - - -
36.51 |AL2-aterstallningstid Data - - -

37 Anvandarlastkurva
37.01 |ULC-utgangsstatusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
37.02 |ULC-6vervakningssignal Analog src - - 1=1
37.03 |ULC-6verbelastningsatgarder List - 1=1
37.04 |ULC-underbelastningsatgar- List ) - 1=1
der
37.11 |ULC-varvtalstabellpunkt 1 Reellt -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.12 |ULC-varvtalstabellpunkt 2 Reellt -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.13 |ULC-varvtalstabellpunkt 3 Reellt -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.14 |ULC-varvtalstabellpunkt 4 Reellt -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.15 |ULC-varvtalstabellpunkt 5 Reellt -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
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37.16 |ULC-frekvenstabellpunkt 1 Reellt -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.17 |ULC-frekvenstabellpunkt 2 Reellt -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.18 |ULC-frekvenstabellpunkt 3 Reellt -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.19 |ULC-frekvenstabellpunkt 4 Reellt -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.20 |ULC-frekvenstabellpunkt 5 Reellt -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.21 |ULC-underbelastningspunkt 1 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.22 |ULC-underbelastningspunkt 2 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.23 |ULC-underbelastningspunkt 3 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.24 |ULC-underbelastningspunkt 4 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.25 |ULC-underbelastningspunkt 5 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.31 |ULC-0verbelastningspunkt 1 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.32 |ULC-0verbelastningspunkt 2 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.33 |ULC-0verbelastningspunkt 3 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.34 |ULC-0verbelastningspunkt 4 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.35 |ULC-0verbelastningspunkt 5 Reellt -1600,0...1600,0 % 10=1%
37.41 |ULC-0verbelastningstimer Reellt 0,0...10000,0 s 10=1s
37.42 |ULC-underbelastningstimer Reellt 0,0...10000,0 s 10=1s

40 Process PID anv par 1
40.01 |PID-reglering ut arvarde Reellt -200000,00...200,000,00 % 100=1%
40.02 |Aterkoppling &rv PID-regl Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.03 |PID-reglering borv arv Reellt -200000...200,000 PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.04 |PID-regl. avvikelse boérv Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
arvérde 1 unit 1
40.06 |PID-reglering statusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
40.07 |PID-driftslage List 0...2 - 1=1
40.08 |Val 1 aterkoppling 1 kélla Analog src - - 1=1
40.09 |Val 1 aterkoppling 2 kélla Analog src - - 1=1
40.10 |Val 1 aterkoppling funktion List 0...13 - 1=1
40.11 |Val 1 aterkoppling filtertid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
40.14 |Val 1 bérvarde skalning Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.15 |Val 1 utgang bas Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.16 |Val 1 borvarde 1 kélla Analog src - - 1=1
40.17 |Val 1 borvarde 2 kélla Analog src - - 1=1
40.18 |Val 1 bérvarde funktion List 0...13 - 1=1
40.19 |Val 1 internt bérvarde val 1 Binary src - - 1=1
40.20 |Val 1 internt bérvarde val 2 Binary src - - 1=1
40.21 |Val 1 internt bérvarde 1 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.22 |Val 1 internt borvarde 2 Reellt -200000,00...200,000,00 PID1unit 100 = 11PID
unit
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40.23 |Val 1 internt bérvarde 3 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.24 |Val 1 internt borvarde 0 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.26 |Val 1 borvarde min Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.27 |Val 1 borvarde max Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.28 |Val 1 borvarde 6kning tid Reellt 0,0...1,800,0 s 10=1s
40.29 |Val 1 bérvarde minskning tid Reellt 0,0...1,800,0 s 10=1s
40.30 |Val 1 borvarde frys aktiverad Binary src - - 1=1
40.31 |Val 1-avvikelse inverterad Binary src - - 1=1
40.32 |Val 1 forstarkn Reellt 0,10...100,00 - 100 =1
40.33 |Val 1 integrationstid Reellt 0,0...9,999,0 s 10=1s
40.34 |Val 1 deriveringstid Reellt 0,000...10,000 s 1000=1s
40.35 |Val 1 deriveringsfiltertid Reellt 0,0...10,0 s 10=1s
40.36 |Val 1 utgang min Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.37 |Val 1 utgadng max Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.38 |Val 1 utgang frys aktiverad Binary src - - 1=
40.39 |Val 1 dédbandomfang Reellt 0,00...200000,00 - 100 =1
40.40 |Val 1 dédbandfordr Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
40.41 |Val 1 vilofunktion List 0..2 - 1=1
40.42 |Val 1 vilofunk List 0...1 - 1=1
40.43 |Val 1 gréns vilofunk Reellt 0,0...200,000,0 - 10=1
40.44 |Val 1 viloférdrojning Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
40.45 |Val 1 vilolage aktivera timer Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
40.46 |Val 1 vilolage aktivera steg Reellt 0,00...200000,00 PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.47 |Val 1 ater avvikelse Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.48 |Val 1 ater fodréjning Reellt 0,00...60,00 s 100=1s
40.49 |Val 1 sparningslage Binary src - - 1=1
40.50 |Val 1 sparning ref.val Analog src - - 1=1
40.57 |Val PID val1/val2 Binary src - - 1=1
40.58 |Uppsattning 1 dka skydd Binary src - - 1=1
40.59 |Uppséttning 1 minska skydd Binary src - - 1=1
40.60 |Val 1 PID-aktiveringskalla Binary src - - 1=1
40.61 |Borvardesskalning arvarde Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.62 |PID faktiskt internt borvarde Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
40.70 |Kompenserat borvarde Reellt -21474836,48... PID unit 100=1PID
21474835,20 1 unit 1
40.71 |Par 1 kompenseringsingang List 0,2..4,8,10...12, - 1=1
kalla 15...16, 19...20, 24
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40.72 |Par 1 kompenserad ingang 1 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.73 |Par 1 kompenserad utgang 1 Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.74 |Par 1 kompenserad ingang 2 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.75 |Par 1 kompenserad utgang 2 Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
40.76 |Par 1 kompenserad icke- Reellt 0...100 % 1=1%

linjaritet
40.79 |Ange 1 enhet List 0, 4, 21, 26, 29, 34, - 1=1
37...38, 40, 44, 47...48,
50...52, 58...59, 65,
74...80, 88,94, 125...126,
131, 150...151
40.80 |Par 1 PID-utgang min kalla List 0...1 - 1=1
40.81 |Par 1 PID-utgang max kalla List 0...1 - 1=1
40.89 |Par 1 borvarde multiplikator Reellt -200000,00...200000,00 - 100=1
40.90 |Anv par 1 aterkoppling Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
multiplikator
40.91 |Aterkopplingsdatalagring Reellt -327,68...327,67 - 100 =1
40.92 |Borvardesdatalagring Reellt -327,68...327,67 - 100 =1
40.96 |Process-PID utgang % Reellt -100,00...100,00 % 100=1 %
40.97 |Process-PID aterkoppling % Reellt -100,00...100,00 % 100=1%
40.98 |Process-PID borvarde % Reellt -100,00...100,00 % 100=1%
40.99 |Process-PID avvikelse % Reellt -100,00...100,00 % 100=1%
41 Process PID anv par 2

41.08 |Val 2 aterkoppling 1 kélla Analog src - - 1=1
41.09 |Val 2 aterkoppling 2 kélla Analog src - - 1=1
41.10 |Val 2 aterkoppling funktion List 0...13 - 1=1
41.11 | Val 2 aterkoppling filtertid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
41.14 |Val 2 borvarde skalning Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
41.15 |Val 2 utgang bas Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
41.16 |Val 2 borvarde 1 kélla Analog src - - 1=1
41.17 |Val 2 borvarde 2 kélla Analog src - - 1=1
41.18 |Val 2 bérvarde funktion List 0...13 - 1=1
41.19 |Val 2 internt bérvarde val 1 Binary src - - 1=1
41.20 |Val 2 internt bérvarde val 2 Binary src - - 1=1
41.21 |Val 2 internt borvarde 1 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.22 |Val 2 internt borvarde 2 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.23 |Val 2 internt borvarde 3 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.24 |Val 2 internt borvarde 0 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.26 |Val 2 borvarde min Reellt -200000,00...200,000,00 PID1unit 100 = 11PID

unit
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41.27 |Val 2 borvarde max Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.28 |Val 2 borvarde 6kning tid Reellt 0,0...1,800,0 s 10=1s
41.29 |Val 2 bérvarde minskning tid Reellt 0,0...1,800,0 s 10=1s
41.30 |Val 2 borvarde frys aktiverad Binary src - - 1=1
41.31 |Val 2-avvikelse inverterad Binary src - - 1=1
41.32 |Val 2 forstarkn Reellt 0,10...100,00 - 100 =1
41.33 |Val 2 integrationstid Reellt 0,0...9,999,0 S 10=1s
41.34 |Val 2 deriveringstid Reellt 0,000...10,000 s 1000=1s
41.35 |Val 2 deriveringsfiltertid Reellt 0,0...10,0 s 10=1s
41.36 |Val 2 utgang min Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
41.37 |Val 2 utgadng max Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
41.38 |Val 2 utgang frys aktiverad Binary src - - 1=1
41.39 |Val 2 dédbandomfang Reellt 0,00...200000,00 - 100 =1
41.40 |Val 2 dédbandfordr Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
41.41 |Val 2 vilofunktion List 0...2 - 1=1
41.42 |Val 2 vilofunk List 0...1 - 1=1
41.43 |Val 2 gréns vilofunk Reellt 0,0...200,000,0 - 10=1
41.44 |Val 2 viloférdrojning Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
41.45 |Val 2 vilolage aktivera timer Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
41.46 |Val 2 vilolage aktivera steg Reellt 0,00...200000,00 PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.47 |Val 2 ater avvikelse Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID

1 unit 1
41.48 |Val 2 ater fodréjning Reellt 0,00...60,00 s 100=1s
41.49 |Val 2 sparningslage Binary src - - 1=1
41.50 |Val 2 sparning ref.val Analog src - - 1=1
41.58 |Uppsattning 2 6ka skydd Binary src - - 1=1
41.59 |Uppsattning 2 minska skydd Binary src - - 1=1
41.60 |Val 2 PID-aktiveringskalla Binary src - - 1=1
41.71 |Par 2 kompenseringsingang List 0,2...4,8,10...12, - 1=1

kalla 15...16, 19...20, 24
41.72 |Par 2 kompenserad ingang 1 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.73 |Par 2 kompenserad utgang 1 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.74 |Par 2 kompenserad ingang 2 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.75 |Par 2 kompenserad utgang 2 Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.76 |Par 2 kompenserad icke- Reellt 0...100 % 1=1%
linjaritet
41.79 |Ange 2 enhet List 0, 4, 21, 26, 29, 34, - 1=1
37...38, 40, 44, 47...48,
50...52, 58...59, 65,
74...80, 88,94, 125...126,
131, 150...151

41.80 |Par 2 PID-utgang min kalla List 0...1 - 1=1
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41.81 |Par 2 PID-utgang max kalla List 0...1 - 1=1
41.89 |Par 2 borvarde multiplikator Reellt -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.90 |Anv par 2 aterkoppling Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1

multiplikator
43 Bromschopper
43.01 |Bromsresistortemperatur Reellt 0,0...120,0 % 10=1%
43.06 |Bromschopper aktiverad List 0...3 - 1=1
43.07 |Bromschopper drifttid vald Binary src - - 1=1
43.08 |Bromsres. term. typkraft Reellt 0...10,000 s 1=1s
43.09 |Bromsresistor Pmax kont Reellt 0,00...10,000,00 kW 100 =1 kW
43.10 |Resistans Reellt 0,0...1,000,0 ohm 10 =1 ohm
43.11 |Bromsresistor felgréans Reellt 0...150 % 1=1%
43.12 |Bromsresistor varningsgrans Reellt 0...150 % 1=1%
45 Energibesparingar
45.01 |Sparad energi i GWh Reellt 0...65,535 GWh 1=1GWh
45.02 |Sparad energi i MWh Reellt 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 |Sparad energi i kWh Reellt 0,0...999,9 kWh 10 =1 kWh
45.04 |Sparad energi Reellt 0,0...214,748,364,0 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Ekonom. besparing i tusental Reellt 0...4294967295 tusental | (definier- 1=
bart) 1 valutaenhet
45.06 |Ekonomisk besparing Reellt 0,00...999,99 (definier- 100 =
bart) 1 valutaenhet
45.07 |Sparad summa Reellt 0,00...21474830,08 (definier- 100 =
bart) 1 valutaenhet
45.08 |Sparad CO2 i kiloton Reellt 0...65,535 metr. 1 =1 kiloton
kiloton
45.09 |Sparad CO2 Reellt 0,0...999,9 metr. ton | 10 =1 metr.
ton
45.10 |Totalt sparad CO2 Reellt 0,0...214748300,8 metr. ton | 10 =1 metr.
ton
45.11 | Energioptimering List 0...1 - 1=1
45.12 |Energitariff 1 Reellt 0,000...4294966,296 (definier- 1000 =
bart) 1 valutaenhet
45.13 | Energitariff 2 Reellt 0,000...4294966,296 (definier- 1000 =
bart) 1 valutaenhet
45.14 | Valj vald tariff Binary src - - 1=1
45.18 |CO2-konverter.faktor Reellt 0,000...65,535 tn/MWh 1000 =
1 tn/MWh
45.19 |Referenskraft Reellt 0,00...10000000,00 kW 10=1kW
45.21 |Aterstall besparingar List 0...1 - 1=1
45.24 |Hogsta effektvarde per timme Reellt -3000,00...3,000,00 kW 1=1kW
45.25 |Hogsta effekttid per timme Reellt - - -
45.26 |Total energi per timme Reellt -3000,00...3,000,00 kWh 1=1kWh

(aterst.bart)
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45.27 |Hogsta effektvarde per dag Reellt -3000,00...3,000,00 kW 1=1kW
(aterst.bart)
45.28 |Hogsta effekttid per dag Reellt - - -
45.29 |Total energi per dag Reellt -30000,00...30,000,00 kWh 1=1kWh
(aterst.bart)
45.30 |Total energi senaste dagen Reellt -30000,00...30,000,00 kWh 1=1kWh
45.31 |Hogsta effektvarde varje man Reellt -30000,00...30,000,00 kW 1=1kW
(aterst.bart)
45.32 |Hogsta effektdatum per manad Reellt - - -
45.33 |Hogsta effekttid per manad Reellt - - -
45.34 |Total energi per manad Reellt -1000000,00... kWh 1=1kWh
(aterst.bart) 1,000,000,00
45.35 |Total energi senaste manaden Reellt -1000000,00... kWh 1=1kWh
1,000,000,00
45.36 |Hogsta effektvarde under Reellt -3000,00...3,000,00 kW 1=1kW
livstid
45.37 |Hogsta effektdatum under Reellt - - -
livstid
45.38 |Hogsta effekttid under livstid Reellt - - -
46 Overvakn./skaln.-instilln.
46.01 |Varvtalsskalning Reellt 0,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
46.02 |Frekvensskalning Reellt 0,10...1,000,00 Hz 100 =1Hz
46.03 |Momentskalning Reellt 0,1...1,000,0 % 10=1%
46.04 |Effektskalning Reellt 0,10...30000,00 kWhiIIer 10 = 1 enhet
46.05 |Strémskalning Reellt 0...30,000 A 1=1A
46.06 |Varvtalsref. nollskalning Reellt 0,00...30,000,00 rpom 100 =1 rpm
46.07 |Frekvensref. nollskalning Reellt 0,00...1,000,00 Hz 100 =1Hz
46.11 |Filtertid motorvarvtal Reellt 2...20,000 ms 1=1ms
46.12 |Filtertid utgangsfrekvens Reellt 2...20,000 ms 1=1ms
46.13 |Filtertid motormoment Reellt 2...20,000 ms 1=1ms
46.14 |Filtertid uteffekt Reellt 2...20,000 ms 1=1ms
46.21 |Uppnatt varvtalshysteres Reellt 0,00...30,000,00 rpm 100 =1 rpm
46.22 |Uppnatt frekvenshysteres Reellt 0,00...1,000,00 Hz 100 =1Hz
46.31 |Over varvtalsgrans Reellt 0,00...30,000,00 rpom 100 =1 rpm
46.32 |Over frekvensgréans Reellt 0,00...1,000,00 Hz 100 =1Hz
46.41 |kWh pulsskalning Reellt 0,001...1,000,000 kWh 1000 = 1 kWh
46.43 |Power decimals Reellt 0...3 - 1=1
46.44 |Current decimals Reellt 0...3 - 1=1
47 Data lager
47.01 |Datalagring 1 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000
47.02 |Datalagring 2 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000
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47.03 |Datalagring 3 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.04 |Datalagring 4 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.05 |Datalagring 5 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.06 |Datalagring 6 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.07 |Datalagring 7 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.08 |Datalagring 8 real32 Reellt -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.11 |Datalagring 1 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.12 |Datalagring 2 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.13 |Datalagring 3 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.14 |Datalagring 4 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.15 |Datalagring 5 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.16 |Datalagring 6 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.17 |Datalagring 7 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.18 |Datalagring 8 int32 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647

47.21 |Datalagring 1int16 Reellt -32768...32767 - 1=1

47.22 |Datalagring 2 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

47.23 |Datalagring 3 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

47.24 |Datalagring 4 int16 Reellt -32768...32767 - 1=1

47.25 |Datalagring 5 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

47.26 |Datalagring 6 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

47.27 |Datalagring 7 int16 Reellt -32768...32767 - 1=1

47.28 |Datalagring 8 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

49 Panelportkommunikation

49.01 |Nod ID-nummer Reellt 1...32 - 1=

49.03 | Overféringshastighet List 1..5 - 1=1

49.04 |Kommunikationsbortfallstid Reellt 0,3...3,000,0 s 10=1s

49.05 |Kommfel atgard List 0..3 - 1=

49.06 |Uppdatera installningarna List 0...1 - 1=1

50 Faltbussadapter (FBA)

50.01 |Aktivera FBAA List 0...1 - 1=

50.02 |FBA A funktion kommfel List 0..5 - 1=

50.03 |FBAA tid kommfel Reellt 0,3...6,553,5 s 10=1s
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50.04 |FBAAreft typ List 0...0...2,4...5 - 1=1
50.05 |FBAAref2 typ List 0...0...2,4...5 - 1=1
50.06 |Val FBAA styrord List 0...1 - 1=1
50.07 |FBAA akt varde 1 typ List 0...0...2,4...5 - 1=1
50.08 |FBAA akt varde 2 typ List 0...0...2,4..5 - 1=1
50.09 |FBA A styrord transp. kélla Analog src - - 1=1
50.10 |FBAA akt varde1 tr Analog src - - 1=1
50.11 |FBAA akt varde2 tr Analog src - - 1=1
50.12 |FBAA felskningslage List 0...1 - 1=1
50.13 |FBAA styrord Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.14 |FBAAreferens 1 Reellt -2147483648... - 1=1

2147483647
50.15 |FBAAreferens 2 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647
50.16 |FBA A statusord Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.17 |FBAA akt varde 1 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647
50.18 |FBAA akt varde 2 Reellt -2147483648... - 1=1
2147483647
51 FBA Ainst
51.01 |FBAA-typ List - - 1=1
51.02 |FBAA par2 Reellt 0...65,535 - 1=1
51.26 |FBAA par26 Reellt 0...65,535 - 1=
51.27 |FBAA param uppdat List 0...1 - 1=
51.28 |[FBAA par tabell ver Data - - 1=
51.29 |FBAA typkod Reellt 0...65,535 - 1=
51.30 |FBA A mappningsfil ver Reellt 0...65,535 - 1=
51.31 |D2FBA A komm.status List 0...6 - 1=
51.32 |FBAA komm. progr.vers Data - - 1=
51.33 |FBAA progr.version Data - - 1=
52 FB A data in
52.01 |FBAA-data in1 Analog src - - 1=1
52.12 |FBAA-data in12 Analog src - - 1=1
53 FB A data ut
53.01 |FBAAdata ut1 Analog src - - 1=1
53.12 |FBAAdata ut12 Analog src - - 1=1
58 Inbyggd féltbuss
58.01 | Aktivera protokoll List 0...1,4 - 1=1
58.02 |Protokoll-ID Reellt 0000h...FFFFh - 1=1
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58.03 |Nodadress Reellt 0...255 - 1=1
58.04 |Overforingshastighet List 0.7 - 1=1
58.05 |Paritet List 0...3 - 1=1
58.06 | Kommunikationsstyrning List 0...2 - 1=1
58.07 | Kommunikationsdiagnostik PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.08 |Mottagna paket Reellt 0...4,294,967,295 - 1=1
58.09 |Skickade paket Reellt 0...4,294,967,295 - 1=1
58.10 |Alla paket Reellt 0...4,294,967,295 - 1=1
58.11 |UART-fel Reellt 0...4,294,967,295 - 1=1
58.12 |CRC-fel Reellt 0...4,294,967,295 - 1=1
58.14 |Kommfel atgard List 0...5 - 1=1
58.15 | Kommunikationsbortfallslage List 1.2 - 1=1
58.16 | Kommunikationsbortfallstid Reellt 0,0...6,000,0 s 10=1s
58.17 |Séandningsfordrdjning Reellt 0...65,535 ms 1=1ms
58.18 |Internt 1 PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
58.19 |Internt 2 PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
58.25 | Styrningsprofil List 0,5 - 1=
58.26 |IFB ref1 typ List 0..2,4..5 - 1=
58.27 |IFB ref2 typ List 0..2,4..5 - 1=
58.28 |IFB arv1 typ List 0..2,4..5 - 1=
58.29 |IFB arv2 typ List 0..2,4..5 - 1=
58.31 |IFB arv1 transparent kalla Analog src - - 1=
58.32 |IFB arv2 transparent kalla Analog src - - 1=
58.33 |Adresseringslage List 0...2 - 1=
58.34 | Ordfoljd List 0...1 - 1=
58.101 |Data I/O 1 Analog src - - 1=
58.102 |Data I/0 2 Analog src - - 1=
58.103 |Data I/O 3 Analog src - - 1=
58.104 |Data I/O 4 Analog src - - 1=
58.105 |Data I/0 5 Analog src - - 1=
58.106 |Data I/O 6 Analog src - - 1=
58.107 |Data I/O 7 Analog src - - 1=
58.114 |Data I/O 14 Analog src - - 1=1
60 DDCS-kommunikation
(Parametrarna 60.78...60.79 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)
60.78 | FA2FA-komm.bortfall timeout Reellt 0...65,535 ms 1=1ms
60.79 |IFA2FA-komm.bortf.funktion Binary src - - 1=1

61 D2D- och DDCS-6verfor.data

(Parametrarna 61.201...61.203 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)

61.201 | FA2FA dataset 10 data 1 varde Reellt 0...65,535 | - | 1=1
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61.202 | FA2FA dataset 10 data 2 varde Reellt 0...65,535 - 1=1
61.203 | FA2FA dataset 10 data 3 varde Reellt 0...65,535 - 1=1
62 D2D och DDCS tar emot data

(Parametrarna 62.201 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)
62.201 IFAZFA dataset 11 data 1 varde|  Reellt 0...65,535 I - 1=1
71 Extern PID1
71.01 |Extern PID faktiskt varde Reellt -200000,00...200,000,00 % 100=1%
71.02 |Aterkoppling &rvérde Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.03 |Borvarde arvarde Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.04 |Avvikelse arvarde Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.06 |PID-statusord PB 0000h...FFFFh - 1=1
71.07 |PID-driftlage List 0...2 - 1=1
71.08 |Aterkoppling 1 kalla Analog src - - 1=1
71.11 | Aterkoppling filtertid Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
71.14 |Borvardesskalning Reellt -200000,00...200,000,00 - 100=1
71.15 |Utgangsskalning Reellt -200000,00...200,000,00 - 100=1
71.16 [Borvarde 1 kalla Analog src - - 1=1
71.19 |Internt borvarde val 1 Binary src - - 1=1
71.20 |Internt bérvérde val 2 Binary src - - 1=1
71.21 |Internt borvarde 1 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.22 |Internt borvarde 2 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.23 |Internt borvarde 3 Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.26 |Borvarde min. Reellt -200000,00...200,000,00 - 100=1
71.27 |Borvarde max Reellt -200000,00...200,000,00 - 100=1
71.31 |Avvikelse inverterad Binary src - - 1=1
71.32 |Forstarkning Reellt 0,10...100,00 - 100=1
71.33 |Integrationstid Reellt 0,0...9,999,0 s 10=1s
71.34 |Deriveringstid Reellt 0,000...10,000 s 1000=1s
71.35 |Deriveringsfiltertid Reellt 0,0...10,0 s 10=1s
71.36 |Utgang min. Reellt -200000,00...200,000,00 - 10=1
71.37 |Utgang max Reellt -200000,00...200,000,00 - 10=1
71.38 |Utgang frys aktiverad Binary src - - 1=1
71.39 |D6dband intervall Reellt 0,0...200,000,0 - 10=1
71.40 |Do6dband fordréjning Reellt 0,0...3,600,0 s 10=1s
71.58 | Oka skydd Binary src - - 1=1
71.59 [Minska skydd Binary src - - 1=1
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71.62 |Internt borvarde faktiskt Reellt -200000,00...200,000,00 | PID unit | 100 =1 PID
1 unit 1
71.79 |Externa PID-enheter List 0, 4, 21, 26, 29, 34, - 1=1
37...38, 40, 44, 47...48,
50...52, 58...59, 65,
74...80, 88,94, 125...126,
131, 150...151
76 PFC-konfiguration
76.01 |PFC status PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.02 |PFC-systemstatus List 0...9, 100...103, - 1=1
200...202, 300...302, 400,
500, 600, 700...734,
800...801
76.05 |Uppmatt niva Reellt 0,00...32767,00 m 10=1m
76.06 |Uppmatt niva % Reellt 0...100 % 1=1%
76.07 |LC varvtalsref Reellt -30000,00...30000,00 rpm/Hz | 100 = 1 enhet
76.11 |Pumpstatus 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.12 |Pumpstatus 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.13 | Pumpstatus 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.14 | Pumpstatus 4 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.15 |Pumpstatus 5 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.16 | Pumpstatus 6 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.17 |Pumpstatus 7 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.18 | Pumpstatus 8 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.21 |PFC-konfiguration List 0,1...5 - 1=1
76.22 |Multipump nodnummer Reellt 1...8 - 1=1
76.23 |Ledare aktivera List 0...1 - 1=1
76.24 |IPC communication port List 0...1 - 1=1
76.25 | Antal motorer Reellt 1...8 - 1=1
76.26 |Min. antal tilldtna motorer Reellt 0...8 - 1=1
76.27 |Max. antal tillatna motorer Reellt 1...8 - 1=1
76.30 |Startvarvtal 1 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.31 |Startvarvtal 2 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.32 |Startvarvtal 3 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.33 |Startvarvtal 4 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.34 |Startvarvtal 5 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.35 |Startvarvtal 6 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.36 |Startvarvtal 7 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.37 |Startvarvtal 8 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.41 | Stoppvarvtal 1 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1=1 enhet
76.42 | Stoppvarvtal 2 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1=1 enhet
76.43 | Stoppvarvtal 3 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1=1 enhet
76.44 |Stoppvarvtal 4 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.45 | Stoppvarvtal 5 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1=1 enhet
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76.46 |Stoppvarvtal 6 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.47 |Stoppvarvtal 7 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.48 |Stoppvarvtal 8 Reellt 0,00...32,767,00 rpm/Hz/m| 1 =1 enhet
76.50 |LC punkt for fullt varvtal Reellt 0,00...32,767,00 m 1=1m
76.51 |LC-nivakalla List 1,2,8,9 - 1=1
76.52 [LC-nivaenhet List 4,27,69,72...73 - 1=1
76.53 |LC effektivt varvtal Reellt -30000,00...30000,00 rpm/Hz | 100 = 1 enhet
76.54 |LC max. tid vid niva Reellt 0,0...1800,0 h 100=1h
76.55 | Startfordréjning Reellt 0,00...12,600,00 s 100=1s
76.56 |Stoppfordréjning Reellt 0,00...12,600,00 s 100=1s
76.57 |Varvtalsfasthallning pa Reellt 0,00...1,000,00 s 100=1s
76.58 |Varvtalsfasthallning av Reellt 0,00...1,000,00 s 100=1s
76.59 |PFC-kontaktorfordrdjning Reellt 0,20...600,00 s 100=1s
76.60 |PFC-rampaccelerationstid Reellt 0,00...1,800,00 s 100=1s
76.61 |PFC-rampretardationstid Reellt 0,00...1,800,00 s 100=1s
76.62 |IPC jamn accelerationstid Reellt 3,00...1,800,00 s 100=1s
76.63 |IIPC jamn retardationstid Reellt 3,00...1,800,00 s 100=1s
76.64 | Timeout for kortillstand Reellt 0,00...300,00 s 100=1s
76.70 |Autoandring Binary src - - 1=1
76.71 [Autoandringsintervall Reellt 0,00...100000,00 h 100=1h
76.72 |Max. slitageobalans Reellt 0,00...1,000,000,00 h 100=1h
76.73 | Autoandringsniva Reellt 0,0...300,0 % 10=1%
76.74 |Autoandring separat PFC List 0...1 - 1=1
76.76 |Max. stationartid Reellt 0,0...214,748,368,0 h 10=1h
76.77 |Pumpprioritet List 1,3,5 - 1=1
76.81 |PFC 1-forregl Binary src - - 1=1
76.82 |PFC 2-forregl Binary src - - 1=1
76.83 |PFC 3-forregl Binary src - - 1=1
76.84 |PFC 4-forregl Binary src - - 1=1
76.85 |PFC 5-forregl Binary src - - 1=1
76.86 |PFC 6-forregl Binary src - - 1=1
76.90 [LC brytare for lag niva Binary src - - 1=1
76.91 |LC brytare for hog niva Binary src - - 1=1
76.92 |LC atgard vid lag niva List 0..2 - 1=1
76.93 |LC atgard vid hég niva List 0...2 - 1=1
76.95 |Regl.férbikoppling Binary src - - 1=1
76.101 |IPC-parametersynkronisering List 1...2 - 1=1
76.102 IF_’C-synkroniseringsinstéll- PB 0000h...FFFFh - 1=1

ningar
76.105 |IPC-synkronisering PB 0000h...FFFFh - 1=1
kontrollsumma
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77 Underhall och 6vervakning av multipump
77.10 |PFC-drifttidsbyt List 0...7 - 1=1
77.11 | Drifttid pump/flakt 1 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.12 | Drifttid pump/flakt 2 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.13 | Drifttid pump/flakt 3 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.14 | Drifttid pump/flakt 4 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.15 | Drifttid pump/flakt 5 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.16 | Drifttid pump/flakt 6 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.17 | Drifttid pump/flakt 7 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.18 | Drifttid pump/flakt 8 Reellt 0,00...42,949,672,95 h 100=1h
77.20 |IPC-onlinepumpar PB 0000h...FFFFh - 1=1
77.21 |IPC-komm.bortfall status PB 0000h...FFFFh - 1=1
80 Flodesberakning
80.01 |Arvarde fléde Reellt -200000,00...200,000,00 | flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.02 |Arvarde fléde procentandel Reellt -100,00...100,00 % 100=1 %
80.03 |Total volym Reellt 0,00...21474836,00 baserat | 100 = 1 enhet
pa flode-
senhet
80.04 |Specifik energi Reellt 0,00...32767,95 baserat | 100 = 1 enhet
pa flode-
senhet
80.05 |Uppskattat pumphuvud Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.08 |Inkrementell volym Reellt 0,00...21474835,20 baserat | 100 = 1 enhet
pa flode-
senhet
80.11 |Flodesaterkoppling 1 kalla Analog src - - 1=1
80.12 |Flédesaterkoppling 2 kélla Analog src - - 1=1
80.13 | Flodesaterkoppling funktion List 0...1, 8...9, 100...101 - 1=1
80.14 |Flodesaterkoppling Reellt -200000,00...200,000,00 - 100 =1
multiplikator
80.15 |Max. flode Reellt -200000,00...200,000,00 | flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.16 |Min.flode Reellt -200000,00...200,000,00 | flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.17 |Max. flodesskydd List 0...3 - 1=1
80.18 |Min. flédesskydd List 0...3 - 1=1
80.19 |Flédeskontrollférdrdjning Reellt 0,00...3600,00 s 100=1s
80.20 |Multiplikator for volymenhet Reellt 1 eller 1000 - 1=1
80.21 |Flow pump nominal speed Reellt 0,0...30000,0 rpm 1=1rpm
80.22 |Pumpinlopp diameter Reellt 0,010...32767,000 langden- 1000 =
het 1 langdenhet
80.23 | Pumputlopp diameter Reellt 0,010...32767,000 langden- 1000 =
het 1 langdenhet
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80.26 |Berékning min. varvtal Reellt 0,00...32767,00 rpm/Hz | 100 = 1 enhet
80.28 |Densitet Reellt 0,00...32767,00 densitet- | 100 = 1 densi-

senhet tetsenhet
80.29 |Total volymaterstélining List - - 1=1
80.30 |Inkrementell List 0...1 - 1=1
volymaterstallning
80.31 |Datum for total Reellt - - -
volymaterstallning
80.32 | Tidpunkt for total Reellt - - -
volymaterstallining
80.33 |Datum for inkrementell Reellt - - -
volymaterstallning
80.34 | Tidpunkt for inkrementell Reellt - - -
volymaterstélining
80.40 |H-kurva H1 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.41 |H-kurva H2 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.42 |H-kurva H3 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.43 |H-kurva H4 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.44 |H-kurva H5 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.45 |H-kurva H6 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.46 |H-kurva H7 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.47 |H-kurva H8 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.48 |H-kurva H9 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.49 |H-kurva H10 Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
80.50 |P-kurva P1 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.51 |P-kurva P2 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.52 |P-kurva P3 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.53 |P-kurva P4 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.54 |P-kurva P5 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.55 |P-kurva P6 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.56 |P-kurva P7 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet

hk
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80.57 |P-kurva P8 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.58 |P-kurva P9 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.59 |P-kurva P10 Reellt 0,00...32767,00 kW eller | 100 = 1 enhet
hk
80.60 |Q-varde Q1 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.61 |Q-varde Q2 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.62 |Q-varde Q3 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.63 |Q-varde Q4 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flodesenhet
80.64 |Q-varde Q5 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.65 |Q-varde Q6 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.66 |Q-varde Q7 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flodesenhet
80.67 |Q-varde Q8 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flédesenhet
80.68 |Q-varde Q9 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 floédesenhet
80.69 |Q-varde Q10 Reellt 0,00...200000,00 flodesen- 100 =
het 1 flodesenhet
80.71 |Kalla for flodesmatare for lag Reellt - - -
puls
80.72 |Skala for floddesmaétare for lag Reellt 0,001...1000,000 - 1000 =1
puls
81 Sensorinstéllningar
81.01 |Faktiskt inloppstryck Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
het 1 tryckenhet
81.02 |Faktiskt utloppstryck Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
het 1 tryckenhet
81.10 |Inlopps tryckkalla Analog src - - 1=1
81.11 |Utlopps tryckkalla Analog src - - 1=1
81.12 |Givare hojdskillnad Reellt 0,00...32767,00 langden- 100 =
het 1 langdenhet
81.20 |Tyckenhet List 0...3 - 1=1
81.21 |Flédesenhet List 0...2 - 1=1
81.22 |Langd enhet List 69, 72,73, 27 - 1=1
81.23 |Densitetsenhet List 0...2 - 1=1
82 Pumpskydd
82.01 | Quick ramp accel. mode List 0...4 - 1=1
82.02 | Quick ramp decel. mode List 0...5 - 1=1
82.05 |1st quick ramp accel. time Reellt 0,10...1800,00 s 1=1s
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82.06 |Final quick ramp decel. time Reellt 0,10...1800,00 s 1=1s
82.07 |1st quick ramp accel. limit Reellt 0...120 Hz / Hz/rpm 1 =1 enhet

0...3600 rpm
82.08 |Final quick ramp decel. limit Reellt 0...120 Hz / Hz/rpm 1 =1 enhet
0...600 rpm
82.10 |2nd quick ramp accel. time Reellt 0,10...1800,00 s 1=1s
82.11 [2nd quick ramp decel. time Reellt 0,10...1800,00 s 1=1s
82.12 |2nd quick ramp accel. limit Reellt 0...120 Hz / Hz/rpm 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.13 |2nd quick ramp decel. limit Reellt 0...120 Hz / Hz/rpm 1 =1 enhet
0...3600 rpm
82.14 | Oper. quick ramp accel. Time Reellt 0,10...1,800,00 s 1=1s
(3rd)
82.15 |Oper. quick ramp decel. time Reellt 0,10...1,800,00 s 1=1s
(1st)
82.20 |Torrkérningsskydd List 0...3 - 1=1
82.21 |Torrkdrningskalla List 0...9 - 1=1
82.22 | Skydd for floidesomkopplare List 0...2 - 1=1
82.23 |Kalla for flodesomkopplare List 2.7 - 1=1
82.24 | Kontrollférdrojning for Reellt 0,00...3600,00 s 1=1
flodesomkopplare
82.25 |Mjuk rorfylining évervakning List 0...2 - 1=1
82.26 |Timeoutgrans Reellt 0,0...1800,0 s 10=1s
82.30 |Min. tryckskydd for utlopp List 0...3 - 1=1
82.31 |Min. tryckvarningsniva for Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
utlopp het 1 tryckenhet
82.32 |Min. tryckfelsniva for utlopp Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
het 1 tryckenhet
82.35 |Max. tryckskydd for utlopp List 0...3 - 1=1
82.37 |Max. tryckvarningsniva for Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
utlopp het 1 tryckenhet
82.38 |Max. tryckfelsniva for utlopp Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
het 1 tryckenhet
82.40 |Min. tryckskydd for inlopp List 0...3 - 1=1
82.41 |Max. tryckvarningsniva for Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
utlopp het 1 tryckenhet
82.42 | Min. tryckfelsniva for inlopp Reellt 0,00...32767,00 trycken- 100 =
het 1 tryckenhet
82.45 |Max. tryckvarningsniva for Reellt 0,00...3600,00 s 100=1s
utlopp
82.51 | Pump autoreset selection Reellt 0...65535 - 1=1
82.52 |Pump autoreset delay time Reellt 0,0...32767,0 min 10 =1 min
83 Pumprengéring
83.01 |Pumprengoringsstatus Binary src - - 1=1
83.02 | Pumprengoringsférlopp Reellt 0,0...100,0 % 1=1%
83.03 | Totalt antal rengdringar Reellt 0...1,000,000 - 1=1
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83.10 |Pumprengoringsatgard List 0..2 - 1=1
83.11 | Pumprengdring léser ut PB 0000h...FFFFh - 1=1
83.12 |Forcera rengéring manuellt Binary src - - 1=1
83.15 |Fast tidsintervall Tid 00:00:00...45:12:15 - -
83.16 | Cykler i rengdringsprogram Reellt 1...65,535 - 1=1
83.20 |Rengdringshastighet steg Reellt 0...100 % 1=1%
83.25 |Tid till rengdringshastighet Reellt 0,000...60,000 s 1=1s
83.26 |Tid till nollvarvtal Reellt 0,000...60,000 s 1=1s
83.27 |Rengbring i tid Reellt 0,000...1,000,000 s 1=1s
83.28 |Rengoring ej i tid Reellt 0,000...1,000,000 s 1=1s
83.35 |Fel antal rengéringar Binary src - - 1=1
83.36 |Antal rengéringar tid Tid 00:00:00...45:23:59 - -
83.37 |Maximalt antal rengéring Reellt 0...30 - 1=1

86 Cavitation control
86.01 |Cavitation status word Reellt 0...65535 - 1=
86.02 |Cavitation value Reellt 0,000...300,000 - 1=1%
86.11 | Cavitation control Reellt 0.4 - 1000 =1
86.12 |Cavitation minimum speed Reellt 0...30000 rpm 1=1rpm
86.13 |Cavitation speed decrease Reellt 0...30000 rpm 1=1rpm
86.14 |Cavitation speed increase Reellt 0...30000 rpm 1=1rpm
86.15 | Cavitation minimum frequency Reellt 0,0...500,0 Hz 10=1Hz
86.16 |Cavitation frequency decrease Reellt 0,0...500,0 Hz 10=1Hz
86.17 |Cavitation frequency increase Reellt 0,0...500,0 Hz 10=1Hz
86.18 |Cavitation hold time Reellt 5,0...3000,0 s 10=1s
86.19 |Cavitation empty well time Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
86.20 |Cavitation curve autotune Reellt 0.1 - 1=1
86.21 |Cavitation curve p1 Reellt 0,000...300,000 - 1000 =1
86.22 |Cavitation curve p2 Reellt 0,000...300,000 - 1000 =1
86.23 |Cavitation curve p3 Reellt 0,000...300,000 - 1000 =1
86.24 |Cavitation curve p4 Reellt 0,000...300,000 - 1000 =1
86.25 |Cavitation curve p5 Reellt 0,000...300,000 - 1000 =1
86.30 |Cavitation normalization time Reellt 5,0...3000,0 s 10=1s
86.31 |Cavitation threshold Reellt 1...100 - 1=

94 LSU-styrning

(Parametrarna 94.01...94.41 &r bara synliga for ACQ580-31 och ACQ580-34)

94.01 |LSU-styrning List 0...1 - 1=1
94.02 |LSU-panelkommunikation List 0...1 - 1=1
94.04 |INU-LSU status word profile List 0...1 - 1=1
94.10 |LSU max uppladdningstid Reellt 0...65,535 s 1=1s
94.11 |LSU stoppférdrdjning Reellt 0,0...3600,0 s 10=1s
94.22 |Egen DC-spanningsreferens Reellt 0,0...2000,0 \% 10=1V
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94.32 | Egen referens for reaktiv effekt Reellt -3276,8...3276,7 kvar 10 = 1 kvar
94.40 |Effekt mot.gréns vid natbortfall Reellt 0,00...600,00 % 100=1%
94.41 |Effekt gen.grans vid natbortfall Reellt -600,00...0,00 % 100=1%

95 Hardvarukonfig

95.01 |Matningsspanning List 0...3,5 - 1=1
95.02 |Anpassn spanningsgr List 0...3,5 - 1=1
95.03 |Berdknad AC- Reellt 0...65,535 \ 1=1V

matningsspanning

95.04 | Styrkorts matn List 0...1 - 1=
95.15 | Speciella hardvaruinstalliningar PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
95.20 |Hardvarutillval ord 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
95.21 |Hardvarutillval ord 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
95.26 | Motor disconnect detection List 0...1 - 1=
95.200 | Cooling fan mode List 0...1 - 1=

96 System

96.01 |Sprak List - - 1=
96.02 |Sakerhetskod Data 0...99,999,999 - 1=
96.03 |Afkomstnivastatus PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
96.04 |Makroval List 0...1 - 1=
96.05 |Makro aktivt List 1 - 1=
96.06 |Par aterladdn List 0,2, 8,32,62,512, 1024, - 1=

34560
96.07 |Spara parameter manuellt List 0...1 - 1=
96.08 | Styrkort start List 0...1 - 1=1
96.10 |Eget makro status List 0...7,20...23 - 1=
96.11 [Eget makro spara/l6s in List 0...5,18...21 - 1=
96.12 |Eget makro I/O lage in1 Binary src - - 1=
96.13 | Eget makro I/O lage in2 Binary src - - 1=
96.16 |Enhetsval PB 0000h...FFFFh 1=
96.20 | Tidssynk primar kélla List 0,3,6,89 - 1=
96.24 |Hela dagar sedan den 1 Reellt 1...59999 d 1=1d
januari 1980

96.25 |Tid i minuter inom 24 timmar Reellt 1...1439 min 1=1min
96.26 |Tid i ms inom en minut Reellt 0...59999 ms 1=1ms
96.39 |Event configuration Reellt 0...59999 - 1=
96.51 |Rensa fel- och handelselogg Reellt 0...1 - 1=
96.54 |Kontrollsumma atgard List 0...4 - 1=
96.55 | Styrord for kontrollsumma PB 0000h...FFFFh - 1=
96.68 |Faktisk kontrollsumma A PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
96.69 |Faktisk kontrollsumma B PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
96.70 |Inaktivera adaptivt program List 0...1 - 1=
96.71 | Godkand kontrollsumma A PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
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96.72 | Godkénd kontrollsumma B PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
96.78 |Legacy Modbus mapping List 0...1 - 1=1
96.79 |Legacy control profile List 0...3 - 1=1
96.100 |Andra anvandarens lésenkod Data 10000000...99,999,999 - 1=1
96.101 | Bekrafta anvandarens Data 10000000...99,999,999 - 1=1

sakerhetskod
96.102 | Anvandarlas funktion PB 0000h...FFFFh - 1=1
(Parameter 96.108 &r bara synlig fér ACQ580-31 och ACQ580-34)
96.108 |LSU-styrkort start Reellt 0...1 | - | 1=1
97 Motorstyrning
97.01 |Vaxla frekvensreferens List 2,4,8,12 kHz 1=1kHz
97.02 |Minsta vaxlingsfrekvens List 1,2,4,8,12 kHz 1=1kHz
97.03 |Efterslapn forst Reellt 0...200 % 1=1%
97.04 |Spanningsreserv Reellt -4...50 % 1=1%
97.05 |Flédesbromsning List 0...2 - 1=1
97.08 |Min. moment fér optimering Reellt 0,0...1,600,0 % 10=1%
97.10 |Signalinjektion List 0...4 - 1=1
97.11 | TR-justering Reellt 25...400 % 1=1%
97.13 |IR-komp Reellt 0,00...50,00 % 100=1%
97.15 |Motormodell List 0...1 - 1=1
temperaturanpassning
97.16 | Statortemperaturfaktor Reellt 0...200 % 1=1%
97.17 |Rotortemperaturfaktor Reellt 0...200 % 1=1%
97.20 |U/F-forhallande List 0...1 - 1=
97.48 | Udc stabilisator List 0, 50, 100, 300, 500, 800 - 1=
97.49 | Efterslapningsforstarkning for Reellt 0...200 % 1=1%
skalar
97.94 |IR-komp. maxfrekvens Reellt 1,0...200,0 % 1=1%
97.135 |UDC ripple Reellt 0,0...200,0 \ 10=1V
98 Anv motor parametrar
98.01 |Anv motormodellage List 0...1 - 1=1
98.02 |Rs anv Reellt 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.03 |Rranv Reellt 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.04 |Lm anv Reellt 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.05 |SigmalL anv Reellt 0,00000...1,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.06 |Ld anv Reellt 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.07 |Lqanv Reellt 0,00000...10,00000 p.u. 1010000 =
p.u.
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98.08 |PM flédes anv Reellt 0,00000...2,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.09 |Rsanv SI Reellt 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1 ohm
98.10 |Rranv SI Reellt 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1 ohm
98.11 |Lmanv SI Reellt 0,00...100,000,00 mH 100 =1 mH
98.12 |SigmaL anv SI Reellt 0,00...100,000,00 mH 100 =1 mH
98.13 |Ld anv SI Reellt 0,00...100,000,00 mH 100 =1 mH
98.14 |Lganv S| Reellt 0,00...100,000,00 mH 100 =1 mH
99 Motordata
99.03 |Motortyp List 0...2 - 1=1
99.04 |Motorstyrmetod List 0...1 - 1=1
99.06 |Motor nom strém Reellt 0,0...6,400,0 A 10=1A
99.07 |Motor nom spann Reellt 0,0...960,0 \% 10=1V
99.08 |Motor nom frekv Reellt 0,00...500,00 Hz 100 =1Hz
99.09 |Motor nom varvt Reellt 0...30000 rom 1=1rpm
99.10 |Motor nom effekt Reellt 0,00...10000,00 kW eller | kW eller | 100 = 1 enhet
0,00...13404,83 hk hk
99.11 [ Motor nominell cos ® Reellt 0,00...1,00 - 100=1
99.12 |Motor nom moment Reellt 0,000...4000000,000 Nm | Nm eller | 1000 = 1 enhet
eller Ib-ft
0,000...2950248,597 Ib-ft
99.13 |ID-korn. begard List 0..3,5...6,8 - 1=1
99.14 |Senaste ID-korn. klar List 0...3,5...6,8 - 1=1
99.15 | Motor polpar Reellt 0...1,000 - 1=1
99.16 |Motorfasordning List 0...1 - 1=1




Ytterligare information

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant.
Ange produktens typkod och serienummer. En lista 6ver ABB:s tekniska partners
finns pa adressen https://new.abb.com/channel-partners/search.

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till new.abb.com/service/training.

Kommentarer om ABB Drives handledningar

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handledningar. Ga till
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Dokumentbibliotek pa Internet

Handledningar och annan produktdokumentation finns i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa https://library.abb.com/.



https://new.abb.com/channel-partners/search
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
https://library.abb.com/

abb.com/drives

3AXD50000111862G

© Copyright 2023 ABB. Med ensamratt.
Specifikationerna kan komma att dndras utan meddelande.

3AXD50000111862 Rev G (SV) 2023-03-14



	Innehållsförteckning
	Inledning till användarhandledningen
	Innehållet i detta kapitel
	Tillämpbarhet
	Säkerhetsinstruktioner
	Målgrupp
	Användarhandledningens syfte
	Innehållet i denna användarhandledning
	Anslutande dokument
	Ansvarsfriskrivning avseende informationssäkerhet

	Igångkörning, styrning med I/O samt ID-körning
	Innehållet i detta kapitel
	Ta frekvensomriktaren i drift
	Ta frekvensomriktaren i drift med Uppstartsassistenten på hand-av- auto-manöverpanelen.

	Styra frekvensomriktaren via I/O-gränssnitt
	Utföra ID-körning
	ID-körningsprocedur med ID-körningsassistenten


	Manöverpanel
	Innehållet i detta kapitel
	Avslägsna och sätta tillbaka manöverpanelen
	Manöverpanelens layout
	Manöverpanelens layout
	Startvydisplayer
	Ytterligare startvyer för IPC och nivåreglering

	Tangenter
	Funktionstangenter

	Inställningar, I/O och diagnostik på manöverpanelen
	Innehållet i detta kapitel
	Guidade inställningar
	Assistenter
	Start, stopp, referens
	Motor
	Pumpfunktioner
	PID-reglering
	Multipumpstyrning
	Ramper
	Gränser
	Fältbuss
	Inbyggd fältbuss
	Fältbussadapter

	Fel funktioner
	Säkerhet
	Avancerade funktioner
	Klocka, region, display
	Återställ till standardvärden

	I/O-menyn
	Diagnostik-menyn
	Systeminfo-menyn
	Menyn Energieffektivitet
	Menyn Säkerhetskopior
	Menyn Tillval

	Förvald I/O-konfiguration
	Innehållet i detta kapitel
	Standardkonfigurationen för vatten
	Ingångssignaler
	Utgående signaler


	Programfunktioner
	Vad kapitlet innehåller
	Lokal styrning kontra extern styrning
	Lokal styrning
	Extern styrning
	Funktionen för kommunikationsfel
	Inställningar


	Frekvensomriktarens driftlägen
	Drivsystemkonfiguration och programmering
	Konfiguration via standardkonfigurationerna
	Konfiguration via menyer
	Konfigurering via parametrar
	Adaptiv programmering
	Fel i adaptivt program och hjälpkodformat
	Sekvensprogram


	Styrgränssnitt
	Programmerbara analoga ingångar
	Inställningar

	Programmerbara analoga utgångar
	Inställningar

	Programmerbara digitala in- och utgångar
	Inställningar

	Programmerbara frekvensingångar och -utgångar
	Inställningar

	Programmerbara reläutgångar
	Inställningar

	Programmerbara I/O-moduler
	Inställningar

	Fältbusstyrning
	Inställningar

	Styrning av en line matningsenhet (LSU)
	Översikt


	Funktioner för pumpstyrning
	Intelligent pumpstyrning (IPC)
	Startar IPC-systemet
	Mjuka pumpövergångar
	Pumpprioriteter
	Ledare/följare-förändringsprincip
	Automatisk parametersynkronisering

	IPC-ledarens Autochange-funktion
	Pumprengöring och Autochange-funktionen

	Tillämpningsexempel: IPC-system med tre frekvensomriktare och tre pumpar
	Kretsschema
	Spänningssignal kan också användas för sensoråterkoppling. Det möjliggör kedjekoppling av sensorsignalen. Avståndet ska beaktas på signaltypen.
	Snabbsteg – programmeringssammanfattning

	Enkel pumpstyrning (PFC/SPFC)
	Mjuk pumpstyrning (SPFC)
	Autochange
	Förregling

	Nivåreglering
	Mjuk rörfyllning
	Sensorlös flödesberäkning
	Givarfri höjdberäkning
	Noter
	Inställningar

	Pumprengöring
	Pumprengöringssekvens
	Övervakning av antal rengöringar

	Torrpumpsskydd
	Skydd för pumpens inlopp och utlopp
	Ramper – Snabbramper
	Äldre läge
	Uppdaterade funktioner
	Inställningar

	Automatisk felåterställning
	Inställningar

	Externa händelser
	Inställningar

	Konstanta varvtal/frekvenser
	Inställningar

	Kritiska varvtal/frekvenser
	Exempel för kritiska varvtal:
	Exempel för kritiska frekvenser:
	Inställningar

	Timerfunktioner
	Inställningar

	Kavitationskontroll
	Självinställning för kavitation
	Reaktion på kavitation
	Inställningar

	Fördröjning av omstart av pump
	Fördröjning av omstart
	Återstående fördröjning
	Inställningar


	Ramper
	Översikt
	Funktion
	Inställningar


	PID-reglering (PID-/slingstyrenhet)
	PID-regleringens vilofunktion och tidfunktion
	Spårning
	Inställningar

	Gränser
	Översikt över gränser
	Inställningar


	Förreglingar
	Översikt
	Konfiguration
	Kabelanslutningar
	Funktion
	Inställningar och diagnostik


	Körtillstånd
	Översikt
	Konfiguration
	Kabelanslutningar
	Funktion
	Inställningar och diagnostik

	Tillämpningsexempel 11: Ventilöppning

	Motorstyrning
	Frekvensstyrning
	Skalär motorstyrning
	IR-kompensering för skalär motorstyrning
	Inställningar

	Varvtalsreglering
	Vektormotorstyrning
	Inställningar

	Autofasning
	Inställningar och diagnostik

	Motortyper
	Motoridentifiering
	Inställningar

	U/f-förhållande
	Inställningar

	Flödesbromsning
	Inställningar

	Startmetoder – DC-magnetisering
	Föruppvärmning (motortemperatur)
	Inställningar
	Förmagnetisering
	Inställningar
	DC-fasthållning
	Inställningar
	DC-broms
	Eftermagnetisering
	Inställningar

	Kopplingsfrekvens
	Inställningar

	Överhettningsskydd för motor
	Motorns termiska motorskyddsmodell
	Isolation
	Temperaturövervakning med PTC-sensorer
	Temperaturövervakning med Pt100-sensorer
	Temperaturövervakning med Pt1000-sensorer
	Temperaturövervakning med Ni1000-sensorer
	Temperaturövervakning med KTY84-sensorer
	Temperaturövervakning med KTY84-sensorer
	AI1 och AI2 som Pt100-, Pt1000-, Ni1000-, KTY83- och KTY84-sensoringångar (X1)
	Temperaturövervakning med termistorreläer
	Inställningar

	Motoröverlastskydd
	Inställningar

	Prestandavärden för varvtalsreglering
	Momentregleringens prestanda
	Motorpotentiometer
	Inställningar
	Noter
	Självinställningslägen
	Självinställningsresultat
	För parametrar, se FW del 2.
	Varningsindikeringar
	Inställningar


	DC-spänningsreglering
	Överspännregl
	Underspänningsreglering (bibehållen drift vid kortvariga spänningsbortfall)
	Använda underspänningsreglering (bibehållen drift vid kortvariga spänningsbortfall)
	Automatisk omstart

	Spänningsreglering och utlösningsgränser
	Systemet beräknar de nödvändiga DC-gränserna för frekvensomriktaren från parametrarna 95.01 Matningsspänning och 95.02 Anpassn spänningsgr.
	Utlösa underspänningsvarningen
	Utlösa underspänningsfelet
	Inställningar

	Bromschopper
	Inställningar


	Övervakning
	Signalövervakning
	Inställningar

	Användarlastkurva (villkorsövervakning)
	Inställningar


	Energieffektivitet
	Energioptimering
	Inställningar

	Energibesparingskalkylator
	Inställningar

	Last analys
	Toppvärdesloggning
	Amplitudloggning
	Inställningar


	Användarparameterval
	Inställningar

	Systemsäkerhet och skydd
	Fasta skydd/standardskydd
	Överström
	DC-överspänning
	DC-underspänning
	Omriktartemperatur
	Kortslutning

	Programmerbara skyddsfunktioner
	Detektering av motorfasbortfall (parameter 31.19)
	Detektering av matningsfasbortfall (parameter 31.21)
	Safe torque off-detektering (parameter 31.22)
	Växlad matning och motorkablar (parameter 31.23)
	Fastlåsningsskydd (parametrarna 31.24…31.28)
	Övervarvningsskydd (parameter 31.30…31.31)
	Förlust av lokal styrning detekterad (parameter 49.05)
	AI-övervakning (parametrarna 12.03…12.04)

	Nödstopp
	Inställningar


	Diagnostik
	Diagnostik-menyn
	Inställningar


	Diverse
	Säkerhetskopia och återställ
	Backup
	Inställningar

	Datalagringsparametrar
	Inställningar

	Beräkning av parameterkontrollsumma
	Inställningar

	Användarlås
	Inställningar

	Sinusfilterstöd
	Inställningar

	AI dead band
	Exempel



	Felsökning
	Vad kapitlet innehåller
	Säkerhet
	Indikeringar
	Varningar och fel
	Händelser
	Redigerbara meddelanden

	Varnings-/felhistorik
	Händelselogg
	Hjälpkoder

	Visa varnings-/felinformation

	QR-kodgenerering för användning med mobiltelefon
	Varningsmeddelanden
	Felmeddelanden
	Hjälpkoder för varningar i linjematningsenheten
	Hjälpkoder för fel i linjematningsenheten

	Fältbusstyrning via inbyggt fältbussgränssnitt (IFB)
	Vad kapitlet innehåller
	Systemöversikt
	Anslutning av frekvensomriktaren till fältbussen
	Inställning av inbyggt fältbussgränssnitt
	Inställning av motorstyrningsparametrarna
	Grundläggande om inbyggt fältbussgränssnitt
	Styrord och statusord
	Referenser
	Ärvärden
	Dataingångar/-utgångar
	Registeradressering

	Om styrprofilerna
	Styrord
	Styrord för ABB Drives-profilerna
	Styrord för ABB Drives-profilen

	Statusord
	Statusord för ABB Drives-profilen
	Statusord för DCU-profilen

	Tillståndsövergångsdiagram
	Tillståndsövergångsdiagram för ABB Drives-profilen

	Referenser
	Referenser för ABB Drives-profilen och DCU-profilen

	Ärvärden
	Ärvärden för ABB Drives-profilen och DCU-profilen

	Modbus-minnesregisteradresser
	Modbus-minnesregisteradresser för ABB Drives-profilen och DCU- profilen

	Modbus-funktionskoder
	Avvikelsekoder
	Spolar (0xxxx-referensuppsättning)
	Diskreta ingångar (1xxxx-referensuppsättning)
	Felkodsregister (minnesregister 400090…400100)

	Fältbusstyrning via en fältbussadapter
	Vad kapitlet innehåller
	Systemöversikt
	Grundläggande om fältbusskontrollgränssnittet
	Styrord och statusord
	Felåtgärda nätverksorden

	Referenser
	Felåtgärda nätverksorden
	Skalning av referenser

	Ärvärden
	Felåtgärda nätverksorden
	Skalning av ärvärden

	Innehåll i fältbussens styrord (ABB Drives-profilen)
	Innehåll i fältbussens statusord (ABB Drives-profilen)
	Statusdiagrammet

	Inställning av frekvensomriktaren för fältbusstyning
	Exempel på parameterinställningar: FPBA (PROFIBUS DP) med ABB Drives-profilen
	Exempel på parameterinställningar: FPBA (PROFIBUS DP) with PROFIdrive profile

	Automatisk frekvensomriktarkonfiguration för fältbusstyrning

	Funktionsscheman
	Innehållet i detta kapitel
	Val av frekvensreferens
	Ändring av frekvensreferens
	Val av varvtalsreferenskälla II
	Rampning och formning av varvtalsreferens
	Beräkning av varvtalsavvikelse
	Varvtalsåterkoppling
	Varvtalsregulator
	Momentbegränsning
	PID-flödesberäkning
	PID-börvärdeskompensation
	Val av PID-regulatorbörvärde och återkopplingskälla
	PID-regulator
	Val av externt PID-börvärde och återkopplingskälla
	Extern PID-regulator
	Rotationsriktningslås

	Parametrar
	Vad kapitlet innehåller
	Termer och förkortningar
	Sammanfattning av parametergrupper
	Parametrar
	01 Ärvärden
	03 Inreferenser
	04 Varningar och fel
	05 Diagnostik
	06 Styr- och statusord
	07 Systeminfo
	10 Standard DI, RO
	11 Standard DIO, FI, FO
	12 Standard AI
	13 Standard AO
	15 I/O-utbyggnadsmodul
	19 Driftsläge
	20 Start/stopp/riktning
	21 Start/stoppläge
	22 Val varvtal referens
	23 Varvtals ref ramp
	24 Varvt.referens villkor
	25 Varvtalsregulator
	28 Frekvensreferenskedja
	30 Gränser
	31 Fel funktioner
	32 Övervakning
	34 Timerfunktioner
	35 Term. skydd motor
	36 Lastanalysator
	37 Användarlastkurva
	40 Process PID anv par 1
	41 Process PID anv par 2
	43 Bromschopper
	45 Energibesparingar
	46 Övervakn./skaln.- inställn.
	47 Data lager
	49 Panelportkommunikation
	50 Fältbussadapter (FBA)
	51 FBA A inst
	52 FB A data in
	53 FB A data ut
	58 Inbyggd fältbuss
	60 DDCS- kommunikation
	61 D2D- och DDCS- överför.data
	62 D2D och DDCS tar emot data
	71 Extern PID1
	76 PFC-konfiguration
	77 Underhåll och övervakning av multipump
	80 Flödesberäkning
	81 Sensorinställningar
	82 Pumpskydd
	83 Pumprengöring
	86 Cavitation control
	94 LSU-styrning
	95 Hårdvarukonfig
	96 System
	97 Motorstyrning
	98 Anv motor parametrar
	99 Motordata

	Skillnader i förvalsvärden mellan 50 Hz och 60 Hz matningsfrekvensinställningar
	Parametrar som stöds av Modbus äldre kompatibilitet

	Ytterligare parameterdata
	Vad kapitlet innehåller
	Termer och förkortningar
	Fältbussadresser
	Parametergrupperna 1…9
	Parametergrupperna 10…99

	Ytterligare information
	Frågor om produkter och service
	Produktutbildning
	Kommentarer om ABB Drives handledningar
	Dokumentbibliotek på Internet


